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1st A  Motion Products & Motion Control Products for Manufacturing Automation

应用于生产自动化领域的电机、电机驱动器等运动控制产品

我们目前生产制造的步进电机、直流无刷电机、伺服电机和所有电机驱动器等运动控制产品，都是生产自动化应用

领域的关键零件、部件和系统级产品。

我们可以在生产自动化领域大显身手，并最终发展成为一个系统级的运动控制解决方案的提供商。

● 客户满意度

 

● 员工满意度

 

 

● 合作伙伴关系

鸣志3A时代的到来 

经营理念

鸣志旨在通过创新的解决方

案，高质量的产品，准时的

交货期以及卓越的服务来提

高客户满意度。

鸣志重视和尊重员工的付出，并鼓

励员工与企业共同进步。我们一直

在开发工具和培训上做出努力，致

力于建立一种追求卓越的生机盎然

的企业文化以有利于员工和企业未

来的发展。

鸣志坚定地认为，我们和客户，供

应商，经销商之间的关系不是简单

的买卖关系，而是合作伙伴关系。

基于此认识，鸣志在和这些伙伴合

作时，会予以最大的价值贡献，在

满足自身的业务提升时，帮助合作

伙伴提升其本身的竞争力，从而达

到双赢。

我们是控制电机以及控制电机驱动系统的全球优质制造商

我们是LED照明智能控制与驱动解决方案的全球领先供应商

我们是众多大型资产密集型企业信赖的设备管理整体解决方案提供商

我们旨在不断优化产品的设计、工程与制造方案，加强制程控制和产品质量管控，不断设计出更高效、更节能环保的

运动控制产品及其控制解决方案，为全球客户提供更优质的运行执行系统。我们旨在运用多年的LED驱动电源和控制

系统研发及制造经验，融会国际领先的照明控制技术，为全球客户提供更节能、更方便、更专业的控制系统及产品。

我们旨在将科学的理论及丰富的设备管理经验有效结合，不断推出更具行业特色、更可靠的设备管理及故障诊断软硬

件产品及咨询，为电力、石化、冶金、煤炭、汽车、烟草等大型资产密集型行业提高设备资产的使用效率、降低库存

成本、延长设备生命周期提供整体解决方案。 

  

• 我们是一家雄心勃勃、勇于进取的企业

我们从不曾停下改进流程、提高效率的步伐。通过学习科学管理理念和工具，引进先进技术和高级管理人才，反思探

讨现有制度和做法，我们不断优化管理流程，改进企业运作机制。这使得我们能够在严酷的市场竞争中保持旺盛的生

命力。 

  

• 我们是一支团结合作、蒸蒸日上的团队

我们的每一位员工在工作中都能够找到  Moving in Better Ways 的工作状态，不断地提升自身价值，在事业的

征程中不断超越自我，提高专业水准，赢得更加优越的发展机遇。

作为鸣志向社会与客户的承诺，我们制定了  Moving in Better Ways 的品牌宣言，

其中体现了如下含义：

运动控制产品及其控制解决方案

鸣志拥有丰富的运动控制产品系列和运动控制解决方案，其广泛的应用于专业打印设备、智能舞台灯光设备、纺织机

械、银行设备、工业自动化、LED产线、电子设备、半导体设备、医疗器械、测量设备等领域。

鸣志于1997年进入混合式步进电机行业，经过多年发展壮大，目前已跻身全球前四大步进产品制造商之列，成为集运

动控制产品及运动控制解决方案于一体的综合性服务提供商，产品覆盖步进电机、直流无刷电机、伺服电机和电机驱

动器。

鸣志始终致力于技术进步和产品设计创新，不断优化完善标准和客户定制的运动控制产品系列及运动控制解决方案。

凭借着自身一流的专业技术、优质的产品和科学规范的管理体系，鸣志实现了一次次对客户需求的超越。鸣志通过卓

越的产品品质、雄厚的应用技术、快速的制样响应、灵活的物流策略和富有竞争力的价格，全方位的给予客户支持，

助力其成功。

2nd A  Intelligent LED Driver & Control Technologies for LED Lighting Management Automation

应用于LED照明管理自动化领域的智能驱动&控制技术和产品

3rd A  Online Asset Monitoring, Fault Detection and Diagnosis Solutions for EAM Automation 
应用于设备维护保养自动化的在线监测及故障诊断解决方案 (适用于全自动资产密集型生产企业）
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总部
上海
生产基地
太仓

德国法兰克福

GERMANY

CHINA

JAPAN

ITALY

SWITZERLAND

INDIA

SINGAPORE

意大利米兰

常州（运控）
南京（LIN ENGINEERING）

运营体

生产基地

海外销售驻点

国内办事处

北京     青岛
宁波     南京
深圳     广州
武汉     西安
成都     重庆

新加坡

印度普内

日本横滨

瑞士楚格（Technosoft）

总部

常州（运控）常州（运控）常州（运控）



USA

沃森维尔（AMP）
摩根希尔（LIN ENGINEERING）

波士顿芝加哥

迄今为止，鸣志已在国内设立了 10家办事处；并且相继在美国、意大利、新加坡、日本、德国、印度分别

设立了分公司，业务已经覆盖北美、欧洲、东亚及东南亚的主要国家和地区。

经销商遍布全球。
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൥ᤈ电机௦ʶሗᄯଋ࠱电ᑡуᣀӐ˝机೙ᤁҮᄉ机电ᜈᎵǌॆஶҪʶ߿ᮊࣿᄉ电ᑡуૈ̽Ὃ൥ᤈ电机ᄉᣈ̾ʶ߿
ᄉᝇऎѫ൥ᣀҮǌ

൥ᤈ电机௦ణኤӬᄉᑞࠃဗэᆷͮᎵଌ҃ᄉᜈᎵǌڙஜߙǋഴ઱ǋ᤯ζኍՉሗଌ҃ζՁʽὋ൥ᤈ电机ᜁࣸคڠᤁ
ၸܲڙሗͮᎵ֖ᤳऎଌ҃ᄉःၸ˖ǌ

 � ⢯⛯

 ◇ эᆷͮᎵଌ҃ 
൥ᤈ电机̾ʶ˓߿ڌᄉ൥ᡯᝇᣀҮὋࡂϷௐ᧾Юᄉሙ᧪ǌᤇ˓ᝇऎሥ˝۲ఴ൥ᡯᝇǌ
ᲝংଡΘˏሗ۲ఴ൥ᡯᝇ౎ͺ˝ಕэ电机Ὑ۲ఴ൥ᡯᝇ˝ 1.8cᄉˏᄰ൥ᤈ电机֖
۲ఴ൥ᡯᝇ˝ 1.2cᄉʻᄰ൥ᤈ电机ǌ

ᬓಕэ电机̾ܰὋᲝং˶ଡΘФ߱۲ఴ൥ᡯᝇᄉ൥ᤈ电机ὋѫѾ௦ 0.72cὋ0.9cὋ
1.5cὋ3.6c֖ 3.75cǌᤇ̎电机ࣲ෤థѴڙ൤ᄫे˖ὋХͳ̂ࠁឯᐎጆᲝংМՂǌ

 ◇ ኤӬᄉᑡуζՁଌ҃

ᭉᰳዴऎͮ߿ᄉጆፑݟʽ੝ᇧǌଌ҃٧ԦѢᄉᑡуζՁԺ̾эᆷڠଌ҃൥ᤈ电机
ᄉᣀҮᝇऎ֖ᤳऎǌ

 

 � ̣˥௦ᑡуζՁ？

ᑡуζՁ௦ʶ˓电Ԍԥڙܬ ON ֖ OFF ˧ᫍஇԪᄉ电ζՁǌ

ඇ˓ ON/OFF ֆయᜁ᝭˝ʶ˓ᑡуǌӬ˓ᑡуζՁૈ̽΍电机ѢҦᣈᣀҮʶ൥ǌ

ࠪः电Ԍ ON ֖ OFF ৰхʽᄉζՁ电ࣰᜁѫѾሥ˝þHÿ֖þLÿǌ

 � ᣀҮᡯሎˀᑡуஜ੆ඊΒСጆ 
൥ᤈ电机ᄉᣀҮᡯሎൣඊ̅ஶҪҁ᯵Ү٧ʼᄉᑡуζՁஜ ( ᑡуஜ )ǌ
൥ᤈ电机ᣀҮ ( 电机ѢҦᣈᣀҮᝇऎ ) ֖ᑡуஜᄉСጆݟʽ੝ᇧὙ

§ =§s X A     §: 电机ѢҦᣈᣀҮᝇऎ [ ऎ ]
§s  : ൥ᡯᝇ [ ऎ / ൥ ]
    A : ᑡуஜ [ ˓ ]

     

 � ᣀᤳˀᑡуᮟည੆ඊΒСጆ

൥ᤈ电机ᄉᣀᤳˀஶҪҁ᯵Ү٧ʼᄉᑡуζՁᮟည੆ඊΒСጆǌ

电机ᄉᣀᤳ [r/min] ˀᑡуᮟည [Hz] ᄉСጆݟʽ ( ஞ൥ഴय )Ὑ

ˏᄰ൥ᤈ电机

1.8°

ଌ҃٧ ൥ᤈ᯵Ү٧

电ึᑡуζՁ

൥ᤈ电机

18°

180°

1.8°1 Pulse

10 Pulses

100 Pulses

1000 Hz

2000 Hz

100 Hz

300 r/min

30r/min

600 r/min

 

  N : 电机ѢҦᣈᣀᤳ [r/min]
§s : ൥ᡯᝇ [ ऎ / ൥ ]
    f : ᑡуᮟည [Hz]
        ( ඇሙᣤЙᑡуஜ )

N＝§s

360
× f × 60
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൥ᤈ电机Ժ̾ڙʿ΍ၸ机೙҆ᢻᄉৰхʽγ૆ڙϢൢͮ
Ꮅǌ

 ◇ ᜈథ电ᇒ҆ᢻᄉ电机

ʶெ电ຸᜁѬறὋ电机ᒬᢵᄉγ૆ҦᅽˎܾὋ电机ʿᑞ
ଡڙϢൢͮᎵǌڙᄯୱͺ˖੊ஶҪܰҦͺၸʽγ૆ۆڙ
ӣ֖Ф߱ᄰͪःၸ˖ᭉ᜵΍ၸࣛ电ᇒ҆ᢻᄉ电机ǌ

 ◇ ᫆ဖͩనଌ҃൥ᤈ电机

ᲝংѸளবͩ࠱ڠనଌ҃੾శᚷЙ൥ᤈ电机˧˖ὋѸᤴ
ѢХథКள͕ऩবᑞᛪဗᄉᤁҮଌ҃ጻቪú൥ᤈͩనǌ

൥ᤈͩన᯵Ү٧ܷܷଡӣ˿൥ᤈ电机ᄉᤁᛠ஌౦ὋХథ
ଌ҃ఝఄᑞǋᤁᛠఝᰳ஌ǋፆౝఝጊѓǋͮ߿ఝэᆷǋ
ᤁᛠఝঋᤳࣰ֖໎ኍឰܲྱཁǌ

 � ᄰՎࠩࡆʽᄉͩన电机ˀ൥ᤈ电机ᄉᤳऎҦᅽྱবඊᣖ

                                                  
    

  

  

  

1000 2000 3000 4000

1.5

2.0

2.5
24HS5൥ᤈ电机

400Wͩన电机

24HS2൥ᤈ电机

200Wͩన电机

1.0

0.5

0

                                                  

0

ᣀ
ᅽ

 [N

ᤳऎ [RPM]

.m
]

[电机߶ᜈ60ࠩࡆmm ]

൥ᤈ电机

ᐎᣈ٧

ܰᦉ଍Ҧ

ॆፈጷ᤯电ௐὋ电机γ૆ॆڙґͮᎵǌ

ࣛ电ᇒ҆ᢻᄉ电机

    

�੆ζՁ߸ͮ߿
ઐ᝜ζՁ

᫆ဖ᫆ဖ᫆ဖ᫆ဖ᫆ဖ᫆ဖ᫆ဖ���
�ᤳ

ऎ

�Ҧᅽ

���ͮ
Ꮅ

ଌ҃٧ ᯵Ү٧

ᑡуζՁ

电机
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 � 步进电机࠼㊱

ᲝংԺ̾ଡΘՉሗʿՎዜۋᄉ൥ᤈ电机ὋӉહ۲ఴۋǋᎃᆉۋ٧ǋIP65 ۋǋ҆ᢻۋǋࣛ᯵Ү֖ଌ҃٧ᄉᬶ੆यۋ
֖ђᤳ机ۋǌੇ͂˶Ժ̾ଡΘʿՎዜۋᄉጷ合ֵ̖̾໗ᡛࠆਖ਼͕ӐᤁҮଌ҃ӬЊጊѓবᄉ᜵යὋΒݟὙᲝংԺ̾
ଡΘՎௐࣛథђᤳ机֖ᎃᆉ٧ᄉ电机Ὃ੊Ꮷࣛథ᯵Ү٧ǋଌ҃٧֖ᎃᆉ٧ᄉ IP65 ੆य电机ǌᬶۋ

 ◇ ۲ఴۋ

۲ఴۋ௛̅΍ၸὋҩᑞ֖ྱব᝹᝟͕ሑὋᡛ̾໗ᡛܷܲஜᄉ΍ၸ
᜵යǌ

     

 ◇ ᎃᆉۋ٧      
ᎃᆉۋ٧൥ᤈ电机Ժ̾ࠃဗ᫆ဖଌ҃Ὃᎃᆉ٧ԥᯟζՁԺ̾ၸ౎
ͮᎵᰍ᝼Ὃࠃဗ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩᄉҩᑞǌ

     

 ◇ IP65 ۋ

ࣛథ᫸֖࠹᫸ප᝹᝟ᄉ IP65 ˉࢹᮻֵᯌ஧ݟΒڙ൥ᤈ电机Ὃۋ
੊ਖ਼ܰᤁၸኍ໼າࢹԇဖܑःၸ௦ʶ˓ူਆᤤસǌ

IP65 的标准定义是一种可以防尘 ( 完全防止灰尘进入 ) 并防止水射流 ( 从

任何方向对准设备的射水不引起伤害 )。

 ◇ ᬶ੆˿᯵Ү٧֖ଌ҃٧ᄉʶͳӐ电机

ᄰඊ̅ѫͳयᄉ电机֖᯵Ү٧Ὃᬶ੆य൥ᤈ电机ቆᫍ᝹᝟ጊѓὋ
ђ࠴ጆፑ࣊ጲࣲᬋͯ˿߶ᜈ፤એ੆ఴǌࠪ ̅ᬶ੆˿ଌ҃٧ᄉֵ̖Ὃ
Եᭉ᜵ᤋଋ电ຸጲὋ̾Ԣॸ᜵ᄉ᤯ζጲԢ͛ਕ٧ζՁὋѫ࣊यᄉ
ᤁҮଌ҃ҩᑞܷܷᬋͯ˿ଌ҃٧ᄉ੆ఴὋࣲ˄΍३ڙጷतܬఽᄉ
ጆፑௐఝҪᄉኤӬǌ

 ◇ ҆ᢻۋ

ᤇሗ电机Ӊդʶ˓ܾ电థ஌य电ᇒ҆ᢻǌॆ电ຸၿ̅Ϣ电੊Ф̴
቉Ԧ͇̂ᜁ਒ܰѬறௐὋ电ᇒ҆ᢻ࠱᠆ᣑγ૆ॆґͮᎵ̾᫸ൢ૿
ᖿ੊ሧҮǌ҆ᢻۋ൥ᤈ电机ᜁࣸคڠᤁၸۆڙᄯᣈःၸ˖ǌ

       

 ◇ ђᤳ机ۋ

˝ఝݝᄉѽၸ电Ү机ᄉᰳଌ҃বὋҪᜈ˿ᰳዴऎᄉᛠ௠यђᤳ机ǌ
ђᤳ机ܷܷڠγ᝼˿ڙʶ̎ၴᒯᭉ᜵ॡܷҦᅽᄉःၸ˖ᄉэᆷ֖
ࣰ໎ᄉୱͺǌ
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 � 控制模式

Ოং઴థЎᤈᄉ൥ᤈ电机᯵Ү੾శὋ൥ᤈ电机Ժ̾ࢹͺڙᑡуଌ҃ǋഴ઱᧙ଌ҃ǋဗڣ঳ጲଌ҃ǋርࣿ᯾႐ഴय
ኍܲሗଌ҃ഴयǌᲝংᄉ൥ᤈ᯵Ү٧ஂ૆Չሗዜۋᄉଌ҃ζՁὋӉહஜߙζՁǋഴ઱ζՁὋஂ૆Չሗࢹˉဗڣ঳
ጲᎩፎଌ҃ǌᲝংྱథᄉ Q ᎃርۋ᯵Ү٧Ժ̾᤯᣾੯ᛠߚϱᄉርࣿ߸੆ܬఽᄉӬᣈᤁҮଌ҃ǌ

 ◇ ᑡуଌ҃

ᑡуଌ҃௦ʶሗ൥ᤈ电机ͮᎵ֖ᤳऎଌ҃ᄉ͛ፑழयǌ

ᣀҮᡯሎԨф̅ᑡуஜὋᣀᤳԨф̅ᑡуᮟညǌ

ʻሗ࣡᜸ᄉᑡуଌ҃ழय௦ᑡуழՓۋὋCW/CCW ᑡу֖ۋ A/B ൣ̓ᑡуۋ

 � ᑡуழՓۋ

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) 
ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ˝ᰳ电ࣰௐὋ电机
ᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚ڙ

*DIRᣤЙᄉழՓ߿˦Ժ̾᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

 � CW/CCWᑡуۋ

᳭ᝢৰхʽὋॆCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCCWᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ 
(੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆCCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCWᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ 
(੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

*ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

 � A/Bൣ̓ᑡуۋ

电机಩૵̯ʶ˓Ԥ᤯᥊ܘ᧙˞ᎃᆉ٧ԥᯟፋ᯵Ү٧ᄉζՁᣀҮǌ

ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配ᎵǌழՓၿג˓᤯᥊ᮖЎԲʶ˓᤯᥊੝ф߿ǌ

Ծڎ௬ᇧॆ电机配ᎵڙᣤЙAᡓґᣤЙBᄉৰхௐὋ电机ڙCWழՓʼᣀҮǌ

 ◇ ഴ઱᧙ଌ҃

Ოংᄉ൥ᤈ᯵Ү٧ஂ૆۲̅ഴ઱ζՁᄉᤳऎଌ֖҃ͮᎵଌ҃Ὃ൥ᤈͩనᤆஂ૆۲̅ഴ઱ζՁଌ҃ᄉҦᅽഴयǌ

ᑡуԦၶ٧

ᑡуழՓ

Ԥᑡу

ൣ̓ᑡу

ᑡуଌ҃

ͮᎵଌ҃

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ͯ电ࣰ ᰳ电ࣰ

ӬᑡуᣤЙழय

CWழՓ

CCWழՓ

ᑡуᣤЙ
(PLS)

电机ᄉҮͺ

஼ᣀழՓ
(DIR.)

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ
ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

CWᑡу

CCWழՓ

CWழՓ

CCWᑡу

ԤᑡуᣤЙழय

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

ᣤЙA

CCWழՓ

CWழՓ

ᣤЙB

"�#ൣ̓ᑡуᣤЙழय

5V

Ain

0

ഴ઱᧙ଌ҃ ̨Step Servo൥ᤈͩన

ᤳऎଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ͮᎵଌ҃
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 ◇ ဗڣ঳ጲଌ҃

Ოংᄉ൥ᤈ᯵Ү٧ஂ૆Չሗࢹˉဗڣ঳ጲӉહ RS-485ǋModbusǋCANǋEthernet ֖ EtherCATǌ

 ◇ ርࣿ᯾႐ഴय

Ოংྱథᄉ Q ᎃርۋ᯵Ү٧Ժ̾᤯᣾੯ᛠߚϱᄉርࣿ߸੆ܬఽᄉӬᣈᤁҮଌ҃ǌ
Q ϱᤁᛠܲ᣹ߚ˖ϱ٧ߚ᭣௛ܾবڙ᯵Ү٧Ժ̾ۋ 744 ్ Q ርࣿૈ̽ǌQ ርࣿԺ̾᤯᣾ Q Programmer ᣃ͇ѸतὋ
Ժ̾ଡΘ͉ܲҫὋஜߥᤁኪ ( ۲̅ഴ઱᧙֖ஜߙ᧙ԟஜ )Ὃ్͇ူܪὋஜ૵࠘٧ߚୱͺኍ˗ࠜҩᑞǌQ ᎃርឥᝒ௦
ʶሗኤӬᄉ஠ఴૈ̽ǌ 

SCL

SCL

eSCL

RS232

RS-485/422

UP TO

32
AXES

ID 1ID 2ID 3ID 4ID 5

CAN Bus

UP TO

112
AXES

ID 1ID 2ID 3ID 4ID 5

̨Step Servo൥ᤈͩన

ᤳऎଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ͮᎵଌ҃

ID 1ID 2ID 3ID 4ID 5

Ethernet

Downloading

ᤁҮᎃር ࿗በᎃር
̨Step Servo൥ᤈͩన

ᤳऎଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ͮᎵଌ҃
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 � 呙ᘍ步进ӝ૷Ᾰ䘦

 ◇ ൥ᤈͩన

TSM㌱ࡍ-集成式步进伺服 
߶ᜈࠩࡆὙ28mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙTSM11:24VDC TSM17:12-48VDC TSM23/24:12-70VDC    
                                   TSM34:24-70VDC
ᣘү电ຸᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-48VDC (̨TSM34ጆѴ) 
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧20000ᑡу/ړ
                           (ᬓTSM11ὋTSM11ᎃᆉ٧4096ᑡу/ړ)
ఄᑞྱཁὙ
Ŷ ᒬҮ᠆ᣑ਄᧙೜฽
Ŷ ளܲܘሗٿԓཁഴय֖ஂ૆ᣃ͇ᬌͮҩᑞ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃Ὃᬶ੆Daisy Chainଋԯ
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ P4-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ3˓ஜߙᣤѢὋᎃᆉ٧ᣤѢ
Ŷ S/Q/C/IP8-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ4˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
                           eSCL  

SSM㌱ࡍ-集成式步进伺服 
߶ᜈࠩࡆὙ42mmὋ56mmὋ60mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-48VDC/12-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧20000ᑡу/ړ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ S/Q/C3-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
                           eSCL  

TXM㌱ࡍ-IP65䱨ᣚㅿ㓝集成式步进伺服 
߶ᜈࠩࡆὙ60mmὋ86mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧20000ᑡу/ړ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃RS-485֖CANopenᬶ੆Daisy Chainଋԯ
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ S/Q/IP3-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱ᣤЙ
Ŷ C5-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ3˓ஜߙᣤѢ

᤯ᝬഴयὙ
                           eSCL       

RS㌱࠼-ࡍ։式步进伺服

电机߶ᜈࠩࡆὙ28mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ24-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙᇒবᎃᆉ٧4096ᑡу/ړ

ఄᑞྱཁὙ
Ŷ ᒬҮ᠆ᣑ਄᧙೜฽
Ŷ ளܲܘሗٿԓཁഴय֖ஂ૆ᣃ͇ᬌͮҩᑞ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ SCLૈ̽ଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ P4-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ3˓ஜߙᣤѢὋᎃᆉ٧ᣤѢ
Ŷ S/Q4-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ3˓ஜߙᣤѢ

᤯ᝬഴयὙ
            

SCL

SCL

SCL

SCL

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃


Compliant


Compliant


Compliant


Compliant
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 ◇ ᬶ੆य൥ᤈ电机

STM-R㌱ࡍ-脉冲输入型集成式步进电机

电机ࠩࡆὙ42mmὋ56mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-48VDC/12-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧4000ᑡу/ړ
ጹѫ᝹߿ὙधС᝹ᎵὋణᰳ25600 steps/rev

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 3˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢ

 STM㌱ࡍ-控制器型集成式步进电机

电机ࠩࡆὙ28mmὋ42mmὋ56mmὋ60mm

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ
Ŷ STM11 - 12-24VDC
Ŷ STM17 - 12-48VDC
Ŷ STM23/24 - 12-70VDC

ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧4000ᑡу/ړ
Ŷ ܃ᣀ೜฽
Ŷ ܾ൥ᛩϩ

ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ុᤳ
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐ഴय

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ STM11 4˓ஜߙᣤЙὋ2˓ஜߙᣤѢ
Ŷ SF/QF4-ۋ˓Ժ配ᎵஜߙᣤЙ/ᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ
Ŷ S/Q/IP/C3-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
                           eSCL

SWM㌱ࡍ-IP65型集成式步进电机

电机ࠩࡆὙ60mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-70VDC

ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧4000ᑡу/ړ
Ŷ ܃ᣀ೜฽
Ŷ ܾ൥ᛩϩ

ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ុᤳ
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃(RS-485֖CANopenᬶ੆Daisy Chain)
Ŷ ርࣿ᯾႐ഴय

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ SF/QF4-ۋ˓Ժ配ᎵஜߙᣤЙ/ᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ
Ŷ S/Q/IP3-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
            eSCL    

SCL

SCL

ͮᎵଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃


Compliant


Compliant


Compliant

SSDC㌱࠼-ࡍ։式步进伺服

电机߶ᜈࠩࡆὙ28mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙSSDC03: 12-48VDC, SSDC06/10: 24-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙAM17/23/24/34SS-N电机Ὑܘ᧙यᎃᆉ٧20000ᑡу/ړ
                           AM11/17/23/24/34RS电机Ὑܘ᧙यᎃᆉ٧4096ᑡу/ړ

ఄᑞྱཁὙ
Ŷ ᒬҮ᠆ᣑ਄᧙೜฽
Ŷ ளܲܘሗٿԓཁഴय֖ஂ૆ᣃ͇ᬌͮҩᑞ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ଌ҃
Ŷ ܲሗဗڣ঳ጲଌ҃ὋDaisy Chainଋԯ
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 8˓ஜߙᣤЙὋ4˓ஜߙᣤѢὋ2˓ഴ઱ᣤЙὋᎃᆉ٧ᣤѢ὇ኃ̃ᎃᆉ٧ᣤЙὈ

᤯ᝬഴयὙ

                                     

eSCL   

SCL
Compliant
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 ◇ ˏᄰ൥ᤈ᯵Ү٧

SRAC㌱ࡍ-交流输入步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙAC120V/240V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ8Amp(ࢎϘ)
ጹѫ᝹߿ὙधС᝹ᎵὋణᰳ25600 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 3ͮஜߙᣤЙὋ1ͮஜߙᣤѢ

ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ56mmὋ60mmὋ86mm

STAC㌱ࡍ-交流输入控制器型步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙAC120V/240V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ2.5Amp(ࢎϘ)
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙ۋ
Ŷ ܃ᣀ೜฽
Ŷ�ܾ൥ᛩϩ

ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ S/C/Q-RۋὙ4ͮஜߙᣤЙὋ2ͮஜߙᣤѢὋ1ͮഴ઱ᣤЙ
Ŷ Q-A/IPۋὙ12ͮஜߙᣤЙὋ6ͮஜߙᣤѢὋ1ͮഴ઱ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
                          eSCL  

ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ56mmὋ60mmὋ86mm

SR㌱ࡍ-直流输入步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙDC24V/48V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ7.8Amp(ࢎϘ)
ጹѫ᝹߿ὙधС᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 3ͮஜߙᣤЙὋ1ͮஜߙᣤѢ

ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ
Ŷ 28mmὋ35mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm

STF㌱ࡍ-Ჰ㜳型总线控制步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙDC12V/24V/48V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ10Amp(ࢎϘ)
ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 8ͮஜߙᣤЙὋ4ͮஜߙᣤѢ

᤯ᝬഴयὙ

                   
SCL  eSCL      
ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ
Ŷ 20mmὋ28mmὋ35mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm

SCL

ͮᎵଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

ͮᎵଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃


Compliant


Compliant C US

R


Compliant


Compliant
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ST㌱ࡍ-直流输入控制器型步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙDC24V/48V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ10Amp(ࢎϘ)
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙ۋ
Ŷ ܃ᣀ೜฽
Ŷ�ܾ൥ᛩϩ

ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ S3ͮ-ۋஜߙᣤЙὋ1ͮஜߙᣤѢὋ1ͮഴ઱ᣤЙ
Ŷ Q/C/IP8ͮ-ۋஜߙᣤЙὋ4ͮஜߙᣤѢὋ2ͮഴ઱ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ 
                          eSCL                     

ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ
Ŷ 28mmὋ35mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm

 ◇ ʻᄰ൥ᤈ᯵Ү٧

交流输入步进驱动ૂ直流输入步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ
Ŷ AC 120V/240V
Ŷ DC 24V/48V

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱ଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 3ͮஜߙᣤЙὋ1ͮஜߙᣤѢ

ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ60mmὋ86mm

SCL


Compliant

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

ͮᎵଌ҃
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 ◇ ൥ᤈ电机

ḽ߼电机

28mm 35mm 42mm 56mm 60mm 86mm

56mm

60mm 86mm

ʻᄰ۲ఴۋ

ˏᄰܷҦᅽۋ

42mm 56mm 60mm 86mm

ˏᄰᎃᆉۋ٧

56mm 60mm 86mm

ˏᄰIP65ۋ

42mm 60mm 86mm

ˏᄰ҆ᢻۋ

42mm

20mm

28mm 42mm 57mm(60) 86mm

ᛠ௠ᴐᣂ኷ۋ

20mm

ˏᄰ۲ఴۋ

110mm
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ˏᄰ൥ᤈ电机᯵Ү٧

ʻᄰ൥ᤈ电机᯵Ү٧

൥ᤈ电机 

Ժᤤ配͇

ᬃेᛪ

ᬶ੆य൥ᤈ电机

ᰳ஌ညᬶ੆य TSM ጆѴ ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ27

电机᯵Ү٧ጷ合 RS ጆѴĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ85

电机᯵Ү٧ጷ合 SSDC ጆѴĀĀĀĀĀĀĀĀ100 

ᬶ੆य SSM ጆѴ ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ62

IP65 ᬶ੆य TXM ጆѴĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ71

ଌ҃ۋ٧ STAC ጆѴĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ173

ଌ҃ۋ٧ ST ጆѴ  ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ211

঳ጲۋ STF ጆѴ ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ203

ᄯึᣤЙ ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ227

ʻᄰĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ275

ԥ电ҸխஅഴڰĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ295

ᑡуᣤЙۋ SRAC ጆѴĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ163

ᑡуᣤЙۋ SR ጆѴ ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ189

̓ึᣤЙĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ225

ˏᄰ ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ238

ULĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ280

ᑡуᣤЙۋ STM-R ጆѴ ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ129

IP65 ଌ҃ۋ٧ SWM ጆѴĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ150

ଌ҃ۋ٧ STM ጆѴ ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ136

电፵ጲĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ296

ᣃ͇ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ 298

శឥᛪ ĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀĀ304

൥ᤈͩన
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Ɣ� ΍ၸᮔ߿˦ᄉஞ߿ԟஜԀԺᖌ३ӫᡔᄉবᑞᛪဗԢጆፑሶ߿বǌ

Ɣ� ಩૵ʿՎኍጞᄉଌ҃᜵යὋଡΘܲሗஞ߿ԟஜᤤસǌ

Ɣ� ࠪ̅ፏܷܲஜःၸڣ合Ὃ᳭ᝢԟஜԀԺ໗ᡛ΍ၸὋ௃ᭉ੣ࢹஞ߿ǌ

Ɣ� ൥ᤈͩనݼጻͩڙనഴयʽᤁᛠὋ电机ᄉҦᅽԺ̾ᜁ100%Ќѫѽၸǌ

Ɣ� ܷܲڙஜःၸڣ合Ὃ电机Ժ̾ᣤѢ125%-150%ᄉᮨ߿ҦᅽὋܷҦᅽᣤѢڙ౼
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˿ʶ˓ኤӬࠃၸᄉࢹХၸ౎ᄢ฽ࠃᬄᤁҮᢽᤛǌ
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 1:10            1:5          1:1

ᤳऎ

ᡯ
ሎ

൥ᤈ ͩన

൥ᤈͩన
Цۋःၸڣ合

MOONS' ᄉ൥ᤈͩనֵ̖ஂ૆̾ʽᣃ͇ःၸርࣿὋԺ̾ॡࠓ௛ڠ配
Ꮅǋஞុ߿ណǋᎃርጷখǌ

Ɣ�  Quick Tuner
Ɣ� Q Programmer
Ɣ� RS-485 Bus Utility
Ɣ� CANopen Test Tool
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 � ൥ᤈͩనᾸ䘦

TSM㌱ࡍ-集成式步进伺服 
߶ᜈࠩࡆὙ28mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙTSM11:24VDC TSM17:12-48VDC TSM23/24:12-70VDC    
                                   TSM34:24-70VDC
ᣘү电ຸᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-48VDC (̨TSM34ጆѴ) 
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧20000ᑡу/ړ
                           (ᬓTSM11ὋTSM11ᎃᆉ٧4096ᑡу/ړ)
ఄᑞྱཁὙ
Ŷ ᒬҮ᠆ᣑ਄᧙೜฽
Ŷ ளܲܘሗٿԓཁഴय֖ஂ૆ᣃ͇ᬌͮҩᑞ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃Ὃᬶ੆Daisy Chainଋԯ
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ P4-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ3˓ஜߙᣤѢὋᎃᆉ٧ᣤѢ
Ŷ S/Q/C/IP8-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ4˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
                           eSCL  

SSM㌱ࡍ-集成式步进伺服 
߶ᜈࠩࡆὙ42mmὋ56mmὋ60mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-48VDC/12-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧20000ᑡу/ړ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ S/Q/C3-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
                           eSCL  

TXM㌱ࡍ-IP65䱨ᣚㅿ㓝集成式步进伺服 
߶ᜈࠩࡆὙ60mmὋ86mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧20000ᑡу/ړ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃RS-485֖CANopenᬶ੆Daisy Chainଋԯ
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ S/Q/IP3-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱ᣤЙ
Ŷ C5-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ3˓ஜߙᣤѢ

᤯ᝬഴयὙ
                           eSCL       

RS㌱࠼-ࡍ։式步进伺服

电机߶ᜈࠩࡆὙ28mmὋ42mmὋ56mmὋ60mm, 86mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ24-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙᇒবᎃᆉ٧4096ᑡу/ړ

ఄᑞྱཁὙ
Ŷ ᒬҮ᠆ᣑ਄᧙೜฽
Ŷ ளܲܘሗٿԓཁഴय֖ஂ૆ᣃ͇ᬌͮҩᑞ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ SCLૈ̽ଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ P4-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ3˓ஜߙᣤѢὋᎃᆉ٧ᣤѢ
Ŷ S/Q4-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ3˓ஜߙᣤѢ

᤯ᝬഴयὙ
              

SCL

SCL

SCL

SCL

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃


Compliant


Compliant


Compliant


Compliant

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃
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SSDC㌱࠼-ࡍ։式步进伺服

电机߶ᜈࠩࡆὙ28mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙSSDC03: 12-48VDC, SSDC06/10: 24-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙAM17/23/24/34SS-N电机Ὑܘ᧙यᎃᆉ٧20000ᑡу/ړ
                           AM11/17/23/24/34RS电机Ὑܘ᧙यᎃᆉ٧4096ᑡу/ړ

ఄᑞྱཁὙ
Ŷ ᒬҮ᠆ᣑ਄᧙೜฽
Ŷ ளܲܘሗٿԓཁഴय֖ஂ૆ᣃ͇ᬌͮҩᑞ

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ଌ҃
Ŷ ܲሗဗڣ঳ጲଌ҃ὋDaisy Chainଋԯ
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 8˓ஜߙᣤЙὋ4˓ஜߙᣤѢὋ2˓ഴ઱ᣤЙὋᎃᆉ٧ᣤѢ὇ኃ̃ᎃᆉ٧ᣤЙὈ

᤯ᝬഴयὙ

                                     

eSCL   

SCL
Compliant

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

Ҧᅽଌ҃
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 Quick Tuner

ྱཁ

Ɣ   ԣݝᄉၸਖ਼ႌ᭦

Ɣ   ᝹ᎵኤӬὋԵᭉʻ൥

Ɣ   ᯵Ү٧᝹Ꮅˀ配Ꮅ

Ɣ   ͩనԟஜஞ߿ˀ᧓ಧ

Ɣ   ЮᎵQᎃር

Ɣ   ᤁҮុណˀᄢଌ

Ɣ   ᎃзࣲγߚSCL̽֐ᑭఴ

Ɣ   ᬶ੆ڙጲࣞү

Ɣ   ஂ૆TSM/SSM/TXM/SSDC/RS КጆѴ൥ᤈͩనֵ̖

С̅Step-Servo Quick Tuner
 Quick Tuner ௦۲̅PCᄉ൥ᤈͩనःၸ配Ꮅុណᣃ͇ὋԺ

̾ុஞͩనஞ߿ԟஜὋ฽ណ᝿ͤ൥ᤈͩనᄉ᯵ҮবᑞὋԺ̾配Ꮅͩన
ଌ҃ܘᄝὋଌ҃ഴय֖I/Oҩᑞ᝹߿ὋФᇧจ٧ҩᑞԺ̾ࣞүၸਖ਼配
Ꮅͩనଌ҃ܘᄝǌ

ጆፑ᜵ය
Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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RS-485 Bus Utility

ྱཁ

Ɣ   ஂ૆SCLૈ̽

Ɣ   ኤผᄉၸਖ਼ႌ᭦ǋुܷᄉҩᑞ

Ɣ   ஂ૆ܲ᣹32ᣈᄉRS-485ᤁҮଌ҃Ꭹፎ

Ɣ   ԺᄢଌI/O࿃খǋ᯵Ү٧࿃খǋઐ᝜࿃খԢ9ሗణథၸᄉᤁҮԟஜ

Ɣ   ᎃзࣲγߚSCLૈ̽ᑭఴ

Ɣ   ᬶ੆ڙጲࣞү

Ɣ   ஂ૆КጆѴRS-485᯵Ү٧

С̅RS-485 Bus Utility
ឥᝒ(SCL)ଌ҃ᲝংRS-485ܲᣈ˘ԯ᤯ᝬ᯵̽֐౦৥੩ኪ΍ၸ˘ԯݟ
Ү٧Ὃᥦ˥৥͗ᭉ᜵ʶ˓ኤӬᄉ͋ᄽጻቪ౎ཿ৘֖฽ណ֖̽֐RS-
485ᎩፎǌRS-485 Bus Utility௦ణݝᄉᤤસὋځ˝߱Ժઁૈ̽ͺ˝
ʶ˓ӉԦᤞὋ̽ૈڙ˧ᫍ᧓ၸణ࠴ᄉढௐὋՎௐڙԦᤞᄉௐϊᬃҪ
þٿᢻÿቿǌФ߱ጻቪࢹХΙ൒ԦᤞᣤЙᄉߙቿὋܘҪ˿΍ၸSCL
ૈ̽ᄉᬱऎǌ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ

CANopen Test Tool 

ྱཁ

Ɣ   ԣݝᄉၸਖ਼ႌ᭦

Ɣ   ஂ૆ܲሗࢹͺഴय

Ɣ   ᧓ၸܲጲር੾శὋᤁᛠবᑞᰳ

Ɣ   CAN঳ጲᄢଌˀ௅ং᝭ेҩᑞ

Ɣ   ஂ૆Kvaser/PEAK/ZLG᤟配٧

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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MOONSýѸளবͩ࠱ڠనଌ҃੾శᚷЙ൥ᤈ电机˧˖ὋѸᤴѢХథКள͕ऩবᑞᛪဗᄉʶͳӐᤁҮଌ҃ጻቪǌ

TSMጆѴ௦MOONSýኃʻ̼ᬶ੆य൥ᤈͩన电机Ὃ࠱电机ǋ᯵Ү٧ǋᎃᆉ٧ǋଌ҃٧ᄉ੝థҩᑞᬶ̅ʶᢵᄉᝌ
фழ಴ǌᬣᅋ੾శᄉᤈ൥ὋTSMጆѴӣጞ˿ឰܲ᧗ܷС᪃ྱবὋᄰࠪኃ̼̃SSMጆѴᤁᛠఝҪᰳ஌ǋఝԺ᭤ǋఝ
ఄᑞǌ

 � ⢯ᙝ

᫆ဖ

ܲሗଌ҃ഴय


Compliant

 

TSM Integrated 
Step-Servo 
Integrated 
Step-Servo 

New

൥ᤈͩనኃʻ̼

■  ᬶ੆यႂ఺
ʶͳӐጻቪ

■  ఄᑞۋ
ЮᘨᤁҮଌ҃٧��

■  ঳ጲଌ҃
ܲᣈᎩፎ᤯ᝬ

■  Ҫुႂۋ఺
᝹᝟֐࠮᫁

■  ᰳ஌ည
ᰳዴऎ
ᰳֽः

■  ͯ૜Ү
ͯ٩ᮂ
ͯԦབ

൥ᤈͩన
᫆ဖ൥ᤈ

ᑡуԦၶ٧

ᑡу�ழՓ

Ԥᑡу

ൣ̓ᑡу

ᑡуଌ҃

ഴ઱᧙ͮᎵ

ഴ઱᧙ଌ҃

ഴ઱᧙ᤳऎ

5V

Ain

0

ID1ID2IDn

ܲᣈᎩፎ

UP TO

112
AXES

ID1ID2IDn

UP TO

32
AXESRS-485 

ᤁҮᎃር

Downloading

࿗በᎃር

Q

 � эᆷᄉͮᎵԢᤳऎଌ҃̾໗ᡛᔡ҈ᄉःၸ᜵
යǌ

 � ᰳ᱔ೡবᄉͩనଌ҃Ժ᤟ःࠔᔴډᄉ਄ব᠆
ᣑ֖୔୺᠆ᣑԪӐǌ

 � TSM17ὋTSM23ὋTSM24ὋTSM34ֵ̖ЮᎵ20000 ᑡу/ᰳړѫᣱညᎃ
ᆉ٧ὋଡΘ˿эᆷᄉͮᎵዴऎὋͮ߿ឧࢿ˝d1ᑡуǌ

 � TSM11ֵ̖ЮᎵ4096 ᑡу/ᰳړѫᣱညᎃᆉ٧ὋଡΘ˿эᆷᄉͮᎵዴ
ऎὋͮ߿ឧࢿ˝d1ᑡуǌ

ࣰ໎эᆷ

�1ᑡу±ࢿឧͮ߿
Stepper

TSM

 � ۲̅ᰳዴऎᎃᆉ٧ᄉቆᫍᅹ᧙电ึଌ҃ኪ法ὋڙКᤳऎᔴډЮڨథ͕ऩ
ᄉবᑞᛪဗὋԀ΍ͯڙᤳःၸௐ̮Ժγ૆ࣰሶǋ߶᭡ᄉᤁᛠǌ

    ------ᝌф͛ፑ൥ᤈ电机ͯᤳ᭍Үᮤ᫇ܥ٩

 � ѽၸᰳᤳֽःᄉͩనଌ҃੾శӣጞुӐ˿൥ᤈ电机ڌథᄉѷবྱ᠎ǌ
ᄉэᆷͮ߿ᤁᛠ֖᭡ൢௐᦏᆷγڙ------    
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ܷҦᅽ

ͯԦབ/ᰳ஌ည

ᤁҮᄢଌ

ᰳᤳֽः

ኤӬԟஜஞ߿

᠆ᣑ਄᧙

 1:10            1:5          1:1  � ΍ၸᮔ߿˦ᄉஞ߿ԟஜԀԺᖌ३ӫᡔᄉবᑞᛪဗԢጆፑሶ߿বǌ

 � ಩૵ʿՎኍጞᄉଌ҃᜵යὋଡΘܲሗஞ߿ԟஜᤤસǌ

 � ࠪ̅ፏܷܲஜःၸڣ合Ὃ᳭ᝢԟஜԀԺ໗ᡛ΍ၸὋ௃ᭉ੣Үஞ߿ǌ

 � ಩૵ࠃᬄ᠆ᣑৰхࠃௐុஞ电ึܷ࠴Ὃ࠱Ԧབᬋᒯణͯǌ

 � ᭡ൢௐὋ电ึі˪˝ᭅὋ௃Ԧབǌ

 � ଋᤂ100%ҦᅽᣤѢᑞҦὋڙጊѓᄉቆᫍЮԦ૘Ѣఝܷᄉᑞ᧙ᣀӐ
ညὋᓫᑞᰳ஌ǌ

 � TSMݼጻڙКͩనഴयʽᤁᛠὋ电机ᄉҦᅽԺ̾ᜁ100%ЌѫѽၸὋጆፑ᝹
᝟ௐ௃ᭉᏥᘼҦᅽжͷǌ

 � ౼ڙҦᅽὋܷҦᅽᣤѢ߿合Ὃ电机Ժ̾ᣤѢ125%-150%ᄉᮨڣஜःၸܷܲڙ
̎ৰхʽԺ̾ኤӐђᤳ机ౝᄉܬఽऎǌ

 � 25%-50%᣾ᣑᑞҦڙᆀᡯሎὋᰳҪђᤳᄉःၸڣ合࠱ጆፑ͕Ӑ३ఝҪᰳ஌ǌ

 � 合ὋЎᤈᄉͩనଌ҃੾శଡΘ˿ܷҦᅽᣤڣᄉᤁҮͮ߿ཁҁཁঋᤳڙ
ѢὋ΍३ጆፑХథ౜ᰳҮখֽःὋܷܷᡓᡔ˿͛ፑ൥ᤈጆፑ౜ᬌǌ

energyenergy

TSMStepper

Ԧབ
૮Ᏹ

Ԧབ
૮Ᏹᑞ᧙

ᣤѢ
30%

ᑞ᧙
ᣤѢ
80%energyenergy

ᤳऎ

ᡯ
ሎ

൥ᤈ ͩన

൥ᤈͩన
Цۋःၸڣ合

ᆀௐᤁᛠ

͛ፑ൥ᤈ TSM

125%-150%

100%
70% ᤋ፝ᤁᛠ

Ҧᅽ߿ᮨ

 � 合ὋStep-Servo Quick Tuner ଡΘڣௐবᤁҮథэᆷব᜵යᄉःၸࠃ̎౼ࠪ
˿ʶ˓ኤӬࠃၸᄉࢹХၸ౎ᄢ฽ࠃᬄᤁҮᢽᤛǌ

 � Ժ̾౎ᄢ฽ឰࠃݟᬄᤳऎ֖ͮᎵឧࢿኍ࣡ၸૈಕὋ̾൤ͤ᝟ጆፑॆґࠃᬄব
ᑞᛪဗǌ

 � ̓̈यᄢଌˀஞ߿ፆ合ᄉႌ᭦Ժ̾ణঋڠᖌ३ӫᡔᄉবᑞᣤѢǌ

۲̅SSMጆѴ(ኃ̼̃)ᄉளܘС᪃ྱব
 � S/Q/Cֵ̖ۋХܲܫ᣹8ᡸஜߙᣤЙଋԯ，4ᡸஜߙᣤѢଋԯԢ1ᡸഴ઱᧙ᣤЙଋԯ (̨TSM17/23/24/34ֵ̖) 
 � Pֵ̖ۋХܫЮᎵᎃᆉ٧ᣤѢᑞҦ，ࣲଡΘࢿѫA+/A-，B+/B-ԢZ+/Z-ζՁᣤѢ (̨TSM17/23/24/34ֵ̖) 
 � ᒬҮ᠆ᣑ਄᧙ខѾҩᑞ

 � ဗڣ঳ጲֵ̖ۋ (RS-485，Modbus/RTU ，CANopen) ᬶ੆Daisy Chain ଋԯ (̨TSM17/23/24/34ֵ̖) 
 � TSM34ܹ̾Ꭹ᤯ᝬֵ̖，ᬶ੆Daisy Chain ଋԯ

 � ளܲܘሗٿԓཁഴय

 � ஂ૆ᣃ͇ᬌͮҩᑞ

 � ளܘᣘү电ຸᣤЙҩᑞ，ᆷγڙ˞电ຸѬறᄉৰхʽ，γ᝼ଌ҃电ຸʿற，Ժಉលᎃᆉ٧ζো (̨TSM34ֵ̖) 
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 � 型ਭ选᤟

 ◇ ṯᦤ䍕䖳਀机ᓝਭ选᤟

机ᓝਭ(mm) ࣑⸟(N•m) 电ু(VDC)

TSM11□-1RM

28

0.065

24TSM11□-2RM 0.08

TSM11□-3RM 0.125

TSM17□-1□G

42

0.26

12-48
TSM17□-2□G 0.42

TSM17□-3□G 0.52

TSM17□-4□G 0.7

TSM23□-2□G

56

0.95

12-70
TSM23□-3□G 1.5

TSM23□-4□G 2.4

TSM24□-3□G 60 2.5

TSM34□-1□G

86

2.7

24-70
TSM34□-3□G 5.2

TSM34□-5□G 7

TSM34□-6□G 8.2

 ◇ 选᤟控制模式       

-P 脉冲输入控制型 (̨TSM17/23/24/34)

ਖ਼΍ၸʼͮ机ଌ҃٧ᄯଋԦᤞᑡуζՁᤈᛠଌ҃ǌࠆ

主要功能

 � ଋԩᑡуζՁᤁᛠ
 � ᎃᆉ٧ζՁᣤѢ

-S 基本控制型，串口通讯 (̨TSM11/TSM17/23/24)      

          ਖ਼Ժ΍ၸʼͮ机ኍԦᤞᑡуૈ̽ǋഴ઱᧙ૈ̽੊ᏧMOONSýࠆ
ྱథᄉSCL᤯ᝬૈ̽ଌ҃᯵Ү٧ǌ

主要功能

 � ଋԩᑡуζՁᤁᛠ
 � ଋԩഴ઱᧙ζՁᤁᛠ
 � ଋԩSCL᤯ᝬૈ̽(RS-232/RS-485)
 � RS-485᤯ᝬԺՎௐஂ૆32ᣈ

-Q 内置可编程型控制器(包含Modbus/RTU通讯型)            
˓ὋԺᑱሎʼͮ机ϡ˝ʶ˖᯵Ү٧ڙਖ਼Ժᎃзርࣿ᯾႐ࠆ
ଌ҃٧࿗በࢹͺǌ̕Ժᤋଋʼͮ机ǋ͛ਕ٧ኍጷ੆ʶ˓ጆፑᤁᛠǌ
ࣲХథ۲ఴۋᄉ੝థҩᑞǌ

主要功能

 � ርࣿ᯾႐֖˘ᛠ˞机̽֐ଌ҃
 � ஜ૵࠘٧ߚ
 � ͉ܲҫူܪ
 � ஜ֖ߙ᤾ᣣҩᑞူܪ
 � Modbus/RTUࢹˉဗڣ঳ጲଌ҃ὋՎௐஂ૆32ᣈ
 � ஂ૆Ԥԯܹ̾Ꭹ᤯ζ，eSCL Өᝫ ( ̨ TSM34)

-C CANopen通讯型 (̨TSM17/23/24/34)      

ஂ૆ࢹˉጞဗڣ঳ጲCANopenὋቿ合CiA301֖CiA402ಕэὋ
ԺՎௐଌ҃112ᣈǌஂ૆Qᎃርҩᑞǌ

主要功能

 � CANopenࢹˉဗڣ঳ጲଌ҃
 � Ꭹፎణᰳஂ૆112ᣈ
 � ஂ૆Qᎃርҩᑞ

TSM□□Pۋ᯵Ү٧

ʼͮ఺ଌ҃٧

PLC

Ӭྞ఺౛Ӵኍ

TSM□□Sۋ᯵Ү٧

ʼͮ఺ଌ҃٧

PLC

Ӭྞ఺౛Ӵኍ

ႂᑧ

TSM□□Qۋ᯵Ү٧

ʼͮ఺ଌ҃٧

PLC

Ӭྞ఺౛Ӵኍ

ႂᑧ

͛ਕ٧ǋ*�0ኍ

TSM□□Cۋ᯵Ү٧

PLCႂᑧ

͛ਕ٧ǋ*�0ኍ

Хథ$"/PQFO঳ጲ
ᄉʼͮ఺ଌ҃٧
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 � ㌱㔕配㖤ഴ

 ◇ -P 脉冲输入控制型 (ӻTSM17/23/24/34)

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

1101- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，᭣ࡕᘈ

1116- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，ࡕᘈ

2101-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (P/Q ۋ )

2113-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (C ۋ )

2111- □□□ ᤯ၸጲ፵ RS-485 Daisy Chain ੰࡘጲ

2112- □□□ ᤯ၸጲ፵ CANopen Daisy Chain ੰࡘጲ

2012-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2012-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 3 ዚ

2013-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2013-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 3 ዚ

* □□□ᛪᇧ᫁ऎ，ӬͮԐዚ，100̼：ݟᛪ100cm，Хͳಕэ᫁ऎ᜸Ր᭦配͇ᛪ。

USB-RS-232 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS232-01
RS-232 ᤯ᝬጲ

P/N:2101-150 

I/O 电፵ጲ(2ዚ)
    P/N: 1101-200(᭣ࡕᘈ)
    P/N: 1102-200(ࡕᘈ


PLC�ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧  

PC/ԟஜ配Ꮅ

вၶஉ电ᨒ

ᝠ᠍ζো
��P/N: RC880

AC电ຸ

DC电ຸ

AC电ຸ

DC电ຸ

ᣤЙ电ຸ

TSM17: 12 - 48VDC
TSM23: 12 - 70VDC
TSM24: 12 - 70VDC
TSM34: 24 - 70VDC

AUXᣘүᣤЙ电ຸ(̨TSM34ጆѴ)
TSM34: 12 - 48VDC

-IP EtherNet/IP通讯型 (̨TSM34)      

ஂ૆ࢹˉጞဗڣ঳ጲEtherNet/IPὋஂ૆Qᎃርҩᑞǌ

主要功能

 � EtherNet/IPࢹˉဗڣ঳ጲଌ҃
 � ஂ૆Qᎃርҩᑞ

TSM□□IPۋ᯵Ү٧

PLC电ᑧ

͛ਕ٧ǋ*�0ኍ

ХథEtherNet/IP঳ጲ
ᄉʼͮ机ଌ҃٧
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 ◇ -S ะᵢ控制型，Ѩਙ䙐䇥 (ӻTSM11/17/23/24) 

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

1101- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，᭣ࡕᘈ

1116- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，ࡕᘈ

2101-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (P/Q ۋ )

2113-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (C ۋ )

2111- □□□ ᤯ၸጲ፵ RS-485 Daisy Chain ੰࡘጲ

2112- □□□ ᤯ၸጲ፵ CANopen Daisy Chain ੰࡘጲ

2012-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2012-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 3 ዚ

2013-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2013-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 3 ዚ

* □□□ᛪᇧ᫁ऎ，ӬͮԐዚ，100̼：ݟᛪ100cm，Хͳಕэ᫁ऎ᜸Ր᭦配͇ᛪ。

SCLଌ҃ૈ̽USB-RS-232 ᣀ૰٧

电机配Ꮅ

˘ԯࠃௐଌ҃

P/N: MS-USB-RS-232-01
USB-RS-485 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS-485-01

I/O 电፵ጲ(2ዚ)
    P/N: 1101-200	᭣ࡕᘈ
�
    P/N: 1102-200	ࡕᘈ
�� Ժᎃርଌ҃٧

͛ਕ٧
  

ࣛ˘ԯᄉ˞ଌ҃٧

PC

ᣤЙ电ຸ

TSM11S: 24VDC
TSM17S: 12 - 48VDC
TSM23S: 12 - 70VDC
TSM24S: 12 - 70VDC

AC电ຸ

вၶஉ电ᨒ

ᝠ᠍ζো
��P/N: RC880

DC电ຸ

  

�RS-485ྟఴ
ᤋଋᒯԲܰʶԻ̯ቢ

੊ጻቪӛ配电᫽
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 ◇ -Q ޻㖤可㕌ぁ型控制器(ऻ੡Modbus/RTU䙐䇥型)

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

1101- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，᭣ࡕᘈ

1116- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，ࡕᘈ

2101-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (P/Q ۋ )

2113-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (C ۋ )

2111- □□□ ᤯ၸጲ፵ RS-485 Daisy Chain ੰࡘጲ

2112- □□□ ᤯ၸጲ፵ CANopen Daisy Chain ੰࡘጲ

2012-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2012-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 3 ዚ

2013-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2013-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 3 ዚ

* □□□ᛪᇧ᫁ऎ，ӬͮԐዚ，100̼：ݟᛪ100cm，Хͳಕэ᫁ऎ᜸Ր᭦配͇ᛪ。

USB-RS-232 ᣀ૰٧

电机配Ꮅ�Q ርࣿʽᣑ

˘ԯࠃௐଌ҃὇Ժஂ૆Ὀ

P/N: MS-USB-RS-232-01
USB-RS-485 ᤯ᝬጲ

P/N: MS-USB-RS-485-01

I/O 电፵ጲ(2ዚ)
    P/N: 1101-200	᭣ࡕᘈ
�
    P/N: 1102-200	ࡕᘈ
� Ժᎃርଌ҃٧

͛ਕ٧
  

ࣛ˘ԯᄉ˞ଌ҃٧

PC

AC电ຸ

вၶஉ电ᨒ

ᝠ᠍ζো
��P/N: RC880

DC电ຸ

  

�RS-485ྟఴ
ᤋଋᒯԲܰʶԻ̯ቢ

੊ጻቪӛ配电᫽

Modbus/RTU˞ଌ҃٧

AC电ຸ

DC电ຸ

ᣤЙ电ຸ
TSM11Q: 24VDC

TSM17Q: 12 - 48VDC
TSM23Q: 12 - 70VDC
TSM24Q: 12 - 70VDC
TSM34Q: 24 - 70VDC

AUXᣘүᣤЙ电ຸ(̨TSM34ጆѴ)
TSM34: 12 - 48VDC
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 ◇ -C CANopen 控制器型 (ӻTSM17/23/24/34)

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

1101- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，᭣ࡕᘈ

1116- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，ࡕᘈ

2101-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (P/Q ۋ )

2113-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (C ۋ )

2111- □□□ ᤯ၸጲ፵ RS-485 Daisy Chain ੰࡘጲ

2112- □□□ ᤯ၸጲ፵ CANopen Daisy Chain ੰࡘጲ

2012-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2012-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 3 ዚ

2013-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2013-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 3 ዚ

* □□□ᛪᇧ᫁ऎ，ӬͮԐዚ，100̼：ݟᛪ100cm，Хͳಕэ᫁ऎ᜸Ր᭦配͇ᛪ。

USB-CANᣀ૰٧

电机配Ꮅ�Q ርࣿʽᣑ
	᤯᣾RS-232


CiA301 CiA302

P/N: MS-USB-CANᣀ૰٧

I/O 电፵ጲ(2ዚ)
    P/N: 1101-200	᭣ࡕᘈ
�
    P/N: 1102-200	ࡕᘈ
� Ժᎃርଌ҃٧

͛ਕ٧
  

$"/PQFO˞ଌ҃٧

PC

AC电ຸ

вၶஉ电ᨒ

ᝠ᠍ζো
��P/N: RC880

DC电ຸ

  

�CANopenྟఴ
ᤋଋᒯԲܰʶԻ̯ቢ

੊ጻቪӛ配电᫽

Modbus/RTU˞ଌ҃٧

AC电ຸ

DC电ຸ

ᣤЙ电ຸ

TSM17: 12 - 48VDC
TSM23: 12 - 70VDC
TSM24: 12 - 70VDC
TSM34: 24 - 70VDC

AUXᣘүᣤЙ电ຸ(̨TSM34ጆѴ)
TSM34: 12 - 48VDC
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 ◇ -IP EtherNet/IP 控制器型 (ӻTSM34)

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

1101- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，᭣ࡕᘈ

1116- □□□ ᤯ၸጲ፵ I/O 电፵ጲ，ࡕᘈ

2101-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (P/Q ۋ )

2113-150 ᤯ၸጲ፵ RS-232 ᤯ᝬጲ (C ۋ )

2111- □□□ ᤯ၸጲ፵ RS-485 Daisy Chain ੰࡘጲ

2112- □□□ ᤯ၸጲ፵ CANopen Daisy Chain ੰࡘጲ

2012-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2012-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡘ᭣ࡕᘈᎩጲ 3 ዚ

2013-030 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 0.3 ዚ

2013-300 ௾᤯Ꭹጲ Ԥԯܹ̾Ꭹ Daisy Chain ੰࡕࡘᘈᎩጲ 3 ዚ

* □□□ᛪᇧ᫁ऎ，ӬͮԐዚ，100̼：ݟᛪ100cm，Хͳಕэ᫁ऎ᜸Ր᭦配͇ᛪ。

电机配Ꮅ�Q ርࣿʽᣑ
	᤯᣾RS-232


I/O 电፵ጲ(2ዚ)
    P/N: 1101-200	᭣ࡕᘈ
�
    P/N: 1102-200	ࡕᘈ
� Ժᎃርଌ҃٧

͛ਕ٧
  

EtherNet/IP˞ଌ҃٧

PC

AC电ຸ

вၶஉ电ᨒ

ᝠ᠍ζো
��P/N: RC880

DC电ຸ

  

�EtherNet/IPྟఴ
ᤋଋᒯԲܰʶԻ̯ቢ

AC电ຸ

DC电ຸ

ᣤЙ电ຸ

TSM34: 24 - 70VDC
AUXᣘүᣤЙ电ຸ(̨TSM34ጆѴ)
TSM34: 12 - 48VDC
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型ਭ ࣑⸟ 控制 I/O(*) RS-232 RS-485/422 Modbus/RTU CANopen Ethernet EtherNet/IP

TSM11S-1RM 0.065N·m

S

4DI, 2DO

¥
TSM11S-2RM 0.08N·m ¥
TSM11S-3RM 0.125N·m ¥
TSM11Q-1RM 0.065N·m

Q

¥ ¥
TSM11Q-2RM 0.08N·m ¥ ¥
TSM11Q-3RM 0.125N·m ¥ ¥
TSM17P-1AG

0.26N·m

P 4DI, 3DO, EO ¥
TSM17S-1AG

S 8DI, 4DO, 1AI
¥

TSM17S-1RG ¥
TSM17Q-1AG

Q 8DI, 4DO, 1AI
¥ ¥

TSM17Q-1RG ¥ ¥
TSM17C-1CG C 8DI, 4DO, 1AI ¥ ¥
TSM17P-2AG

0.42N·m

P 4DI, 3DO, EO ¥
TSM17S-2AG

S 8DI, 4DO, 1AI
¥

TSM17S-2RG ¥
TSM17Q-2AG

Q 8DI, 4DO, 1AI
¥ ¥

TSM17Q-2RG ¥ ¥
TSM17C-2CG C 8DI, 4DO, 1AI ¥ ¥
TSM17P-3AG

0.52N·m

P 4DI, 3DO, EO ¥
TSM17S-3AG

S 8DI, 4DO, 1AI
¥

TSM17S-3RG ¥
TSM17Q-3AG

Q 8DI, 4DO, 1AI
¥ ¥

TSM17Q-3RG ¥ ¥
TSM17C-3CG C 8DI, 4DO, 1AI ¥ ¥
TSM17P-4AG

0.7N·m

P 4DI, 3DO, EO ¥
TSM17S-4AG

S 8DI, 4DO, 1AI
¥

TSM17S-4RG ¥
TSM17Q-4AG

Q 8DI, 4DO, 1AI
¥ ¥

TSM17Q-4RG ¥ ¥
TSM17C-4CG C 8DI, 4DO, 1AI ¥ ¥
TSM23P-2AG

0.95N·m

P 4DI, 3DO, EO ¥
TSM23S-2AG

S

8DI, 4DO, 1AI, EO

¥
TSM23S-2RG ¥
TSM23Q-2AG

Q
¥ ¥

TSM23Q-2RG ¥ ¥
TSM23C-2CG C ¥ ¥

TSMጆѴ

ԥᯟ
G=5000ጲᎃᆉ٧
M=1024ጲᎃᆉ٧

ଌ҃ഴय
P=ᑡуۋ
S�۲ఴۋ
Q�Q�ᎃርۋ
�����	դModbus/RTU᤯ᝬۋ


C=CANopenۋ
IP=EtherNet/IPۋ

ፆౝࠩࡆ�
11
17,23,24,34

᤯ᝬழय
A=RS-232
R=RS-485
C=CANopen
D=Ԥԯܹ̾Ꭹ(̨TSM34)

电机ܷ࠴
1 = ᫁ऎ1
2 = ᫁ऎ2
3 = ᫁ऎ3
4 = ᫁ऎ4
5 = ᫁ऎ5
6 = ᫁ऎ6

TSM 17 S-2 A G
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型ਭ ࣑⸟ 控制 I/O(*) RS-232 RS-485/422 Modbus/RTU CANopen Ethernet EtherNet/IP

TSM23P-3AG

1.5N·m

P 4DI, 3DO, EO ¥
TSM23S-3AG

S

8DI, 4DO, 1AI, EO

¥
TSM23S-3RG ¥
TSM23Q-3AG

Q
¥ ¥

TSM23Q-3RG ¥ ¥
TSM23C-3CG C ¥ ¥
TSM23P-4AG

2.4N·m

P 4DI, 3DO, EO ¥
TSM23S-4AG

S

8DI, 4DO, 1AI, EO

¥
TSM23S-4RG ¥
TSM23Q-4AG

Q
¥ ¥

TSM23Q-4RG ¥ ¥
TSM23C-4CG C ¥ ¥
TSM24P-3AG

2.5N·m

P 4DI, 3DO, EO ¥
TSM24S-3AG

S

8DI, 4DO, 1AI, EO

¥
TSM24S-3RG ¥
TSM24Q-3AG

Q
¥ ¥

TSM24Q-3RG ¥ ¥
TSM24C-3CG C ¥ ¥
TSM34P-1AG

2.7N.m

P 4DI, 3DO, EO ¥

TSM34Q-1AG

Q

8DI, 4DO, 1AI, EO

¥ ¥

TSM34Q-1RG ¥ ¥

TSM34Q-1DG ¥

TSM34C-1CG C ¥ ¥

TSM34IP-1DG IP ¥

TSM34P-3AG

5.2N.m

P 4DI, 3DO, EO ¥

TSM34Q-3AG

Q

8DI, 4DO, 1AI, EO

¥ ¥

TSM34Q-3RG ¥ ¥

TSM34Q-3DG ¥

TSM34C-3CG C ¥ ¥

TSM34IP-3DG IP ¥

TSM34P-5AG

7.0N.m

P 4DI, 3DO, EO ¥

TSM34Q-5AG

Q

8DI, 4DO, 1AI, EO

¥ ¥

TSM34Q-5RG ¥ ¥

TSM34Q-5DG ¥

TSM34C-5CG C ¥ ¥

TSM34IP-5DG IP ¥

TSM34P-6AG

8.2N.m

P 4DI, 3DO, EO ¥

TSM34Q-6AG

Q

8DI, 4DO, 1AI, EO

¥ ¥

TSM34Q-6RG ¥ ¥

TSM34Q-6DG ¥

TSM34C-6CG C ¥ ¥

TSM34IP-6DG IP ¥

* DI：ஜߙᣤЙ;   DO：ஜߙᣤѢ;   EO：ᎃᆉ٧ᣤѢ;   AI：ഴ઱᧙ᣤЙ
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 � 㿺Ṳ—机ᓝਭ28mm

૷੃
ะᵢ型 TSM11S-1RM TSM11S-2RM TSM11S-3RM
Q㕌ぁ型(੡Modbus/RTU䙐䇥型) TSM11Q-1RM TSM11Q-2RM TSM11Q-3RM

Ҧᅽ          N•m 0.065 0.08 0.125

ᣀߔ਄᧙          g•cm2 9 12 18

ᣤЙ电ຸ                VDC 24

ᎃᆉ٧ѫᣱည           ᑡу/ړ 4096 4096 4096

ణᰳᣀᤳ               RPM 3000 3000 3000

电机᧗᧙               g 118 168 218

 � 䖢䙕—࣑⸟⢯ᙝ
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 � 电≊㿺Ṳ—机ᓝਭ28mm

ะᵢ型
TSM11S-ȎRM

Q㕌ぁ型
TSM11Q-ȎRM

ଌ҃ૈ̽
ᑡуૈ̽

SCLᤁҮଌ҃ૈ̽

ᑡуૈ̽
SCLᤁҮଌ҃ૈ̽
Q Programᎃር

Modbus/RTU᤯ᝬଌ҃

ᑡуૈ̽ዜۋ
ᑡу+ழՓ

CW/CCWԤᑡу
A/Bࢿѫᑡу

ᑡу+ழՓ
CW/CCWԤᑡу

A/Bࢿѫᑡу

ణܷᑡуᣤЙᮟည
2MHzὋ

ణ࠴ᑡ250=ࠔns
2MHzὋ

ణ࠴ᑡ250=ࠔns

ஜߙ᧙ᣤЙ˓ஜ 4 4

ஜߙ᧙ᣤѢ˓ஜ 2 2

ഴ઱᧙ᣤЙ˓ஜ - -

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ - -

ஜߙ᧙ᣤЙ᜺ಪ 5-24VDC

ஜߙ᧙ᣤѢ᜺ಪ 30VDC/100mA

ᣤЙ电ຸ ణܷ电ԌϘ15-30VDC࠴电Ԍ24VDC，ణ߿ᮨ

γએҩᑞ ᣾Ԍǋ൑Ԍǋ᣾བǋ电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍǋᄰڠ)

᤯ᝬଋԯ RS-485 ٽጲ҃

᤯ᝬӨᝫ SCL  Modbus/RTU ੊ SCL

ƽᛪᇧ电机ܷ1࠴Ὃ2Ὃ3Ф˖ᄉʶ˓

 ◇ RS-485ᡌModbus/RTU䙐䇥㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ RS-485
͛ᤞᤳည 9600/19200/38400/57600/115200

ణܷ͛ᤞᡯሎ ߿ᤞᤳညᏪ͛ځ

ణܷᤋଋԻஜ 32

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈጲ

᝹ڦڠ߿  Quick Tuner ᣃ͇᝹߿



高
效
率

 
集
成
式

T
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

步
进
伺
服

 
集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

交
流
输
入

直
流
输
入

3939

步
进
伺
服

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

 � 㿺Ṳ—机ᓝਭ42mm

૷੃

脉冲输入型 TSM17P-1AG TSM17P-2AG TSM17P-3AG TSM17P-4AG
ะᵢ型 TSM17S-1□G TSM17S-2□G TSM17S-3□G TSM17S-4□G
Q㕌ぁ型(੡Modbus/RTU䙐䇥型) TSM17Q-1□G TSM17Q-2□G TSM17Q-3□G TSM17Q-4□G
CANopen䙐䇥型 TSM17C-1CG TSM17C-2CG TSM17C-3CG TSM17C-4CG

Ҧᅽ          N•m 0.26 0.42 0.52 0.7

ᣀߔ਄᧙          g•cm2 38 57 82 123

ᣤЙ电ຸ                VDC 12-48

ᎃᆉ٧ѫᣱည           ᑡу/ړ 20000 20000 20000 20000

ణᰳᣀᤳ               RPM 3000 3000 3000 3000

电机᧗᧙               g 390 440 520 760

ƾᛪᇧA(RS-232)੊R(RS-485)

 � 䖢䙕—࣑⸟⢯ᙝ
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 � 电≊㿺Ṳ—机ᓝਭ42mm

脉冲输入型
TSM17P-ȎAG

ะᵢ型
TSM17S-ȎȏG

Q㕌ぁ型
TSM17Q-ȎȏG

CANopen䙐䇥型
TSM17C-ȎCG

ଌ҃ૈ̽ ᑡуૈ̽
ᑡуૈ̽

ഴ઱᧙ૈ̽
SCLᤁҮଌ҃ૈ̽

ᑡуૈ̽
ഴ઱᧙ૈ̽

SCLᤁҮଌ҃ૈ̽
Q Programᎃር

Modbus/RTU᤯ᝬଌ҃

Q programᎃር
CANopen᤯ᝬଌ҃

ᑡуૈ̽ዜۋ
ᑡу+ழՓ

CW/CCWԤᑡу
A/Bࢿѫᑡу

ᑡу+ழՓ
CW/CCWԤᑡу

A/Bࢿѫᑡу

ᑡу+ழՓ
CW/CCWԤᑡу

A/Bࢿѫᑡу
-

ణܷᑡуᣤЙᮟည
2MHzὋ

ణ࠴ᑡ250=ࠔns
2MHzὋ

ణ࠴ᑡ250=ࠔns
2MHzὋ

ణ࠴ᑡ250=ࠔns -

ஜߙ᧙ᣤЙ˓ஜ 4 8 8 8

ஜߙ᧙ᣤѢ˓ஜ 3 4 4 4

ഴ઱᧙ᣤЙ˓ஜ - 1 1 1

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ
20000 ᑡу/ړ
A/B/Z ࢿѫζՁ

- - -

ஜߙ᧙ᣤЙ᜺ಪ
Џ电ᬥሎ
5-24VDC

ஜߙ᧙ᣤѢ᜺ಪ
Џ电ᬥሎ

30VDC/100mA

ഴ઱᧙ᣤЙ᜺ಪ
0-5VDC ഴ઱᧙ᣤЙ

ѫᣱညὙ12bits
ᣤЙ电ຸ 12-48VDC

γએҩᑞ ᣾Ԍǋ൑Ԍǋ᣾བǋ电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍǋᄰڠ)

᤯ᝬଋԯ RS-232 RS-232੊RS-485 RS-232੊RS-485 RS-232੊CANopen

᤯ᝬӨᝫ - SCL  Modbus/RTU ੊ SCL CANopen

ƽᛪᇧ电机ܷ1࠴Ὃ2Ὃ3Ф˖ᄉʶ˓

ƾᛪᇧA(RS-232)੊R(RS-485)

 ◇ RS-485ᡌModbus/RTU䙐䇥㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ RS-485
͛ᤞᤳည 9600/19200/38400/57600/115200

ణܷ͛ᤞᡯሎ ߿ᤞᤳညᏪ͛ځ

ణܷᤋଋԻஜ 32

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈጲ

᝹ڦڠ߿  Quick Tuner ᣃ͇᝹߿

 ◇ CANopen 䙐䇥㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ CANopen CiA301 CiA402
͛ᤞᤳည(bps) 1M/800K/500K/250K/125K/50K/20K/12.5K

ణܷ͛ᤞᡯሎ ߿ᤞᤳညᏪ͛ځ

ణܷᤋଋԻஜ 112

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈጲ

᝹ڦڠ߿
᯵Ү٧ʼὙͯ4ͮ0h-Fh

 Quick Tuner ᣃ͇Ὑᰳ3ͮ0*h-7*h
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 � 㿺Ṳ—机ᓝਭ56mm，60mm

૷੃

脉冲输入型 TSM23P-2AG TSM23P-3AG TSM23P-4AG TSM24P-3AG
ะᵢ型 TSM23S-2□G TSM23S-3□G TSM23S-4□G TSM24S-3□G
Q㕌ぁ型(੡Modbus/RTU䙐䇥型) TSM23Q-2□G TSM23Q-3□G TSM23Q-4□G TSM24Q-3□G
CANopen䙐䇥型 TSM23C-2CG TSM23C-3CG TSM23C-4CG TSM24C-3CG

Ҧᅽ          N•m 0.95 1.5 2.4 2.5

ᣀߔ਄᧙          g•cm2 260 460 365 900

ᣤЙ电ຸ                VDC 12-70

ᎃᆉ٧ѫᣱည           ᑡу/ړ 20000 20000 20000 20000

ణᰳᣀᤳ               RPM 3000 3000 3000 3000

电机᧗᧙               g 850 1250 1090 1650

ƾᛪᇧA(RS-232)੊R(RS-485)

 � 䖢䙕—࣑⸟⢯ᙝ
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 � 电≊㿺Ṳ—机ᓝਭ56mm，60mm

脉冲输入型
TSM2ȕP-ȎAG

ะᵢ型
TSM2ȕS-ȎȏG

Q㕌ぁ型
TSM2ȕQ-ȎȏG

CANopen䙐䇥型
TSM2ȕC-ȏCG

ଌ҃ૈ̽ ᑡуૈ̽
ᑡуૈ̽

ഴ઱᧙ૈ̽
SCLᤁҮଌ҃ૈ̽

ᑡуૈ̽
ഴ઱᧙ૈ̽

SCLᤁҮଌ҃ૈ̽
Q Programᎃር

Modbus/RTU᤯ᝬଌ҃

Q programᎃር
CANopen᤯ᝬଌ҃

ᑡуૈ̽ዜۋ
ᑡу+ழՓ

CW/CCWԤᑡу
A/Bࢿѫᑡу

ᑡу+ழՓ
CW/CCWԤᑡу

A/Bࢿѫᑡу

ᑡу+ழՓ
CW/CCWԤᑡу

A/Bࢿѫᑡу
-

ణܷᑡуᣤЙᮟည
2MHzὋ

ణ࠴ᑡ250=ࠔns
2MHzὋ

ణ࠴ᑡ250=ࠔns
2MHzὋ

ణ࠴ᑡ250=ࠔns -

ஜߙ᧙ᣤЙ˓ஜ 4 8 8 8

ஜߙ᧙ᣤѢ˓ஜ 3 4 4 4

ഴ઱᧙ᣤЙ˓ஜ - 1 1 1

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ
20000 ᑡу/ړ
A/B/Z ࢿѫζՁ

20000 ᑡу/ړ
A/B/Z ࢿѫζՁ

20000 ᑡу/ړ
A/B/Z ࢿѫζՁ

20000 ᑡу/ړ
A/B/Z ࢿѫζՁ

ஜߙ᧙ᣤЙ᜺ಪ
Џ电ᬥሎ
5-24VDC

ஜߙ᧙ᣤѢ᜺ಪ
Џ电ᬥሎ

30VDC/100mA

ഴ઱᧙ᣤЙ᜺ಪ
0-5VDC ഴ઱᧙ᣤЙ

ѫᣱညὙ12bit
ᣤЙ电ຸ 12-70VDC

γએҩᑞ ᣾Ԍǋ൑Ԍǋ᣾བǋ电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍǋᄰڠ)

᤯ᝬଋԯ RS-232 RS-232੊RS-485 RS-232੊RS-485 RS-232੊CANopen

᤯ᝬӨᝫ - SCL  Modbus/RTU ੊ SCL CANopen

ǂᛪᇧ߶ᜈ3ࠩࡆ(56mm)੊4(60mm)
ƽᛪᇧ电机ܷ2࠴Ὃ3Ὃ4Ф˖ᄉʶ˓

ƾᛪᇧA(RS-232)੊R(RS-485)

 ◇ RS-485ᡌModbus/RTU䙐䇥㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ RS-485
͛ᤞᤳည 9600/19200/38400/57600/115200

ణܷ͛ᤞᡯሎ ߿ᤞᤳညᏪ͛ځ

ణܷᤋଋԻஜ 32

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈጲ

᝹ڦڠ߿  Quick Tuner ᣃ͇᝹߿

 ◇ CANopen 䙐䇥㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ CANopen CiA301 CiA402
͛ᤞᤳည(bps) 1M/800K/500K/250K/125K/50K/20K/12.5K

ణܷ͛ᤞᡯሎ ߿ᤞᤳညᏪ͛ځ

ణܷᤋଋԻஜ 112

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈጲ

᝹ڦڠ߿
᯵Ү٧ʼὙͯ4ͮ0h-Fh

 Quick TunerὙᰳ3ͮ 0*h-7*h
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 � 㿺Ṳ—机ᓝਭ86mm

૷੃

ᑡуᣤЙۋ TSM34P-1AG TSM34P-3AG TSM34P-5AG TSM34P-6AG
Q ᎃርۋ ( դ Modbus/RTU ֖Ԥԯܹ̾Ꭹ᤯ᝬ ) TSM34Q-1□G TSM34Q-3□G TSM34Q-5□G TSM34Q-6□G
CANopen ᤯ᝬۋ TSM34C-1CG TSM34C-3CG TSM34C-5CG TSM34C-6CG
EtherNet/IP ۋ TSM34IP-1DG TSM34IP-3DG TSM34IP-5DG TSM34IP-6DG

Ҧᅽ         N•m 2.7 5.2 7.0 8.2

ᣀߔ਄᧙          g•cm2 915 1480 2200 3660

ᣤЙ电ຸ                VDC 24-70

ᎃᆉ٧ѫᣱည           ᑡу / ړ 20000 20000 20000 20000

ణᰳᣀᤳ               RPM 3000 3000 3000 3000

电机᧗᧙               g 4600 6800 9000 11400

ƾᛪᇧ A(RS-232),R(RS-485) ੊ D( Ԥԯܹ̾Ꭹ )

 � 䖢䙕—࣑⸟⢯ᙝ
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 � 电≊㿺Ṳ—机ᓝਭ86mm

脉冲输入型

TSM34P-■AG
Q㕌ぁ型

TSM34Q-■□G
CANopen 䙐䇥型

TSM34C-■CG
EtherNet/IP 型

TSM34IP-■DG

ଌ҃ૈ̽ ᑡуૈ̽

ᑡуૈ̽
ഴ઱᧙ૈ̽

SCL ੊ eSCL ᤁҮଌ҃ૈ̽
Q Program ᎃር

Modbus/RTU ᤯ᝬଌ҃

Q program ᎃር
CANopen ᤯ᝬଌ҃

Q program ᎃር
EtherNet/IP

ᑡуૈ̽ዜۋ
ᑡу + ழՓ

CW/CCW Ԥᑡу
A/B ѫᑡуࢿ

ᑡу + ழՓ
CW/CCW Ԥᑡу

A/B ѫᑡуࢿ
- -

ణܷᑡуᣤЙᮟည
2MHz，

ణ࠴ᑡࠔ =250ns
2MHz，

ణ࠴ᑡࠔ =250ns - -

ஜߙ᧙ᣤЙ˓ஜ 4 8 8 8

ஜߙ᧙ᣤѢ˓ஜ 3 4 4 4

ഴ઱᧙ᣤЙ˓ஜ - 1 1 1

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ
20,000 counts/rev 

A/B/Z ࢿѫζՁ
20,000 counts/rev 

A/B/Z ࢿѫζՁ
20,000 counts/rev 

A/B/Z ࢿѫζՁ
20,000 counts/rev 

A/B/Z ࢿѫζՁ

ஜߙ᧙ᣤЙ᜺ಪ
Џ电ᬥሎ
5-24VDC

ஜߙ᧙ᣤѢ᜺ಪ
Џ电ᬥሎ

30VDC/100mA

ഴ઱᧙᧙ᣤЙ᜺ಪ
0–5VDC ഴ઱᧙ᣤЙ

ѫᣲည：12bits

ᣤЙ电ຸ 12-70VDC

γએҩᑞ ᣾Ԍ、൑Ԍ、᣾བ、电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍ、ᄰڠ)
᤯ᝬଋԯ RS-232 RS-232੊RS-485੊Ethernet RS-232&CANopen Ethernet
᤯ᝬӨᝫ - SCL CANopen EtherNet/IP

■ᛪᇧ电机ܷ࠴ 1,3,5,6 Ф˖ᄉʶ˓
□ᛪᇧA(RS-232)੊R(RS-485)੊D(Ԥԯܹ̾Ꭹ)

 ◇ RS-485ᡌModbus/RTU䙐䇥㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ RS-485
͛ᤞᤳည 9600/19200/38400/57600/115200

ణܷ͛ᤞᡯሎ ߿ᤞᤳညᏪ͛ځ

ణܷᤋଋԻஜ 32

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈጲ

᝹ڦڠ߿  Quick Tuner ᣃ͇᝹߿

 ◇ CANopen 䙐䇥㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ CANopen CiA301 CiA402
͛ᤞᤳည(bps) 1M/800K/500K/250K/125K/50K/20K/12.5K

ణܷ͛ᤞᡯሎ ߿ᤞᤳညᏪ͛ځ

ణܷᤋଋԻஜ 112

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈጲ

᝹ڦڠ߿
᯵Ү٧ʼὙͯ4ͮ0h-Fh

 Quick TunerὙᰳ3ͮ 0*h-7*h

 ◇ Ethernet 䙐䇥㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ Ethernet (eSCL)
͛ᤞᤳည 100Mbps

ణܷ͛ᤞᡯሎ 2˓ᓫཁ˧ᫍణܷᡯሎ100ዚ

᤯ᝬጲ
଍ᕚԤፐࡕᘈᎩጲ̊ዜጲ੊Нዜጲ
(CAT5e੊CAT6)

᝹ڦڠ߿  Quick Tuner ᣃ͇᝹߿
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 � ж㡢㿺Ṳ

TSM Integrated 

ፏᎅኍጞ Bጞ(130ą)

ፏᎅ电᫽ 100M�/DC500V

ፏᎅ电Ԍ 500VAC 1 ѫ᧾

΍ၸဖܑ

ဖܑຝऎ 0ᾝ+40ą 

ဖܑາऎ 90%(௃ፆ᭚) 

合ڣ ௃ᑻᙌবචͳǋ۟࠹ǌʿᄯଋଋᝎපǋෳኍ

᫸એኍጞ IP20

 � ᇯ䇮ᛢᤸ䍕䖳，ᇯ䇮䖪ੇ䍕䖳 (ঋփ：N) 

电机ᆿ㻻ተሮ 型ਭ

ᇯ䇮ᛢᤸ䍕䖳

ᇯ䇮䖪ੇ䍕䖳䐓䖪ㄥⲺ䐓⿱mm

0 5 10 15 20

28mm

TSM11□-1RM

20 25 34 52 -

电机ఴᢵ᧗᧙̾ʽ

TSM11□-2RM

TSM11□-3RM

42mm

TSM17□-1□G

35 44 58 85 -
TSM17□-2□G

TSM17□-3□G

TSM17□-4□G

56mm

TSM23□-2□G

63 75 95 130 190TSM23□-3□G

TSM23□-4□G

60mm TSM24□-3□G 90 100 130 180 270

86mm

TSM34□-1□G

260 290 340 390 480
TSM34□-3□G

TSM34□-5□G

TSM34□-6□G

L

ᣈՓ᠆ᣑ

১
ે

᠆
ᣑ
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 ◇ ᆿ㻻䶘42mm

型ਭ “L” “M” 䖪直ᖺ࠰

TSM17□-1□G 69.5 26.6

6*
TSM17□-2□G 75 32.1

TSM17□-3□G 83.5 40.6

TSM17□-4□G 98 55

* ԲԺଡΘ5 mm Ѣᣈྟఴ

 ◇ ᆿ㻻䶘28mm

型ਭ “L” 䖪直ᖺ࠰

TSM11□-1RM 45.9

5TSM11□-2RM 55

TSM11□-3RM 66.2

 ◇ ᆿ㻻䶘56mm

型ਭ “L” “M” 䖪直ᖺ࠰

TSM23□-2□G 95.2 24.5

8*TSM23□-3□G 117.2 46.5

TSM23□-4□G 120.6 49.9

* ԲԺଡΘ6.35 mm Ѣᣈྟఴ
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 � 机Ủተሮ(ঋփmm)
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15L

4.
5
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at
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2823

23

4-M2.5

 ◇ ᆿ㻻䶘86mm

型ਭ “L” 䖪直ᖺ࠰

TSM34□-1□G 112.5

14
TSM34□-3□G 143

TSM34□-5□G 172.5

TSM34□-6□G 203

 ◇ ᆿ㻻䶘60mm

型ਭ “L” “M” 䖪直ᖺ࠰

TSM24□-3□G 129.15 58.5 10*

* ԲԺଡΘ8 mm Ѣᣈྟఴ
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 ◇ 䙐⭞I/O线(䶔ኅ㭳)(TSM17/23/24/34)

型ਭ 䮵ᓜ (L)
1101-100 1m

1101-200 2m

1101-500 5m

Pin 㝐 ᇐѿ 䈪᱄ 䘔᧛线仒㢨

1 X1+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

ᗯ

2 X1- ᗯ / ᄆ
3 X2+

ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ
᳦

4 X2- ᳦ / ᄆ
5 X3 X3 ஜߙ᧙ᣤЙ ፮

6 X4 X4 ஜߙ᧙ᣤЙ ീ

7 X5 X5 ஜߙ᧙ᣤЙ ༥

8 X6 X6 ஜߙ᧙ᣤЙ ጋ

9 XCOM X ᣤЙМРཁ ᄆ

10 +5V +5V ഴ઱᧙电Ԍ ጙ

11 AIN ഴ઱᧙ᣤЙ ᗯ

12 GND ഴ઱᧙ᣤЙڠ ᳫ

13 X7+
X7 ஜߙ᧙ᣤЙ

ീ

14 X7- ീ / ᄆ
15 X8+

X8 ஜߙ᧙ᣤЙ
፮

16 X8- ፮ / ᄆ
17 Y1 Y1 ஜߙ᧙ᣤѢ ᗯ

18 Y2 Y2 ஜߙ᧙ᣤѢ ᳦

19 Y3 Y3 ஜߙ᧙ᣤѢ ೢ

20 YCOM Y ᣤѢМРཁ ᳫ

21 Y4+
Y4 ஜߙ᧙ᣤѢ 

ጙ

22 Y4- ጙ / ᄆ
23 Z+ ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ Z ᄰ

 ( ᔩథ ) 
ᳫ

24 Z- ᳫ / ᄆ
25 B+ ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ B ᄰ

( ᔩథ ) 
፮

26 B- ፮ / ᄆ
27 A+ ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ A ᄰ

 ( ᔩథ ) 
ീ

28 A- ീ / ᄆ

 ◇ 䙐⭞I/O线(ኅ㭳)(TSM17/23/24/34)

型ਭ 䮵ᓜ (L)
1116-100 1m

1116-200 2m

1116-300 3m

1116-500 5m

Pin 㝐 ᇐѿ 䈪᱄ 䘔᧛线仒㢨

1 X1+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

ᗯ / ᄆ
2 X1- ᗯ / ᳫ
3 X2+

ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ
፮ / ᄆ

4 X2- ፮ / ᳫ
5 X3 X3 ஜߙ᧙ᣤЙ ᗯ

6 X4 X4 ஜߙ᧙ᣤЙ ጋ

7 X5 X5 ஜߙ᧙ᣤЙ ᳦

8 X6 X6 ஜߙ᧙ᣤЙ ፮

9 XCOM X ᣤЙМРཁ ീ

10 +5V +5V ഴ઱᧙电Ԍ ጙ

11 AIN ഴ઱᧙ᣤЙ ᄆ

12 GND ഴ઱᧙ᣤЙڠ ᳫ

13 X7+
X7 ஜߙ᧙ᣤЙ

ೢ / ᄆ
14 X7- ೢ / ᳫ
15 X8+

X8 ஜߙ᧙ᣤЙ
༥ / ᄆ

16 X8- ༥ / ᳫ
17 Y1 Y1 ஜߙ᧙ᣤѢ ೢ

18 Y2 Y2 ஜߙ᧙ᣤѢ ༥

19 Y3 Y3 ஜߙ᧙ᣤѢ ዟ

20 YCOM Y ᣤѢМРཁ ᳦ / ፮
21 Y4+

Y4 ஜߙ᧙ᣤѢ 
ጋ / ᄆ

22 Y4- ጋ / ᳫ
23 Z+ ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ Z ᄰ

 ( ᔩథ ) 
᳦ / ᄆ

24 Z- ᳦ / ᳫ
25 B+ ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ B ᄰ

( ᔩథ ) 
ീ / ᄆ

26 B- ീ / ᳫ
27 A+ ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ A ᄰ

 ( ᔩథ ) 
ጙ / ᄆ

28 A- ጙ / ᳫ

 ◇ CANopen Daisy Chain 䙐䇥线(TSM17/23/24/34) 

型ਭ 䮵ᓜ (L)
2112- 025 0.25m
2112- 050 0.5m
2112-100 1m
2112-300 3m

 ◇ RS-232 䙐䇥线(C 型)(TSM17/23/24/34) 

型ਭ 䮵ᓜ (L)
2113-150 1.5m

 ◇ RS-485 Daisy Chain 䙐䇥线(TSM17/23/24/34) 

型ਭ 䮵ᓜ (L)
2111-025 0.25m
2111-050 0.5m
2111-100 1m
2111-300 3m

 ◇ RS-232 䙐䇥线(P/S/Q 型)(ӻTSM17/23/24/34) 

型ਭ 䮵ᓜ (L)
2101-150 1.5m

 ◇ 电Ⓠ+䙐ؗ+I/O 线(ᮙ线，ӻTSM11ӝ૷)

型ਭ 䮵ᓜ (L)
1109-030 0.3m

Pin 㝐 ᇐѿ 䈪᱄ 䘔᧛线仒㢨

1 Y2 Y2 ஜߙ᧙ᣤѢ ጋ

2 Y1 Y1 ஜߙ᧙ᣤѢ ീ

3 X4 X4 ஜߙ᧙ᣤЙ ᄆ

Pin 㝐 ᇐѿ 䈪᱄ 䘔᧛线仒㢨

4 X3 X3 ஜߙ᧙ᣤЙ ೢ

5 X2 ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ ᳦

6 X1 ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ ༥

7 RXD- RS-422/485 ஜ૵ଋஅ - ፮ / ᄆ

8 RXD+ RS-422/485 ஜ૵ଋஅ + ፮

9 TXD- RS-422/485 ஜ૵Ԧᤞ - ᗯ / ᄆ

10 TXD+ RS-422/485 ஜ૵Ԧᤞ + ᗯ

11 V+ 电ຸᣤЙ + ጙ

12 V- 电ຸڠ GND ᳫ

L±100

1

51

5
J2J1

ZER-05V-S(JST) �ܦ܇
ଢ᧪��SZE-002T-P0.3(JST) ZER-05V-S(JST) �ܦ܇

ଢ᧪��SZE-002T-P0.3(JST)

L±100

1

51

5
J2J1

ZER-05V-S(JST) :ܦ܇
ଢ᧪: SZE-002T-P0.3(JST)

ZER-05V-S(JST) :ܦ܇
ଢ᧪: SZE-002T-P0.3(JST)

�

L±20

15±2

ᤋଋ٧(JST)
��ZER-04-Sܦ܇
ଢ᧪��SZE-002T-P0.3

10
20

A
1
2
3
4

DGND
TX
VCC
RX

DB/9PFemale

9 5

B A

B

J1 J2

16

J2J1

B

DB/9P Female

1

5

L±20
5

1

B

9

6

15±2

10
20

ᤋଋ٧(JST)
��ZER-05-Sܦ܇
ଢ᧪��SZE-002T-P0.3

 ◇ ԛའ㖇㨀㣧䬴䙐䇥线 (Q/IP 型)(ӻTSM34) 

Ფ䙐型 ᑜኅ㭳型 䮵ᓜ (L)

2012-030 2013-030 0.3m
2012-300 2013-300 3m

L
L

8 1 8 1

PUDP-28V-S(JST):ܦ܇
ଢ᧪:SPUD-001T-P0.5(JST)

27 28

1 2
L±50

PUDP-28V-S(JST):ܦ܇
ଢ᧪:SPUD-001T-P0.5(JST)

UL20276 AWG26 28ᔆጲ

L±100
30±3

20±3

10

27 28

1 2

C

ᤋଋ٧��(JST)
��GHR-12V-Sܦ܇����
    ଢ᧪� SSHL-002T-P0.2

ҙጲୁ᩷
´0.7MAX

300±20

C

CՓ
1

12

5
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 ◇   ᭴电䫩⭕߃
P/N: RC880
΍ၸᲝংᄉԥ电ҸᨒͮխஅഴڰRC880(ݟԾڎ੝ᇧ)Ժ̾థ஌ڠᝌфвၶஉ电ᄉ᫇ᮤǌ
ѽၸRC880౎೜฽ᒬࣁᄉःၸ˖௦ՠڙߚԥ电Ҹвၶ电ຸᄉ᫇ᮤὋ࠱RC880˘ᐎڙTSMጆѴˀΘ电电ຸ
౦RC880ʼᄉþRegenÿLEDૈᇧ༤̯ల᫄ཆ᣾Ὃឬ௙৥ᄉ电ᡸ˖෤థ᣾ܲᄉԥ电ݟͺὋࢹ࣡ൣࣲᫍ˧

ҸὋʿॸ΍ၸRC880ǌ

尺寸图 (单位：mm)

 ◇ USB䙐䇥䖢ᦘ器

                                                          Ձ：MS-USB-RS-232-01ۋ
ଠᤗ：USB-RS-232ᣀ૰٧                          

76

45
94 85 85

28.6

 Ձ：MS-USB-RS-485-01ۋ
ଠᤗ：USB-RS-485ᣀ૰٧

Ձ：MS-USB-CAN-01ۋ
ଠᤗ：USB-CANᣀ૰٧
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 � 䘔᧛ф䘆㺂(-P脉冲输入型)

 ◇ ਺䜞փ੃〦਀ࣕ㜳

TSM17P TSM23/24P TSM34P

Ŀ

ŀ Ł

ł

Ŀ

ŀ Ł

ł

ł

Ŀŀ
Ł

ł  ஜߙᣤЙᣤѢቪߔ

A-
B-
Z-
NC
YCOM
Y2
NC
NC
GND
NC
NC
X4
DIR-
STEP-

A+
B+
Z+
NC
Y3
Y1
NC
NC
NC

XCOM
NC
X3

DIR+
STEP+

27 28

1   2

ㄥᆆ㕌ਭ ㄥᆆ੃〦 ࣕ㜳

1 STEP+
ᑡуᣤЙ

2 STEP-

3 DIR+
ழՓᣤЙ

4 DIR-

5 X3 X3ஜߙ᧙ᣤЙ

6 X4 X4ஜߙ᧙ᣤЙ

7 NC
ʿ΍ၸ

8 NC

9 XCOM Xஜߙ᧙ᣤЙМРቪ

10 NC
ʿ΍ၸ

11 NC

12 GND ஜڠߙ

13 NC

ʿ΍ၸ
14 NC

15 NC

16 NC

17 Y1 Y1ஜߙ᧙ᣤѢ

18 Y2 Y2ஜߙ᧙ᣤѢ

19 Y3 Y3ஜߙ᧙ᣤѢ

20 YCOM Yஜߙ᧙ᣤѢМРቪ

21 NC
ʿ΍ၸ

22 NC

23 Z+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢZᄰ

24 Z-

25 B+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢBᄰ

26 B-

27 A+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢAᄰ

28 A-

Ŀ LED灯号显示
ᱴ⽰ 仒㢨 ࣕ㜳 Ӥ⚥ᶗ件

࿃খ ፮ 电ຸ௬ᇧ 电ຸᣤЙ/ᤁᛠ࿃খ

ઐ᝜ ጙ ௬ᇧઐ᝜ థઐ᝜Ԧၶௐ

࿃খ ᳦ ᣘү电ຸૈᇧ ॆᣘү电ຸʼ电ௐ

 � ᝜ઐ௬ᇧ

TSM᯵Ү٧ၸˏ˓(ጙ/፮)LED ༤௬ᇧ࿃খǌൣ࣡࿃খ˝፮ᓣ
LED ᫄ཆǌݟ౦ጙᓣLED ᫄ཆὋᛪᇧઐ᝜੊Ԧၶᩱឧǌᩱឧ
̼ᆉԺ᤯᣾ጙ༤֖፮༤ᄉ᫄ཆጷ合౎ᛪᇧǌ

សጹઐ᝜Ѵᛪ᜸ઐ᝜ᮅ

TSM34ᬓ˿˞电ຸ̾ܰὋԲܰᤆథʶᡸᣘү电ຸ(AUX 
Power)ǌॆ˞电ຸற电ᄉৰхʽὋγ૆ᣘү电ຸᄉΘ电Ὃ᯵
Ү٧ଌ҃ٿᡸࡂፘ፝γ૆Θ电࿃খὋԺ̾ፘ፝γ૆电机ᄉॆ
ґͮᎵζোǌॆ˞电ᡸুܬΘ电ௐὋʼͮ机ଌ҃٧Ժ̾ঋᤳ
Ꮅଌ҃ǌͮܬু

ŀ 电源连接端子
TSM17/23/24
P/N: Weidmuller 1615780000

䈪᱄

+ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ+

- ᯵Ү٧电ຸᣤЙ-

TSM34
P/N: Phoenix Contact  5452570

䈪᱄

V+ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ+

V- ᯵Ү٧电ຸᣤЙ-

AUX+ ᣘү电ຸ电ຸᣤЙ+

AUX- ᣘү电ຸ电ຸᣤЙ-

Ł 通讯端子
TSM17P
P/N: Phoenix 1881354
TSM23/24/34P
Housing P/N: JST ZER-04-S
Crimp P/N: JST SZE-002T-P0.3

TSM17P TSM23/24/34P
RXD

+5V

TXD

GND

GND

GND

TXD

+5V

RXD

ㄥᆆ ᇐѿ ㄥᆆ ᇐѿ

RXD ଋஅஜ૵ RXD ଋஅஜ૵

+5V +5V电ຸΘः +5V +5V电ຸΘः

TXD Ԧᤞஜ૵ TXD Ԧᤞஜ૵

GND ڠ GND ڠ

Housing P/N: JST PUDP-28V-S
Crimp P/N: JST SPUD-001T-P0.5
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 ◇ ᧛线ഴ

 ◇ 输入ؗਭ䈪᱄

᯵Ү٧Юᦉၸਖ਼ଌ҃٧

1 X1/STEP+ 

2 X1/STEP-

3 X2/DIR+

4 X2/DIR-

9 XCOM
5-24VDC

0VDC

0VDC

0VDC

Under 30V

5 X3/SERVO ON

6 X4/ALARM RESET

17 Y1/ALARM

18 Y2/IN POSITION

19 Y3/BRAKE

20 YCOM

23 ENC Z+

24 ENC Z-
25 ENC B+

26 ENC B-
27 ENC A+

28 ENC A-

0VDC0VDC

ॆᣤЙ/ᣤѢ࿃খ˝ᰳ电ࣰௐὋᛪᇧ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ࠭̅ܪ᤯
࿃খǌ

ॆᣤЙ/ᣤѢ࿃খ˝ͯ电ࣰௐὋᛪᇧ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ̅ܪ᭣࠭
᤯࿃খǌ

 � ʼࠆڎਖ਼ᄉଌ҃ࢿ˝٧ѫᑡуᣤЙय
 � ᑡуζՁ电Ԍᔴ24-5˝ډVDC
 � ஜߙ᧙ᣤЙ电Ԍᔴ24-5˝ډVDC
 � ଍ᕚ΍ၸԤፐࡕᘈጲAWG24-28
 � ᣤЙᣤѢጲःॆᤉሎҮҦ电ຸጲ

 Ɣ 脉冲输入控制

ˀᬶ电౜धᡸᣤѢᄰᤋ

ᑡуࢿѫᣤЙ

5-24VDC

0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧

STEP+

STEP-

DIR+

DIR-

᯵Ү٧

STEP+

STEP-

DIR+

DIR-

0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

 Ɣ ީӄ脉冲输入ᯯ式Ⲻ䈪᱄

ᑡу&ழՓ

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ᰳ电ࣰௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

*DIRᣤЙᄉழՓ߿˦Ժ̾᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

CW/CCWᑡуۋ

᳭ᝢৰхʽὋॆCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆCCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

*ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

A&Bൣ̓ᑡу

电机಩૵̯ʶ˓Ԥ᤯᥊ܘ᧙˞ᎃᆉ٧ԥᯟፋ᯵Ү٧ᄉζՁᣀ
Үǌ

ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配ᎵǌழՓၿג˓᤯᥊ᮖЎԲʶ
˓᤯᥊੝ф߿ǌ

ʽڎ௬ᇧॆ电机配ᎵڙᣤЙAᡓґᣤЙBᄉৰхௐὋ电机ڙ
CWழՓʼᣀҮǌ

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

ᣤЙA

CCWழՓ

CWழՓ

ᣤЙB

"�#ൣ̓ᑡуᣤЙழय

 Ɣ ᮦᆍ䠅输入䘔᧛⽰ׁ

ˀᬶ电౜धᡸᣤѢᄰᤋ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ͯ电ࣰ ᰳ电ࣰ

ӬᑡуᣤЙழय

CWழՓ

CCWழՓ

ᑡуᣤЙ
(PLS)

电机ᄉҮͺ

஼ᣀழՓ
(DIR.)

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ
ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

CWᑡу

CCWழՓ

CWழՓ

CCWᑡу

ԤᑡуᣤЙழय

5-24VDC

0VDC

XCOM

X3

X4

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧
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输
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输
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F
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S
T

ଋNPN͛ۋਕ٧

ଋPNP͛ۋਕ٧

΍ᑞ(Servo ON)ᣤЙ

X3Ժ配Ꮅ˝΍ᑞζՁ౎΍电机Ҵᇒ

ઐ᝜ຌᬓ(Alarm Reset)ᣤЙ

X4Ժ配Ꮅ˝ઐ᝜ຌᬓζՁὋᝌᬓઐ᝜࿃খࣲ΍᯵Үൣ̅ܪ٧
࣡ᄉServo Off࿃খǌ

注：在清除错误报警之前，请确认系统处于正常状态。

 ◇ ᮦᆍ䠅输࠰䈪᱄

 Ɣ ᮦᆍ䠅输࠰䘔᧛⽰ׁ

ᬶ电౜धᡸ

ࣛܰᦉ᠆ᣑ

Y1Ժ配Ꮅ੆ઐ᝜ζՁᣤѢǌ

Y2Ժ配Ꮅ੆ҮখҁͮζՁᣤѢ(dynamicὋࠃௐ೜฽௦ՠҁ
ͮ)ǌ

Y3Ժ配Ꮅ੆҆ᢻζՁᣤѢὋ੊௦ᣀᤳζՁᣤѢ(tachζՁ)Ὃ
੊௦timingζՁᣤѢ(50˓ᑡу/ᣀ)Ὃ੊௦᭡খҁͮζՁᣤѢ
(staticὋϢൢௐ೜฽௦ՠҁͮ)

5-24VDC

XCOM

X3

X4

᯵Ү٧

0VDC

+

-

NPN
Sensor

5-24VDC

XCOM

X3

᯵Ү٧

+

-

PNP
͛ਕ٧

0VDC

5-24VDC

0VDC

Y1

YCOM

Y2

Y3

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

Y1

YCOM

Y2

Y3

᠆ᣑ
+

-

ႂຸ
5-24VDC

 Ɣ 㕌⸷器反侾输࠰

 � A/B/ZᄰᑡуζՁࢿҮᣤѢ

 � 电机ඇ஼ᣀ1ړὋA/Bᄰᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ20000˓ᑡуὋZᄰ
ᣤѢ1˓ᑡуǌ

 � AǋBᄰᑡуᄰ90ࢿcὋॆAᡓґBᄰ90cௐὋ电机ൣᣀ
CWὋॆBᡓґAᄰ90cௐὋ电机ԥᣀCCWǌ

ᑡуᣤѢζՁจ्

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ电ᡸ

26C31ጲব᯵ҮᣤѢ

A+

A-

B+

B-

Z+

Z-

注：当上位机是单端输入(无法接收差分信号)的时候，您可以
选择配合使用我司的差分转集电极开路(OC门)输出模块，型
号：DOC3

     

Aᄰᑡу

Bᄰᑡу
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 � 䘔᧛ф䘆㺂(-S/Q 控制器型)

 ◇ ਺䜞փ੃〦਀ࣕ㜳

TSM17S/Q TSM23/24S/Q TSM34Q

Ŀ

ŀ Ł

ł

Ŀ

ŀ
Ł

ł

Ŀŀ

Ł

ł

① LED灯号显示
ᱴ⽰ 仒㢨 ࣕ㜳 Ӥ⚥ᶗ件

࿃খ ፮ 电ຸ௬ᇧ 电ຸᣤЙ/ᤁᛠ࿃খ

ઐ᝜ ጙ ௬ᇧઐ᝜ థઐ᝜Ԧၶௐ

࿃খ ᳦ ᣘү电ຸૈᇧ ॆᣘү电ຸʼ电ௐ

 � ᝜ઐ௬ᇧ

TSM᯵Ү٧ၸˏ˓(ጙ/፮)LED ༤௬ᇧ࿃খǌൣ࣡࿃খ˝፮ᓣ
LED ᫄ཆǌݟ౦ጙᓣLED ᫄ཆὋᛪᇧઐ᝜੊Ԧၶᩱឧǌᩱឧ
̼ᆉԺ᤯᣾ጙ༤֖፮༤ᄉ᫄ཆጷ合౎ᛪᇧǌ

សጹઐ᝜Ѵᛪ᜸ઐ᝜ᮅ

TSM34ᬓ˿˞电ຸ̾ܰὋԲܰᤆథʶᡸᣘү电ຸ(AUX 
Power)ǌॆ˞电ຸற电ᄉৰхʽὋγ૆ᣘү电ຸᄉΘ电Ὃ᯵
Ү٧ଌ҃ٿᡸࡂፘ፝γ૆Θ电࿃খὋԺ̾ፘ፝γ૆电机ᄉॆ
ґͮᎵζোǌॆ˞电ᡸুܬΘ电ௐὋʼͮ机ଌ҃٧Ժ̾ঋᤳ
Ꮅଌ҃ǌͮܬু

ŀ 电源连接端子
TSM17/23/24

P/N: Weidmuller 1615780000

䈪᱄

+ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ+

- ᯵Ү٧电ຸᣤЙ-

TSM34
P/N: Phoenix Contact  5452570

䈪᱄

V+ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ+

V- ᯵Ү٧电ຸᣤЙ-

AUX+ ᣘү电ຸ电ຸᣤЙ+

AUX- ᣘү电ຸ电ຸᣤЙ-

Ł 通讯端子
TSM17 S/Q(RS-232)
P/N: Phoenix 1881354
TSM23/24/34 S/Q(RS-232)
Housing P/N: JST ZER-04-S
Crimp P/N: JST SZE-002T-P0.3
TSM17/23/24/34 S/Q(RS-485)
Housing P/N: JST ZER-05V-S
Crimp P/N: JST SZE-002T-P0.3
TSM17S/Q

RS-232 RS-485
RXD

+5V

TXD

GND

GND

ㄥᆆ ᇐѿ ㄥᆆ ᇐѿ

RXD ଋஅஜ૵ RX+ ଋஅ+

+5V +5V电ຸΘः RX- ଋஅ-

TXD Ԧᤞஜ૵ TX+ Ԧᤞ+

GND ڠ TX- Ԧᤞ-

GND ڠ GND ڠ

TSM23/24/34S/Q

RS-232 RS-485

GND

TXD

+5V

RXD

RX+

RX-

TX+

TX-

GND

ㄥᆆ ᇐѿ ㄥᆆ ᇐѿ

GND ڠ RX+ ଋஅ+

TX Ԧᤞ RX- ଋஅ-

+5V +5V电ຸΘः TX+ Ԧᤞ+

RX ଋஅ TX- Ԧᤞ-

GND ڠ

RX+

RX-

TX+

TX-

GND
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ł TSM23/24/34S/Q 数字输入输出端子

A-
B-
Z-
Y4-
YCOM
Y2
X8-
X7-
GND
+5V
X6
X4
X2-
X1-

A+
B+
Z+

Y4+
Y3
Y1

X8+
X7+
AIN

XCOM
X5
X3

X2+
X1+

27 28

1    2

ㄥᆆ㕌ਭ ㄥᆆ੃〦 ࣕ㜳

1 X1+/STEP+ ᰳᤳஜߙᣤЙ
ᑡуᣤЙ2 X1-/STEP- 

3 X2+/DIR+ ᰳᤳஜߙᣤЙ
ழՓᣤЙ4 X2-/DIR-

5 X3 X3ஜߙ᧙ᣤЙ

6 X4 X4ஜߙ᧙ᣤЙ

7 X5 X5ஜߙ᧙ᣤЙ

8 X6 X6ஜߙ᧙ᣤЙ

9 XCOM Xஜߙ᧙ᣤЙМРቪ

10 +5 +5VᣤѢ

11 AIN ഴ઱᧙ᣤЙ

12 GND ഴ઱᧙ᣤЙڠ

13 X7+
X7ஜߙ᧙ᣤЙ

14 X7-

15 X8+
X8ஜߙ᧙ᣤЙ

16 X8-

17 Y1 Y1ஜߙ᧙ᣤѢ

18 Y2 Y2ஜߙ᧙ᣤѢ

19 Y3 Y3ஜߙ᧙ᣤѢ

20 YCOM Yஜߙ᧙ᣤѢМРቪ

21 Y4+
Y4ஜߙ᧙ᣤѢ

22 Y4-

23 Z+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢZᄰ

24 Z-

25 B+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢBᄰ

26 B-

27 A+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢAᄰ

28 A-

ł TSM17S/Q数字输入输出端子

NC
NC
NC
Y4-
YCOM
Y2
X8-
X7-
GND
+5V
X6
X4
X2-
X1-

NC
NC
NC

Y4+
Y3
Y1

X8+
X7+
AIN

XCOM
X5
X3

X2+
X1+

27 28

1   2

ㄥᆆ㕌ਭ ㄥᆆ੃〦 ࣕ㜳

1 X1+/STEP+ ᰳᤳஜߙᣤЙ
ᑡуᣤЙ2 X1-/STEP- 

3 X2+/DIR+ ᰳᤳஜߙᣤЙ
ழՓᣤЙ4 X2-/DIR-

5 X3 X3ஜߙ᧙ᣤЙ

6 X4 X4ஜߙ᧙ᣤЙ

7 X5 X5ஜߙ᧙ᣤЙ

8 X6 X6ஜߙ᧙ᣤЙ

9 XCOM Xஜߙ᧙ᣤЙМРቪ

10 +5 +5VᣤѢ

11 AIN ഴ઱᧙ᣤЙ

12 GND ഴ઱᧙ᣤЙڠ

13 X7+
X7ஜߙ᧙ᣤЙ

14 X7-

15 X8+
X8ஜߙ᧙ᣤЙ

16 X8-

17 Y1 Y1ஜߙ᧙ᣤѢ

18 Y2 Y2ஜߙ᧙ᣤѢ

19 Y3 Y3ஜߙ᧙ᣤѢ

20 YCOM Yஜߙ᧙ᣤѢМРቪ

21 Y4+
Y4ஜߙ᧙ᣤѢ

22 Y4-

23 NC

ʿ΍ၸ

24 NC

25 NC

26 NC

27 NC

28 NC

Housing P/N: JST PUDP-28V-S
Crimp P/N: JST SPUD-001T-P0.5

Housing P/N: JST PUDP-28V-S
Crimp P/N: JST SPUD-001T-P0.5
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 ◇ ᧛线ഴ

 Ɣ TSM17S/Q

 Ɣ TSM23/24/34S/Q

᯵Ү٧Юᦉၸਖ਼ଌ҃٧

5-24VDC0VDC

0VDC

0VDC

0VDC

Under 30V

Under 30V

1 X1/STEP+ 

2 X1/STEP-

3 X2/DIR+

4 X2/DIR-

9 XCOM

5 X3/SERVO ON

6 X4/ALARM RESET

7 X5

10 +5V

8 X6

100mA Limit

11 AIN

12 GND

17 Y1/ALARM

18 Y2/IN POSITION

19 Y3/BRAKE

20 YCOM

21 Y4+

22 Y4-

Signal
Conditioning

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

13 X7/CW LIMIT+

14 X7/CW LIMIT-

15 X8/CCW LIMIT+

16 X8/CCW LIMIT-

᯵Ү٧Юᦉၸਖ਼ଌ҃٧

5-24VDC0VDC

0VDC

0VDC

0VDC

Under 30V

Under 30V

1 X1/STEP+ 

2 X1/STEP-

3 X2/DIR+

4 X2/DIR-

9 XCOM

5 X3/SERVO ON

6 X4/ALARM RESET

7 X5

10 +5V

8 X6

100mA Limit

11 AIN

12 GND

17 Y1/ALARM

18 Y2/IN POSITION

19 Y3/BRAKE

20 YCOM

21 Y4+

22 Y4-

23 ENC Z+

24 ENC Z-
25 ENC B+

26 ENC B-
27 ENC A+

28 ENC A-

Signal
Conditioning

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

13 X7/CW LIMIT+

14 X7/CW LIMIT-

15 X8/CCW LIMIT+

16 X8/CCW LIMIT-

0VDC0VDC

 ◇ 输入ؗਭ䈪᱄

ॆᣤЙ/ᣤѢ࿃খ˝ᰳ电ࣰௐὋᛪᇧ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ࠭̅ܪ᤯
࿃খǌ

ॆᣤЙ/ᣤѢ࿃খ˝ͯ电ࣰௐὋᛪᇧ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ̅ܪ᭣࠭
᤯࿃খǌ

 � ʼࠆڎਖ਼ᄉଌ҃ࢿ˝٧ѫᑡуᣤЙय
 � ᑡуζՁ电Ԍᔴ24-5˝ډVDC
 � ஜߙ᧙ᣤЙ电Ԍᔴ24-5˝ډVDC
 � ଍ᕚ΍ၸԤፐࡕᘈጲAWG24-28
 � ᣤЙᣤѢጲःॆᤉሎҮҦ电ຸጲ

 Ɣ 脉冲输入控制

ˀᬶ电౜धᡸᣤѢᄰᤋ

ᑡуࢿѫᣤЙ

 Ɣ ީӄ脉冲输入ᯯ式Ⲻ䈪᱄

ᑡу&ழՓ

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ᰳ电ࣰௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

*DIRᣤЙᄉழՓ߿˦Ժ̾᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

CW/CCWᑡуۋ

᳭ᝢৰхʽὋॆCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆCCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

*ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

5-24VDC

0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧

STEP+

STEP-

DIR+

DIR-

᯵Ү٧

STEP+

STEP-

DIR+

DIR-

0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ͯ电ࣰ ᰳ电ࣰ

ӬᑡуᣤЙழय

CWழՓ

CCWழՓ

ᑡуᣤЙ
(PLS)

电机ᄉҮͺ

஼ᣀழՓ
(DIR.)

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ
ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

CWᑡу

CCWழՓ

CWழՓ

CCWᑡу

ԤᑡуᣤЙழय
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A&Bൣ̓ᑡу

电机಩૵̯ʶ˓Ԥ᤯᥊ܘ᧙˞ᎃᆉ٧ԥᯟፋ᯵Ү٧ᄉζՁᣀ
Үǌ

ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配ᎵǌழՓၿג˓᤯᥊ᮖЎԲʶ
˓᤯᥊੝ф߿ǌ

ʽڎ௬ᇧॆ电机配ᎵڙᣤЙAᡓґᣤЙBᄉৰхௐὋ电机ڙ
CWழՓʼᣀҮǌ

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

ᣤЙA

CCWழՓ

CWழՓ

ᣤЙB

"�#ൣ̓ᑡуᣤЙழय

 Ɣ ᮦᆍ䠅输入䘔᧛⽰ׁ

ˀᬶ电౜धᡸᣤѢᄰᤋ

ଋNPN͛ۋਕ٧

ଋPNP͛ۋਕ٧

΍ᑞ(Servo ON)ᣤЙ

X3Ժ配Ꮅ˝΍ᑞζՁ౎΍电机Ҵᇒ

ઐ᝜ຌᬓ(Alarm Reset)ᣤЙ

X4Ժ配Ꮅ˝ઐ᝜ຌᬓζՁὋᝌᬓઐ᝜࿃খࣲ΍᯵Үൣ̅ܪ٧
࣡ᄉServo Off࿃খǌ

注：在清除错误报警之前，请确认系统处于正常状态。

ൣԥᬌͮ(CW/CCW Limit)ζՁᣤЙ

X7Ժ配Ꮅ˝ൣՓᬌͮὋX8Ժ配Ꮅ˝ԥՓᬌͮǌ

当有限位信号输入时，电机会立即减速停机并报出限位警
告。(除非电机工作在寻零模式并另有设定)

5-24VDC

0VDC

XCOM

X3

X4

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

5-24VDC

XCOM

X3

X4

᯵Ү٧

0VDC

+

-

NPN
Sensor

5-24VDC

XCOM

X3

᯵Ү٧

+

-

PNP
͛ਕ٧

0VDC

 ◇ 输ؗ࠰ਭ䈪᱄

 Ɣ ᮦᆍ䠅输࠰䘔᧛⽰ׁ

ᬶ电౜धᡸ

ࣛܰᦉ᠆ᣑ

Y1ቪԯԺ配Ꮅ੆ઐ᝜ᣤѢζՁὋ੊Ꮷ᤯ၸIOҩᑞ὚

Y2ቪԯԺ配Ꮅ੆ҮখҁͮζՁᣤѢ(dynamicὋࠃௐ೜฽௦ՠ
ҁͮ)Ὃ੊Ꮷ᤯ၸIOҩᑞ὚

Y3ቪԯԺ配Ꮅ੆҆ᢻζՁᣤѢὋ੊Ꮷ᤯ၸIOҩᑞ὚

Y4ቪԯԺ配Ꮅ੆᭡খҁͮζՁ(staticὋϢൢௐ೜฽௦ՠҁ
ͮ)ǋၸ̅ᣤѢʶᡸழจζՁ(ழจζՁᄉᮟညˀ电机ᣀᤳ੆ൣ
ඊ)ὋTiming outζՁ(50˓ᑡу/ᣀ)Ὃ੊ͺ˝᤯ၸᎃርᣤѢԯ౎
΍ၸǌ

 Ɣ 㕌⸷器反侾输࠰

 � A/B/ZᄰᑡуζՁࢿҮᣤѢ
 � 电机ඇ஼ᣀ1ړὋA/Bᄰᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ20000˓ᑡуὋZᄰ
ᣤѢ1˓ᑡуǌ

 � AǋBᄰᑡуᄰ90ࢿcὋॆAᡓґBᄰ90cௐὋ电机ൣᣀ
CWὋॆBᡓґAᄰ90cௐὋ电机ԥᣀCCWǌ

ᑡуᣤѢจ्

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢಳڎ

26C31ጲব᯵ҮᣤѢ

A+

A-

B+

B-

Z+

Z-

注：当上位机是单端输入(无法接收差分信号)的时候，您可以
选择配合使用我司的差分转集电极开路(OC门)输出模块，型
号：DOC3
     

5-24VDC

0VDC

Y1

YCOM

Y2

Y3

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

Y1

YCOM

Y2

Y3

᠆ᣑ
+

-

ႂຸ
5-24VDC

"ᄰᑡу

#ᄰᑡу
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 � 䘔᧛ф䘆㺂(-C CANopen型)

 ◇ ਺䜞փ੃〦਀ࣕ㜳

TSM17C TSM23/24C TSM34C

Ŀ

ŀ Ł

ł

Ŀ

ŀ
Ł

ł

Ŀŀ

Ł

ł

Ŀ LED灯号显示
ᱴ⽰ 仒㢨 ࣕ㜳 Ӥ⚥ᶗ件

࿃খ ፮ 电ຸ௬ᇧ 电ຸᣤЙ/ᤁᛠ࿃খ

ઐ᝜ ጙ ௬ᇧઐ᝜ థઐ᝜Ԧၶௐ

࿃খ ᳦ ᣘү电ຸૈᇧ ॆᣘү电ຸʼ电ௐ

 � ᝜ઐ௬ᇧ

TSM᯵Ү٧ၸˏ˓(ጙ/፮)LED ༤௬ᇧ࿃খǌൣ࣡࿃খ˝፮ᓣ
LED ᫄ཆǌݟ౦ጙᓣLED ᫄ཆὋᛪᇧઐ᝜੊Ԧၶᩱឧǌᩱឧ
̼ᆉԺ᤯᣾ጙ༤֖፮༤ᄉ᫄ཆጷ合౎ᛪᇧǌ

សጹઐ᝜Ѵᛪ᜸ઐ᝜ᮅ

TSM34ᬓ˿˞电ຸ̾ܰὋԲܰᤆథʶᡸᣘү电ຸ(AUX 
Power)ǌॆ˞电ຸற电ᄉৰхʽὋγ૆ᣘү电ຸᄉΘ电Ὃ᯵
Ү٧ଌ҃ٿᡸࡂፘ፝γ૆Θ电࿃খὋԺ̾ፘ፝γ૆电机ᄉॆ
ґͮᎵζোǌॆ˞电ᡸুܬΘ电ௐὋʼͮ机ଌ҃٧Ժ̾ঋᤳ
Ꮅଌ҃ǌͮܬু

ŀ 电源连接端子
TSM17/23/24

P/N: Weidmuller 1615780000

䈪᱄

+ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ+

- ᯵Ү٧电ຸᣤЙ-

TSM34
P/N: Phoenix Contact  5452570

䈪᱄

V+ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ+

V- ᯵Ү٧电ຸᣤЙ-

AUX+ ᣘү电ຸ电ຸᣤЙ+

AUX- ᣘү电ຸ电ຸᣤЙ-

Ł 通讯端子
Housing P/N: JST ZER-05V-S
Crimp P/N: JST SZE-002T-PO.3 

CANopen ۋ
TXD

RXD

CAN_H

CAN_L

GND

ㄥᆆ ᇐѿ

TXD RS-232Ԧᤞ

RXD RS-232ଋஅ

CAN_H CAN+

CAN_L CAN-

GND ڠ

ł 数字输入输出端子(TSM17)

NC
NC
NC
Y4-
YCOM
Y2
X8-
X7-
GND
+5V
X6
X4
X2-
X1-

NC
NC
NC

Y4+
Y3
Y1

X8+
X7+
AIN

XCOM
X5
X3

X2+
X1+

27 28

1   2

ㄥᆆ㕌ਭ ㄥᆆ੃〦 ࣕ㜳

1 X1+
X1ஜߙ᧙ᣤЙ

2 X1-

3 X2+
X2ஜߙ᧙ᣤЙ

4 X2-

5 X3 X3ஜߙ᧙ᣤЙ

6 X4 X4ஜߙ᧙ᣤЙ

7 X5 X5ஜߙ᧙ᣤЙ

8 X6 X6ஜߙ᧙ᣤЙ

9 XCOM Xஜߙ᧙ᣤЙМРቪ

10 +5 +5VᣤѢ

11 AIN ഴ઱᧙ᣤЙ

12 GND ഴ઱᧙ᣤЙڠ

13 X7+
X7ஜߙ᧙ᣤЙ

14 X7-

15 X8+
X8ஜߙ᧙ᣤЙ

16 X8-

17 Y1 Y1ஜߙ᧙ᣤѢ

18 Y2 Y2ஜߙ᧙ᣤѢ

19 Y3 Y3ஜߙ᧙ᣤѢ

20 YCOM Yஜߙ᧙ᣤѢМРቪ

21 Y4+
Y4ஜߙ᧙ᣤѢ

22 Y4-

23 NC

ʿ΍ၸ

24 NC

25 NC

26 NC

27 NC

28 NC

Housing P/N: JST PUDP-28V-S
Crimp P/N: JST SPUD-001T-P0.5
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ł 数字输入输出端子(TSM23/24/34)

A-
B-
Z-
Y4-
YCOM
Y2
X8-
X7-
GND
+5V
X6
X4
X2-
X1-

A+
B+
Z+

Y4+
Y3
Y1

X8+
X7+
AIN

XCOM
X5
X3

X2+
X1+

27 28

1    2

ㄥᆆ㕌ਭ ㄥᆆ੃〦 ࣕ㜳

1 X1+
X1ஜߙ᧙ᣤЙ

2 X1-

3 X2+
X2ஜߙ᧙ᣤЙ

4 X2-

5 X3 X3ஜߙ᧙ᣤЙ

6 X4 X4ஜߙ᧙ᣤЙ

7 X5 X5ஜߙ᧙ᣤЙ

8 X6 X6ஜߙ᧙ᣤЙ

9 XCOM Xஜߙ᧙ᣤЙМРቪ

10 +5 +5VᣤѢ

11 AIN ഴ઱᧙ᣤЙ

12 GND ഴ઱᧙ᣤЙڠ

13 X7+
X7ஜߙ᧙ᣤЙ

14 X7-

15 X8+
X8ஜߙ᧙ᣤЙ

16 X8-

17 Y1 Y1ஜߙ᧙ᣤѢ

18 Y2 Y2ஜߙ᧙ᣤѢ

19 Y3 Y3ஜߙ᧙ᣤѢ

20 YCOM Yஜߙ᧙ᣤѢМРቪ

21 Y4+
Y4ஜߙ᧙ᣤѢ

22 Y4-

23 Z+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢZᄰ

24 Z-

25 B+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢBᄰ

26 B-

27 A+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢAᄰ

28 A-

Housing P/N: JST PUDP-28V-S
Crimp P/N: JST SPUD-001T-P0.5

 ◇ ᧛线ഴ

 Ɣ TSM17C

 Ɣ TSM23/24/34C

5-24VDC0VDC

0VDC

0VDC

0VDC

Under 30V

Under 30V

1 X1

2 X1

3 X2

4 X2

9 XCOM

5 X3/SERVO ON

6 X4/ALARM RESET

7 X5

10 +5V

8 X6

100mA Limit

11 AIN

12 GND

13 X7/CW LIMIT+

14 X7/CW LIMIT-

15 X8/CCW LIMIT+

16 X8/CCW LIMIT-

17 Y1/ALARM

18 Y2/IN POSITION

19 Y3/BRAKE

20 YCOM

21 Y4+

22 Y4-

Signal
Conditioning

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧Юᦉ

5-24VDC0VDC

0VDC

0VDC

0VDC

Under 30V

Under 30V

1 X1 

2 X1

3 X2

4 X2

9 XCOM

5 X3/SERVO ON

6 X4/ALARM RESET

7 X5

10 +5V

8 X6

100mA Limit

11 AIN

12 GND

17 Y1/ALARM

18 Y2/IN POSITION

19 Y3/BRAKE

20 YCOM

21 Y4+

22 Y4-

23 ENC Z+

24 ENC Z-
25 ENC B+

26 ENC B-
27 ENC A+

28 ENC A-

Signal
Conditioning

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

13 X7/CW LIMIT+

14 X7/CW LIMIT-

15 X8/CCW LIMIT+

16 X8/CCW LIMIT-

0VDC0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧Юᦉ
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 ◇ ᣤ入ؗਭ䈪᱄
ॆᣤЙ/ᣤѢ࿃খ˝ᰳ电ࣰௐὋᛪᇧ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ࠭̅ܪ᤯
࿃খǌ

ॆᣤЙ/ᣤѢ࿃খ˝ͯ电ࣰௐὋᛪᇧ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ̅ܪ᭣࠭
᤯࿃খǌ

 � ʼࠆڎਖ਼ᄉଌ҃ࢿ˝٧ѫᑡуᣤЙय
 � ᑡуζՁ电Ԍᔴ24-5˝ډVDC
 � ஜߙ᧙ᣤЙ电Ԍᔴ24-5˝ډVDC
 � ଍ᕚ΍ၸԤፐࡕᘈጲAWG24-28
 � ᣤЙᣤѢጲःॆᤉሎҮҦ电ຸጲ

 Ɣ ᮦᆍ䠅输入䘔᧛⽰ׁ

ᬶ电౜धᡸ

ଋNPN͛ۋਕ٧

ଋPNP͛ۋਕ٧

΍ᑞ(Servo ON)ᣤЙ

X3Ժ配Ꮅ˝΍ᑞζՁ౎΍电机Ҵᇒ

ઐ᝜ຌᬓ(Alarm Reset)ᣤЙ

X4Ժ配Ꮅ˝ઐ᝜ຌᬓζՁὋᝌᬓઐ᝜࿃খࣲ΍᯵Үൣ̅ܪ٧
࣡ᄉServo Off࿃খǌ

注：在清除错误报警之前，请确认系统处于正常状态。

ൣԥᬌͮ(CW/CCW Limit)ζՁᣤЙ

X7Ժ配Ꮅ˝ൣՓᬌͮὋX8Ժ配Ꮅ˝ԥՓᬌͮǌ

当有限位信号输入时，电机会立即减速停机并报出限位警
告。(除非电机工作在寻零模式并另有设定)

 ◇ 输ؗ࠰ਭ䈪᱄

 Ɣ ᮦᆍ䠅输࠰䘔᧛⽰ׁ

ᬶ电౜धᡸ

5-24VDC

0VDC

XCOM

X3

X4

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

5-24VDC

XCOM

X3

X4

᯵Ү٧

0VDC

+

-

NPN
͛ਕ٧

5-24VDC

XCOM

X3

᯵Ү٧

+

-

PNP
͛ਕ٧

0VDC

5-24VDC

0VDC

Y1

YCOM

Y2

Y3

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

ࣛܰᦉ᠆ᣑ

Y1ቪԯԺ配Ꮅ੆ઐ᝜ᣤѢζՁὋ੊Ꮷ᤯ၸIOҩᑞ὚

Y2ቪԯԺ配Ꮅ੆ҮখҁͮζՁᣤѢ(dynamic,ࠃௐ೜฽௦ՠҁ
ͮ)Ὃ੊Ꮷ᤯ၸIOҩᑞ὚

Y3ቪԯԺ配Ꮅ੆҆ᢻζՁᣤѢὋ੊Ꮷ᤯ၸIOҩᑞ὚

Y4ቪԯԺ配Ꮅ੆᭡খҁͮζՁ(staticὋϢൢௐ೜฽௦ՠҁ
ͮ)ǋၸ̅ᣤѢʶᡸழจζՁ(ழจζՁᄉᮟညˀ电机ᣀᤳ੆ൣ
ඊ)ὋTiming outζՁ(50˓ᑡу/ᣀ)Ὃ੊ͺ˝᤯ၸᎃርᣤѢԯ౎
΍ၸǌ

 Ɣ 㕌⸷器反侾输࠰

 � A/B/ZᄰᑡуζՁࢿҮᣤѢ
 � 电机ඇ஼ᣀ1ړὋA/Bᄰᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ20000˓ᑡуὋZᄰ
ᣤѢ1˓ᑡуǌ

 � AǋBᄰᑡуᄰ90ࢿcὋॆAᡓґBᄰ90cௐὋ电机ൣᣀ
CWὋॆBᡓґAᄰ90cௐὋ电机ԥᣀCCWǌ

ᑡуᣤѢจ्

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢಳڎ

26C31ጲব᯵ҮᣤѢ

A+

A-

B+

B-

Z+

Z-

注：当上位机是单端输入(无法接收差分信号)的时候，您可以
选择配合使用我司的差分转集电极开路(OC门)输出模块，型
号：DOC3
     

Y1

YCOM

Y2

Y3

᠆ᣑ
+

-

ႂຸ
5-24VDC

"ᄰᑡу

#ᄰᑡу
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 � 䘔᧛ф䘆㺂(-IP EtherNet/IP型)

 ◇ ਺䜞փ੃〦਀ࣕ㜳

TSM34Q/IP Ethernet 版本

Ŀŀ

Ł

ł

Ŀ LED灯号显示
ᱴ⽰ 仒㢨 ࣕ㜳 Ӥ⚥ᶗ件

࿃খ ፮ 电ຸ௬ᇧ 电ຸᣤЙ/ᤁᛠ࿃খ

ઐ᝜ ጙ ௬ᇧઐ᝜ థઐ᝜Ԧၶௐ

࿃খ ᳦ ᣘү电ຸૈᇧ ॆᣘү电ຸʼ电ௐ

 � ᝜ઐ௬ᇧ

TSM᯵Ү٧ၸˏ˓(ጙ/፮)LED ༤௬ᇧ࿃খǌൣ࣡࿃খ˝፮ᓣ
LED ᫄ཆǌݟ౦ጙᓣLED ᫄ཆὋᛪᇧઐ᝜੊Ԧၶᩱឧǌᩱឧ
̼ᆉԺ᤯᣾ጙ༤֖፮༤ᄉ᫄ཆጷ合౎ᛪᇧǌ

សጹઐ᝜Ѵᛪ᜸ઐ᝜ᮅ

TSM34ᬓ˿˞电ຸ̾ܰὋԲܰᤆథʶᡸᣘү电ຸ(AUX 
Power)ǌॆ˞电ຸற电ᄉৰхʽὋγ૆ᣘү电ຸᄉΘ电Ὃ᯵
Ү٧ଌ҃ٿᡸࡂፘ፝γ૆Θ电࿃খὋԺ̾ፘ፝γ૆电机ᄉॆ
ґͮᎵζোǌॆ˞电ᡸুܬΘ电ௐὋʼͮ机ଌ҃٧Ժ̾ঋᤳ
Ꮅଌ҃ǌͮܬু

ŀ 电源连接端子
P/N: Phoenix Contact  5452570

䈪᱄

V+ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ+

V- ᯵Ү٧电ຸᣤЙ-

AUX+ ᣘү电ຸ电ຸᣤЙ+

AUX- ᣘү电ຸ电ຸᣤЙ-

Ł 通讯端子
Ԥԯܹ̾Ꭹ (RJ45 ᤋଋ٧)

EtherNet/IP ۋ

ł 数字输入输出端子

A-
B-
Z-
Y4-
YCOM
Y2
X8-
X7-
GND
+5V
X6
X4
X2-
X1-

A+
B+
Z+

Y4+
Y3
Y1

X8+
X7+
AIN

XCOM
X5
X3

X2+
X1+

27 28

1    2

ㄥᆆ㕌ਭ ㄥᆆ੃〦 ࣕ㜳

1 X1+
X1ஜߙ᧙ᣤЙ

2 X1-

3 X2+
X2ஜߙ᧙ᣤЙ

4 X2-

5 X3 X3ஜߙ᧙ᣤЙ

6 X4 X4ஜߙ᧙ᣤЙ

7 X5 X5ஜߙ᧙ᣤЙ

8 X6 X6ஜߙ᧙ᣤЙ

9 XCOM Xஜߙ᧙ᣤЙМРቪ

10 +5 +5VᣤѢ

11 AIN ഴ઱᧙ᣤЙ

12 GND ഴ઱᧙ᣤЙڠ

13 X7+
X7ஜߙ᧙ᣤЙ

14 X7-

15 X8+
X8ஜߙ᧙ᣤЙ

16 X8-

17 Y1 Y1ஜߙ᧙ᣤѢ

18 Y2 Y2ஜߙ᧙ᣤѢ

19 Y3 Y3ஜߙ᧙ᣤѢ

20 YCOM Yஜߙ᧙ᣤѢМРቪ

21 Y4+
Y4ஜߙ᧙ᣤѢ

22 Y4-

23 Z+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢZᄰ

24 Z-

25 B+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢBᄰ

26 B-

27 A+
ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢAᄰ

28 A-

Housing P/N: JST PUDP-28V-S
Crimp P/N: JST SPUD-001T-P0.5
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 ◇ ᧛线ഴ

5-24VDC0VDC

0VDC

0VDC

0VDC

Under 30V

Under 30V

1 X1 

2 X1

3 X2

4 X2

9 XCOM

5 X3/SERVO ON

6 X4/ALARM RESET

7 X5

10 +5V

8 X6

100mA Limit

11 AIN

12 GND

17 Y1/ALARM

18 Y2/IN POSITION

19 Y3/BRAKE

20 YCOM

21 Y4+

22 Y4-

23 ENC Z+

24 ENC Z-
25 ENC B+

26 ENC B-
27 ENC A+

28 ENC A-

Signal
Conditioning

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

5-24VDC

NPN
Sensor

+

-

13 X7/CW LIMIT+

14 X7/CW LIMIT-

15 X8/CCW LIMIT+

16 X8/CCW LIMIT-

0VDC0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧Юᦉ

 ◇ ᣤ入ؗਭ䈪᱄

ॆᣤЙ/ᣤѢ࿃খ˝ᰳ电ࣰௐὋᛪᇧ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ࠭̅ܪ᤯
࿃খǌ

ॆᣤЙ/ᣤѢ࿃খ˝ͯ电ࣰௐὋᛪᇧ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ̅ܪ᭣࠭
᤯࿃খǌ

 � ʼࠆڎਖ਼ᄉଌ҃ࢿ˝٧ѫᑡуᣤЙय
 � ᑡуζՁ电Ԍᔴ24-5˝ډVDC
 � ஜߙ᧙ᣤЙ电Ԍᔴ24-5˝ډVDC
 � ଍ᕚ΍ၸԤፐࡕᘈጲAWG24-28
 � ᣤЙᣤѢጲःॆᤉሎҮҦ电ຸጲ

 Ɣ ᮦᆍ䠅输入䘔᧛⽰ׁ

ᬶ电౜धᡸ

ଋNPN͛ۋਕ٧

5-24VDC

0VDC

XCOM

X3

X4

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

5-24VDC

XCOM

X3

X4

᯵Ү٧

0VDC

+

-

NPN
͛ਕ٧

ଋPNP͛ۋਕ٧

΍ᑞ(Servo ON)ᣤЙ

X3Ժ配Ꮅ˝΍ᑞζՁ౎΍电机Ҵᇒ

ઐ᝜ຌᬓ(Alarm Reset)ᣤЙ

X4Ժ配Ꮅ˝ઐ᝜ຌᬓζՁὋᝌᬓઐ᝜࿃খࣲ΍᯵Үൣ̅ܪ٧
࣡ᄉServo Off࿃খǌ

注：在清除错误报警之前，请确认系统处于正常状态。

ൣԥᬌͮ(CW/CCW Limit)ζՁᣤЙ

X7Ժ配Ꮅ˝ൣՓᬌͮὋX8Ժ配Ꮅ˝ԥՓᬌͮǌ

当有限位信号输入时，电机会立即减速停机并报出限位警
告。(除非电机工作在寻零模式并另有设定)

 ◇ 输ؗ࠰ਭ䈪᱄

 Ɣ ᮦᆍ䠅输࠰䘔᧛⽰ׁ

ᬶ电౜धᡸ

ࣛܰᦉ᠆ᣑ

Y1ቪԯԺ配Ꮅ੆ઐ᝜ᣤѢζՁὋ੊Ꮷ᤯ၸIOҩᑞ὚

Y2ቪԯԺ配Ꮅ੆ҮখҁͮζՁᣤѢ(dynamic,ࠃௐ೜฽௦ՠҁ
ͮ)Ὃ੊Ꮷ᤯ၸIOҩᑞ὚

Y3ቪԯԺ配Ꮅ੆҆ᢻζՁᣤѢὋ੊Ꮷ᤯ၸIOҩᑞ὚

Y4ቪԯԺ配Ꮅ੆᭡খҁͮζՁ(staticὋϢൢௐ೜฽௦ՠҁ
ͮ)ǋၸ̅ᣤѢʶᡸழจζՁ(ழจζՁᄉᮟညˀ电机ᣀᤳ੆ൣ
ඊ)ὋTiming outζՁ(50˓ᑡу/ᣀ)Ὃ੊ͺ˝᤯ၸᎃርᣤѢԯ౎
΍ၸǌ

5-24VDC

XCOM

X3

᯵Ү٧

+

-

PNP
͛ਕ٧

0VDC

5-24VDC

0VDC

Y1

YCOM

Y2

Y3

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

Y1

YCOM

Y2

Y3

᠆ᣑ
+

-

ႂຸ
5-24VDC
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 � ᣛ䆜ؗᚥ

LED࿃খૈᇧ༤
TSMጆѴ൥ᤈͩనၸˏ˓(ጙ/፮)LED ༤௬ᇧ࿃খǌൣ࣡࿃খ˝፮ᓣLED ᫄ཆǌݟ౦ጙᓣLED ᫄ཆὋᛪᇧઐ᝜੊Ԧ
ၶᩱឧǌᩱឧ̼ᆉԺ᤯᣾ጙ༤֖፮༤ᄉ᫄ཆጷ合౎ᛪᇧὋݟʽڎǌ

                              ᣛ䆜ԙ⸷ ᣛ䆜৕ഖ

                              ፮༤̜᫁ ௃ઐ᝜ǋ电机᭣΍ᑞ

      ፮༤᫄ཆ ௃ઐ᝜ǋ电机΍ᑞ

      1ጙὋ1፮ 位置误差超限

              1ጙὋ2፮ ណڙڎ᯵Ү٧ల΍ᑞᄉৰхʽᤁҮ

             2ጙὋ1፮ CCWழՓᬌͮ

        2ጙὋ2፮ CWழՓᬌͮ

    3ጙὋ1፮ 驱动器过热

     3ጙὋ2፮ 内部电压出错

      3ጙὋ3፮ ᭣௛ܾবߚϱ٧ᩱឧ

     4ጙὋ1፮ 驱动器电源输入过压

      4ጙὋ2፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ൑Ԍ

       4ጙὋ3፮ ᭣௛ܾবԤ᧗ᩱឧ

      5ጙὋ1፮ 驱动器过流/短路

       5ጙὋ2፮ ᧗ᣑ࿃খ

       6ጙὋ1፮ 电机绕组开路

        6ጙὋ2፮ 编码器信号错误

        7ጙὋ1፮ ᤯ζᩱឧ

         7ጙὋ2፮ flashγߚᩱឧ

 ᛪᇧጙ༤;  ᛪᇧ፮༤

ซὙ斜体加粗 ᄉઐ᝜ᛪᇧ᯵Ү٧஋ᬩὋ电机͗ᤈЙల΍ᑞ࿃খǌܫ

AUXᣘү电ຸ༤ૈᇧ (̨TSM34)
౦৥΍ၸ˿AUXᣘү电ຸᣤЙҩᑞὋॆ৥ፋAUXᣘү电ຸΘ电ௐὋ电机ʼᄉ᳦ᓣLED༤̜͗࣡Ὃᛪᇧ൤ҩᑞըݟ
ၸǌݟ౦༤ʿ̜ᛪ௙ᣘү电ຸ෤థଋЙ੊ऩ࣡Ὃឯ೜ಉ电ຸৰхǌ

 Ɣ 㕌⸷器反侾输࠰

 � A/B/ZᄰᑡуζՁࢿҮᣤѢ
 � 电机ඇ஼ᣀ1ړὋA/Bᄰᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ20000˓ᑡуὋZᄰ
ᣤѢ1˓ᑡуǌ

 � AǋBᄰᑡуᄰ90ࢿcὋॆAᡓґBᄰ90cௐὋ电机ൣᣀ
CWὋॆBᡓґAᄰ90cௐὋ电机ԥᣀCCWǌ

ᑡуᣤѢจ्

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢಳڎ

26C31ጲব᯵ҮᣤѢ

A+

A-

B+

B-

Z+

Z-

"ᄰᑡу

#ᄰᑡу

注：当上位机是单端输入(无法接收差分信号)的时候，您可以
选择配合使用我司的差分转集电极开路(OC门)输出模块，型
号：DOC3
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SSMጆѴᬶ੆य൥ᤈͩనᯰ᣹ᬶڙ੆य电机˖ᚷЙ˿ͩనଌ҃੾శὋѸᤴѢХథКள͕ऩবᑞᛪဗᄉʶͳӐᤁҮ

ଌ҃ጻቪǌ

 � ⢯ᙝ

᫆ဖ

ܲሗଌ҃ഴय

ኃʻழଌ҃٧

ᑡу�ழՓ

Ԥᑡу

ൣ̓ᑡу

ᑡуଌ҃

ഴ઱᧙ͮᎵ

ഴ઱᧙ଌ҃

ഴ઱᧙ᤳऎ

5V

Ain

0

ID1ID2IDn

ܲᣈᎩፎ

UP TO

112
AXES

UP TO

32
AXESRS-485 

ᤁҮᎃር

Downloading

࿗በᎃር

Q

 � эᆷᄉͮᎵԢᤳऎଌ҃̾໗ᡛ                                        
ᔡ҈ᄉःၸ᜵යǌ

 � ᰳ᱔ೡবᄉͩనଌ҃Ժ᤟ःࠔᔴډ                                     
ᄉ਄ব᠆ᣑ֖୔୺᠆ᣑԪӐǌ 

 � 20000 ᑡу/ᰳړѫᣱညᎃᆉ٧ଡΘ˿эᆷᄉͮᎵዴऎὋ
。ᑡу 1±˝ࢿឧͮ߿

ኤӬԟஜஞ߿

᠆ᣑ਄᧙

 1:10            1:5         1:1  � ΍ၸᮔ߿˦ᄉஞ߿ԟஜԀԺᖌ३ӫᡔᄉবᑞᛪဗԢጆፑሶ߿বǌ

 � ಩૵ʿՎኍጞᄉଌ҃᜵යὋଡΘܲሗஞ߿ԟஜᤤસǌ

 � ࠪ̅ፏܷܲஜःၸڣ合Ὃ᳭ᝢԟஜԀԺ໗ᡛ΍ၸὋ௃ᭉ੣ࢹஞ߿ǌ

ID1ID2ID3ID4ID5

eSCL
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高䙕ଃᓊ

ࣰ໎эᆷ

ͯԦབ/ᰳ஌ည

 � ಩૵ࠃᬄ᠆ᣑৰхࠃௐុஞ电ึᄉܷ࠴Ὃ࠱Ԧབᬋᒯణͯǌ

 � ᭡ൢௐὋ电ึі˪˝ᭅὋ௃Ԧབǌ

 � ଋᤂ100%ҦᅽᣤѢᑞҦὋڙጊѓᄉቆᫍЮԦ૘Ѣఝܷᄉᑞ᧙ᣀӐ
ညὋᓫᑞᰳ஌ǌ

energyenergy

SSMStepper

Ԧབ
૮Ᏹ

Ԧབ
૮Ᏹᑞ᧙

ᣤѢ
30%

ᑞ᧙
ᣤѢ
80%energyenergy

�1ᑡу±ࢿឧͮ߿

Stepper

SSM

ᤳऎ

ᡯ
ሎ

൥ᤈ ͩన

൥ᤈͩన
Цۋःၸڣ合

ᆀௐᤁᛠ

͛ፑ൥ᤈ SSM

125%-150%

100%
70% ᤋ፝ᤁᛠ

Ҧᅽ߿ᮨ

 � ۲̅ᰳዴऎᎃᆉ٧ᄉቆᫍᅹ᧙电ึଌ҃ኪ法ὋڙКᤳऎᔴډЮ ڨథ͕ऩ
ᄉবᑞᛪဗὋԀ΍ͯڙᤳःၸௐ̮Ժγ૆ࣰሶǋ߶᭡ᄉᤁᛠǌ ------ᝌф
͛ፑ൥ᤈ电机ͯᤳ૜Үᮤ᫇ܥ٩ 

 � ѽၸᰳᤳֽःᄉͩనଌ҃੾శӣጞुӐ˿൥ᤈ电机ڌథᄉѷবྱ᠎ǌ

 ᄉэᆷͮ߿ᤁᛠ֖᭡ൢௐᦏᆷγڙ------     

 �  合ὋЎᤈᄉͩనଌ҃੾శଡΘ˿ܷҦᅽڣᄉᤁҮͮ߿ཁҁཁঋᤳڙ
ᣤѢὋ΍३ጆፑХథ౜ᰳҮখֽःὋܷܷᡓᡔ˿͛ፑ൥ᤈጆፑ౜ᬌǌ

 � SSMݼጻڙКͩనഴयʽᤁᛠὋ电机ᄉҦᅽԺ̾ᜁ100%ЌѫѽၸὋጆፑ

᝹᝟ௐ௃ᭉᏥᘼҦᅽжͷǌ 

 � ҦᅽὋܷҦᅽᣤѢ߿合Ὃ电机Ժ̾ᣤѢ125%-150%ᄉᮨڣஜःၸܷܲڙ

ఽऎǌܬৰхʽԺ̾ኤӐђᤳ机ౝᄉ̎౼ڙ

 � 25%-50%᣾ᣑᑞҦڙᆀᡯሎὋᰳҪђᤳᄉःၸڣ合࠱ጆፑ͕Ӑ३ఝҪᰳ

஌ǌ

ᤁҮᄢ฽

 �  合ὋStep-ServoڣௐবᤁҮథᔡ҈эᆷব᜵යᄉःၸࠃ̎౼ࠪ
Quick Tuner ଡΘ˿ʶ˓ኤӬࠃၸᄉࢹХၸ౎ᄢ฽ࠃᬄᤁҮᢽᤛǌ

 � Ժၸ౎ᄢ฽ឰࠃݟᬄᤳऎ֖ͮᎵឧࢿኍ࣡ၸૈಕὋ̾൤᝿ͤጆፑॆ

ґࠃᬄবᑞᛪဗǌ

 � ̓̈यᄢଌˀஞ߿ፆ合ᄉႌ᭦Ժ̾ణঋڠᖌ३ణ͕ӐᄉবᑞᣤѢǌ
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 � ㌱㔕᧛ਙ

Model RS-232
RS-485 Ethernet

SSM17

SSM23

SSM24

RXD
+5V
TXD
GND
GND

GND RX
TX

RJ11

通讯接口：

GND
TX-
TX+
RX-
RX+

输入输出接口：

Model C Version S/Q/IP Version

SSM17

SSM23

SSM24

STEP+
STEP -

DIR+
DIR -
EN+
EN -

OUT+
OUT -

+5V
AIN

GND

IN1+
IN1 -
IN2+
IN2 -
IN3+
IN3 -

OUT+
OUT -

+5V
AIN

GND

ᄯึ电ຸଋԯ
SSM17：12 - 48V
SSM23：12 - 70V
SSM24：12 - 70V

( ΍ၸधС电ຸௐˈᭉ配ݒ΍ၸ RC880 вၶ
உ电ᨒ )

̨SSM23ஂ૆
RJ45

TXD
RXD

CAN_H
CAN_L

GND

 � ળ੃㿺ࡏ

൥ᤈͩన电机
ԥᯟ
G=5000ጲᎃᆉ٧

ଌ҃ഴय
S�۲ఴۋ
Q�Q�ᎃርۋ
�������(դModbus/RTU᤯ᝬۋ)
C=CANopen
IP=EtherNet/IP

ፆౝࠩࡆ�
17,23,24

᤯ᝬழय
A=RS-232
R=RS-485
C=CANopen
E=Ethernet电机ܷ࠴

1 = ᫁ऎ1
2 = ᫁ऎ2
3 = ᫁ऎ3
4 = ᫁ऎ4

 � 䇘䍝ؗᚥ
型ਭ ࣑⸟ 控制 RS-232 RS-485 Modbus/RTU CANopen Ethernet

SSM17S-1AG

0.26N·m

S


SSM17S-1RG 

SSM17Q-1AG
Q

 

SSM17Q-1RG  

SSM17C-1CG C  

SSM17S-2AG

0.42N·m

S


SSM17S-2RG 

SSM17Q-2AG
Q

 

SSM17Q-2RG  

SSM17C-2CG C  

SSM17S-3AG

0.52N·m

S


SSM17S-3RG 

SSM17Q-3AG
Q

 

SSM17Q-3RG  

SSM17C-3CG C  

SSM17S-4AG

0.7N·m

S


SSM17S-4RG 

SSM17Q-4AG
Q

 

SSM17Q-4RG  

SSM17C-4CG C  

SSM23S-2AG

0.95N·m

S


SSM23S-2RG 

SSM23S-2EG 

SSM23Q-2AG
Q

 

SSM23Q-2RG  

SSM23Q-2EG 

型ਭ ࣑⸟ 控制 RS-232 RS-485 Modbus/RTU CANopen Ethernet

SSM23C-2CG
0.95N·m

C  

SSM23IP-2EG IP 

SSM23S-3AG

1.5N·m

S


SSM23S-3RG 

SSM23S-3EG 

SSM23Q-3AG
Q

 

SSM23Q-3RG  

SSM23Q-3EG 

SSM23C-3CG C  

SSM23IP-3EG IP 

SSM23S-4AG

2.4N·m

S


SSM23S-4RG 

SSM23S-4EG 

SSM23Q-4AG
Q

 

SSM23Q-4RG  

SSM23Q-4EG 

SSM23C-4CG C  

SSM23IP-4EG IP 

SSM24S-3AG

2.5N·m

S


SSM24S-3RG 

SSM24Q-3AG
Q

 

SSM24Q-3RG  

SSM24C-3CG C  

SSM 17 S-2 A G
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SSM17 - 集成式步进伺服

 � ⢯ᙝ

功率模块
ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ

电ึଌ҃ 4 খǋPWM ᮟည 20 KHz

ᣤѢҦᅽ

SSM17ƾ-1ƾGὙణܷ0.26N•m ᤋ፝ᤁᛠ(0.35 N•m ᆀௐᤁᛠ)
SSM17ƾ-2ƾGὙణܷ0.42N•m ᤋ፝ᤁᛠ(0.52 N•m ᆀௐᤁᛠ)
SSM17ƾ-3ƾGὙణܷ0.52N•m ᤋ፝ᤁᛠ(0.68 N•m ᆀௐᤁᛠ)
SSM17ƾ-4ƾGὙణܷ0.7N•m ᤋ፝ᤁᛠ(0.85 N•m ᆀௐᤁᛠ)

ᣤЙ电ຸ 12-48V ᄯึ

γએ ᣾Ԍǋ൑Ԍǋ᣾བǋ电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍǋᄰڠ)

控制模块
ጹѫኍጞ ᣃ͇ԺុὋԺ配Ꮅ˝200-51200 ൥/ړ˧͉ᫍ਒ϥஜ

ᎃᆉ٧ѫᣱည 20000 ᑡу/ړ
ᤳऎᔴډ Ժ᣹ 3000 rpm
໙จ٧ ஜߙᣤЙ٩ᮂ໙จ٧Ὃഴ઱᧙ᣤЙ٩ᮂ໙จ٧Ὃࣰ໎໙จ٧ὋPID໙จ٧Ὃᬝจ٧

᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉFLASH˖

ଌ҃ഴय
SSM17SὙᑡуழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡуὋᤳऎ(૜ᕤ٧Ὃୱጪి)ὋSCL̽֐
SSM17QὙSSM17S੝థଌ҃ഴयܰҪQ program࿗በᎃር
SSM17CὙCANopenЩࠓQ program

ஜߙᣤЙ

S/QۋὙ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុὋڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙ

STPE+/-:Џ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙᑡуὋCWᑡуὋൣ̓ᑡуᄉAᄰὋCWᬌͮὋCWཁҮὋը/Ϣ(૜ᕤ٧ഴय)
DIR+/-:Џ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙழՓὋCCWᑡуὋൣ̓ᑡуᄉBᄰὋCCWᬌͮὋCCWཁҮὋழՓ(૜ᕤ٧ഴय)
EN+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ50=ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည=10KHz
ҩᑞὙ΍ᑞὋઐ᝜/ઐᩱͮܬὋᤳऎ1/ᤳऎ2(૜ᕤ٧ഴय)Ὃ᤯ၸᣤЙԯ

CۋὙ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុ

IN1+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙCWᬌͮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN2+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙCCWᬌͮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN3+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ50=ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည=10KHz
ҩᑞὙ᤯ၸᣤЙԯ

ஜߙᣤѢ OUT+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ 30V/100 mA 
ҩᑞὙઐᩱζՁὋtachζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

ഴ઱᧙ᣤЙ ᣤЙὙ0 - 5V AIN̾GND˝ԟᏥ὚ ADѫᣱညὙ12 ͮ

᤯ᝬଋԯ
SۋὙRS-232੊RS-485
QۋὙRS-232, RS-485੊Modbus/RTU
C ۋὙCANopenὋRS-232

物理规格
ဖܑຝऎ 0 -40 °C (32 -104°F)(߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧)
າऎ ణܷ90%Ὃ௃ፆ᭚

᧗᧙

SSM17ƾ-1ƾGὙ280 g
SSM17ƾ-2ƾGὙ360 g
SSM17ƾ-3ƾGὙ440 g
SSM17ƾ-4ƾGὙ760 g

᠆ᣑ਄᧙

SSM17ƾ-1ƾGὙ38 g•cm2

SSM17ƾ-2ƾGὙ57 g•cm2

SSM17ƾ-3ƾGὙ82 g•cm2

SSM17ƾ-4ƾGὙ123 g•cm2
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SSM23 - 集成式步进伺服 

 � ⢯ᙝ

功率模块
ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ

电ึଌ҃ 4 খǋPWM ᮟည 20 KHz

ᣤѢҦᅽ
SSM23ƾ-2ƾGὙణܷ0.95N•m ᤋ፝ᤁᛠ(1.3 N•m ᆀௐᤁᛠ)
SSM23ƾ-3ƾGὙణܷ1.5N•m ᤋ፝ᤁᛠ(2.0 N•m ᆀௐᤁᛠ)
SSM23ƾ-4ƾGὙణܷ2.4N•m ᤋ፝ᤁᛠ(3.3 N•m ᆀௐᤁᛠ)

ᣤЙ电ຸ 12-70V ᄯึ

γએ ᣾Ԍǋ൑Ԍǋ᣾བǋ电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍǋᄰڠ)

控制模块
ጹѫኍጞ ᣃ͇ԺុὋԺ配Ꮅ˝200-51200 ൥/ړ˧͉ᫍ਒ϥஜ

ᎃᆉ٧ѫᣱည 20000 ᑡу/ړ
ᤳऎᔴډ Ժ᣹3000 rpm
໙จ٧ ஜߙᣤЙ٩ᮂ໙จ٧Ὃഴ઱᧙ᣤЙ٩ᮂ໙จ٧Ὃࣰ໎໙จ٧ὋPID໙จ٧Ὃᬝจ٧

᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉFLASH˖

ଌ҃ഴय

SSM23SὙᑡуழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡуὋᤳऎ(૜ᕤ٧Ὃୱጪి) SCL̽֐
SSM23QὙSSM23S ੝థଌ҃ഴयܰҪ Q program࿗በᎃር
SSM23CὙCANopenЩࠓQ program
SSM23IPὙEtherNet/IP঳ጲ᤯ᝬЩࠓQ program

ஜߙᣤЙ

S/QۋὙ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុὋڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙ

STPE+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙᑡуὋCWᑡуὋൣ̓ᑡуᄉAᄰὋCWᬌͮὋCWཁҮὋը/Ϣ(૜ᕤ٧ഴय)
DIR+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙழՓὋCCWᑡуὋൣ̓ᑡуᄉBᄰὋCCWᬌͮὋCCWཁҮὋழՓ(૜ᕤ٧ഴय)
EN+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ50=ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည=10KHz
ҩᑞὙ΍ᑞὋઐ᝜/ઐᩱͮܬὋᤳऎ1/ᤳऎ2(૜ᕤ٧ഴय)Ὃ᤯ၸᣤЙԯ

C/IPۋὙ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុ

IN1+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙCWᬌͮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN2+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙCCWᬌͮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN3+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ50=ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည=10KHz
ҩᑞὙ᤯ၸᣤЙԯ

ஜߙᣤѢ OUT+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ 30V/100 mA 
ҩᑞὙઐᩱζՁὋtachζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

ഴ઱᧙ᣤЙ ᣤЙὙ0 - 5V AIN̾GND˝ԟᏥ὚ ADѫᣱညὙ12 ͮ

᤯ᝬଋԯ

SۋὙRS-232ὋRS-485੊Ethernet
QۋὙRS-232ὋRS-485ὋModbus/RTU੊Ethernet
C ۋὙCANopenὋRS-232
IP ۋὙEthernet

物理规格
ဖܑຝऎ 0 -40°C (32 -104°F)(߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧)
າऎ ణܷ90%Ὃ௃ፆ᭚

᧗᧙
SSM23□-2□G□Ὑ  850 g
SSM23□-3□G□Ὑ 1200 g
SSM23□-4□G□Ὑ 1090 g

᠆ᣑ਄᧙
SSM23□-2□G□Ὑ 260 g•cm2

SSM23□-3□G□Ὑ 460 g•cm2

SSM23□-4□G□Ὑ 365 g•cm2
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SSM24 - 集成式步进伺服

 � ⢯ᙝ

功率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ 

电ึଌ҃ 4 খǋPWM ᮟည 20 KHz

ᣤѢҦᅽ SSM24ƾ-3ƾGὙణܷ2.5N•mᤋ፝ᤁᛠ(3.0 N•m ᆀௐᤁᛠ) 

ᣤЙ电ຸ 12-70V ᄯึ

γએ ᣾Ԍǋ൑Ԍǋ᣾བǋ电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍǋᄰڠ)

控制模块
ጹѫኍጞ ᣃ͇ԺុὋԺ配Ꮅ˝200-51200 ൥/ړ˧͉ᫍ਒ϥஜ

ᎃᆉ٧ѫᣱည 20000 ᑡу/ړ
ᤳऎᔴډ Ժ᣹ 3000 rpm
໙จ٧ ஜߙᣤЙ٩ᮂ໙จ٧Ὃഴ઱᧙ᣤЙ٩ᮂ໙จ٧Ὃࣰ໎໙จ٧ὋPID໙จ٧Ὃᬝจ٧

᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉFLASH˖

ଌ҃ഴय
SSM24SὙᑡуழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡуὋᤳऎ(૜ᕤ٧Ὃୱጪి) SCL̽֐
SSM24QὙSSM24S ੝థଌ҃ഴयܰҪ Q program࿗በᎃር
SSM24CὙCANopenЩࠓQ program

ஜߙᣤЙ

S/QۋὙ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុὋڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙ

STPE+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙᑡуὋCWᑡуὋൣ̓ᑡуᄉAᄰὋCWᬌͮὋCWཁҮὋը/Ϣ(૜ᕤ٧ഴय)
DIR+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙழՓὋCCWᑡуὋൣ̓ᑡуᄉBᄰὋCCWᬌͮὋCCWཁҮὋழՓ(૜ᕤ٧ഴय)
EN+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ50=ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည=10KHz
ҩᑞὙ΍ᑞὋઐ᝜/ઐᩱͮܬὋᤳऎ1/ᤳऎ2(૜ᕤ٧ഴय)Ὃ᤯ၸᣤЙԯ

CۋὙ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុ

IN1+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙCWᬌͮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN2+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHz
ҩᑞὙCCWᬌͮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN3+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24volt.ణ࠴ᑡ50=ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည=10KHz
ҩᑞὙ᤯ၸᣤЙԯ

ஜߙᣤѢ OUT+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ 30V/100 mA 
ҩᑞὙઐᩱζՁὋtachζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

ഴ઱᧙ᣤЙ ᣤЙὙ0 - 5V AIN̾GND˝ԟᏥ὚ ADѫᣱညὙ12 ͮ

᤯ᝬଋԯ
SۋὙRS-232੊RS-485
QۋὙRS-232, RS-485੊Modbus/RTU
C ۋὙCANopenὋRS-232

物理规格
ဖܑຝऎ 0 -40 °C (32 -104°F)(߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧)
າऎ ణܷ90%Ὃ௃ፆ᭚

᧗᧙ SSM24□-3□GὙ1580 g
᠆ᣑ਄᧙ SSM24□-3□GὙ900 g•cm2
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IP65型集成式步进伺服-TXM㌱ࡍ

 � ⢯ᙝ

᠆ᣑ਄᧙

 1:10            1:5         1:1

energyenergy

TXMStepper

Ԧབ
૮Ᏹ

Ԧབ
૮Ᏹᑞ᧙

ᣤѢ
30%

ᑞ᧙
ᣤѢ
80%energyenergy

᫆ဖ

ܲሗଌ҃ഴय

ᑡуԦၶ٧

ᑡу�ழՓ

Ԥᑡу

ൣ̓ᑡу

ᑡуଌ҃

࿗በᎃርᤁҮᎃር

ܲᣈᎩፎ

ഴ઱᧙ͮᎵ

ഴ઱᧙ᤳऎ

ഴ઱᧙ଌ҃

Run/Stop (Toggle Switch)

Speed1/Speed2 (Toggle Switch)

Speed (Potentiometer)

ID1ID2IDn

UP TO

32

HU
B 

44
4

1 2 3 4

RS485/422

#  1#  2#  3#  4# 5

UP TO

112
AXES

UP TO

32
AXESRS-485 eSCL

5V

Ain

0

DownloadingQ

 � эᆷᄉͮᎵԢᤳऎଌ҃̾໗ᡛᔡ҈ᄉः

ၸ᜵යǌ

 � ᰳ᱔ೡবᄉͩనଌ҃Ժ᤟ःࠔᔴډᄉ਄

ব᠆ᣑ֖୔୺᠆ᣑԪӐǌ   

 � TXM24ὋTXM34ֵ̖ЮᎵ20000 ᑡу/ړ
ᰳѫᣱညᎃᆉ٧ὋଡΘ˿эᆷᄉͮᎵዴ

ऎὋͮ߿ឧࢿ˝d1ᑡуǌ

ኤӬԟஜஞ߿
 � ΍ၸᮔ߿˦ᄉஞ߿ԟஜԀԺᖌ३ӫᡔᄉবᑞᛪဗԢጆፑሶ߿বǌ

 � ಩૵ʿՎኍጞᄉଌ҃᜵යὋଡΘܲሗஞ߿ԟஜᤤસǌ

 � ࠪ̅ፏܷܲஜःၸڣ合Ὃ᳭ᝢԟஜԀԺ໗ᡛ΍ၸὋ௃ᭉ੣ࢹஞ߿。

 ͯԦབ/ᰳ஌ည

 � ಩૵ࠃᬄ᠆ᣑৰхࠃௐុஞ电ึᄉܷ࠴Ὃ࠱Ԧབᬋᒯణͯǌ

 � ᭡ൢௐὋ电ึі˪˝ᭅὋ௃Ԧབǌ

 � ଋᤂ100%ҦᅽᣤѢᑞҦὋڙጊѓᄉቆᫍЮԦ૘Ѣఝܷᄉᑞ᧙ᣀӐညὋᓫ

ᑞᰳ஌ǌ
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ܷҦᅽ

ᰳᤳֽः

ࣰ໎эᆷ

ᤁҮᄢ฽

 � TXMݼጻڙКͩనഴयʽᤁᛠὋ电机ᄉҦᅽԺ̾ᜁ100%ЌѫѽၸὋጆፑ᝹
᝟ௐ௃ᭉᏥᘼҦᅽжͷǌ 

 � ৰ̎౼ڙҦᅽὋܷҦᅽᣤѢ߿合Ὃ电机Ժ̾ᣤѢ150%ᄉᮨڣஜःၸܷܲڙ
хʽԺ̾ኤӐђᤳ机ౝᄉܬఽऎǌ

 � 50%᣾ᣑᑞҦڙᆀᡯሎὋᰳҪђᤳᄉःၸڣ合࠱ጆፑ͕Ӑ३ఝҪᰳ஌ǌ

 � 合ὋЎᤈᄉͩనଌ҃੾శଡΘ˿ܷҦᅽᣤѢὋڣᄉᤁҮͮ߿ཁҁཁঋᤳڙ
΍३ጆፑХథ౜ᰳҮখֽःὋܷܷᡓᡔ˿͛ፑ൥ᤈጆፑ౜ᬌǌ

 �  合ὋStep-Servo Quick TunerڣௐবᤁҮథᔡ҈эᆷব᜵යᄉःၸࠃ̎౼ࠪ
ଡΘ˿ʶ˓ኤӬࠃၸᄉࢹХၸ౎ᄢ฽ࠃᬄᤁҮᢽᤛǌ

 � Ժၸ౎ᄢ฽ឰࠃݟᬄᤳऎ֖ͮᎵឧࢿኍ࣡ၸૈಕὋ̾൤᝿ͤጆፑॆґࠃᬄ 
বᑞᛪဗǌ

 � ̓̈यᄢଌˀஞ߿ፆ合ᄉႌ᭦Ժ̾ణঋڠᖌ३ణ͕ӐᄉবᑞᣤѢǌ

 � ۲̅ᰳዴऎᎃᆉ٧ᄉቆᫍᅹ᧙电ึଌ҃ኪ法ὋڙКᤳऎᔴډЮ

ᤳःၸௐ̮Ժγ૆ࣰሶǋ߶᭡ᄉᤁᛠǌͯڙథ͕ऩᄉবᑞᛪဗὋԀ΍ڨ    

     ------ᝌф͛ፑ൥ᤈ电机ͯᤳ૜Үᮤ᫇ܥ٩ 

 � ѽၸᰳᤳֽःᄉͩనଌ҃੾శӣጞुӐ˿൥ᤈ电机ڌథᄉѷবྱ᠎ǌ

 ᄉэᆷͮ߿ᤁᛠ֖᭡ൢௐᦏᆷγڙ------     

ளܘС᪃ྱব

 � TXM24ֵ̖Хܲܫ᣹3ᡸஜߙᣤЙଋԯὋ1ᡸஜߙᣤѢଋԯԢ1ᡸഴ઱᧙ᣤЙଋԯ

 � TXM34Q/Cֵ̖Хܲܫ᣹5ᡸஜߙᣤЙଋԯὋ3ᡸஜߙᣤѢଋԯԢ1ᡸഴ઱᧙ᣤЙଋԯ

 � TXM34Pֵ̖ХܫЮᎵᎃᆉ٧ζՁᣤѢҩᑞὋଡΘࢿѫA+/A-ὋB+/B-ԢZ+/Z-ζՁᣤѢ

 � ဗڣ঳ጲֵ̖ۋ (RS-485ὋModbus/RTU ὋCANopen) ᬶ੆Daisy Chain ଋԯ (̨TXM24/34ֵ̖) 

 � TXM34ܹ̾Ꭹ᤯ᝬֵ̖Ὃᬶ੆Daisy Chain ଋԯ

 � ளܲܘሗٿԓཁഴय

 � ஂ૆ᣃ͇ᬌͮҩᑞ

 � ளܘᣘү电ຸᣤЙҩᑞὋᆷγڙ˞电ຸѬறᄉৰхʽὋγ᝼ଌ҃电ຸʿறὋԺಉលᎃᆉ٧ζো (̨TXM34ֵ̖) 

 � ஞ机᤯᣾IP65᫸ප᫸࠹ኍጞᝢ᝼

�1ᑡу±ࢿឧͮ߿

Stepper

TXM

ᤳऎ

ᡯ
ሎ

൥ᤈ ͩన

TXMЦۋ
ःၸڣՋ

ᆀௐᤁᛠ

͛ፑ൥ᤈ TXM

150%

100%
70% ᤋ፝ᤁᛠ

Ҧᅽ߿ᮨ
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 � TXM 型ਭ选᤟

 ◇ ṯᦤ䍕䖳਀机ᓝਭ选᤟
型ਭ 机ᓝਭ(mm) ࣑⸟(N•m) 电ু(VDC)

TXM24□-3□G 60 2.5

12-70

TXM34□-1□G

86

2.7

TXM34□-3□G 5.2

TXM34□-5□G 7

TXM34□-6□G 8.2

 ◇ 选᤟控制模式       

-P 脉冲输入控制型 ( 仅TXM34 ) 

。ਖ਼΍ၸʼͮ机ଌ҃٧ᄯଋԦᤞᑡуζՁᤈᛠଌ҃ࠆ

主要功能
 � ଋԩᑡуζՁᤁᛠ
 � ᎃᆉ٧ζՁᣤѢ

-S 基本控制型  (仅TXM24)     

ਖ਼Ժ΍ၸʼͮ机ኍԦᤞᑡуૈ̽、ഴ઱᧙ૈ̽੊Ꮷࠆ MOONS’
ྱథᄉ SCL ᤯ᝬૈ̽ଌ҃᯵Ү٧。

主要功能
 � ଋԩᑡуζՁᤁᛠ
 � ଋԩഴ઱᧙ζՁᤁᛠ
 � ଋԩ SCL ᤯ᝬૈ̽ (RS-232/RS-485)
 � RS-485 ᤯ᝬԺՎௐஂ૆ 32 ᣈ
 � ஂ૆ܹ̾Ꭹ᤯ζ，eSCLӨᝫ 

-Q 内置可编程型控制器

(包含Modbus/RTU通讯型，以太网通讯型支持Modbus/TCP )        

Ժᑱሎʼͮ机ϡ˝ʶ˓ଌ҃٧࿗˖᯵Ү٧ڙਖ਼Ժᎃзርࣿ᯾႐ࠆ

በࢹͺ。̕Ժᤋଋʼͮ机、͛ਕ٧ኍጷ੆ʶ˓ጆፑᤁᛠ。

主要功能
 � ርࣿ᯾႐֖˘ᛠ˞机̽֐ଌ҃
 � ஜ૵࠘٧ߚ
 � ͉ܲҫူܪ
 � ஜ֖ߙ᤾ᣣҩᑞူܪ
 � ଋԩഴ઱᧙ζՁᤁᛠ
 � Modbus/RTU ঳ጲଌ҃，Վௐஂ૆ڣဗˉࢹ 32 ᣈ
 � ஂ૆Ӭԯܹ̾Ꭹ᤯ζ，eSCL Өᝫ ( ̨ TXM24)
 � ஂ૆Ԥԯܹ̾Ꭹ᤯ζ，eSCLӨᝫ (̨TXM34)

-C CANopen通讯型       

ஂ૆ࢹˉጞဗڣ঳ጲCANopen，CiA301 CiA402 ӨᝫԺՎௐଌ҃112
ᣈ。ஂ૆ Q ᎃርҩᑞ。

主要功能
 � CANopen ঳ጲଌ҃ڣဗˉࢹ
 � Ꭹፎణᰳஂ૆ 112 ᣈ
 � ஂ૆Qᎃርҩᑞ

TXM□□Pۋ�᯵Ү٧

ʼͮ机ଌ҃٧

PLC

Ӭྞ机౛Ӵኍ

TXM□□S ۋ᯵Ү٧

PC

PLC

ʼͮ机ଌ҃٧

Ӭྞ机౛Ӵኍ

TXM□□Qۋ�᯵Ү٧

PC

͛ਕ٧ǋ*�0ኍ

PLC

Ӭྞ机౛Ӵኍ

ʼͮ机ଌ҃٧

TXM□□Cۋ�᯵Ү٧

PLCPC

͛ਕ٧ǋ*�0ኍ

Хథ$"/PQFO
঳ጲᄉʼͮ机ଌ҃٧
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 � ㌱㔕配㖤ഴ

 ◇ -P 脉冲输入控制型  (ӻTXM34)

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

USB-RS232 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS-232-01

I/O 电፵ጲ

PC/配Ꮅԟஜ

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

  

AC 
电ຸ

AC 
电ຸ

DC 电ຸ вၶஉ电ᨒ DC 电ຸ

ᣤЙ电ຸ

TXM34: 24 - 70VDC

AUXᣘүᣤЙ电ຸ
TXM34: 12 - 48VDC
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 ◇ -S ะᵢ控制型  (ӻTXM24)     

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

  PLCὋ͛ਕ٧

USB-RS232 ᣀ૰٧

˘ԯࠃௐଌ҃

MOONS’ SCL Motion Control

P/N: MS-USB-RS-232-01
USB-RS485 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS-485-01

PC

ࣛ˘ԯᄉ˞ଌ҃٧

*RS-485 ྟఴ
ᤋଋᒯԲܰʶԻ̯ቢ
੊ጻቪӛ配电᫽

I/O Cable

AC 
电ຸ

DC 电ຸ

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

вၶஉ电ᨒ

ᣤЙ电ຸ

TXM24: 12 - 70VDC

电机配Ꮅ
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 ◇ -Q ޻㖤可㕌ぁ型控制器(ऻ੡Modbus/RTU䙐䇥型，ԛའ㖇䙐䇥型᭥ᤷModbus/TCP )  

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

USB-RS232 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS-232-01
USB-RS485 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS-485-01

PC

Modbus/RTU
˞ଌ҃٧

  PLCὋ͛ਕ٧I/O 电፵ጲ

*RS-485ྟఴ
ᤋଋᒯԲܰʶԻ̯ቢ
੊ጻቪӛ配电᫽

AC 
电ຸ

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

AC 
电ຸ

DC 电ຸ вၶஉ电ᨒ DC电ຸ

ᣤЙ电ຸ

TXM24: 12 - 70VDC
TXM34: 24 - 70VDC

AUXᣘүᣤЙ电ຸ
TXM34: 12 - 48VDC ( ̨TXM34ஂ૆ )

ࣛ˘ԯᄉ˞ଌ҃٧

电机配Ꮅ�Qርࣿʽᣑ

˘ԯࠃௐᄢଌ
὇Ժஂ૆Ὀ
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 ◇ -C CANopen䙐䇥型

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

CANopen�˞ଌ҃٧
CiA301 CiA402

AC 
电ຸ

电机配Ꮅ�Qርࣿʽᣑ
὇᤯᣾RS-232˘ԯὈ

  

PC

PLCὋ͛ਕ٧I/O 电፵ጲ

*CANopenྟఴ
ᤋଋᒯԲܰʶԻ̯ቢ
੊ጻቪӛ配电᫽

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

AC 
电ຸ

DC 电ຸ вၶஉ电ᨒ DC 电ຸ

ᣤЙ电ຸ

TXM24: 12 - 70VDC
TXM34: 24 - 70VDC

AUX ᣘүᣤЙ电ຸ
TXM34: 12 - 48VDC ( ̨TXM34ஂ૆ )

USB-CAN ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-CAN ᣀ૰٧

USB-RS232 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS-232-01
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 ◇ -EtherNet/IP控制器型  

 ◇ 选䍣配件

型ਭ ࡡ㊱ ᨅ䘦

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-232

MS-USB-RS-485-01 USB ᣀ૰٧ USB-RS-485

MS-USB-CAN-01 USB ᣀ૰٧ USB-CAN

电机配Ꮅ�2ርࣿʽᣑ

˘ԯࠃௐଌ҃

  

  

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

*�0�电፵ጲ

AC电ຸ

AC电ຸ

DC 电ຸ

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

вၶஉ电ᨒ DC 电ຸ

PC

EtherNet/IP˞ଌ҃٧
*EtherNet/IPྟఴ
ᤋଋᒯԲܰʶԻ̯ቢ
੊ጻቪӛ配电᫽

ᣤЙ电ຸ

TXM34: 24 - 70VDC
AUX ᣘүᣤЙ电ຸ
TXM34: 12 - 48VDC
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 � ળ੃㿺ࡏ

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ࣑⸟ 控制 I/O(*) RS-232 RS-485/422 Modbus/RTU CANopen Ethernet EtherNet/IP

TXM24S-3AG

2.5N.m

S

3DI,1DO,1AI

¥

TXM24S-3RG ¥

TXM24S-3EG ¥

TXM24Q-3AG

Q

¥ ¥

TXM24Q-3RG ¥ ¥

TXM24Q-3EG ¥

TXM24IP-3EG IP ¥ ¥

TXM24C-3CG C 5DI,3DO ¥ ¥

TXM34P-1AG

2.7N.m

P 4DI,3DO,EO ¥

TXM34Q-1AG

Q

5DI,3DO,1AI

¥ ¥

TXM34Q-1RG ¥ ¥

TXM34Q-1DG ¥

TXM34C-1CG C ¥ ¥

TXM34IP-1DG IP ¥ ¥

TXM34P-3AG

5.2N.m

P 4DI,3DO,EO ¥

TXM34Q-3AG

Q

5DI,3DO,1AI

¥ ¥

TXM34Q-3RG ¥ ¥

TXM34Q-3DG ¥

TXM34C-3CG C ¥ ¥

TXM34IP-3DG IP ¥ ¥

TXM34P-5AG

7.0N.m

P 4DI,3DO,EO ¥

TXM34Q-5AG

Q

5DI,3DO,1AI

¥ ¥

TXM34Q-5RG ¥ ¥

TXM34Q-5DG ¥

TXM34C-5CG C ¥ ¥

TXM34IP-5DG IP ¥ ¥

TXM34P-6AG

8.2N.m

P 4DI,3DO,EO ¥

TXM34Q-6AG

Q

5DI,3DO,1AI

¥ ¥

TXM34Q-6RG ¥ ¥

TXM34Q-6DG ¥

TXM34C-6CG C ¥ ¥

TXM34IP-6DG IP ¥ ¥

* DI：ஜߙᣤЙ;   DO：ஜߙᣤѢ;   EO：ᎃᆉ٧ᣤѢ;   AI：ഴ઱᧙ᣤЙ

TXMጆѴ

ԥᯟ
G=5000ጲᎃᆉ٧

ଌ҃ഴय
P=ᑡуۋ
S�۲ఴۋ
Q�Q�ᎃርۋ
�����	դModbus/RTU᤯ᝬۋ


C=CANopen
IP=EtherNet/IP

ፆౝࠩࡆ�
24,34

᤯ᝬழय
A=RS-232
R=RS-485
C=CANopen
D=Ԥԯܹ̾Ꭹ(̨TSM34)
E=Ӭԯܹ̾Ꭹ

电机ܷ࠴
1 = ᫁ऎ1
3 = ᫁ऎ3
5 = ᫁ऎ5
6 = ᫁ऎ6

TXM 34 P - 1 A G 
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 � 电≊㿺Ṳ

ะᵢ型
TXM24S-3 ȏ G

Q 㕌ぁ型
TXM24Q-3 ȏ G

CANopen 䙐䇥型
TXM24C-3CG

EtherNet/IP 䙐䇥型
TXM24IP-3EG

ଌ҃ૈ̽

ᑡуૈ̽
ഴ઱᧙ૈ̽

ͮᎵᛪ
SCL ੊ eSCL ᤁҮଌ҃ૈ̽

ᑡуૈ̽
ഴ઱᧙ૈ̽

SCL ੊ eSCL ᤁҮଌ҃ૈ̽
Q Program ᎃር

Modbus/RTU ᤯ᝬଌ҃

Q program ᎃር
CANopen ᤯ᝬଌ҃

Q program ᎃር
EtherNet/IP ᤯ᝬଌ҃

᤯ᝬଋԯ RS-232 ੊ RS-485 ੊ Ethernet RS-232 ੊ RS-485 ੊ Ethernet RS-232&CANopen Ethernet

᤯ᝬӨᝫ SCL Modbus/RTU or SCL CANopen EtherNet/IP

ᑡуૈ̽ዜۋ
ᑡу + ழՓ

CW/CCW Ԥᑡу
A/B ѫᑡуࢿ

ᑡу + ழՓ
CW/CCW Ԥᑡу

A/B ѫᑡуࢿ
- -

ణܷᑡуᣤЙᮟည
2MHz，

ణ࠴ᑡࠔ =250ns
2MHz，

ణ࠴ᑡࠔ =250ns - -

ஜߙ᧙ᣤЙ˓ஜ 3 3 5 3

ஜߙ᧙ᣤѢ˓ஜ 1 1 3 1

ഴ઱᧙ᣤЙ˓ஜ 1 1 - 1

ஜߙ᧙ᣤЙ᜺ಪ Џ电ᬥሎ，5-24VDC

ஜߙ᧙ᣤѢ᜺ಪ Џ电ᬥሎ，30VDC/100mA

ഴ઱᧙ᣤЙ᜺ಪ
0–5VDC ഴ઱᧙ᣤЙ

ѫᣲည：12bits - 0–5VDC ഴ઱᧙ᣤЙ
ѫᣲည：12bits

ᣤЙ电ຸ 12-70VDC

γએҩᑞ ᣾Ԍ、൑Ԍ、᣾བ、电机ፈጷᆀᡸ ( ᄰᫍ、ᄰڠ ) 

□ᛪᇧ A (RS-232) ੊ R (RS-485) ੊Ӭԯܹ̾Ꭹ

 � 㿺Ṳ—机ᓝਭ60mm

૷੃

ะᵢ型 TXM24S-3□G

Q 㕌ぁ型 ( ੡ Modbus/RTU 䙐䇥型 ) TXM24Q-3□G

CANopen 䙐䇥型 TXM24C-3CG

EtherNet/IP 䙐䇥型 TXM24IP-3EG
Ҧᅽ          N•m 2.5

ᣀߔ਄᧙          g•cm2 900

ᣤЙ电ຸ                VDC 12-70

ᎃᆉ٧ѫᣱည           ᑡу/ړ 20000

ణᰳᣀᤳ               RPM 3000

电机᧗᧙               g 2090

□ᛪᇧ A(RS-232) ੊ R(RS-485) ੊Ӭԯܹ̾Ꭹ

 � 䖢䙕—࣑⸟⢯ᙝ

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

0 10 20 30 40 50

24V 48V 70V

24V 48V 70V

ᤋ፝ᤁᛠ

ᆀௐᤁᛠ

Ҧ
ᅽ

(N
·m

)

ᤳऎ(rps)

TXM24□-3□G
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૷੃

脉冲输入型 TXM34P-1AG TXM34P-3AG TXM34P-5AG TXM34P-6AG

Q 㕌ぁ型 ( ੡ Modbus/RTU ૂਂਙԛའ㖇䙐䇥 ) TXM34Q-1□G TXM34Q-3□G TXM34Q-5□G TXM34Q-6□G

CANopen 䙐䇥型 TXM34C-1CG TXM34C-3CG TXM34C-5CG TXM34C-6CG
Ҧᅽ          N•m 2.7 5.2 7 8.2

ᣀߔ਄᧙          g•cm2 915 1480 2200 3660

ᣤЙ电ຸ                VDC 24-70

ᎃᆉ٧ѫᣱည           ᑡу/ړ 20000 20000 20000 20000

ణᰳᣀᤳ               RPM 3000 3000 3000 3000

电机᧗᧙               g 4600 6800 9000 11400

□ᛪᇧ A(RS-232),R(RS-485) ੊ D( Ԥԯܹ̾Ꭹ )

 � 䖢䙕—࣑⸟⢯ᙝ

 � 㿺Ṳ—机ᓝਭ86mm

 � 电≊㿺Ṳ

脉冲输入型

TXM34P- Ȏ AG
Q 㕌ぁ型

TXM34Q- Ȏȏ G
CANopen 䙐䇥型

TXM34C- Ȏ CG
Ethernet IP 型

TXM34IP- Ȏ CG

ଌ҃ૈ̽ ᑡуૈ̽

ᑡуૈ̽
ഴ઱᧙ૈ̽

SCL ੊ eSCL ᤁҮଌ҃ૈ̽
Q Program ᎃር

Modbus/RTU ᤯ᝬଌ҃

Q program ᎃር
CANopen ᤯ᝬଌ҃

Q program ᎃር
EtherNet/IP

᤯ᝬଋԯ RS-232 RS-232੊RS-485੊Ethernet RS-232&CANopen Ethernet

᤯ᝬӨᝫ - Modbus/RTU ੊ SCL ੊ eSCL CANopen EtherNet/IP

ᑡуૈ̽ዜۋ
ᑡу + ழՓ

CW/CCW Ԥᑡу
A/B ѫᑡуࢿ

ᑡу + ழՓ
CW/CCW Ԥᑡу

A/B ѫᑡуࢿ
- -

ణܷᑡуᣤЙᮟည
2MHz，

ణ࠴ᑡࠔ =250ns
2MHz，

ణ࠴ᑡࠔ =250ns - -

ஜߙ᧙ᣤЙ˓ஜ 4 5 5 5

ஜߙ᧙ᣤѢ˓ஜ 3 3 3 3

ഴ઱᧙ᣤЙ˓ஜ - 1 1 1

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ
20,000 counts/rev 

A/B/Z ࢿѫζՁ
- - -

ஜߙ᧙ᣤЙ᜺ಪ Џ电ᬥሎ，5-24VDC

ஜߙ᧙ᣤѢ᜺ಪ Џ电ᬥሎ，30VDC/100mA

ഴ઱᧙ᣤЙ᜺ಪ - 0–5VDC ഴ઱᧙ᣤЙ，ѫᣲည：12bits

ᣤЙ电ຸ ˞电ຸ：24-70VDC      ᣘү电ຸ：12-48VDC

γએҩᑞ ᣾Ԍ、൑Ԍ、᣾བ、电机ፈጷᆀᡸ ( ᄰᫍ、ᄰڠ ) 

■ᛪᇧ电机ܷ࠴ 1,3,5,6 Ф˖ᄉʶ˓
□ᛪᇧA (RS-232) ੊R (RS-485) ੊D (Ԥԯܹ̾Ꭹ) 
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 ◇ RS-485 ᡌ Modbus/RTU 䙐⭞㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ RS-485 ᡌ Modbus/RTU

͛ᤞᤳည 9600/19200/38400/57600/115200

ణܷ͛ᤞᡯሎ ߿ᤞᤳညᏪ͛ځ

ణܷᤋଋԻஜ 32 Ի

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈጲ

᝹ڦڠ߿  Quick Tuner ᣃ͇᝹߿

 ◇ Ethernet 䙐⭞㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ  Ethernet(eSCL)

͛ᤞᤳည 100Mbps

ణܷ͛ᤞᡯሎ 2 ˓ᓫཁ˧ᫍణܷᡯሎ 100 ዚ

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈᎩጲ̊ዜጲ੊Нዜጲ (CAT5e ੊ CAT6)

᝹ڦڠ߿  Quick Tuner ᣃ͇᝹߿

 ◇ CANopen 䙐⭞㿺Ṳ

䙐䇥㿺Ṳ CANopen CiA301 CiA402
͛ᤞᤳည (bps) 1M/800K/500K/250K/125K/50K/20K/12.5K

ణܷ͛ᤞᡯሎ ߿ᤞᤳညᏪ͛ځ

ణܷᤋଋԻஜ 112

᤯ᝬጲ ଍ᕚԤፐࡕᘈጲ

᝹ڦڠ߿ ஼ᣀधС配合  Quick Tuner: ᣃ͇᝹߿

 ◇ ж㡢㿺Ṳ

TXM Integrated  

ፏᎅኍጞ B ጞ (130℃ )

ፏᎅ电᫽ 100MΩ/DC500V

ፏᎅ电Ԍ 500VAC 1 ѫ᧾

΍ၸဖܑ

ဖܑຝऎ 0 ～ +40℃

ဖܑາऎ 90%( ௃ፆ᭚ ) 

合ڣ ௃ᑻᙌবචͳ、۟࠹。

᫸એኍጞ IP65

 � 䙐⭞㿺Ṳ

 � 机Ủተሮ(ঋփ：mm)

 ◇ 机ᓝਭ 60mm 

型ਭ “L” “M” 䖪直ᖺ࠰

TXM24□-3□G 131.3 60.5 10

* ԲԺଡΘ 8 mm Ѣᣈྟఴ 

 ◇ 机ᓝਭ 86mm 

型ਭ “L” 䖪直ᖺ࠰

TXM34□-1□G 112.5

14
TXM34□-3□G 143

TXM34□-5□G 172.5

TXM34□-6□G 203

11
1

60

47
.1

4

47.14
4-Ø4.5

Ø38.1

9.
5F

la
t

Ø
10

24
20

95
.5

1.5

131.3

8

60.5
Unit:mm

13
 F

LA
T

13 FLAT

13
7

65

1

12
1

25

37L

2

10

73

B

B
B-B

14

86 MAX.

69
.6

69.6

86

86
 M

AX
.

4- 6.5

Unit:mm
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 � TXM24 ㌱ࡍ९配线ᶕ

-S/Q/IP ⡾ᵢᇐѿ

लᑭ ˦߿ ଠᤗ ᮧᓣ

1 Step+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

ೢ

3 Step- ᄆ

5 Dir+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

ዟ

8 Dir- ༥

6 En+
X3 ஜߙ᧙ᣤЙ

᳦

4 En- ፮

11 OUT+
ஜߙ᧙ᣤѢ

༥ / ዟ

12 OUT- ጙ / ᗯ

9 +5V +5V ഴ઱᧙电Ԍ ጙ

10 AIN ഴ઱᧙ᣤЙ ጋ

7 GND ഴ઱᧙ᣤЙڠ ᳫ

2 N/C - ᗯ

-C ⡾ᵢᇐѿ

लᑭ ˦߿ ଠᤗ ᮧᓣ

1 X1+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

ೢ

3 X1- ᄆ

5 X2+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

ዟ

8 X2- ༥

4 X3 X3 ஜߙ᧙ᣤЙ ፮

6 X4 X4 ஜߙ᧙ᣤЙ ᳦

7 X5 X5 ஜߙ᧙ᣤЙ ᳫ

10 XCOM X ᣤЙМРཁ ጋ

11 Y1 Y1 ஜߙ᧙ᣤѢ ༥ / ዟ

12 Y2 Y2 ஜߙ᧙ᣤѢ ጙ / ᗯ

9 Y3 Y3 ஜߙ᧙ᣤѢ ጙ

2 YCOM Y ᣤѢМРཁ ᗯ

 ◇ 电Ⓠ线    

型ਭ ᓊ୼ב ᨅ䘦

1404407 Phoenix Contact 3m，᭣ࡕᘈጲ，A ᎃᆉ

 ◇ RS-232/RS-485/CANopen 䙐䇥线  

型ਭ ᓊ୼ב ᨅ䘦

1518960 Phoenix Contact 1.5m，᭣ࡕᘈጲ，A ᎃᆉ

 ◇ Ethernet 䙐䇥线  

型ਭ ᓊ୼ב ᨅ䘦

1407356 Phoenix Contact 1m，CAT5e ࡕᘈጲ，D ᎃᆉ

型ਭ ᓊ୼ב ᨅ䘦

1430048 Phoenix Contact 12pin，1.5m，ࡕᘈጲో，A ᎃᆉ

 ◇ I/O 线ᶕ

47�3

21
Ø

8.41
Ø

21
M

34

21
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 � TXM34 ㌱ࡍ९配线ᶕ

型ਭ ᓊ୼ב ᨅ䘦

1430200 Phoenix Contact 17 PIN，1.5m，ࡕᘈጲో，A ᎃᆉ

 ◇ I/O 线ᶕ
46�7

1.41

8.41

23
4

5
1

10
9

87

6

1213

17

14

15

11

16

-P ⡾ᵢᇐѿ

लᑭ ˦߿ ଠᤗ ᮧᓣ

1 X1+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

ೢ

3 X1- ᄆ

6 X2+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

᳦

4 X2- ፮

5 X3 X3 ஜߙ᧙ᣤЙ ዟ

8 X4 X4 ஜߙ᧙ᣤЙ ༥

7 XCOM X ᣤЙМРཁ ᳫ

10 YCOM Y ᣤѢМРཁ ጋ

9 ENC A+ ᎃᆉ٧ᣤѢ A+ ጙ

2 ENC A- ᎃᆉ٧ᣤѢ A- ᗯ

11 ENC B+ ᎃᆉ٧ᣤѢ B+ ༥ / ዟ

12 ENC B- ᎃᆉ٧ᣤѢ B- ጙ / ᗯ

13 ENC Z+ ᎃᆉ٧ᣤѢ Z+ ᄆ / ፮

14 ENC Z- ᎃᆉ٧ᣤѢ Z- ೢ / ፮

15 Y1 Y1 ஜߙ᧙ᣤѢ ᄆ / ᳦

16 Y2 Y2 ஜߙ᧙ᣤѢ ᳦ / ೢ

17 Y3 Y3 ஜߙ᧙ᣤѢ ᄆ / ༥

-Q/C ⡾ᵢᇐѿ

लᑭ ˦߿ ଠᤗ ᮧᓣ

1 X1+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

ೢ

3 X1- ᄆ

6 X2+
ᰳᤳஜߙ᧙ᣤЙ

᳦

4 X2- ፮

5 X3+
X3 ஜߙ᧙ᣤЙ

ዟ

8 X3- ༥

7 X4+
X4 ஜߙ᧙ᣤЙ

ᳫ

10 X4- ጋ

9 X5+
X5 ஜߙ᧙ᣤЙ

ጙ

2 X5- ᗯ

11 Y1 Y1 ஜߙ᧙ᣤѢ ༥ / ዟ

12 Y2 Y2 ஜߙ᧙ᣤѢ ጙ / ᗯ

13 Y3 Y3 ஜߙ᧙ᣤѢ ᄆ / ፮

14 YCOM Y ᣤѢМРཁ ೢ / ፮

15 GND ഴ઱᧙ᣤЙڠ ᄆ / ᳦

16 +5V +5V ഴ઱᧙电Ԍ ᳦ / ೢ

17 AIN ഴ઱᧙ᣤЙ ᄆ / ༥

4.51
Ø

54.8
5

1
2

3

3 4

2 1

5

44.5

8.41
Ø

21
M

21
Ø

4 3

1 2

5

47.3

21
Ø

8.41
Ø

21
M

47�3

21
Ø

8.41
Ø

21
M

34

21

 ◇ 电Ⓠ线  

型ਭ ᓊ୼ב ᨅ䘦

1408835 Phoenix Contact 1m，ࡕᘈጲ，S ᎃᆉ

 ◇ RS-232/RS-485/CANopen 䙐䇥线

型ਭ ᓊ୼ב ᨅ䘦 䙐䇥ਙ

1682744
Phoenix Contact

3mὋ᧪यὋࡕᘈጲ，A ᎃᆉ COM1

1682948 3mὋߗयὋࡕᘈጲ，A ᎃᆉ COM2

 ◇ Ethernet 䙐䇥线  

型ਭ ᓊ୼ב ᨅ䘦

1407356 Phoenix Contact 1mὋCAT5e ࡕᘈጲ，D ᎃᆉ
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电机驱动器组合-RS㌱ࡍ

MOONSýѸளবͩ࠱ڠనଌ҃੾శᚷЙ൥ᤈ电机˧˖ὋѸᤴѢХథКள͕ऩবᑞᛪဗᄉʶͳӐᤁҮଌ҃ጻቪǌ

 � ⢯ᙝ

᫆ဖ

ܲሗଌ҃ഴय

ᑡуଌ҃

ᑡуԦၶ٧

ᑡу�ழՓ

Ԥᑡу

ൣ̓ᑡу

࿗በᎃር

Downloading

ᤁҮᎃር

 � эᆷᄉͮᎵԢᤳऎଌ҃̾໗ᡛᔡ҈ᄉःၸ

᜵යǌ

 � ᰳ᱔ೡবᄉͩనଌ҃Ժ᤟ःࠔᔴډᄉ਄ব

᠆ᣑ֖୔୺᠆ᣑԪӐǌ

 � 4096ᑡу/ړѫᣱညᎃᆉ٧ଡΘ˿эᆷᄉͮ

Ꮅଌ҃Ὃͮ߿ឧࢿ˝d1ᑡуǌ

ͯԦབ/ᰳ஌ည

 � ಩૵ࠃᬄ᠆ᣑৰхࠃௐុஞ电ึᄉܷ࠴Ὃ࠱Ԧབᬋᒯణͯǌ

 � ᭡ൢௐὋ电ึі˪˝ᭅὋ௃Ԧབǌ

 � ଋᤂ100%ҦᅽᣤѢᑞҦὋڙጊѓᄉቆᫍЮԦ૘Ѣఝܷᄉᑞ᧙ᣀӐညὋᓫᑞ

ᰳ஌ǌ energyenergy

RSStepper

Ԧབ
૮Ᏹ

Ԧབ
૮Ᏹᑞ᧙

ᣤѢ
30%

ᑞ᧙
ᣤѢ
80%energyenergy

Stepper

RS

ࣰ໎эᆷ

�1ᑡу±ࢿឧͮ߿
(4096 ᑡуړ�)

 � ۲̅1024ጲᰳዴऎᎃᆉ٧ᄉቆᫍᅹ᧙电ึଌ҃ኪ法ὋڙКᤳऎᔴډЮڨథ

͕ऩᄉবᑞᛪဗὋԀ΍ͯڙᤳःၸௐ̮Ժγ૆ࣰሶǋ߶᭡ᄉᤁᛠǌ

    ------ᝌф͛ፑ൥ᤈ电机ͯᤳ૜Үᮤ᫇ܥ٩  

 � ѽၸᰳᤳֽःᄉͩనଌ҃੾శӣጞुӐ˿൥ᤈ电机ڌథᄉѷবྱ᠎ǌ

 ᄉэᆷͮ߿ᤁᛠ֖᭡ൢௐᦏᆷγڙ------    
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 ܷ
Ҧᅽ

ᤁҮᄢ฽

ኤӬԟஜஞ߿

᠆ᣑ਄᧙

 1:10            1:5          1:1  � ΍ၸᮔ߿˦ᄉஞ߿ԟஜԀԺᖌ३ӫᡔᄉবᑞᛪဗԢጆፑሶ߿বǌ

 � ಩૵ʿՎኍጞᄉଌ҃᜵යὋଡΘܲሗஞ߿ԟஜᤤસǌ

 � ࠪ̅ፏܷܲஜःၸڣ合Ὃ᳭ᝢԟஜԀԺ໗ᡛ΍ၸὋ௃ᭉ੣ࢹஞ߿ǌ

 � RSݼጻڙКͩనഴयʽᤁᛠὋ电机ᄉҦᅽԺ̾ᜁ100%ЌѫѽၸὋጆፑ᝹᝟ௐ

௃ᭉᏥᘼҦᅽжͷǌ

 � ̎౼ڙҦᅽὋܷҦᅽᣤѢ߿合Ὃ电机Ժ̾ᣤѢ125%-150%ᄉᮨڣஜःၸܷܲڙ

ৰхʽԺ̾ኤӐђᤳ机ౝᄉܬఽऎǌ

 � 25%-50%᣾ᣑᑞҦڙᆀᡯሎὋᰳҪђᤳᄉःၸڣ合࠱ጆፑ͕Ӑ३ఝҪᰳ஌ǌ

ᆀௐᤁᛠ

͛ፑ൥ᤈ RS

125%-150%

100%
70% ᤋ፝ᤁᛠ

Ҧᅽ߿ᮨ

 � 合ὋStep-Servo Quick Tuner ଡΘڣௐবᤁҮథэᆷব᜵යᄉःၸࠃ̎౼ࠪ

˿ʶ˓ኤӬࠃၸᄉࢹХၸ౎ᄢ฽ࠃᬄᤁҮᢽᤛǌ

 � Ժၸ౎ᄢ฽ឰࠃݟᬄᤳऎ֖ͮᎵឧࢿኍ࣡ၸૈಕὋ̾൤᝿ͤጆፑॆґࠃᬄ 
বᑞᛪဗǌ

 � ̓̈यᄢଌˀஞ߿ፆ合ᄉႌ᭦Ժ̾ణঋڠᖌ३ణ͕ӐᄉবᑞᣤѢǌ

Ф߱С᪃ྱব

 � P/S/Qֵ̖ۋХ4ܫᡸஜߙᣤЙଋԯ，3ᡸஜߙᣤѢଋԯ

 � Pֵ̖ۋХܫЮᎵᎃᆉ٧ᣤѢᑞҦ，ࣲଡΘࢿѫA+/A-, B+/-ԢZ+/Z-ζՁᣤѢ

 � ᒬҮ᠆ᣑ਄᧙ខѾҩᑞ

 � ܲሗٿԓཁഴय

 � ஂ૆ᣃ͇ᬌͮҩᑞ

ᰳᤳֽः

 � 合ὋЎᤈᄉͩనଌ҃੾శଡΘ˿ܷҦᅽڣᄉᤁҮͮ߿ཁҁཁঋᤳڙ

    ᣤѢὋ΍३ጆፑХథ౜ᰳҮখֽःὋܷܷᡓᡔ˿͛ፑ൥ᤈጆፑ౜ᬌǌ

ᤳऎ

ᡯ
ሎ

൥ᤈ ͩన

RSЦۋ
ःၸڣ合
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 ◇ 选᤟控制模式

-P 脉冲输入控制型      

ਖ਼΍ၸʼͮ机ଌ҃٧ᄯଋԦᤞᑡуζՁᤈᛠଌ҃ǌࠆ

˞᜵ҩᑞ

 � ଋԩᑡуழՓǋԤᑡуǋᎃᆉ٧ᡱᬣζՁᤁᛠ

 � ᎃᆉ٧ζՁᣤѢ

-S 基本控制型，串口通讯     

ਖ਼Ժ΍ၸʼͮ机ኍԦᤞᑡуૈ̽੊ᏧMOONSýྱథᄉSCL᤯ᝬࠆ
ૈ̽ଌ҃᯵Ү٧ǌ

˞᜵ҩᑞ

 � ᑡуଌ҃

 � ଋԩSCL᤯ᝬૈ̽(RS-232)

-Q 内置可编程型控制器(包含Modbus/RTU通讯型)    
    Ժᑱሎʼͮ机ϡ˝ʶ˓ଌ҃٧˖᯵Ү٧ڙਖ਼Ժᎃзርࣿ᯾႐ࠆ
࿗በࢹͺǌ̕Ժᤋଋʼͮ机ǋ͛ਕ٧ኍጷ੆ʶ˓ጆፑᤁᛠǌࣲ    
Хథ۲ఴۋᄉ੝థҩᑞǌ

˞᜵ҩᑞ

 � ርࣿ᯾႐֖˘ᛠ˞机̽֐ଌ҃

 � ஜ૵࠘٧ߚ

 � ͉ܲҫူܪ

 � ஜ֖ߙ᤾ᣣҩᑞူܪ

 � ӉդSጆѴ੝థҩᑞ

RS-Pۋ᯵Ү٧

ʼͮ机ଌ҃٧

PLC

Ӭྞ机౛Ӵኍ

电ᑧ

配ᎵԢុណ

RS-Sۋ᯵Ү٧

ʼͮ机ଌ҃٧

PLC

Ӭྞ机౛Ӵኍ

电ᑧ

RS-Qۋ᯵Ү٧

ʼͮ机ଌ҃٧

PLC

Ӭྞ机౛Ӵኍ

电ᑧ

͛ਕ٧ǋ*�0ኍ
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 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)
      ᝺᫇www.moons.com.cn ᖌԨ3Dഴۋ

 ◇ 电机(ঋփ:mm)

 4
.5

 F
LA

T Depth 2.5 Min

 3
6 

5

22

 L 

 15 

 2 

 10 

 4-M2.5  28 

 2
3 

 23 

 2
8 

AM11RS

Ձۋ L
AM11RS1DMA 43.8
AM11RS2DMA 52.9
AM11RS3DMA 64.1

AM17RS

Ձۋ A A1 B B1 L
AM17RS1DMA ´6 5.5 20 15 59.5
AM17RS1DMB ´5 4.5 24 15 59.5
AM17RS2DMA ´6 5.5 20 15 65
AM17RS2DMB ´5 4.5 24 15 65
AM17RS3DMA ´6 5.5 20 15 73.5
AM17RS3DMB ´5 4.5 24 15 73.5
AM17RS4DMA ´6 5.5 20 15 89
AM17RS4DMB ´5 4.5 24 15 89

300
L 2

B
B1

A
A1

 F
LA

T

33

64

31

31

42
.3

42.3 4-M3 Depth 
4.5Min

ĳ��

AM23RS

Ձۋ A A1 B B1 L
AM23RS2DMA ´8 7.5 24 20 77.5
AM23RS2DMB ´6.35 5.85 20 15 77.5
AM23RS3DMA ´8 7.5 24 20 99.5
AM23RS3DMB ´6.35 5.85 20 15 99.5
AM23RS4DMA ´8 7.5 24 20 102.5

47.14

47
.1

4

ĳ����

�-ĳ���
����

A
A1

 F
LA

T

B
B1

1.6L
7

�����

7�
��

AM24RS

Ձۋ A A1 B B1 L
AM24RS3DMA ´10 9.5 24 20 110
AM24RS3DMB ´8 7.5 20.6 15 110

B1
B

A1
 F

LA
T A

47.14

47
.1

4

ĳ����

60
4-ĳ���

���
�

L

77
.4

��

���

AM34RS

Ձۋ L
AM34RS1DMA 88
AM34RS3DMA 117.5
AM34RS5DMA 147

37

25

ĭ
��

��
)/
$7

��

2/

86

69.6
�-ĭ���

69
.6

ĭ������

���38

��
�
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 ◇ 驱动器(ঋփ:mm)

RS03/06/10-P

RS03/06/10-S/Q

M3

37
70

107
115

4

4

107

25

4- R2.1

4.2

4

15
.5

Ձۋ
RS03-S-A RS06-S-A RS10-S-A
RS03-Q-A RS06-Q-A RS10-Q-A

 115 
 107 

 4 

 7
0 

 3
7 

 M3 

 4 

 2
5 

 1
5.

5 

 4 
 107 

 4
.2

 

 4-R2.1 

Ձۋ
RS03-P-A RS06-P-A RS10-P-A
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 � 电机ળ੃㿺ࡏ 

 � 䇘䍝ؗᚥ

ଌ҃ ᯵Үۋ٧Ձ 电机ۋՁ Ҧᅽ

P ۋ
ᑡуᣤЙۋ

RS-232 ᣃ͇ុណ
4 ஜߙᣤЙ
3 ஜߙᣤѢ
ᎃᆉ٧ᣤѢ

RS03-P-A

AM11RS1DMA 0.065N·m

AM11RS2DMA 0.08N·m

AM11RS3DMA 0.125N·m

AM17RS1DM ƾ 0.26N·m

AM17RS2DM ƾ 0.42N·m

AM17RS3DM ƾ 0.52N·m

AM17RS4DM ƾ 0.7N·m

RS06-P-A

AM23RS2DM ƾ 0.95N·m

AM23RS3DM ƾ 1.5N·m

AM23RS4DMA 2.4N·m

AM24RS3DM ƾ 2.5N·m

RS10-P-A

AM34RS1DMA 2.7N·m

AM34RS3DMA 5.2N·m

AM34RS5DMA 7N·m

ଌ҃ ᯵Үۋ٧Ձ 电机ۋՁ Ҧᅽ

S ۋ
۲ఴۋ

RS-232 ᤯ᝬ
4 ஜߙᣤЙ
3 ஜߙᣤѢ

RS03-S-A

AM11RS1DMA 0.065N·m

AM11RS2DMA 0.08N·m

AM11RS3DMA 0.125N·m

AM17RS1DM ƾ 0.26N·m

AM17RS2DM ƾ 0.42N·m

AM17RS3DM ƾ 0.52N·m

AM17RS4DM ƾ 0.7N·m

RS06-S-A

AM23RS2DM ƾ 0.95N·m

AM23RS3DM ƾ 1.5N·m

AM23RS4DMA 2.4N·m

AM24RS3DM ƾ 2.5N·m

RS10-S-A

AM34RS1DMA 2.7N·m

AM34RS3DMA 5.2N·m

AM34RS5DMA 7N·m

ଌ҃ ᯵Үۋ٧Ձ 电机ۋՁ Ҧᅽ

Q ۋ
Ժᎃርۋ

RS-232 ᤯ᝬ
4 ஜߙᣤЙ
3 ஜߙᣤѢ

RS03-Q-A

AM11RS1DMA 0.065N·m

AM11RS2DMA 0.08N·m

AM11RS3DMA 0.125N·m

AM17RS1DM ƾ 0.26N·m

AM17RS2DM ƾ 0.42N·m

AM17RS3DM ƾ 0.52N·m

AM17RS4DM ƾ 0.7N·m

RS06-Q-A

AM23RS2DM ƾ 0.95N·m

AM23RS3DM ƾ 1.5N·m

AM23RS4DMA 2.4N·m

AM24RS3DM ƾ 2.5N·m

RS10-Q-A

AM34RS1DMA 2.7N·m

AM34RS3DMA 5.2N·m

AM34RS5DMA 7N·m

电机֐ՏڙᣤЙಳ (□) ௦A (Ҫुᣈ) ੊ᏧB (௾᤯ᣈ) 

AM17  RS   1  D  M  A
ፆౝࠩࡆ 
11,17,23,24,34

电机ܷ࠴
1 = ᫁ऎ1
2 = ᫁ऎ2
3 = ᫁ऎ3
4 = ᫁ऎ4
5 = ᫁ऎ5

൥ᤈͩన

D=ᄯึᣤЙ

机ۋ配Ꮅ
A=Ѣᣈࠩࡆ 
���ĳ5
���ĳ6
���ĳ�
�4�ĳ��
�4�ĳ�4
B=Ѣᣈࠩࡆ
���ĳ5
���ĳ6.�5
�4�ĳ�

ᎃᆉ٧
M ���4ጲ

RS   03  -  P  -  A

ᣤѢ电ึ
03 - 3A
06 - 6A
10 - 10A

൥ᤈͩన

ଌ҃ᤤᮉ
P = ᑡуᣤЙۋ
S = ۲ఴۋ
Q = Q ᎃርۋ

A = RS-232

 � 驱动器ળ੃㿺ࡏ
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 � ㌱㔕配㖤ഴ

 ◇ -P 脉冲输入控制

 ◇ ḽ߼配件(ᐨ੡൞ऻ㻻޻)    

P/N ࡡ㊱ ᢶ术㿺Ṳ

1103-200 电፵ 电ຸጲὋ2M

2101-150 电፵ RS-232᤯ᝬጲὋ1.5M

 ◇ 可选配件(䴶ਜ䍣)

P/N ࡡ㊱ ᢶ术㿺Ṳ

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USBᣀ૰٧ USB-RS-232

1108-ƾƾƾ Cable RS-S/Q ᤯ၸI/Oጲ (ࡕᘈጲ) 

1115-ƾƾƾ Cable RS-P ᤯ၸI/Oጲ (ࡕᘈጲ) 

2103-ƾƾƾ Cable 电机ढ᫁ጲ(ၸ̅AM17/23/24/34RS电机)

2109-ƾƾƾ Cable 电机ढ᫁ጲ(ၸ̅AM11RS电机)

2116-ƾƾƾ Cable ᎃᆉ٧ढ᫁ጲ(ၸ̅AM17/23/24/34RS电机)

2118-ƾƾƾ Cable ᎃᆉ٧ढ᫁ጲ(ၸ̅AM11RS电机)

  

USB-RS-232 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS-232-01
RS232 ᤯ᝬጲ

P/N: 2101-150 

̓ึ电ຸ

DC 电ຸ

PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

ᎃᆉ٧ᣤѢ

PC/ԟஜ配Ꮅ

вၶஉ电ᨒ

ᝠ᠍ζো

P/N: RC880
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 ◇ -S ะᵢ控制型，Ѩਙ䙐䇥 

 ◇ ḽ߼配件(ᐨ੡൞ऻ㻻޻)   

P/N ࡡ㊱ ᢶ术㿺Ṳ

1103-200 电፵ 电ຸጲὋ2M

2101-150 电፵ RS-232᤯ᝬጲὋ1.5M

 ◇ 可选配件(䴶ਜ䍣)

P/N ࡡ㊱ ᢶ术㿺Ṳ

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USBᣀ૰٧ USB-RS-232

1108-ƾƾƾ Cable RS-S/Q ᤯ၸI/Oጲ (ࡕᘈጲ) 

1115-ƾƾƾ Cable RS-P ᤯ၸI/Oጲ (ࡕᘈጲ) 

2103-ƾƾƾ Cable 电机ढ᫁ጲ(ၸ̅AM17/23/24/34RS电机)

2109-ƾƾƾ Cable 电机ढ᫁ጲ(ၸ̅AM11RS电机)

2116-ƾƾƾ Cable ᎃᆉ٧ढ᫁ጲ(ၸ̅AM17/23/24/34RS电机)

2118-ƾƾƾ Cable ᎃᆉ٧ढ᫁ጲ(ၸ̅AM11RS电机)

  

USB-RS-232 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS-232-01
RS232 ᤯ᝬጲ

P/N: 2101-150 

PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

PC/ԟஜ配Ꮅ

̓ึ电ຸ

DC 电ຸ вၶஉ电ᨒ

ᝠ᠍ζো

P/N: RC880
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 ◇ -Q ޻㖤可㕌ぁ型控制器 

 ◇ ḽ߼配件 ( ᐨ੡൞ऻ㻻޻)     

P/N ࡡ㊱ ᢶ术㿺Ṳ

1103-200 电፵ 电ຸጲὋ2M

2101-150 电፵ RS-232᤯ᝬጲὋ1.5M

 ◇ 可选配件(䴶ਜ䍣)

P/N ࡡ㊱ ᢶ术㿺Ṳ

RC880 вၶஉ电ᨒ 80VDC Max. 50W

MS-USB-RS-232-01 USBᣀ૰٧ USB-RS-232

1108-ƾƾƾ Cable RS-S/Q ᤯ၸI/Oጲ (ࡕᘈጲ) 

1115-ƾƾƾ Cable RS-P ᤯ၸI/Oጲ (ࡕᘈጲ) 

2103-ƾƾƾ Cable 电机ढ᫁ጲ(ၸ̅AM17/23/24/34RS电机)

2109-ƾƾƾ Cable 电机ढ᫁ጲ(ၸ̅AM11RS电机)

2116-ƾƾƾ Cable ᎃᆉ٧ढ᫁ጲ(ၸ̅AM17/23/24/34RS电机)

2118-ƾƾƾ Cable ᎃᆉ٧ढ᫁ጲ(ၸ̅AM11RS电机)

  

USB-RS-232 ᣀ૰٧

P/N: MS-USB-RS-232-01
RS232 ᤯ᝬጲ

P/N: 2101-150 

PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

PC/ԟஜ配Ꮅ

̓ึ电ຸ

DC 电ຸ вၶஉ电ᨒ

ᝠ᠍ζো

P/N: RC880
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 � 电机㿺Ṳ

Ձۋ ӛ配᯵Ү٧
Ҧᅽ

ᣀߔ
਄᧙

ᎃᆉ٧
ѫᣱည

ణᰳ
ᣀᤳ

᧗᧙
电机߶
ᜈࠩࡆ

 ᝴১ે᠆ᣑ (N)ࠓ
᝴ᣈࠓ
Փ᠆ᣑ

(N)
ᡯᣈቪᄉᡯሎ mm

N•m g•cm2 counts/rev RPM g mm 0 5 10 15 20

AM11RS1DMA

RS03-■-A

0.065 9

4096 3000

118
28 20 25 34 52 -

电机ఴ
ᢵ᧗᧙
̾ʽ

AM11RS2DMA 0.08 12 168

AM11RS3DMA 0.125 18 218
AM17RS1DM □ 0.26 38 390

42 35 44 58 85 -
AM17RS2DM □ 0.42 57 440
AM17RS3DM □ 0.52 82 520
AM17RS4DM □ 0.7 123 760
AM23RS2DM □

RS06-■-A

0.95 260 850
56 63 75 95 130 190AM23RS3DM □ 1.5 460 1250

AM23RS4DMA 2.4 365 1090
AM24RS3DM □ 2.5 900 1650 60 90 100 130 180 270
AM34RS1DMA

RS10-■-A
2.7 915 2000

86 260 290 340 390 480AM34RS3DMA 5.2 1480 3100
AM34RS5DMA 7 2200 4200

□：A੊B，ស᜸电机֐Տ᜺Ѷ；■：P，S，Q，ស᜸᯵Ү֐٧Տ᜺Ѷ；

 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线
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 � 驱动器㿺Ṳ

功率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃ

电ึଌ҃ 4 খǋPWM ᮟည 20KHz

ᣤѢ电ึ

RS03ὙణܷᣤѢᤋ፝电ึ 3AὋᅮௐ电ึ 4.0A(1.5s)ὋԺ಩૵੝ଋ电机ᒬҮុஞᬌึϘ

RS06ὙణܷᣤѢᤋ፝电ึ 6AὋᅮௐ电ึ 7.5A(1.5s)ὋԺ಩૵੝ଋ电机ᒬҮុஞᬌึϘ

RS10ὙణܷᣤѢᤋ፝电ึ 10AὋᅮௐ电ึ 12A(1.5s)ὋԺ಩૵੝ଋ电机ᒬҮុஞᬌึϘ

ᣤЙ电ຸ 24-70Vᄯึ电ຸ，ᣤЙ电Ԍፏࠪᔴ75-18ډVᄯึ电ຸ

γએ ᣾Ԍǋ൑Ԍǋ᣾བǋ电机ፈጷᆀᡸ ( ᄰᫍǋᄰڠ ) 

控制模块

ጹѫኍጞ ᣃ͇ԺុὋԺ配Ꮅ˝ 200-51200 ൥ / ਒ϥஜ͉ᫍ˧ړ

໙จ٧ ஜߙᣤЙ٩ᮂ໙จ٧ǋࣰ໎໙จ٧ǋPID ໙จ٧ǋᬝจ٧

᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉ FLASH ˖

ଌ҃ഴय

P ) ὙͮᎵഴयۋ ᑡу & ழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡу ) ὚
S ) ὙͮᎵഴयۋ ᑡу & ழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡу ) ὚ҦᅽഴयὋᤳऎഴयὋSCL ഴय

Q ) ὙͮᎵഴयۋ ᑡу & ழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡу ) ὚ҦᅽഴयὋᤳऎഴयὋSCL ഴयὋQ ᎃር

ஜߙᣤЙ
P/S/Q 250nsὋణܷᑡуᮟည 2MHz ࠔᑡ࠴ѫᣤЙὋ5-24VDCὋణࢿὙX1/STEPὋX2/DIRὙЏ电ᬥሎὋۋ
X3ὋX4ὙЏ电ᬥሎὋР᫺੊Р᫹ଋ法Ὃ5-24VDCὋణ࠴ᑡࠔ 50«sὋణܷᑡуᮟည 10KHz

ஜߙᣤѢ P/S/Q /ὙY1ۋ ᝜ઐὋY2/ ҁͮὋY3/ ҃Ү٧὚Џ电ᬥሎὋ30V/100 mA max
ᎃᆉ٧ᣤѢ P ѫᎃᆉ٧ζՁᣤѢࢿὙۋ (AOUT+/-ὋBOUT+/-ὋZOUT+/-) 26C31 ጲব᯵Ү٧Ὃ20mA ༞电ึ੊ડ电ึ

᤯ᝬଋԯ RS-232

ྫྷူ᜺ಪ 

ဖܑຝऎ 0-40ą(32-104°F)(߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧)
າऎ ణܷ90%Ὃ௃ፆ᭚

᧗᧙ ጝ 0.2 Kg
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电源端子

VV--
11VV++ 22

ᕋ㝐 ᨅ䘦

1 ᯵Ү٧电ຸᣤЙ-

2 ᯵Ү٧电ຸᣤЙ+

电机端子

MMAA++

MMBB--
11

MMBB++22

MMAA--
33

44

ᕋ㝐 ᨅ䘦

1 电机Bᄰ-

2 电机Bᄰ+

3 电机Aᄰ-

4 电机Aᄰ+

编码器端子 J3

A+
B+
Z+
+5V
NC
U+
V+
W+

A-
B-
Z-

GND
Shield

U-
V-

W-

1
3
5
7
9

11
13
15

2
4
6
8
10
12
14
16

ᕋ㝐 ᨅ䘦

1 ᎃᆉ٧ A+

2 ᎃᆉ٧ A-

3 ᎃᆉ٧ B+

4 ᎃᆉ٧ B-

5 ᎃᆉ٧ Z+

6 ᎃᆉ٧ Z-

7 +5Vᎃᆉ٧Θ电电ຸ

8 ᎃᆉ٧Θ电电ຸGND

9 NC

10 ڠଋࡎᘈࡕ

11 ᎃᆉ٧ U+

12 ᎃᆉ٧ U-

13 ᎃᆉ٧ V+

14 ᎃᆉ٧ V-

15 ᎃᆉ٧ W+

16 ᎃᆉ٧ W-

 � 䘔᧛ф䘆㺂

(P型)  (S 型ૂQ 型)

电ຸቪߔ

ଋڠᛂ᧫

电机ቪߔ

ᎃᆉ٧ቪߔ

ᣤЙᣤѢቪߔ

LED௬ᇧ

RS-232᤯ᝬቪߔ

电ຸቪߔ

ଋڠᛂ᧫

电机ቪߔ

ᎃᆉ٧ቪߔ

ᣤЙᣤѢቪߔ

LED௬ᇧ

RS-232᤯ᝬቪߔ



9797

高
效
率

 
集
成
式

T
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

步
进
伺
服

 
集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

交
流
输
入

直
流
输
入

步
进
伺
服

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

输入输出端子(-P型)

ᕋ㝐 ᨅ䘦

1 X1/STEP+ ஜߙ᧙ᣤЙ1/Step+

2 X1/STEP- ஜߙ᧙ᣤЙ1/Step-

3 X2/DIR+ ஜߙ᧙ᣤЙ2/DIR+

4 X2/DIR- ஜߙ᧙ᣤЙ2/DIR-

5 X3 ஜߙ᧙ᣤЙ3

6 X4 ஜߙ᧙ᣤЙ4

7 Shield ڠଋࡎᘈࡕ

8 XCOM X3ὋX4ஜߙ᧙ᣤЙМРཁ

9 Y1+ ஜߙ᧙ᣤѢ1+

10 Y1- ஜߙ᧙ᣤѢ1-

11 Y2+ ஜߙ᧙ᣤѢ2+

12 Y2- ஜߙ᧙ᣤѢ2-

13 Y3+ ஜߙ᧙ᣤѢ3+

14 Y3- ஜߙ᧙ᣤѢ3-

15 NC ʿ΍ၸ

16 GND ஜڠߙ

17 AOUT+ ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢA+

18 AOUT- ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢA-

19 BOUT+ ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢB+

20 BOUT- ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢB-

21 ZOUT+ ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢZ+

22 ZOUT- ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢZ-

输入输出端子(-S/Q型)J4

STEP-
DIR-

X4
XCOM

Y1-
Y2-
Y3-

STEP+
DIR+
X3
Shield
Y1+
Y2+
Y3+

1
3
5
7
9
11
13

2
4
6
8
10
12
14

ᕋ㝐 ᨅ䘦

1 X1/STEP+ ஜߙ᧙ᣤЙ1/Step+

2 X1/STEP- ஜߙ᧙ᣤЙ1/Step-

3 X2/DIR+ ஜߙ᧙ᣤЙ2/DIR+

4 X2/DIR- ஜߙ᧙ᣤЙ2/DIR-

5 X3 ஜߙ᧙ᣤЙ3

6 X4 ஜߙ᧙ᣤЙ4

7 Shield ڠଋࡎᘈࡕ

8 XCOM X3ὋX4ஜߙ᧙ᣤЙМРཁ

9 Y1+ ஜߙ᧙ᣤѢ1+

10 Y1- ஜߙ᧙ᣤѢ1-

11 Y2+ ஜߙ᧙ᣤѢ2+

12 Y2- ஜߙ᧙ᣤѢ2-

13 Y3+ ஜߙ᧙ᣤѢ3+

14 Y3- ஜߙ᧙ᣤѢ3-

通讯端子

GND

TX

+5V

RX

ᕋ㝐 ᨅ䘦

GND GND

TX RS-232ஜ૵Ԧᤞ

+5V +5V

RX RS-232ஜ૵ଋஅ

STEP +
DIR +
X3 
Shield
Y1+
Y2 +
Y3 +
NC
AOUT +
BOUT +
ZOUT +

STEP -
DIR -
X4
XCOM
Y1-
Y2 -
Y3 -
GND
AOUT -
BOUT -
ZOUT -

J4
2
4
6
8

10
12
14
16
18
20
22

1
3
5
7
9
11
13
15
17
19
21
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 ◇ ᧛线⽰ᝅഴ

᯵Ү٧Юᦉ

1 X1/STEP+

2 X1/STEP-

3 X2/DIR+

4 X2/DIR-

5-24VDC

Under 30VDC

8 XCOM

5 X3

6 X4

9 Y1+

10 Y1-

11 Y2+

12 Y2-

13 Y3+

14 Y3-

17 AOUT+

18 AOUT-

19 BOUT+

20 BOUT-

21 ZOUT+

22 ZOUT-

ၸਖ਼ଌ҃٧

0VDC0VDC

ᘾጲಳЮᎃᆉ٧ᣤѢҩᑞ̨Pஂۋ૆

 ◇ 输入/输ؗ࠰ਭ䈪᱄
ᣤЙ(ᣤѢ)þONÿᛪᇧ电ึึЙᣤЙཁ੊(电ึึѢᣤѢཁ)ǌ
ᣤЙ(ᣤѢ)þOFFÿᛪᇧ෤థ电ึึЙᣤЙཁ੊(෤థ电ึึ
ѢᣤѢཁ)ǌ

 � ʼᤗ电ᡸ௬ᇧᄉ௦ᑡуᣤЙ˝ࢿѫζՁ
 � ᑡуζՁᣤЙᔴ24-5ډVDC
 � ஜߙζՁᣤЙᔴ24-5ډVDC
 � ΍ၸܲᔆԤፐࡕᘈጲAWG28-24ͺ˝ᣤЙ/ᣤѢζՁጲὋ 

᧙ʿ᜵ܹ᫁ࡉጲௐ࣊ڙ˄ࣲ    
 � ᣤЙ/ᣤѢζՁጲᤉሎ电ຸጲ

 Ɣ 脉冲输入䘔᧛⽰ׁ

ˀᬶ电౜धᡸᣤѢᄰᤋ

ѫζՁᣤЙࢿ

5-24VDC

0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧

STEP+

STEP-

DIR+

DIR-

᯵Ү٧

STEP+

STEP-

DIR+

DIR-

0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

 Ɣ 脉冲输入模式

ᑡу&ழՓ

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ᰳ电ࣰௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

*DIRᣤЙᄉழՓ߿˦Ժ̾᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

CW/CCWᑡуۋ

᳭ᝢৰхʽὋॆCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆCCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

*ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

A&Bൣ̓ᑡу

电机಩૵̯ʶ˓Ԥ᤯᥊ܘ᧙˞ᎃᆉ٧ԥᯟፋ᯵Ү٧ᄉζՁᣀ
Үǌ

ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配ᎵǌழՓၿג˓᤯᥊ᮖЎԲʶ
˓᤯᥊੝ф߿ǌ

ʽڎ௬ᇧॆ电机配ᎵڙᣤЙAᡓґᣤЙBᄉৰхௐὋ电机ڙ
CWழՓʼᣀҮǌ

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

ᣤЙA

CCWழՓ

CWழՓ

ᣤЙB

"�#ൣ̓ᑡуᣤЙழय

ˀᬶ电౜धᡸᣤѢᄰᤋ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ͯ电ࣰ ᰳ电ࣰ

ӬᑡуᣤЙழय

CWழՓ

CCWழՓ

ᑡуᣤЙ
(PLS)

电机ᄉҮͺ

஼ᣀழՓ
(DIR.)

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ
ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

CWᑡу

CCWழՓ

CWழՓ

CCWᑡу

ԤᑡуᣤЙழय

5-24VDC

0VDC

XCOM

X3

X4

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧



9999

高
效
率

 
集
成
式

T
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

步
进
伺
服

 
集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

交
流
输
入

直
流
输
入

步
进
伺
服

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

ଋNPN͛ۋਕ٧

ଋPNP͛ۋਕ٧

Servo ONᣤЙ

X3配Ꮅ੆΍ᑞζՁ౎΍电机Ҵᇒ

ઐ᝜ຌᬓ(Alarm Reset)ᣤЙ

X4Ժ配Ꮅ˝ઐ᝜ຌᬓζՁὋᝌᬓઐ᝜࿃খǌ

注：在清除错误报警之前，请确认系统处于正常状态。

 ◇ ᮦᆍ䠅输࠰䈪᱄

 Ɣ ᮦᆍ䠅输࠰䘔᧛⽰ׁ

ᬶ电౜धᡸᣤѢ

ࣛܰᦉ᠆ᣑ

5-24VDC

XCOM

X3

X4

᯵Ү٧

0VDC

+

-

NPN
Sensor

5-24VDC

X3

XCOM

᯵Ү٧

+

-

PNP
Sensor

0VDC

᯵Ү٧Юᦉၸਖ਼ଌ҃٧

Y+

Y-

Under  30VDC

5-24VDC
Power Supply

V+

V-

Y+

Y-

Y1Ժ̾配Ꮅ੆ઐ᝜ζՁᣤѢǌ

Y2Ժ̾配Ꮅ੆ᣀᤳζՁᣤѢ(tachζՁ)Ὃ੊௦᭡খҁͮζՁ
ᣤѢ(staticὋϢൢௐ೜฽௦ՠҁͮ)Ὃ੊௦ҮখҁͮζՁᣤѢ
(dynamicὋࠃௐ೜฽௦ՠҁͮ)Ὃ੊௦timingζՁᣤѢ(50˓ᑡ
у/ᣀ)ǌ
Y3Ժ̾配Ꮅ੆҆ᢻζՁᣤѢὋ੊௦᭡খҁͮζՁᣤѢ(staticὋ
Ϣൢௐ೜฽௦ՠҁͮ)Ὃ੊௦ҮখҁͮζՁᣤѢ(dynamicὋࠃ
ௐ೜฽௦ՠҁͮ)ǌ

 Ɣ 㕌⸷器反侾输࠰

 � A/B/ZᄰᑡуζՁࢿҮᣤѢ

 � 电机ඇ஼ᣀ1ړὋA/Bᄰᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ4096˓ᑡуὋZᄰᣤ
Ѣ1˓ᑡуǌ

 � AǋBᄰᑡуᄰ90ࢿcὋॆAᡓґBᄰ90cௐὋ电机ൣᣀ
CWὋॆBᡓґAᄰ90cௐὋ电机ԥᣀCCWǌ

ᑡуᣤѢζՁจ्

ᎃᆉ٧ԥᯟᣤѢ电ᡸ

26C31ጲব᯵ҮᣤѢ

注：当上位机是单端输入(无法接收差分信号)的时候，您可以
选择配合使用我司的差分转集电极开路(OC门)输出模块，型
号：DOC3

Aᄰᑡу

Bᄰᑡу

A+

A-

B+

B-

Z+

Z-
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电机驱动器组合-SSDC㌱ࡍ

SSDC ጆѴ௦ʶ൛ᰳবᑞǋఄᑞۋ঳ጲ൥ᤈͩన᯵Үጆፑǌͩ࠱నଌ҃੾శᚷЙ൥ᤈጆፑ˖ࠃဗ᫆ဖଌ҃ὋѸ
ᤴѢधဖ൥ᤈጆፑᬱ̾ࠃဗᄉ͕ऩবᑞǌஂ૆ܲሗଌ҃ഴयὋ௄ஂ૆͛ፑᄉᑡуଌ҃Ὃ˶Ժ̾᤯᣾ SCL ૈ̽Ὃ
ModbusὋCANopenὋeSCL ૈ̽ὋEtherNet/IP ੊ EtherCAT Өᝫࠪ᯵Ү٧֖电机ᤈᛠࠃௐଌ҃ὋᤆԺ̾ᮔЎ࠱ᤁ
Үଌ҃ርࣿߚϱҁ᯵Ү٧᧖὇Q ርࣿὈὋв᤯᣾Չሗ঳ጲ᤯ᝬૈ̽༦าុၸǌ

 � ⢯ᙝ

᫆ဖଌ҃
൥ᤈͩన电机ЮᎵᰳѫᣱညᎃᆉ٧ὋଡΘ˿ዴᆷᄉͮᎵዴऎὋ˝᤟ःʿՎःၸڣ合Ὃˏሗѫᣱညᎃᆉ٧20000ᑡу/4096֖ړᑡ
у/ړԺΘᤤસὋࣲ˄ஂ૆ܲሗ᫆ဖଌ҃ഴयǌ

ܲሗଌ҃ഴय

ᑡуԦၶ٧

ᑡу�ழՓ

Ԥᑡу

ൣ̓ᑡу

ᑡуଌ҃
ID1ID2IDn

ܲᣈᎩፎ

ഴ઱᧙ͮᎵ

ഴ઱᧙ᤳऎ

Ain

ഴ઱᧙ଌ҃

Downloading

࿗በᎃር
ᤁҮᎃር

IDn ID2 ID1

SCL eSCL

 � ᫆ဖͩనഴय

ͮᎵǋᤳऎ֖电ึ᫆ဖଌ҃ǌዴᆷᄉͮᎵԢᤳऎଌ
҃̾໗ᡛᔡ҈ᄉःၸ᜵ය὚಩૵ࠃᬄ᠆ᣑৰхࠃௐ
ុஞ电ึܷ࠴὚ᰳ᱔ೡবᄉͩనଌ҃Ժ᤟ःࠔᔴډ
ᄉ਄ব᠆ᣑ֖୔୺᠆ᣑԪӐǌ

 � ᫆ဖ൥ᤈഴय 
ͮᎵ᫆ဖଌ҃ǌ౜ुᄉ௛ၸবὋ௃ᭉԟஜஞ߿Ὃ᭡
ൢ௃આ૜Ὃ᫸܃ᣀǌ

᫆ဖ൥ᤈഴय᤟ၸ̅ʶ̎ࠪ̅આҮ᜵යྱѾᰳᄉྱ
൳ःၸὋݟὙ᜼᜿ጆፑὋጩዚመ੾ǋӦ࠭ͳ҃ᤴǋ
੩Ӿ机ኍǌܚؤ

 � К᫆ဖഴय úú ˏᡸͮᎵԥᯟ 
ஂ૆ˏᡸͮᎵԥᯟὋʶᡸଋ电机Юᦉᎃᆉ٧ԥᯟὋ
ԲʶᡸԺଋ᠆ᣑቪܰᦉͮᎵԥᯟὋԺᥗБ͛Ү机ౝ
机೙ឧࣛࢿ౎ᄉͮᎵឧࢿὋࠃဗఝዴᆷͮڠᎵଌ
҃ǌ

᠆ᣑܰᦉͮᎵԥᯟዜۋὙЏಔࡆ

િૺ

SSDC驱动器

ѹ৥、ବچ、ԃाݏӲ

ѹ৥、ବچՆ௘

ߑ଒ऄ࠵
编
码
器

િૺ

SSDC驱动器

ѹ৥ݏӲ

ѹ৥Ն௘

ߑ଒ऄ࠵
编
码
器

SSDC驱动器

ବچ、ԃाݏӲ

ѹ৥、ବچՆ௘

ѹ৥ݏӲ

ѹ৥、ବچՆ௘

SSDC驱动器

િ
ૺ
ѹ
৥
Ն
௘

િૺ࠵଒ऄߑ
编
码
器
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ͯԦབ/ᰳ஌ည

߶К&Φ૸

 �  ஂ ૆঳ጲ᤯ᝬԢ电机றጲγએúú΍᝹ܫఝ߶К 

 �  ஂ ૆᤯᣾঳ጲʽᣑ配Ꮅ஠͇֖͇ڌӣጞúú΍ୱͺఝΦ૸  

 � ᫆ဖͩనഴयʽὋ಩૵ࠃᬄ᠆ᣑৰхࠃௐុஞ电ึᄉܷ࠴Ὃ࠱Ԧབ ᬋ
ᒯణͯǌ

 � ᫆ဖͩనഴयʽὋ᭡ൢௐὋ电ึі˪˝ᭅὋ௃Ԧབǌ

 � ଋᤂ100%ҦᅽᣤѢᑞҦὋڙణጊѓᄉቆᫍЮԦ૘Ѣణܷᄉᑞ᧙ᣀӐǌ energyenergy

SSDCStepper

Ԧབ
૮Ᏹ

Ԧབ
૮Ᏹᑞ᧙

ᣤѢ
30%

ᑞ᧙
ᣤѢ
80%energyenergy

Stepper

SSDC

ࣰ໎эᆷ

�1ᑡу±ࢿឧͮ߿

 � ۲̅ᰳዴऎᎃᆉ٧ᄉቆᫍᅹ᧙电ึଌ҃ኪ法ὋڙКᤳऎᔴډЮڨథ  ͕ऩᄉ

বᑞᛪဗὋԀ΍ͯڙᤳःၸௐ̮Ժγ૆ࣰሶǋ߶᭡ᄉᤁᛠǌ

   ——完美解决传统步进电机低速振动噪声问题

 � ѽၸᰳᤳֽःᄉͩనଌ҃੾శӣጞुӐ˿൥ᤈ电机ڌథᄉѷবྱ᠎ǌ   

——在运行和静止时都确保定位的精确

 ܷ
Ҧᅽ

ᤁҮᄢ฽

ᰳᤳֽः

ኤӬԟஜஞ߿

᠆ᣑ਄᧙

 1:10            1:5          1:1  � ΍ၸᮔ߿˦ᄉஞ߿ԟஜԀԺᖌ३ణ͕ᄉবᑞᛪဗԢጆፑሶ߿বǌ       
 � ಩૵ʿՎኍጞᄉଌ҃᜵යὋଡΘܲሗஞ߿ԟஜᤤસǌ

 � ࠪ̅ፏܷܲஜःၸڣ合Ὃ᳭ᝢԟஜԀԺ໗ᡛ΍ၸὋ௃ᭉ੣ࢹஞ߿ǌ

 � ᫆ဖ൥ᤈഴयʿᭉ᜵ԟஜஞ߿ǌ

 � ဖͩనഴयʽᤁᛠὋ电机ᄉҦᅽԺ̾ᜁ100%ЌѫѽၸὋጆፑ᝹᫆ڙ
᝟ௐ௃ᭉᏥᘼҦᅽжͷǌ

 � ҦᅽὋ߿合Ὃ电机Ժ̾ణܷᅮௐᣤѢ125%-150%ᄉᮨڣஜःၸܷܲڙ
ܷҦᅽᣤѢڙ౼̎ৰхʽԺ̾ኤӐђᤳ机ౝᄉܬఽऎǌ

 � 25%-50%᣾ᣑᑞҦڙᆀᡯሎὋᰳҪђᤳᄉःၸڣ合࠱ጆፑ͕Ӑ३ఝҪ
ᰳ஌ǌ

 � 合ὋЎᤈᄉͩనଌ҃੾శଡΘ˿ܷҦᅽڣᄉᤁҮͮ߿ཁҁཁঋᤳڙ

    ᣤѢὋ΍३ጆፑХథ౜ᰳҮখֽःὋܷܷᡓᡔ˿͛ፑ൥ᤈጆፑ౜ᬌǌ

ᤳऎ

ᡯ
ሎ

൥ᤈ ͩన

൥ᤈͩన
Цۋःၸڣ合

ᆀௐᤁᛠ

͛ፑ൥ᤈ SSDC

125%-150%

100%
70% ᤋ፝ᤁᛠ

Ҧᅽ߿ᮨ

 �  合ὋStep-Servo Quick TunerڣௐবᤁҮథᔡ҈эᆷব᜵යᄉःၸࠃ̎౼ࠪ
ଡΘ˿ʶ˓ኤӬࠃၸᄉࢹХၸ౎ᄢ฽ࠃᬄᤁҮᢽᤛǌ

 � Ժၸ౎ᄢ฽ឰࠃݟᬄᤳऎ֖ͮᎵឧࢿኍ࣡ၸૈಕὋ̾൤᝿ͤጆፑॆґࠃᬄ 
বᑞᛪဗǌ

 � ̓̈यᄢଌˀஞ߿ፆ合ᄉႌ᭦Ժ̾ణঋڠᖌ३ణ͕ӐᄉবᑞᣤѢǌ
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 � ળ੃㿺ࡏ

 ◇ 驱动器ળ੃㿺ࡏ  ◇ 电机ળ੃㿺ࡏ

SSDCጆѴ

᤯ᝬழय
A = RS-232
R = RS-485
C = CANopen
D = Ethernet
IP = EtherNet/IP
EC = EtherCAT

ᤋଋ٧ዜۋ
ቆ=Ԍଋयᤋଋۋ٧
H=ᄯଢयᤋଋۋ٧ᣤѢ电ึ

03 = 3A
06 = 6A
10 = 10A

SSDC 06 - EC - H
ፆౝࠩࡆ

11,17,23,24,34

൥ᤈͩన
SS, RS

电机᫁ऎ
1= ᫁ऎ1
2= ᫁ऎ2
3= ᫁ऎ3
4= ᫁ऎ4
5= ᫁ऎ5

D=ᄯึᣤЙ

ᎃᆉ٧
G = 5000ጲ
M = 1024ጲ

机ۋ配Ꮅ
A=Ѣᣈࠩࡆ
11Ὑĳ5
17Ὑĳ�
23Ὑĳ�
24Ὑĳ�0
34Ὑĳ��
B=Ѣᣈࠩࡆ
17Ὑĳ5
23Ὑĳ���5
24Ὑĳ�

AM 17 SS 3 D G A - N

* 1、ˀ SSDC ᯵Ү٧配ݒᄉ AM17/23/24/34SS 电机థ -N  。፯ࡊ
  2、ˀ SSDC ᯵Ү٧配ݒᄉ AM11/17/23/24/34RS 电机෤థ -N 。፯ࡊ

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 电流 电ু RS-232 Modbus/RTU RS-485 CANopen Q Program

SSDC03-A 0.1-3.0A 12-48VDC √ √ √

SSDC06-A 0.1-6.0A 24-70VDC √ √ √

SSDC10-A 0.1-10.0A 24-70VDC √ √ √

SSDC03-R 0.1-3.0A 12-48VDC √ √ √

SSDC06-R 0.1-6.0A 24-70VDC √ √ √

SSDC10-R 0.1-10.0A 24-70VDC √ √ √

SSDC03-C 0.1-3.0A 12-48VDC √ √

SSDC06-C 0.1-6.0A 24-70VDC √ √

SSDC10-C 0.1-10.0A 24-70VDC √ √

型ਭ 电流 电ু Ethernet Modbus/TCP EtherNet/IP EtherCAT Q Program
SSDC03-D 0.1-3.0A 12-48VDC √ √ √

SSDC06-D 0.1-6.0A 24-70VDC √ √ √

SSDC10-D 0.1-10.0A 24-70VDC √ √ √

SSDC03-IP 0.1-3.0A 12-48VDC √ √ √

SSDC06-IP 0.1-6.0A 24-70VDC √ √ √

SSDC10-IP 0.1-10.0A 24-70VDC √ √ √

SSDC03-EC 0.1-3.0A 12-48VDC √ √

SSDC06-EC 0.1-6.0A 24-70VDC √ √

SSDC10-EC 0.1-10.0A 24-70VDC √ √

SSDC06-EC-H 0.1-6.0A 24-70VDC √ √
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 � ㌱㔕配㖤ഴ

 ◇ SSDC-A, RS-232䙐䇥型

 � ஂ૆Modbus RTU (Ӭᣈ)
 � ஂ૆ᑡуଌ҃
 � ஂ૆ഴ઱᧙ଌ҃
 � ஂ૆ᤳऎഴय
 � ஂ૆SCLૈ̽ଌ҃
 � ஂ૆ርࣿ᯾႐ҩᑞ὇QᎃርὈ

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

"$电ຸ

вၶஉ电ᨒ DC电ຸ 

PC/ԟஜ配Ꮅ

RS232

I/O

ENCODER

MOTOR

PWR

 PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

PWR

"$电ຸ

вၶஉ电ᨒ DC电ຸ 

COM2
COM1

PC/ԟஜ配Ꮅ
Modbus/RTU

˞ଌ҃٧
ґʶԻ
RS485᯵Ү٧

ʽʶԻ
RS485᯵Ү٧

I/O

ENCODER

MOTOR

 PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

 ◇ SSDC-R, RS-485䙐䇥型

 � ஂ૆RS-485঳ጲὋModbus RTUӨᝫ (ܲᣈ)
 � ஂ૆ᑡуଌ҃
 � ஂ૆ഴ઱᧙ଌ҃
 � ஂ૆ᤳऎഴय
 � ஂ૆SCLૈ̽ଌ҃
 � ஂ૆ርࣿ᯾႐ҩᑞ὇QᎃርὈ
 � Ꭹፎణᰳஂ૆32ᣈ
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 ◇ SSDC-C, CANopen䙐䇥型

 � ஂ૆CAN঳ጲὋCANopenӨᝫὋቿ合CiA301֖ 
    CiA402ಕэ
 � ஂ૆ርࣿ᯾႐ҩᑞ὇QᎃርὈ
 � Ꭹፎణᰳஂ૆112ᣈ 

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

PWR

"$电ຸ

вၶஉ电ᨒ DC电ຸ 

COM2
COM1

PC/ԟஜ配Ꮅ
CANopen
˞ଌ҃٧

ґʶԻ
CANopen᯵Ү٧

ʽʶԻ
CANopen᯵Ү٧

I/O

ENCODER

MOTOR

 PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

PWR

"$电ຸ

вၶஉ电ᨒ DC电ຸ 

COM2
COM1

PC/ԟஜ配Ꮅ
Modbus/TCP

˞ଌ҃٧
ґʶԻ
Ethernet᯵Ү٧

ʽʶԻ
Ethernet᯵Ү٧

I/O

ENCODER

MOTOR

 PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

 ◇ SSDC-D, Ethernet䙐䇥型

 � ஂ૆Ethernet঳ጲὋModbus TCPӨᝫ
 � ஂ૆ᑡуଌ҃
 � ஂ૆ഴ઱᧙ଌ҃
 � ஂ૆eSCLૈ̽ଌ҃
 � ஂ૆ርࣿ᯾႐ҩᑞ὇QᎃርὈ
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 ◇ SSDC-IP, Ethernet/IP䙐䇥型

 � ஂ૆Ethernet঳ጲὋEthernet/IPӨᝫ
 � ஂ૆ርࣿ᯾႐ҩᑞ὇QᎃርὈ

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

I/O

ENCODER

MOTOR

PWR

"$电ຸ

вၶஉ电ᨒ DC电ຸ 

 PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

COM2
COM1

PC/ԟஜ配Ꮅ
EtherNet/IP
˞ଌ҃٧

ґʶԻ
EtherNet/IP᯵Ү٧

ʽʶԻ
EtherNet/IP᯵Ү٧

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880

I/O

ENCODER

MOTOR

PWR

RS232

PC/ԟஜ配Ꮅ

"$电ຸ

вၶஉ电ᨒ DC电ຸ 

 PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧

ECAT OUT
ECAT IN

EtherCAT
˞ଌ҃٧

ґʶԻ
EtherCAT᯵Ү٧

ʽʶԻ
EtherCAT᯵Ү٧

 ◇ SSDC-EC, EtherCAT䙐䇥型

 �  ஂ૆EtherCAT঳ጲὋቿ合CoE὇CiA402ಕэὈ
 � ஂ૆ርࣿ᯾႐ҩᑞ὇QᎃርὈ
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 � 驱动器㿺Ṳ

功率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃ，ٽ៵ᬌ

电ึଌ҃ PWM ᮟည 20KHz

ᣤѢ电ึ

SSDC03：ణܷᣤѢᤋ፝电ึ 3A/ ᄰ（ൣहࢎϘ），ᅮௐ电ึ 4A(1.5s)，Ժ಩૵੝ଋ电机ᒬҮុஞᬌึϘ

SSDC06：ణܷᣤѢᤋ፝电ึ 6A/ ᄰ（ൣहࢎϘ），ᅮௐ电ึ 7.5A(1.5s)，Ժ಩૵੝ଋ电机ᒬҮុஞᬌึϘ

SSDC10：ణܷᣤѢᤋ፝电ึ 10A/ ᄰ（ൣहࢎϘ），ᅮௐ电ึ 15A(1.5s)，Ժ಩૵੝ଋ电机ᒬҮុஞᬌึϘ

ᣤЙ电Ԍ

SSDC03：12-48V ᄯึ电ຸ，ᣤЙ电Ԍፏࠪᔴډ 10-53V ᄯึ电ຸ

SSDC06：24-70V ᄯึ电ຸ，ᣤЙ电Ԍፏࠪᔴډ 18-75V ᄯึ电ຸ

SSDC10：24-70V ᄯึ电ຸ，ᣤЙ电Ԍፏࠪᔴډ 18-75V ᄯึ电ຸ

γએ ᣾Ԍγએ，൑Ԍγએ，᣾ຝγએ，᣾ึγએኍ

控制模块

ጹѫኍጞ ᣃ͇Ժុ，Ժ配Ꮅ˝ 200-51200 ൥ / ਒ϥஜ͉ᫍ˧ړ

ᎃᆉ٧ѫᣱည
20000 ᑡу / ړ ( ࠪ̅ AM17/23/24/34SS-N 电机 )

4096 ᑡу / ړ ( ࠪ̅ AM11/17/23/24/34RS 电机 )

ᤳऎᔴډ ᤳऎԺ᣹ҁ 3000rpm

໙จ٧ ஜߙᣤЙ٩ᮂ໙จ٧、ഴ઱ᣤЙ໙จ٧、ࣰ໎໙จ٧、PID ໙จ٧、ᬝจ٧

᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉ FLASH ˖

ଌ҃ഴय

-A Ձ：SCL，Q，Modbus RTU，ᑡуଌ҃，ഴ઱᧙ଌ҃，ᤳऎഴयۋ

-R Ձ：SCL，Q，Modbus RTU，ᑡуଌ҃，ഴ઱᧙ଌ҃，ᤳऎഴयۋ

-C ) Ձ：CANopenۋ ቿ合 CiA301 ֖ CiA402 ಕэ )，ᮔЎߚϱڙ᯵Ү٧˖ᄉ Q ርࣿ˶Ժ᤯᣾ CANopen ૈ̽ըҮ

-D Ձ：eSCL，Q，Modbus TCP，ᑡуଌ҃，ഴ઱᧙ଌ҃，ᤳऎഴयۋ

-IP ᄉ˖᯵Ү٧ڙϱߚՁ：EtherNet/IP，ᮔЎۋ Q ርࣿ˶Ժ᤯᣾ EtherNet/IP ૈ̽ըҮ

-EC Ձ：CoE（ቿ合ۋ CiA402 ಕэ），ஂ૆ PP，PV，PT，CSP，CSV ֖ HM ഴय，ᮔЎߚϱڙ᯵Ү٧˖ᄉ

                  Q ርࣿ˶Ժ᤯ ᣾ EtherCAT ૈ̽ըҮ

ஜߙᣤЙ

8 ᡸஜߙᣤЙ

X1，X2：Џ电ᬥሎ，ࢿѫ，5-24VDC，ణ࠴ᑡࠔ 250ns，ణܷᑡуᮟည 2MHz

X3，X4：Џ电ᬥሎ，ࢿѫ，5-24VDC，ణ࠴ᑡࠔ 100us，ణܷᑡуᮟည 5KHz

X5 ~ X8：Џ电ᬥሎ，Ӭቪ，5-24VDC，ణ࠴ᑡࠔ 100us，ణܷᑡуᮟည 5KHz

ஜߙᣤѢ
4 ᡸஜߙᣤѢ

Y1 ~ Y4：Џ电ᬥሎ，ᬶ电౜धᡸ，ణܷ 30V/100mA，ణܷᑡуᮟည 10KHz

ഴ઱᧙ᣤЙ
2 ᡸഴ઱᧙ᣤЙ

AIN1，AIN2：ᣤЙѫᣱည 12-bit，ᣃ͇Ժ配Ꮅ੆ 0~5V，0~10V，±5V ੊Ꮷ ±10V（GND ˝ AIN ᄉԟᏥڠ）

ᎃᆉ٧ᣤѢ A±，B±，Z±：ࢿѫ，26C31 ጲব᯵Ү，ణܷ 20mA ༞电ึ੊ડ电ຸ

+5V ᣤѢ 4.8-5V，ణܷ 100mA

᤯ᝬଋԯ

-A （ᤋଋ٧ۋԌଋ）Ձ：RS-232ۋ

-R Ձ：Ԥԯۋ RS-485（RJ45 ᤋଋ٧）

-C Ձ：Ԥԯۋ CANopen（RJ45 ᤋଋ٧）Щథ RS-232

-D Ձ：Ԥԯܹ̾Ꭹ（RJ45ۋ ᤋଋ٧）

-IP Ձ：Ԥԯܹ̾Ꭹ（RJ45ۋ ᤋଋ٧）

-EC Ձ：Ԥԯܹ̾Ꭹ（RJ45ۋ ᤋଋ٧）֖ RS-232（Ԍଋۋᤋଋ٧，ၸ̅配Ꮅ）

物理规格

ဖܑຝऎ 0-40℃ (32-104°F)( ߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧ )

ဖܑາऎ ణܷ 90%，௃ፆ᭚
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型ਭ
᧞㦆
驱动器

࣑⸟
䖢ᆆ
ᜥ䠅

㕌⸷器
䗞率࠼

ᴶ高
䖢䙕

䠃䠅
ᆿ㻻
ተሮ

ᇯ䇮ᛢᤸ䍕䖳（N） ᇯ䇮䖪
ੇ䍕䖳
（N）Nm gcm2 脉冲 / ാ RPM g mm 䐓䖪ㄥⲺ䐓⿱（mm）

AM11RS1DMA

SSDC03

0.065 9

4096

3000

118

28 20 25 34 52 -

电
机
ఴ
ᢵ
᧗
᧙
̾
ʽ

AM11RS2DMA 0.08 12 168

AM11RS3DMA 0.125 18 218

AM17RS1DM ƾ

SSDC03
੊

SSDC06

0.26 38 390

42 35 44 58 85 -

AM17RS2DM ƾ 0.42 57 440

AM17RS3DM ƾ 0.52 82 520

AM17RS4DM ƾ 0.7 123 760

AM17SS1DG ƾ -N 0.26 38

20000

390

AM17SS2DG ƾ -N 0.42 57 440

AM17SS3DG ƾ -N 0.52 82 520

AM17SS4DG ƾ -N 0.7 123 760

AM23RS2DM ƾ

SSDC06
੊

SSDC10

0.95 260

4096

850

56 63 75 95 130 190

AM23RS3DM ƾ 1.5 460 1250

AM23RS4DMA 2.4 365 1090

AM23SS2DG ƾ -N 0.95 260

20000

850

AM23SS3DG ƾ -N 1.5 460 1250

AM23SS4DGA-N 2.4 365 1090

AM24RS3DM ƾ 2.5 900 4096 1650
60 90 100 130 180 270

AM24SS3DG ƾ -N 2.5 900 20000 1650

AM34RS1DMA

SSDC10

2.7 915

4096

2000

86 260 290 340 390 480

AM34RS3DMA 5.2 1480 3100

AM34RS5DMA 7.0 2200 4200

AM34SS1DGA-N 2.7 915

20000

2000

AM34SS3DGA-N 5.2 1480 3100

AM34SS5DGA-N 7.0 2200 4200

ԯὙA ੊ BὋស᜸电机֐Տ᜺Ѷ
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 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)
      ᝺᫇www.moons.com.cn ᖌԨ3Dഴۋ

 ◇ 电机

 4
.5

 F
LA

T Depth 2.5 Min

 3
6 

5

22

 L 

 15 

 2 

 10 

 4-M2.5  28 

 2
3 

 23 

 2
8 

AM11 ጆѴ

Ձۋ L
AM11RS1DMA 43.8
AM11RS2DMA 52.9
AM11RS3DMA 64.1

AM17 ጆѴ

300
L 2

B
B1

A

A1
 F

LA
T

33

64

31

31

42
.3

42.3 4-M3 Depth 
4.5Min

φ22

Ձۋ A A1 B B1 L
AM17RS1DMA φ6 5.5 20 15 59.5
AM17RS1DMB φ5 4.5 24 15 59.5
AM17RS2DMA φ6 5.5 20 15 65
AM17RS2DMB φ5 4.5 24 15 65
AM17RS3DMA φ6 5.5 20 15 73.5
AM17RS3DMB φ5 4.5 24 15 73.5
AM17RS4DMA φ6 5.5 20 15 89
AM17RS4DMB φ5 4.5 24 15 89

AM17SS1DGA-N φ6 5.5 20 15 59.5
AM17SS1DGB-N φ5 4.5 24 15 59.5
AM17SS2DGA-N φ6 5.5 20 15 65
AM17SS2DGB-N φ5 4.5 24 15 65
AM17SS3DGA-N φ6 5.5 20 15 73.5
AM17SS3DGB-N φ5 4.5 24 15 73.5
AM17SS4DGA-N φ6 5.5 20 15 89
AM17SS4DGB-N φ5 4.5 24 15 89

AM23 ጆѴ

A
A1

 F
LA

T

B
B1

1.6L
7

30033

73
.6

47.14

47
.1

4

φ38.1

4-φ5.156.3

Ձۋ A A1 B B1 L
AM23RS2DMA φ8 7.5 24 20 77.5
AM23RS2DMB φ6.35 5.85 20 15 77.5
AM23RS3DMA φ8 7.5 24 20 99.5
AM23RS3DMB φ6.35 5.85 20 15 99.5
AM23RS4DMA φ8 7.5 24 20 102.5

AM23SS2DGA-N φ8 7.5 24 20 77.5
AM23SS2DGB-N φ6.35 5.85 20 15 77.5
AM23SS3DGA-N φ8 7.5 24 20 99.5
AM23SS3DGB-N φ6.35 5.85 20 15 99.5
AM23SS4DGA-N φ8 7.5 24 20 102.5

AM24 ጆѴ

B1
B

A1
 F

LA
T A

47.14

47
.1

4

φ38.1

60
4-φ4.5

1.5
8

110

77
.4

33

300

Ձۋ A A1 B B1
AM24RS3DMA φ10 9.5 24 20
AM24RS3DMB φ8 7.5 20.6 15

AM24SS3DGA-N φ10 9.5 24 20
AM24SS3DGB-N φ8 7.5 20.6 15

AM17/23/24/34SS-N 电机Ѣጲᤋଋ٧

ଠᤗ Ձۋ Ӭ机ၸ᧙ ҃ᤴ׷
ҮҦጲᤋଋܦ܇٧ 39-01-3048 1 Molex

ҮҦጲᤋଋܦ܇٧ቪߔ 39-00-0038 4 Molex
ᎃᆉ٧ጲᤋଋܦ܇٧ 1-1827864-0 1 Tyco

ᎃᆉ٧ጲᤋଋܦ܇٧ቪߔ 1827569-2 15 Tyco

ʼᛪ˖ᤋଋ٧௦ૈ电机ᒬࣛलѢጲʼᄉᤋଋ٧，ࣲ᭣ࠪଢᤋଋ٧，ࠪଢᤋଋ
。Ձឯԟ᜸电机配͇ᛪ੊ᄰСढ᫁ጲۋ٧

AM17/23/24/34RS 电机Ѣጲᤋଋ٧

ଠᤗ Ձۋ Ӭ机ၸ᧙ ҃ᤴ׷
ҮҦጲᤋଋܦ܇٧ 39-01-3048 1 Molex

ҮҦጲᤋଋܦ܇٧ቪߔ 39-00-0038 4 Molex
ᎃᆉ٧ጲᤋଋܦ܇٧ 1-1827864-6 1 Tyco

ᎃᆉ٧ጲᤋଋܦ܇٧ቪߔ 1827569-2 11 Tyco

ʼᛪ˖ᤋଋ٧௦ૈ电机ᒬࣛलѢጲʼᄉᤋଋ٧，ࣲ᭣ࠪଢᤋଋ٧，ࠪଢᤋଋ
。Ձឯԟ᜸电机配͇ᛪ੊ᄰСढ᫁ጲۋ٧
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AM17SS-N（ࣛ҆ᢻ）ጆѴ

300

L 2

B

15

A

A1
 F

LA
T

33

64

31

31

42
.3

42.3
4-M3 Depth 4.5Min

Ø22
25

AM23SS-N（ࣛ҆ᢻ）ጆѴ

47.14

47
.1

4

Ø38.1

4-Ø5.1
56.3

A

A1
 F

LA
T

B
B1

1.6L

7

30033

73
.6

41

AM24SS-N（ࣛ҆ᢻ）ጆѴ

B1

B

A1
 F

LA
T

A

47.14

47
.1

4

Ø38.1

60

4-Ø4.5

1.5
8

111

77
.4

33

300

41

AM34SS-N（ࣛ҆ᢻ）ጆѴ

300

25

37

10

L 2

Ø
14

10
2.

7

38

13
Fl

at

69.6

69
.6

4-Ø6.5

86

Ø73.025

45.5

AM34 ጆѴ

8637

25

10

300

38

2L

69.6

69
.6

4�ĭ6.5

ĭ��.��5

ĭ
�4

13
FL

AT

10
2.

7

Ձۋ L
AM34RS1DMA 88
AM34RS3DMA 117.5
AM34RS5DMA 147

AM34SS1DGA-N 88
AM34SS3DGA-N 117.5
AM34SS5DGA-N 147

Ձۋ A A1 B L
AM17SS3DGA-N-BR01 φ6 5.5 20 73.5
AM17SS3DGB-N-BR01 φ5 4.5 24 73.5
AM17SS4DGA-N-BR01 φ6 5.5 20 89
AM17SS4DGB-N-BR01 φ5 4.5 24 89

Ձۋ A A1 B B1 L
AM23SS2DGA-N-BR01 φ8 7.5 24 20 77.5
AM23SS2DGB-N-BR01 φ6.35 5.85 20 15 77.5
AM23SS3DGA-N-BR01 φ8 7.5 24 20 99.5
AM23SS3DGB-N-BR01 φ6.35 5.85 20 15 99.5
AM23SS4DGA-N-BR01 φ8 7.5 24 20 102.5

Ձۋ A A1 B B1
AM24SS3DGA-N-BR01 φ10 9.5 24 20
AM24SS3DGB-N-BR01 φ8 7.5 20.6 15

҆ᢻ٧᜺ಪ

Տሥ 电Ԍ
(VDC)

Ҧᅽ
(N.m)

ҩည
(W)

ԥःௐᫍ
(ms)

֐࠮
(൒)

ణᰳᣀᤳ
(rpm)

ፏᎅ
ኍጞ

17电机҆ᢻ٧ 24 0.6 5.0 50 10000 5000 Class B
23/24电机҆ᢻ٧ 24 1.2 4.5 50 10000 1000 Class B

34电机҆ᢻ٧ 24 6.0 8.0 50 10000 5000 Class B

Ձۋ L
AM34SS3DGA-N-BR01 117.5
AM34SS5DGA-N-BR01 147
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 ◇ 驱动器

SSDC03/06/10-A                                                                                    SSDC03/06/10-RὋSSDC03/06/10-C                                                                     

123

123

4.
2

25
.5

90
.4 77

.5
65

.9

16
.6

16
130

185

    

123

123

25
.5

90
.4

77
.5 65

.9

16
.6

4.
2

16

130

 
 

  

           

  

SSDC03/06/10-DὋSSDC03/06/10-IP                                                    SSDC03/06/10-EC

                                                                    

123

185

123

4.
2

25
.5

90
.4 77

.5
65

.9

16
.6

16

130

  

77
.5

90
.4 65
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185

123

123

4.
2

25
.5
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 � ḽ߼配件（੡൞ऻ㻻޻）

 ◇ SSDC-EC驱动器Ⲻḽ߼配件

型ਭ ᮦ䠅 ࡡ㊱ 制䙖୼ ᨅ䘦

1103-200 1 ጲో / 2m 电ຸጲ

39-01-3048 1 ᤋଋ٧ Molex 电机ᤋଋܦ܇ ٧（J2）

501646-1600 1 ᤋଋ٧ Molex ᎃᆉ٧ᤋଋܦ܇ ٧（J3）

501646-3200 1 ᤋଋ٧ Molex I/O ᤋଋܦ܇ ٧（J4）

39-00-0038 5 ଢ᧪ Molex 电机ᤋଋ٧ ଢ᧪

501648-1000 52 ଢ᧪ Molex ᎃᆉ٧֖ I/O ᤋଋ٧ ଢ᧪

 ◇ SSDC-R/C/D/IP驱动器Ⲻḽ߼配件

型ਭ ᮦ䠅 ࡡ㊱ 制䙖୼ ᨅ䘦

1103-200 1 ጲో / 2m 电ຸጲ

2012-030 1 ጲో / 0.3m ௾᤯Ꭹጲ

39-01-3048 1 ᤋଋ٧ Molex 电机ᤋଋܦ܇ ٧（J2）

501646-1600 1 ᤋଋ٧ Molex ᎃᆉ٧ᤋଋܦ܇ ٧（J3）

501646-3200 1 ᤋଋ٧ Molex I/O ᤋଋܦ܇ ٧（J4）

39-00-0038 5 ଢ᧪ Molex 电机ᤋଋ٧ ଢ᧪

501648-1000 52 ଢ᧪ Molex ᎃᆉ٧֖ I/O ᤋଋ٧ ଢ᧪

 ◇ AM11RS电机Ⲻḽ߼配件

型ਭ ᮦ䠅 ࡡ㊱ 制䙖୼ ᨅ䘦

51065-0600 1 ᤋଋ٧ Molex 电机ᤋଋܦ܇ ٧

50212-8000 6 ଢ᧪ Molex 电机ᤋଋ٧ ଢ᧪

501646-1200 1 ᤋଋ٧ Molex ᎃᆉ٧ᤋଋܦ܇ ٧

501648-1000 15 ଢ᧪ Molex ᎃᆉ٧ᤋଋ٧ ଢ᧪

 ◇ SSDC-A驱动器Ⲻḽ߼配件

型ਭ ᮦ䠅 ࡡ㊱ 制䙖୼ ᨅ䘦

1103-200 1 ጲో / 2m 电ຸጲ

2101-150 1 ጲో / RS-232 配Ꮅ᤯ᝬጲ

39-01-3048 1 ᤋଋ٧ Molex 电机ᤋଋܦ܇ ٧（J2）

501646-1600 1 ᤋଋ٧ Molex ᎃᆉ٧ᤋଋܦ܇ ٧（J3）

501646-3200 1 ᤋଋ٧ Molex I/O ᤋଋܦ܇ ٧（J4）

39-00-0038 5 ଢ᧪ Molex 电机ᤋଋ٧ ଢ᧪

501648-1000 52 ଢ᧪ Molex ᎃᆉ٧֖ I/O ᤋଋ٧ ଢ᧪

 ◇ AM17/23/24/34RS电机Ⲻḽ߼配件

型ਭ ᮦ䠅 ࡡ㊱ 制䙖୼ ᨅ䘦

39-01-3049 1 ᤋଋ٧ Molex 电机ᤋଋܦ܇ ٧

39-00-0040 5 ଢ᧪ Molex 电机ᤋଋ٧ ଢ᧪

1-1903130-6 1 ᤋଋ٧ Tyco ᎃᆉ٧ᤋଋܦ܇ ٧

1903120-1 15 ଢ᧪ Tyco ᎃᆉ٧ᤋଋ٧ ଢ᧪

 ◇ AM17/23/24/34SS-N电机Ⲻḽ߼配件

型ਭ ᮦ䠅 ࡡ㊱ 制䙖୼ ᨅ䘦

39-01-3049 1 ᤋଋ٧ Molex 电机ᤋଋܦ܇ ٧

39-00-0040 5 ଢ᧪ Molex 电机ᤋଋ٧ ଢ᧪

1-1903130-0 1 ᤋଋ٧ Molex ᎃᆉ٧ᤋଋܦ܇ ٧

1903120-1 18 ଢ᧪ Molex ᎃᆉ٧ᤋଋ٧ ଢ᧪
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 � 可选配件（䴶ਜ䍣）

 ◇ 电机ᔬ䮵线(⭞ӄAM11RS电机)

1
J1

6
Aէ

���� ד⸾�������3URK^�
����3������� ୓ݖURK^� �3���������� ד⸾URK^�

�3���������� ୓ݖURK^�

A

L

B

1 3 J242
Bէ

�������19)84 ׿ঀ֪ݎ

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦 ᧛线ᇐѿ

2109-100 1M ௾᤯ۋ Ձ（J1）ͮܦ܇ ᮧᓣ（௾᤯ۋ） ᮧᓣ（ᡓಀۋ） Ձ（J2）ͮܦ܇

2109-300 3M ௾᤯ۋ 1 ᗯᓣ（B-） ᗯᓣ（B-） 1

2109-500 5M ௾᤯ۋ 3 ጙᓣ（B+） ጙᓣ（B+） 2

2109-1000 10M ௾᤯ۋ 4 ፮ᓣ（A-） ᳦፮ᓣ（A-） 3

2109-100-C05 1M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ 6 ᳫᓣ（A+） ᳦ᓣ（A+） 4

2109-300-C05 3M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒

2109-500-C05 5M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒

2109-1000-C05 10M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒

ซ਒：ಀবጲڙઈाӦफ़ 100mm，ᛠር 600mm，ᮟည 60 ٿ / ѫ᧾

ᄉ్͇ʽઈा൒ஜ 500 ʹ൒。

 ◇ 电机ᔬ䮵线(⭞ӄAM17/23/24/34电机)

1
J1 2

3
4

Aէ

�^�3URK���������� ד⸾
�^���������3URK�� ୓ݖ

�3���������� ד⸾URK^�
�3���������� ୓ݖURK^�

A

L

B

1 3 J242
Bէ

�������19)84 ׿ঀ֪ݎ

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦 ᧛线ᇐѿ

2103-100 1M ௾᤯ۋ Ձ（J1）ͮܦ܇ ᮧᓣ（௾᤯ۋ） ᮧᓣ（ᡓಀۋ） Ձ（J2）ͮܦ܇

2103-300 3M ௾᤯ۋ 1 ᗯᓣ（B-） ᗯᓣ（B-） 1

2103-500 5M ௾᤯ۋ 2 ጙᓣ（B+） ጙᓣ（B+） 2

2103-1000 10M ௾᤯ۋ 3 ፮ᓣ（A-） ᳦፮ᓣ（A-） 3

2128-100-C05 1M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ 4 ᳫᓣ（A+） ᳦ᓣ（A+） 4

2128-300-C05 3M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒

2128-500-C05 5M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒

2128-1000-C05 10M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒

ซ਒：ಀবጲڙઈाӦफ़ 100mm，ᛠር 600mm，ᮟည 60 ٿ / ѫ᧾

ᄉ్͇ʽઈा൒ஜ 500 ʹ൒。
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 ◇ 㕌⸷器ᔬ䮵线(⭞ӄAM11RS电机)

1112

J1

2 1
Cէ

���� ד⸾��������3URK^�
���� ୓ݖ��������3URK^�

���� ד⸾��������3URK^�
���� ୓ݖ��������3URK^�

C

L

D
1 2

J2

1615
Dէ

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦 ᧛线ᇐѿ

2118-100 1M ௾᤯ۋ Ձ（J1）ͮܦ܇ ᮧᓣ Ձ（J2）ͮܦ܇

2118-300 3M ௾᤯ۋ 10 ᗯᓣ（A+） 1

2118-500 5M ௾᤯ۋ 9 ᗯ / ᳫᓣ（A-） 2

2118-1000 10M ௾᤯ۋ 8 ፮ᓣ（B+） 3

2118-100-C05 1M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ 7 ፮ / ᳫᓣ（B-） 4

2118-300-C05 3M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ 6 ᳦ᓣ（Z+） 5

2118-500-C05 5M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ 5 ᳦ / ᳫᓣ（Z-） 6

2118-1000-C05 10M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ 3 ጙᓣ（+5V） 7

ซ਒：ಀবጲڙઈाӦफ़ 100mm，ᛠር 600mm，ᮟည 60 ٿ / ѫ᧾ᄉ్͇ʽઈ

ा൒ஜ 500 ʹ൒。

4 ᳫᓣ（GND） 8

12 ᘈጲࡕ 10

NC ೢᓣ NC

NC ೢ / ᳫᓣ NC

NC ༥ᓣ NC

NC ༥ / ᳫᓣ NC

1 ᄆᓣ（W+） 15

2 ᄆ / ᳫᓣ（W-） 16

 ◇ 㕌⸷器ᔬ䮵线(⭞ӄAM17/23/24/34SS-N电机)

A10B10

J1

B1 A1
Cէ

�5(?:������������ ד⸾
���������:?)5�� ୓ݖ

���� ד⸾��������3URK^�
���� ୓ݖ��������3URK^�

C

L

D
1 2

J2

1615
Dէ

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦 ᧛线ᇐѿ

2117-100 1M ௾᤯ۋ Ձ（J1）ͮܦ܇ ᮧᓣ Ձ（J2）ͮܦ܇

2117-300 3M ௾᤯ۋ A9 ᗯᓣ（A+） 1

2117-500 5M ௾᤯ۋ B9 ᗯ / ᳫᓣ（A-） 2

2117-1000 10M ௾᤯ۋ A8 ፮ᓣ（B+） 3

2117-100-C05 1M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ B8 ፮ / ᳫᓣ（B-） 4

2117-300-C05 3M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ A7 ᳦ᓣ（Z+） 5

2117-500-C05 5M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ B7 ᳦ / ᳫᓣ（Z-） 6

2117-1000-C05 10M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ A6 ጙᓣ（+5V） 7

ซ਒：ಀবጲڙઈाӦफ़ 100mm，ᛠር 600mm，ᮟည 60 ٿ / ѫ᧾ᄉ్͇ʽઈ

ा൒ஜ 500 ʹ൒。

B6 ᳫᓣ（GND） 8

B5 ᘈጲࡕ 10

A4 ೢᓣ（U+） 11

B4 ೢ / ᳫᓣ（U-） 12

A3 ༥ᓣ（V+） 13

B3 ༥ / ᳫᓣ（V-） 14

A2 ᄆᓣ（W+） 15

B2 ᄆ / ᳫᓣ（W-） 16



115115

高
效
率

 
集
成
式

T
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

步
进
伺
服

 
集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

交
流
输
入

直
流
输
入

步
进
伺
服

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

 ◇ 㕌⸷器ᔬ䮵线(⭞ӄAM17/23/24/34RS电机)

A6B6

J1

B1 A1
Cէ

5(?:������������ ד⸾�
���������:?)5�� ୓ݖ

���� ד⸾��������3URK^�
���� ୓ݖ��������3URK^�

C

L

D
1 2

J2

1615
Dէ

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦 ᧛线ᇐѿ

2116-100 1M ௾᤯ۋ Ձ（J1）ͮܦ܇ ᮧᓣ Ձ（J2）ͮܦ܇

2116-300 3M ௾᤯ۋ A6 ᗯᓣ（A+） 1

2116-500 5M ௾᤯ۋ B6 ᗯ / ᳫᓣ（A-） 2

2116-1000 10M ௾᤯ۋ A5 ፮ᓣ（B+） 3

2116-100-C05 1M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ B5 ፮ / ᳫᓣ（B-） 4

2116-300-C05 3M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ A4 ᳦ᓣ（Z+） 5

2116-500-C05 5M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ B4 ᳦ / ᳫᓣ（Z-） 6

2116-1000-C05 10M ᡓಀۋ , 500 ʹ൒ A3 ጙᓣ（+5V） 7

ซ਒：ಀবጲڙઈाӦफ़ 100mm，ᛠር 600mm，ᮟည 60 ٿ / ѫ᧾ᄉ్͇ʽઈ

ा൒ஜ 500 ʹ൒。

B3 ᳫᓣ（GND） 8

A1 ᘈጲࡕ 10

NC ೢᓣ NC

NC ೢ / ᳫᓣ NC

NC ༥ᓣ NC

NC ༥ / ᳫᓣ NC

A2 ᄆᓣ（W+） 15

B2 ᄆ / ᳫᓣ（W-） 16

 ◇ 䙐⭞IO线

Ӽি㢁୬

L

D

*է

32

J1

21

31

���� ד⸾��������3URK^�
���� ୓ݖ��������3URK^�

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦 ᧛线ᇐѿ

1117-100 1M ۋᘈࡕ Ձ（J1）ͮܦ܇ ᮧᓣ（ζՁ） Ձ（J1）ͮܦ܇ ᮧᓣ（ζՁ）

1117-200 2M ۋᘈࡕ 1 ᗯ / ᄆᓣ（X1+） 17 ௃ᤋଋ

2 ᗯ / ᳫᓣ（X1-） 18 ௃ᤋଋ

3 ፮ / ᄆᓣ（X2+） 19 ೢ / ᄆᓣ（Y1+）

4 ፮ / ᳫᓣ（X2-） 20 ೢ / ᳫᓣ（Y1-）

5 ጙᓣ（X3+） 21 ༥ / ᄆᓣ（Y2+）

6 ീᓣ（X3-） 22 ༥ / ᳫᓣ（Y2-）

7 ᗯᓣ（X4+） 23 ጋ / ᄆᓣ（Y3+）

8 ጋᓣ（X4-） 24 ጋ / ᳫᓣ（Y3-）

9 ᳦ᓣ（X5） 25 ዟ / ጙᓣ（Y4+）

10 ፮ᓣ（X6） 26 ᳦ / ፮ᓣ（Y4-）

11 ೢᓣ（X7） 27 ጙ / ᄆᓣ（ENC A+）

12 ༥ᓣ（X8） 28 ጙ / ᳫᓣ（ENC A-）

13 ᘈጲࡕ 29 ീ / ᄆᓣ（ENC B+）

14 ᄆᓣ（XCOM） 30 ീ / ᳫᓣ（ENC B-）

15 ᳫᓣ（GND） 21 ᳦ / ᄆᓣ（ENC Z+）

16 ௃ᤋଋ 32 ᳦ / ᳫᓣ（ENC Z-）
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 ◇ 㖇线

L

8 1 8 1

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦

2012-030* 0.3M ௾᤯ۋ

2012-300 3M ௾᤯ۋ

2013-030 0.3M ۋᘈࡕࣛ

2013-300 3M ۋᘈࡕࣛ

*2012-030 ᬣֵ̖ᬃࣛ（SSDC-ECࣂ ֖ SSDC-A （Ձᬓܰۋ

 ◇ ⭞ӄ软件配㖤Ⲻ配㖤䙐䇥线

SSDC-ECǋSSDC-A配Ꮅ᤯ᝬጲ

J1 J2

Aէ

1
2
3
4

ڇ࠾6�/)* କ（:09）֘ݎ
�9>���8+@ ד⸾
���୓ 9@+����:�6ݖ

AB

9

6

5

1

L
Bէ

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦

2101-150 1.5M ௾᤯ۋ

                                                                                   *SSDC-A ᯵Ү٧ᬃࣛ൤᤯ᝬጲ                                    

SSDC-R配Ꮅ᤯ᝬጲ

RJ45ף޳ࡊ
ӹં֣

ڇ࠾6�/)*
ӹં֣

1
8

P9

P6

P5

P1

L

ৠিףݎ：�����������'36�

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦

2102-150 1.5M ௾᤯ۋ

SSDC-C配Ꮅ᤯ᝬጲ

RJ45ף޳ࡊ
ӹં֣

ڇ࠾6�/)*
ӹં֣

ৠিףݎ：�����������'36�

1
8

P9

P6

P5

P1

L

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦

2019-150 1.5M ௾᤯ۋ
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 ◇  ᭴电䫩⭕߃
Ձ：RC880ۋ
΍ၸᲝংᄉԥ电Ҹᨒͮխஅഴڰ RC880( ੝ᇧڎʽݟ ) Ժ̾థ஌ڠᝌфвၶஉ电ᄉ᫇ᮤ。

ѽၸ RC880 ౎೜฽ᒬࣁᄉःၸ˖௦ՠڙߚԥ电Ҹвၶ电ຸᄉ᫇ᮤ，࠱ RC880 ˘ᐎڙ SSDC ጆѴˀΘ
电电ຸ˧ࣲᫍൣ࣡ࢹͺ，ݟ౦ RC880 ʼᄉ“Regen”LED ૈᇧ༤̯ల᫄ཆ᣾，ឬ௙৥ᄉ电ᡸ˖෤థ᣾
ܲᄉԥ电Ҹ，ʿॸ΍ၸ RC880。

76

45

94 85

ӬͮὙmm

85

28.6

 ◇ USB 䙐䇥䖢ᦘ器

  Ձ：MS-USB-RS-232-01ۋ
ଠᤗ：USB-RS-232ᣀ૰٧                  

 Ձ：MS-USB-RS-485-01ۋ
ଠᤗ：USB-RS-485ᣀ૰٧

Ձ：MS-USB-CAN-01ۋ
ଠᤗ：USB-CANᣀ૰٧
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EtherCAT直ᨈ式䘔᧛器䀙ᯯߩṾ—SSDC-EC-H

SSDC-EC-H ጆѴֵ̖ஂ૆ EtherCAT ঳ጲ，Ժͺ˝ಕэᄉ EtherCAT ̯ቢ，ஂ૆ CoE，Фྱཁ̅ڙ΍ၸᄯଢयᤋ
ଋ٧，ԢଋԯழՓፑʶ，ࠪ̅߶ᜈ֖ଋጲХథॡᰳᄉΦѽব֖༦าব，Վௐ配థ LED ஜᆉ௬ᇧ౛，࿃খ௬ᇧᄯ᜹，

配Ꮅԯ᧓ၸᄉ௦ᣖ˝᤯ၸᄉ USB mini-B ԯ。

 � ⢯ᙝ

 � ఄᑞۋ，ЮᘨᤁҮଌ҃٧

 � ܲᣈ঳ጲଌ҃——EtherCAT

 � ᰳ஌ည，ᰳዴऎ，ᰳֽः

 � ͯ૜Ү，ͯ٩ᮂ，ͯԦབ

 � ֐࠮᫁，ͳሤ，ܷҦᅽ࠴

 � ᫆ဖ൥ᤈ，൥ᤈጆፑᚷ合ͩనଌ҃੾శ

 � ᄯଢयᤋଋ٧，ଋጲΦѽ、༦า

 � 配Ꮅԯ˝ USB mini-B

 � LED ஜᆉ௬ᇧ，࿃খ௬ᇧᄯ᜹

 � ଋԯழՓፑʶ，Φ̅࣊ጲ

 � ㌱㔕配㖤ഴ

ᝠ᠍ζো
P/N: RC880
಩૵ࠃᬄःၸ˖ᄉԥ电ҸৰхὋ
ᤤસ௦ՠᤋଋвၶஉ电ᨒὋ
вၶஉ电ᨒࣲ᭣ॸᮋ΍ၸǌ

I/O

ENCODER

MOTOR

PWR

USB

PC/ԟஜ配Ꮅ

"$电ຸ

вၶஉ电ᨒ DC电ຸ 

 PLC
ᤁҮଌ҃Ӵ
ζՁ͛ਕ٧

ECAT OUT

ECAT IN

ʽʶԻ
EtherCAT᯵Ү٧

ґʶԻ
EtherCAT᯵Ү٧

EtherCAT
˞ଌ҃٧
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 � ળ੃㿺ࡏ

 ◇ 驱动器ળ੃㿺ࡏ  ◇ 电机ળ੃㿺ࡏ

SSDCጆѴ

᤯ᝬழय
EC = EtherCAT

ᤋଋ٧ዜۋ
H=ᄯଢयᤋଋۋ٧

ᣤѢ电ึ
06 = 6A

SSDC 06 - EC - H
ፆౝࠩࡆ

11,17,23,24

൥ᤈͩన
SS, RS

电机᫁ऎ
1= ᫁ऎ1
2= ᫁ऎ2
3= ᫁ऎ3
4= ᫁ऎ4
5= ᫁ऎ5

D=ᄯึᣤЙ

ᎃᆉ٧
G = 5000ጲ
M = 1024ጲ

机ۋ配Ꮅ
A=Ѣᣈࠩࡆ
11Ὑĳ5
17Ὑĳ�
23Ὑĳ�
24Ὑĳ�0
B=Ѣᣈࠩࡆ
17Ὑĳ5
23Ὑĳ���5
24Ὑĳ�

AM 17 SS 3 D G A - N

* 1、ˀ SSDC ᯵Ү٧配ݒᄉ AM17/23/24/34SS 电机థ -N  。፯ࡊ
  2、ˀ SSDC ᯵Ү٧配ݒᄉ AM11/17/23/24/34RS 电机෤థ -N 。፯ࡊ

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 电流 电ু Ethernet Modbus/TCP EtherNet/IP EtherCAT Q Program

SSDC06-EC-H 0.1-6.0A 24-70VDC √ √

 � 驱动器㿺Ṳ

功率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃ，ٽ៵ᬌ

电ึଌ҃ PWM ᮟည 20KHz

ᣤѢ电ึ SSDC06：ణܷᣤѢᤋ፝电ึ 6A/ ᄰ ( ൣहࢎϘ )，ᅮௐ电ึ 7.5A(1.5s)，Ժ಩૵੝ଋ电机ᒬҮុஞᬌึϘ

ᣤЙ电Ԍ SSDC06：24-70V ᄯึ电ຸ，ᣤЙ电Ԍፏࠪᔴډ 18-75V

γએ ᣾Ԍγએ，൑Ԍγએ，᣾ຝγએ，᣾ึγએኍ

控制模块

ᎃᆉ٧ѫᣱည
20000 ᑡу / ړ ( ࠪ̅ AM17/23/24SS-N 电机 )

4096 ᑡу / ړ ( ࠪ̅ AM11/17/23/24RS 电机 )

ᤳऎᔴډ ᤳऎԺ᣹ҁ 3000rpm

໙จ٧ ஜߙᣤЙ٩ᮂ໙จ٧、PID ໙จ٧、ᬝจ٧

᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉ FLASH ˖

ᤁᛠഴय
CoE（ቿ合 CiA402 ಕэ），ஂ૆ PP，PV，PT，CSP，CSV ֖ HM ഴय，

ᮔЎߚϱڙ᯵Ү٧˖ᄉ Q ርࣿ˶Ժ᤯᣾ EtherCAT ૈ̽ըҮ

ஜߙᣤЙ
3 ᡸஜߙᣤЙ

X3, X4, X7：Џ电ᬥሎ，Ӭቪ，5-24VDC，ణ࠴ᑡࠔ 100us，ణܷᑡуᮟည 5KHz

ஜߙᣤѢ
1 ᡸஜߙᣤѢ

Y2：Џ电ᬥሎ，ᬶ电౜धᡸ，ణܷ 30V/100mA，ణܷᑡуᮟည 10KHz

᤯ᝬଋԯ Ԥԯܹ̾Ꭹ（RJ45 ᤋଋ٧）֖ mini-USB（ၸ̅配Ꮅ）

物理规格

ဖܑຝऎ 0-40℃ (32-104 ē )( ߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧ )

ဖܑາऎ ణܷ 90%，௃ፆ᭚
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 � 驱动器机Ủተሮ（ঋփ：mm）

79
.5

30
.8

138

131

19
.8

124

4.
2

 � 电机㿺Ṳ

 ◇ 䘸配电机䈭৸㘹ㅢ 107 享

 ◇ 电机ተሮ䈭৸㘹ㅢ 108 享

 ◇ ࣑⸟ᴨ线䈭৸㘹ㅢ 111 享

 � ḽ߼配件（੡൞ऻ㻻޻）

型ਭ ᮦ䠅 ࡡ㊱ 制䙖୼ ᨅ䘦

39-01-3048 1 ᤋଋ٧ Molex 电机ᤋଋܦ܇ ٧（J2）

501646-1600 1 ᤋଋ٧ Molex ᎃᆉ٧ᤋଋܦ܇ ٧（J3）

39-00-0038 5 ଢ᧪ Molex 电机ᤋଋ٧ ଢ᧪

501648-1000 18 ଢ᧪ Molex ᎃᆉ٧ᤋଋ٧ ଢ᧪

 � 选䍣配件（䴶ਜ䍣）

 ◇ 电机ᔬ䮵线䈭৸㿷ㅢ 113 享

 ◇ 㕌⸷器ᔬ䮵线䈭৸㿷ㅢ 114 享

 ◇ 㖇线䈭৸㿷ㅢ 116 享

 ◇ USB 䙐䇥配㖤线

型ਭ 䮵ᓜ

2620-150 1.5M

L



121121

高
效
率

 
集
成
式

T
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

步
进
伺
服

 
集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

交
流
输
入

直
流
输
入

集
成
式
步
进
电
机

集成式步进电机

脉冲输入型 STM-R

IP65 控制器型 SWM

控制器型 STM

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T



122

高
效
率

集
成
式

T
S

M
集
成
式

S
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

集
成
式
步
进
电
机

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP
65

集
成
式

T
X

M

IP
65

控
制
器
型

S
W

M

步
进
伺
服

 

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

三
相
步
进
电
机
驱
动
器

三
相

U
L

交
流
输
入

直
流
输
入

集
成
式
步
进
电
机

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

集成式步进电机
ᬶ੆य൥ᤈֵ̖˖Ӊդ˿᯵Ү٧Ὃ൥ᤈ电机֖ᎃᆉ٧Ὃ࠱൥ᤈጆፑ˖ᄉՉ˓ӬЊᬶ੆˝ʶ˓ஞͳὋђ࠵ጆፑ˧ᫍ
ᄉ࣊ጲὋ๖ᬓ电ᇒ٩ᮂὋኤӐጆፑፆౝὋܷܷܘҪ˿൥ᤈጆፑᄉԺ᭤ব֖ࠃၸবὋࠪ̅߶ᜈቆᫍ࠴Ὃጆፑᬶ੆Ӑ
ርऎᰳᄉࠆਖ਼௦ʼ·ᄉᤤસǌ 

ͯᤳҦᅽࣰ໎

ᣤЙζՁࣰ໎

ઇР૜

ጹѫଢᛩ

൥ᤈጆፑᄉिཁ˧ʶڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁὋSTMጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟ኪ
Р૜ཁὋࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法Ὃ̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉǌ൤੾శ౜ܷᄉ
ଡᰳ˿˖ᮟሶ߿বὋ΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢǌ

更优异的高速性能

ጹѫʽ̮ᑞγ૆ᤁҮࣰ໎ǌͯڙጹѫᑡу˧ᫍᒬҮଢЙጹѫὋ̾໗ᡛͯڙ

更平滑的运动表现

൥ᤈ电机థʶ˓ڌథᄉͯᤳҦᅽᑡҮὋ͗ॕֽҁ电机ᄉᤁᛠǌ᤯᣾ѫౡᤇ˓
ҦᅽᑡҮὋጆፑԺ̾΍ၸʶ˓᠆ះจ౎ક๖ᤇ˓ॕֽὋ΍३电机ͯڙᤳʽᤁ
ᛠ३ఝࣰ໎ǌ

更平滑的低速运动

ࠪᤳऎ֖ழՓζՁᄉҮখ໙จԺ̾ђ࠵电机Ԣ机೙ጆፑᄉᤁҮᅮԪὋ
΍电机ᤁᛠఝҪࣰ໎ὋՎௐ˶Ժ̾ђ࠴机೙ᇛ૮ǌ

更稳定的系统表现

STM֖SWMᄉ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ

Ɣ  ᤁᛠ电ึ - ଌ҃电机ᤋ፝ᤁᣀᄉ电ึǌ 
Ɣ  Ҫᤳ电ึ - ଌ҃电机Ҫђᤳௐᄉ电ึǌ 
Ɣ  ቆ᫋电ึ - 电机ڙ᭡ൢௐὋ᯵Ү٧Θፋ电机ᄉ电ึǌ

通过对以上三种电流的分别准确控制，有效减少系统发热

᯵Ү٧ᒬҮ೜฽ᎃᆉ٧ζՁὋឳԨ电机ᣀߔᄉͮᎵὋଡΘ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩᄉҩᑞǌ

堵转检测 ॆࠃᬄҦᅽܷ̅电机ᣤѢҦᅽௐὋ͗࠭ᒰߔ߿ᇒ֖ڣᣀߔᇒᫍڣʿՎ൥Ὃ˶ሥ˝܃ᣀǌ电机ʶ
ெ܃ᣀ᯵Ү٧በᯰԦѢᩱឧᣤѢǌ

失步补偿 ݼጻᄢ᜼ࣲុஞᣀߔᇒڣ౎γ૆电机ᣀߔˀߔ߿ᄉՎ൥ᤁᛠǌᤇ਒։ᅋԀ΍ࠃᬄᭉයҦᅽܷ̅
电机ᣤѢҦᅽὋΙཨԺ̾γ᝼ͮᎵᄉэᆷবǌܾ൥ᛩϩڙ电机᭡ൢௐΙேԺ̾ᡐͺၸǌ

ਘԈݖҵ细分

步ޅ 1.8°

STM֖SWMᄉҮখ电ึଌ҃
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Ȏ STMૂSWMⲺ控制选亯

Ȏ STM-RⲺ控制选亯

ᑡу & ழՓ

ኃʻழଌ҃٧

S 
Ɣ  ᑡу&ழՓ
Ɣ  Ԥᑡу
Ɣ  ൣ̓ᄰͮᑡу(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)

ᑡу & ழՓ

ኃʻழଌ҃٧

R
Ɣ  ᑡу&ழՓ
Ɣ  Ԥᑡу

ᤳऎഴय(ЮᎵ૜ᕤ٧)
Run/Stop (Toggle Switch)

Speed1/Speed2 (Toggle Switch)

Speed (Potentiometer)

S 
Ɣ  ᣃ͇配Ꮅ
Ɣ  ˏುᤳऎᒬၿѬ૰
Ɣ  ഴ઱᧙ុᤳ
Ɣ  Щࠓୱጪిଌ҃

ርࣿ᯾႐ഴय
RS-232/485 or Ethernet Q  & IP

Ɣ  ፫合ব۲̅஠ఴᎃርឥᝒ
Ɣ  ʽᣑǋߚϱ֖੯ᛠርࣿ
Ɣ  ᰳጞҩᑞὙ͉ܲҫǋ్͇বᎃር֖ஜߥѥஜኍ
Ɣ  ڙᤁᛠQርࣿௐ̮Ժˀ˞机᤯ᝬ

˞机ଌ҃ഴय

RS-232/485 ੊�Ethernet

ID1ID2ID3ID4ID5

ID1ID2ID3ID4ID5ID5 ID4 ID3 ID2 ID1

ID5 ID4 ID3 ID2 ID1

ID1ID2ID3ID4ID5ID5 ID4 ID3 ID2 ID1

UP TO

32
AXESRS-485 

UP TO

112
AXES

S  & Q 
RS-232
Ɣ  ଋஅ˞机 PC ੊ PLC ̽֐

RS-485੊Modbus/RTUᎩፎ

Ɣ  ଋஅ˞机 PC ੊ PLC ̽֐
Ɣ  ܲᣈ঳ጲὋԺ᣹32ᣈ

Q  & IP
Ɣ  ଋஅ˞机 PC ੊ PLC ̽֐
Ɣ  ۲̅Ethernet֖EtherNet/IPࠃဗ1000ᣈଌ҃

C 
CANopen ۋ
Ɣ  ᤋଋᒯCANopenᎩፎ
Ɣ  ܲஂ૆CiA301֖CiA402Өᝫ
Ɣ  ܲᣈ঳ጲὋԺܲ᣹112ᣈ

ᲝংSTMጆѴԢSWMጆѴԺ̾᤯᣾ʽѴᣃ͇ᤈᛠ配ᎵǌኤӬ௛ၸὋ
Φ̅ុណǌ

Ɣ  ST Configurator
Ɣ  Q Programmer
Ɣ  RS-485 Bus Utility
Ɣ  CANopen Test Tool

   ۲̅PCᄉᣃ͇
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Ȏ 集成式步进电机Ᾰ䘦

STM-R㌱ࡍ-脉冲输入型集成式步进电机

电机ࠩࡆὙ42mmὋ56mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-48VDC/12-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧4000ᑡу/ړ
ጹѫ᝹߿ὙधС᝹ᎵὋణᰳ25600 steps/rev

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 3˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢ

 STM㌱ࡍ-控制器型集成式步进电机

电机ࠩࡆὙ28mmὋ42mmὋ56mmὋ60mm

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ
Ŷ STM11 - 12-24VDC
Ŷ STM17 - 12-48VDC
Ŷ STM23/24 - 12-70VDC
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧4000ᑡу/ړ
Ŷ ܃ᣀ೜฽
Ŷ ܾ൥ᛩϩ

ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ុᤳ
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐ഴय

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ STM11 4˓ஜߙᣤЙὋ2˓ஜߙᣤѢ
Ŷ SF/QF4-ۋ˓Ժ配ᎵஜߙᣤЙ/ᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ
Ŷ S/Q/IP/C3-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
                           eSCL

SWM㌱ࡍ-IP65型集成式步进电机

电机ࠩࡆὙ60mm
ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)Ὑ12-70VDC

ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙यᎃᆉ٧4000ᑡу/ړ
Ŷ ܃ᣀ೜฽
Ŷ ܾ൥ᛩϩ

ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱᧙ុᤳ
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃(RS-485֖CANopenᬶ੆Daisy Chain)
Ŷ ርࣿ᯾႐ഴय

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ SF/QF4-ۋ˓Ժ配ᎵஜߙᣤЙ/ᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ
Ŷ S/Q/IP3-ۋ˓ஜߙᣤЙὋ1˓ஜߙᣤѢὋ1˓ഴ઱᧙ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
            eSCL

SCL

SCL

ͮᎵଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃


Compliant


Compliant


Compliant
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ST Configurator 

ྱཁ

•   ᄯ᜹ᄉၸਖ਼ႌ᭦

•   ᯵Ү٧࿃খˀઐ᝜ᄢଌ

•   Ӊդᒬ฽ഴयὋၸ̅฽ណ᯵Ү٧/电机ҩᑞ

•   ЮᎵSCLុណቓԯ

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆КጆѴSTM֖SWMᬶ੆यᯰ᣹

С̅ST Configurator
ST Configuratorᣃ͇΍ST/STAC/STM/SWM൥ᤈ᯵Ү٧ᄉ᝹Ꮅǋ配
Ꮅ֖ᎃርԪ३ኤӬᣏౚǌ᤯᣾ᄯ᜹ᄉႌ᭦Ὃၸਖ਼Ժࠪ电机ԟஜǋI/O
ԟஜǋᎃᆉ٧֖ᤁҮଌ҃ԟஜᤈᛠ᝹ᎵǌST ConfiguratorଡΘRS-
232ǋRS-485/422ǋCANopen֖ܹ̾Ꭹ᤯ᝬழयᄉ௃ᎊᤋଋǌՎௐὋ
౦ၸਖ਼ᄉ᝟ኪ机߶ᜈ˿Q Programmerᣃ͇Ὃ᤯᣾ST Configuratorݟ
ԺᄯଋѬ૰ҁQ ProgrammerᤈᛠQርࣿᎃ҃ǌ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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Q Programmer

ྱཁ

•   ӬᣈᤁҮଌ҃

•   ੯ᛠ᯾႐ርࣿ

•   ͉ܲҫူܪ

•   ్͇ѻற

•   ஜߥᤁኪ

٧ୱͺߚ࠘   •

•   ᤁҮᢽᤛഴ઱

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆੝థSTM/SWMጆѴᄉQ/C/IPᬶۋ੆यᯰ᣹

С̅Q Programmer
Q Programmer௦ʶ൛ӬᣈᤁҮଌ҃ᄉᣃ͇Ὃၸ̅ᲝংԺᎃርयᄉ൥
ᤈԢͩన᯵Ү٧ǌQ ProgrammerЉ᝴ၸਖ਼˝-Q֖-Plus᯵Ү٧Ѹतҩ
ᑞܬఽᄉԺ࿗በᤁᛠᄉርࣿǌQ Programmerဖܑஂ૆ᄉૈ̽Ӊહᤁ
ᛠଌ҃ǋI/Oǋ᯵Ү٧配Ꮅˀ࿃খǋஜߥᤁኪǋ࠘٧ߚୱͺ֖͉ܲҫ
ǌူܪ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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RS-485 Bus Utility

ྱཁ

•   ஂ૆SCLૈ̽

•   ኤผᄉၸਖ਼ႌ᭦ǋुܷᄉҩᑞ

•   ஂ૆ܲ᣹32ᣈᄉRS-485ᤁҮଌ҃Ꭹፎ

•   ԺᄢଌI/O࿃খǋ᯵Ү٧࿃খǋઐ᝜࿃খԢ9ሗణథၸᄉᤁҮԟஜ

•   ᎃзࣲγߚSCLૈ̽ᑭఴ

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆КጆѴRS-485᯵Ү٧

С̅RS-485 Bus Utility
ឥᝒ(SCL)ଌ҃ᲝংRS-485ܲᣈ˘ԯ᤯ᝬ᯵̽֐౦৥੩ኪ΍ၸ˘ԯݟ
Ү٧Ὃᥦ˥৥͗ᭉ᜵ʶ˓ኤӬᄉ͋ᄽጻቪ౎ཿ৘֖฽ណ֖̽֐RS-
485ᎩፎǌRS-485 Bus Utility௦ణݝᄉᤤસὋځ˝߱Ժઁૈ̽ͺ˝
ʶ˓ӉԦᤞὋ̽ૈڙ˧ᫍ᧓ၸణ࠴ᄉढௐὋՎௐڙԦᤞᄉௐϊᬃҪ
þٿᢻÿቿǌФ߱ጻቪࢹХΙ൒ԦᤞᣤЙᄉߙቿὋܘҪ˿΍ၸSCL
ૈ̽ᄉᬱऎǌ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ

CANopen Test Tool 

ྱཁ

•   ԣݝᄉၸਖ਼ႌ᭦

•   ஂ૆ܲሗࢹͺഴय

•   ᧓ၸܲጲር੾శὋᤁᛠবᑞᰳ

•   CAN঳ጲᄢଌˀ௅ং᝭ेҩᑞ

•   ஂ૆Kvaser/PEAK/ZLG᤟配٧

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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ͯᤳҦᅽࣰ໎

ᣤЙζՁࣰ໎

ᒬ೜֖ᒬҮ᝹Ꮅ
ጆፑʼ电ௐὋ᯵Ү٧ᒬҮ೜฽电机ԟஜ(ݟ电᫽֖电ਕ)Ὃࣲ಩૵൤ԟஜ౎͕Ӑጆፑᤁᛠবᑞǌ

ઇР૜

ጹѫଢᛩ

脉冲输入型集成式步进电机
STM-R㌱ࡍ

STM-R
ᬶ੆य൥ᤈֵ̖˖Ӊդ˿᯵Ү٧Ὃ൥ᤈ电机֖ᎃᆉ٧Ὃ࠱൥ᤈጆፑ˖ᄉ

Չ˓ӬЊᬶ੆˝ʶ˓ஞͳὋђ࠵ጆፑ˧ᫍᄉ࣊ጲὋ๖ᬓ电ᇒ٩ᮂὋኤӐ

ጆፑፆౝὋܷܷܘҪ˿൥ᤈጆፑᄉԺ᭤ব֖ࠃၸবὋࠪ̅߶ᜈቆᫍ࠴Ὃ

ጆፑᬶ੆Ӑርऎᰳᄉࠆਖ਼௦ʼ·ᄉᤤસǌ

  Ўᤈᄉ电ึ控制੾శ

  ઇР૜

  ͯᤳҦᅽࣰ໎

  ጹѫଢᛩ

 � ⢯ᙝ

൥ᤈጆፑᄉिཁ˧ʶڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁὋSTM-RጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟ኪ
Р૜ཁὋࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法Ὃ̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉǌ൤੾శ౜ܷᄉଡ
ᰳ˿˖ᮟሶ߿বὋ΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢǌ

更优异的高速性能

 ጹѫʽ̮ᑞγ૆ᤁҮࣰ໎ǌͯڙጹѫᑡу˧ᫍᒬҮଢЙጹѫὋ̾໗ᡛͯڙ

更平滑的运动表现

൥ᤈ电机థʶ˓ڌథᄉͯᤳҦᅽᑡҮὋ͗ॕֽҁ电机ᄉᤁᛠǌ᤯᣾ѫౡᤇ˓Ҧ
ᅽᑡҮὋጆፑԺ̾΍ၸʶ˓᠆ះจ౎ક๖ᤇ˓ॕֽὋ΍३电机ͯڙᤳʽᤁᛠ३
ఝࣰ໎ǌ 

更平滑的低速运动

ࠪᤳऎ֖ழՓζՁᄉҮখ໙จԺ̾ђ࠵电机Ԣ机೙ጆፑᄉᤁҮᅮԪὋ
΍电机ᤁᛠఝҪࣰ໎ὋՎௐ˶Ժ̾ђ࠴机೙ᇛ૮ǌ

更稳定的系统表现

ਘ动ݖҵূӣ

࠵ޅ 1.8°
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STM17R - 脉冲输入型集成式步进电机  

STM17R௦ʶ൛ЮᎵ᯵ҮᄉᰳবᑞὋፂ฿ۋᄉᬶ੆य൥ᤈ电机ǌ
߱۲̅Ўᤈᄉ电ึଌ҃੾శὋ઴థܷҦᅽὋͯ٩ᮂ֖ͯ૜Үᄉྱཁǌ
ԟஜၿષᆉधС᝹߿ǌ

 � ⢯ᙝ

功率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ

电ึଌ҃ 4 খ PWM ᮟည 16 KHz
ᣤЙ电ຸ ܰᦉ12 - 48V ᄉᄯึ电ຸ

ᣤЙ电Ԍᔴډ 10 - 52 V ణ࠴/ణܷ(ᮨ48 - 12 ߿V ᄯึ)
γએ ᣾ԌὋ᣾ึὋ൑ԌὋ᣾ຝὋᆀᡸ(ᄰᫍὋᄰڠ)
य़机电ึᛯђ धСԺᤤસ50%੊90%ᄉቆ᫋电ึ

ဖܑຝऎ 0 - 40°C (32 - 104°F) ߶ᜈథ合᤟ᄉ஘བ٧

າऎᔴډ 90% ௃ፆ᭚

控制模块

电ึଌ҃ Ўᤈᄉஜߙ电ึଌ҃ଡΘ˿ӫᡔᄉᰳᤳҦᅽ

ᤳऎᔴډ Ժ᣹ҁ 3000 rpm
ᒬҮ߶ᜈ ૊ཱ电机ԟஜ᝹Ꮅ电ึଌ֖҃ઇР૜ԟஜ

ᎃᆉ٧ᤤᮉ Ժᤤ配1000ጲܰᎵᎃᆉ٧ὋࢿѫζՁᣤѢAǋBǋIndex
ᑡуᣤЙ
STEP+/-

ᣤЙὙЏ电ᬥሎὋ5 - 24VὋణ࠴ᑡ250 ࠔ ns.Ὃణܷᑡуᮟည 2 MHz; ൥ᤈζՁʽᬋ෸ௐథ஌

ழՓᣤЙ
DIR+/-

ᣤЙὙЏ电ᬥሎὋ5 - 24VὋழՓζՁतበௐᫍణ62.5 ࠴«s

΍ᑞᣤЙ
EN+/-

ᣤЙὙЏ电ᬥሎὋ5 - 24VὋ΍ᑞζՁतበௐᫍణ500࠴«s

ᣤѢ
OUT+/-

ᬶ电٧धᡸᣤѢὋ30 VὋ100 mA maxὋణܷᑡуᮟည 10 KHz; ॆ᯵Ү٧᥄ҁᩱឧௐᣤѢὋॆ᯵Ү
٧ൣ࣡ᤁᛠௐС᫆

开关选择

  
SW9   SW10  SW11  SW12

ূӣગؔ
       

 
SW1  SW2  SW3  SW4  SW5  SW6  SW7  SW8  

଍੧电ࡶગؔ ॱ୾电ࡶગؔ

ਘڔࠥࡹ

ࡦࢡ؁૿ҵރ         

ূӣݖ੭ଣܫ ଒ਉӏঝֺ࠵

િૺۛ୏ଣܫ

ᤁᛠ电ึ - धС SW1 & SW2 ᝹ᎵᣤѢ电ึὋР4ሗ᝹ᎵѫѾ˝ 50%Ὃ70%Ὃ90% ֖100%ᄉᤁᛠ电ึ

ቆ᫋电ึ - धСSW3ᄉ᝹Ꮅ˝50%ௐԺђ࠵电机֖᯵Ү٧ᄉԦབὋᭉ᜵电机ڙ᭡ൢௐ̮థᣖܷγ૆Ҧௐ᝹Ꮅ˝90% 
ᒬ฽ (SW4) - ೜ಉ电机௦ՠൣ࣡ࢹͺ

ஜߙᣤЙ໙จ - धС SW5 ᝹ᎵԺ໙ᬓܰᦉ电٩ߔᮂὋ໙จ٧ᄉᮟညԺ᝹Ꮅҁ150KHz ੊Ꮷ2MHz
ጹѫଢᛩᤤસ - ˶ሥॱ൥͋ᄽὋधС SW6 ᝹Ꮅ˝ONௐͯڙጹѫৰхʽᤁҮԺ̾ఝҪࣰ໎

᠆ᣑ਄᧙ - ᝹Ꮅ SW7᠆ᣑ਄᧙ (ͯ/ᰳ)Ժ̾ଡᰳ电机ᄉᤁҮবᑞ

൥ᤈᑡуዜۋ - धСSW8Ժ̾ᤤસԤᑡуഴय੊ᏧᑡуழՓഴय

ጹѫ᝹Ꮅ - ᯵Ү٧᤯᣾SW9ὋSW10ὋSW11ὋSW12 ષᆉधС᝹߿ጹѫϘὋథ16ሗጹѫ᝹ᎵὙ200Ὃ400Ὃ800Ὃ1600Ὃ3200Ὃ
6400Ὃ12800Ὃ25600Ὃ1000Ὃ2000Ὃ4000Ὃ5000Ὃ8000Ὃ10000Ὃ20000Ὃ25000

᧗᧙
STM17R-1□: 280 g
STM17R-2□: 360 g
STM17R-3□: 440 g

ᣀߔ਄᧙
STM17R-1□: 38 g•cm2

STM17R-2□: 57 g•cm2

STM17R-3□: 82 g•cm2
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 � 㕌⸷器选亯

STM-RۋԺ̾ᝠ᠓߶ᜈڙ电机ᄉՐѢᣈʼᄉ1000ጲܘ᧙य
ᎃᆉ٧ǌʼͮ机ଌ҃٧Ժ಩૵ᭉය࠱ᎃᆉ٧ᤋଋҁʼͮ机
౎ࠃဗͮᎵ೜฽ࣲଡᰳবᑞǌ

电ච᜺ಪ

䗞率࠼ 4000 ാ/䖢(1000 线)

Θ电电ึ(ቆᣑ) ЦۋϘ56mA/ణܷϘ59mA
ͯ电ࣰᣤѢ 0.4V@20mA Max.
ᰳ电ࣰᣤѢ 2.4V@-20mA Min.

̯H᭦ழՓᄹὋᮊௐ᧪஼ᣀௐAζՁᮖЎBζՁὋᤣௐ᧪஼ᣀௐ
BζՁᮖЎAζՁ

᤟ၸᤋଋ٧
ᤋଋ٧ଢܿὙMolex# 15-04-5104
ቪߔὙMolex# 14-60-0058
ԌଋࢹХὙ Molex# 62100-0700

ᬃ͇
ᬣֵ̖ᬃᡂࣛᤋଋ٧电፵ጲ

型ਭ 䮵ᓜ

1001-100 1m
1009-500 5m

 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)

      ᝺᫇ www.moons.com.cn ʽᣑ3Dഴۋǌ

4-M3ຆ4.5

43.5

Ձۋ

STM17R-1□ 53
59
67

STM17R-2□
STM17R-3□

þ-ÿ

˝ՐѢᣈ
˝ܰᎵᎃᆉ٧

16.6

56

13
10

L±1 24

24.6

2 15

Ø
22Ø
5

Ø
5

4.
5 

Fl
at

4.
5 

Fl
at

42.3 MAX
31

31

42
.3

 M
AX

H

PIN 9
View A

PIN 1

PIN 10 PIN 2

Housing(Molex 15-04-5104)
Terminal(Molex 14-60-0058)

L±20

UL2464 AWG24 4 pairs

ᕋ㝐 ؗਭ 仒㢨

1 NC
2 Ground ፮ᄆᓣ

3 I- ീᄆᓣ

4 I+ ീᓣ

5 A- ᗯᄆᓣ

6 A+ ᗯᓣ

7 +5V DC ፮ᓣ

8 NC
9 B- ೢᄆᓣ

10 B+ ೢᓣ
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 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

 � ળ੃㿺ࡏ

STM 17 R-2 E

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ḽ߼型 䖪࠰ਂ 㕌⸷器

STM17R-1 

STM17R-1D 

STM17R-1E 

STM17R-2 

STM17R-2D 

STM17R-2E 

STM17R-3 

STM17R-3D 

STM17R-3E 

STM17R-1□
0.30

0.25

0.20

0.15

0.10

0.05

0
0 10 20 30 40 50 

12V 24V 48V

To
rq

ue
(N

.m
)

Speed(rps)

STM17R-3□
0.5

0.4

0.3

0.2

0.1

0
0 10 20 30 40 50 

12V 24V 48V

To
rq

ue
(N

.m
)

Speed(rps)

STM17R-2□
0.5

0.4

0.3

0.2

0.1

0
0 10 20 30 40 50 

12V 24V 48V

To
rq

ue
(N

.m
)

Speed(rps)

 STM ጆѴ

ፆౝ17ࠩࡆ
R-ᑡуழՓۋ

Ҧᅽܷ࠴
1=0.23N·m max
2=0.38N·m max
3=0.48N·m max

Ժᤤ配Ꮅ
௃=ಕэۋ
D=ԤѢᣈۋ
E=ܰᎵᎃᆉۋ٧



133133133133

高
效
率

 
集
成
式

T
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

步
进
伺
服

 
集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

交
流
输
入

直
流
输
入

集
成
式
步
进
电
机

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

STM23R - 脉冲输入型集成式步进电机  

STM23R௦ʶ൛ЮᎵ᯵ҮᄉᰳবᑞὋፂ฿ۋᄉᬶ੆य൥ᤈ电机ǌ
߱۲̅Ўᤈᄉ电ึଌ҃੾శὋ઴థܷҦᅽὋͯ٩ᮂ֖ͯ૜Үᄉྱཁǌ
ԟஜၿષᆉधС᝹߿ǌ

 � ⢯ᙝ

功率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ

电ึଌ҃ 4 খ PWM ᮟည 16 KHz
ᣤЙ电ຸ ܰᦉ12 - 70V ᄉᄯึ电ຸ

ᣤЙ电Ԍᔴډ 10 - 75 V ణ࠴/ణܷ (ᮨ70 - 12 ߿V ᄯึ)
γએ ᣾ԌὋ᣾ึὋ൑ԌὋ᣾ຝὋᆀᡸ (ᄰᫍὋᄰڠ)
य़机电ึᛯђ धСԺᤤસ50%੊90%ᄉቆ᫋电ึ

ဖܑຝऎ 0 - 40°C (32 - 104°F) ߶ᜈథ合᤟ᄉ஘བ٧

າऎᔴډ 90% ௃ፆ᭚

控制模块

电ึଌ҃ Ўᤈᄉஜߙ电ึଌ҃ଡΘ˿ӫᡔᄉᰳᤳҦᅽ

ᤳऎᔴډ Ժ᣹ҁ 3000 rpm
ᒬҮ߶ᜈ ૊ཱ电机ԟஜ᝹Ꮅ电ึଌ֖҃ઇР૜ԟஜ

ᎃᆉ٧ᤤᮉ Ժᤤ配1000ጲܰᎵᎃᆉ٧ὋࢿѫζՁᣤѢAǋBǋIndex
ᑡуᣤЙ
STEP+/-

ᣤЙὙЏ电ᬥሎὋ5 - 24VὋణ࠴ᑡ250 ࠔ ns.Ὃణܷᑡуᮟည 2 MHz; ൥ᤈζՁʽᬋ෸ௐథ஌

ழՓᣤЙ
DIR+/-

ᣤЙὙЏ电ᬥሎὋ5 - 24VὋழՓζՁतበௐᫍణ62.5 ࠴«s

΍ᑞᣤЙ
EN+/-

ᣤЙὙЏ电ᬥሎὋ5 - 24VὋ΍ᑞζՁतበௐᫍణ500࠴«s

ᣤѢ
OUT+/-

ᬶ电٧धᡸᣤѢὋ30 VὋ100 mA maxὋణܷᑡуᮟည 10 KHz; ॆ᯵Ү٧᥄ҁᩱឧௐᣤѢὋॆ᯵Ү
٧ൣ࣡ᤁᛠௐС᫆

开关选择

  
SW9   SW10  SW11  SW12

ূӣગؔ
       

 
SW1  SW2  SW3  SW4  SW5  SW6  SW7  SW8  

଍੧电ࡶગؔ ॱ୾电ࡶગؔ

ਘڔࠥࡹ

ࡦࢡ؁૿ҵރ         

ূӣݖ੭ଣܫ ଒ਉӏঝֺ࠵

િૺۛ୏ଣܫ

ᤁᛠ电ึ - धС SW1 & SW2 ᝹ᎵᣤѢ电ึὋР4ሗ᝹ᎵѫѾ˝ 50%Ὃ70%Ὃ90% ֖100%ᄉᤁᛠ电ึ

ቆ᫋电ึ - धСSW3ᄉ᝹Ꮅ˝50%ௐԺђ࠵电机֖᯵Ү٧ᄉԦབὋᭉ᜵电机ڙ᭡ൢௐ̮థᣖܷγ૆Ҧௐ᝹Ꮅ˝90% 
ᒬ฽ (SW4) - ೜ಉ电机௦ՠൣ࣡ࢹͺ

ஜߙᣤЙ໙จ - धС SW5 ᝹ᎵԺ໙ᬓܰᦉ电٩ߔᮂὋ໙จ٧ᄉᮟညԺ᝹Ꮅҁ150KHz ੊Ꮷ2MHz
ጹѫଢᛩᤤસ - ˶ሥॱ൥͋ᄽὋधС SW6 ᝹Ꮅ˝ONௐͯڙጹѫৰхʽᤁҮԺ̾ఝҪࣰ໎

᠆ᣑ਄᧙ - ᝹Ꮅ SW7᠆ᣑ਄᧙ (ͯ/ᰳ)Ժ̾ଡᰳ电机ᄉᤁҮবᑞ

൥ᤈᑡуዜۋ - धСSW8Ժ̾ᤤસԤᑡуഴय੊ᏧᑡуழՓഴय

ጹѫ᝹Ꮅ - ᯵Ү٧᤯᣾SW9ὋSW10ὋSW11ὋSW12 ષᆉधС᝹߿ጹѫϘὋథ16ሗጹѫ᝹ᎵὙ200Ὃ400Ὃ800Ὃ1600Ὃ3200Ὃ
6400Ὃ12800Ὃ25600Ὃ1000Ὃ2000Ὃ4000Ὃ5000Ὃ8000Ὃ10000Ὃ20000Ὃ25000

᧗᧙
STM23R-2□: 850 g
STM23R-3□: 1200 g

ᣀߔ਄᧙
STM23R-2□: 260 g•cm2

STM23R-3□: 460 g•cm2
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Ø5

13
16.6

85
.1

L±1
43 15

20

Ø
38

.1

5.8
5F

lat
Ø

6.3
5

1.6
4.8

47.14

47
.14

4- Ø 5

56.4MAX
56

.4M
AX

53.2

Ձۋ

STM23R-2□ 85
107STM23R-3□

þ-ÿ

˝ՐѢᣈ
˝ܰᎵᎃᆉ٧

4.5Flat
H

 � 㕌⸷器选亯

STM-RۋԺ̾ᝠ᠓߶ᜈڙ电机ᄉՐѢᣈʼᄉ1000ጲܘ᧙य
ᎃᆉ٧ǌʼͮ机ଌ҃٧Ժ಩૵ᭉය࠱ᎃᆉ٧ᤋଋҁʼͮ机
౎ࠃဗͮᎵ೜฽ࣲଡᰳবᑞǌ

电ච᜺ಪ

䗞率࠼ 4000 ാ/䖢(1000 线)

Θ电电ึ(ቆᣑ) ЦۋϘ56mA/ణܷϘ59mA
ͯ电ࣰᣤѢ 0.4V@20mA Max.
ᰳ电ࣰᣤѢ 2.4V@-20mA Min.

̯H᭦ழՓᄹὋᮊௐ᧪஼ᣀௐAζՁᮖЎBζՁὋᤣௐ᧪஼ᣀௐ
BζՁᮖЎAζՁ

᤟ၸᤋଋ٧
ᤋଋ٧ଢܿὙMolex# 15-04-5104
ቪߔὙMolex# 14-60-0058
ԌଋࢹХὙ Molex# 62100-0700

ᬃ͇
ᬣֵ̖ᬃᡂࣛᤋଋ٧电፵ጲ

型ਭ 䮵ᓜ

1001-100 1m
1009-500 5m

 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)
      ᝺᫇ www.moons.com.cn ʽᣑ3Dഴۋǌ

PIN 9
View A

PIN 1

PIN 10 PIN 2

Housing(Molex 15-04-5104)
Terminal(Molex 14-60-0058)

L±20

UL2464 AWG24 4 pairs

ᕋ㝐 ؗਭ 仒㢨

1 NC
2 Ground ፮ᄆᓣ

3 I- ീᄆᓣ

4 I+ ീᓣ

5 A- ᗯᄆᓣ

6 A+ ᗯᓣ

7 +5V DC ፮ᓣ

8 NC
9 B- ೢᄆᓣ

10 B+ ೢᓣ
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 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

 � ળ੃㿺ࡏ

STM 23 R-2 E

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ḽ߼型 䖪࠰ਂ 㕌⸷器

STM23R-2 

STM23R-2D 

STM23R-2E 

STM23R-3 

STM23R-3D 

STM23R-3E 

STM23R-2□

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

 m
)

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 10 20 30 40 50 

.

12V 24V 48V 70V STM23R-3□

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

 m
)

1.5

1.2

0.9

0.6

0.3

0
0 10 20 30 40 50 

.

12V 24V 48V 70V

 STM ጆѴ

ፆౝ23ࠩࡆ

R-ᑡуழՓۋ

Ҧᅽܷ࠴
2=0.9N·m max
3=1.5N·m max

Ժᤤ配Ꮅ
௃=ಕэۋ
D=ԤѢᣈۋ
E=ܰᎵᎃᆉۋ٧
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控制器型集成式步进电机 - STM㌱ࡍ

STMఄᑞᬶۋ੆य൥ᤈֵ̖˖Ӊդ˿ଌ҃٧Ὃ᯵Ү٧Ὃ
൥ᤈ电机֖ᎃᆉ٧Ὃ࠱൥ᤈጆፑ˖ᄉՉ˓ӬЊᬶ੆˝ʶ˓
ஞͳὋђ࠵ጆፑ˧ᫍᄉ࣊ጲὋ๖ᬓ电ᇒ٩ᮂὋኤӐጆፑፆ
ౝὋܷܷܘҪ˿൥ᤈጆፑᄉԺ᭤ব֖ࠃၸবὋࠪ̅߶ᜈቆ
ਖ਼௦ʼ·ᄉᤤસǌࠆὋጆፑᬶ੆Ӑርऎᰳᄉ࠴ᫍ

 �Ўᤈᄉ电ึ控制੾శ

  ઇР૜

  ͯᤳҦᅽࣰ໎

  ጹѫଢᛩ

  ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ

 � ⢯ᙝ

ք䙕࣑⸟ᒩ┇

输入ؗਭᒩ┇

ᣍާᥥ

㓼࠼ᨈ㺛

ਘ动ݖҵূӣ

࠵ޅ 1.8°

驱动器 电机 控制器

൥ᤈጆፑᄉिཁ˧ʶڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁὋSTMጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟ኪ
Р૜ཁὋࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法Ὃ̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉǌ൤੾శ౜ܷᄉ
ଡᰳ˿˖ᮟሶ߿বὋ΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢǌ

更优异的高速性能

ጹѫʽ̮ᑞγ૆ᤁҮࣰ໎ǌͯڙጹѫᑡу˧ᫍᒬҮଢЙጹѫὋ̾໗ᡛͯڙ

更平滑的运动表现

൥ᤈ电机థʶ˓ڌథᄉͯᤳҦᅽᑡҮὋ͗ॕֽҁ电机ᄉᤁᛠǌ᤯᣾ѫౡᤇ˓
ҦᅽᑡҮὋጆፑԺ̾΍ၸʶ˓᠆ះจ౎ક๖ᤇ˓ॕֽὋ΍३电机ͯڙᤳʽᤁ
ᛠ३ఝࣰ໎ǌ 

更平滑的低速运动

ࠪᤳऎ֖ழՓζՁᄉҮখ໙จԺ̾ђ࠵电机Ԣ机೙ጆፑᄉᤁҮᅮԪὋ
΍电机ᤁᛠఝҪࣰ໎ὋՎௐ˶Ժ̾ђ࠴机೙ᇛ૮ǌ

更稳定的系统表现
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ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ܃

 � ᤁᛠ电ึ - ଌ҃电机ᤋ፝ᤁᣀᄉ电ึǌ 
 � Ҫᤳ电ึ - ଌ҃电机Ҫђᤳௐᄉ电ึǌ 
 � ቆ᫋电ึ - 电机ڙ᭡ൢௐὋ᯵Ү٧Θፋ电机ᄉ电ึǌ

通过对以上三种电流的分别准确控制，有效减少系统发热

᯵Ү٧ᒬҮ೜฽ᎃᆉ٧ζՁὋឳԨ电机ᣀߔᄉͮᎵὋଡΘ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩᄉҩᑞǌ

 � ଠжѠ⡾ᵢ䘸合ᛞⲺᓊ⭞？

ᑡу & ழՓ

ኃʻழଌ҃٧

S 
 � ᑡу&ழՓ
 � Ԥᑡу
 � ൣ̓ᄰͮᑡу(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)

ᤳऎഴय(ЮᎵ૜ᕤ٧) S 
 � ᣃ͇配Ꮅ
 � ˏುᤳऎᒬၿѬ૰
 � ഴ઱᧙ុᤳ
 � Щࠓୱጪిଌ҃

ርࣿ᯾႐ഴय

RS-232/485 ੊ Ethernet

Q  & IP
 � ۲̅஠ఴᄉᎃርឥᝒ
 � ርࣿʽᣑᒯ᯵Ү٧ЮὋԺ࿗በᤁᛠ
 � Ժஂ૆ܬఽᄉርࣿፆౝὋܲጲርᤁᛠὋ్͇ѫ
ஂǋߔርࣿុၸǋ˖றǋ९ဖ̾Ԣஜߥ᤾ᣣ᝟ኪ

 � ੯ᛠϱߚርࣿௐ̮ஂ૆˞机ርࣿଌ҃

˞机ଌ҃ഴय

RS-232/485 ੊ Ethernet

#  1#  2#  3#  4# 5

#  1#  2#  3#  4# 5

RS-485 

#  1#  2#  3#  4# 5

ణܲ

32
ᣈ

ణܲ

112
ᣈ

S  & Q
RS-232
 � ଋஅ˞机PC੊PLC̽֐

RS-485੊Modbus/RTUᎩፎ

 � ଋஅ˞机PC੊PLC̽֐
 � ܲᣈ঳ጲὋణܲ᣹32 ᣈ

Q  & IP
 � ଋஅ˞机PC੊PLC̽֐
 � ۲ܹ̅̾Ꭹࠃဗ1000ᣈଌ҃

C
CANopen ۋ
 � ᤋଋҁCANopenᎩፎ
 � ஂ૆CiA301֖CiA402Өᝫ
 � ܲᣈ঳ጲὋԺܲ᣹112ᣈ

ը/Ϣ (ષ Ү ध С)

ᤳऎ1/ᤳऎ2 (ષ Ү ध С)

ᤳऎ (电ͮ᝟)

Үখ电ึଌ҃
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STM11 - 控制器型集成式步进电机 

 � 㿺Ṳ

功率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ

电ึଌ҃ 4 খǋPWM ᮟည 16 KHz

ᣤѢҦᅽ
STM11□-1RE：ణܷ 50 mN•m 
STM11□-2RE：ణܷ 80 mN•m 
STM11□-3RE：ణܷ 100 mN•m

ᣤЙ电ຸ 24V ᄯึ

ᣤЙ电Ԍᔴډ 15 - 30V ᄯึ，ణ࠴/ణܷ (ᮨ24߿VDC)
γએ  ᣾Ԍ、൑Ԍ、᣾བ、电机ፈጷᆀᡸ ( ᄰᫍ、ᄰڠ )

控制模块

ጹѫኍጞ ᣃ͇ԺុὋԺ配Ꮅ˝200-51200 ൥/ړ˧͉ᫍ਒ϥஜ

ᎃᆉ٧ѫᣱည 4000 ᑡу/ړ
ᤳऎᔴډ Ժ᣹ 3000 rpm
᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉFLASH˖

ஜߙᣤЙX1/ᑡу
ᣤЙ电Ԍ 5-24 volt。Ӭቪࠪڠ，ణ࠴ᑡ500 = ࠔ ns，ణܷᑡуᮟည = 1 MHz
ҩᑞ：ᑡу，CW ᑡу，ൣ̓ᑡуᄉ A ᄰ，CW ᬌͮ，CW ཁҮ，ը / Ϣ ( ૜ᕤ٧ഴय ) ੊᤯ၸᣤЙԯ
ᣤЙԯᆵ͇٩ᮂ໙จԺុ，̨Щࠓ NPN ዜۋᣤѢζՁ

ஜߙᣤЙX2/ழՓ
ᣤЙ电Ԍ 5-24 volt。Ӭቪࠪڠ，ణ࠴ᑡ500 = ࠔ ns，ణܷᑡуᮟည = 1 MHz
ҩᑞ：ழՓ，CCW ᑡу，ൣ̓ᑡуᄉ B ᄰ，CCW ᬌͮ，CCW ཁҮ，ழՓ ( ૜ᕤ٧ഴय ) ੊᤯ၸᣤЙԯ
ᣤЙԯᆵ͇٩ᮂ໙จԺុ，̨Щࠓ NPN ዜۋᣤѢζՁ

ஜߙᣤЙX3/΍ᑞ
ᣤЙ电Ԍ 5-24 volt。Ӭቪࠪڠ，ణ࠴ᑡ500 = ࠔ ns，ణܷᑡуᮟည = 1 MHz
ҩᑞ：΍ᑞ，ᤳऎ 1/ ᤳऎ 2 ( ૜ᕤ٧ഴय ) ੊᤯ၸᣤЙԯ
̨Щࠓ NPN ዜۋᣤѢζՁ

ஜߙᣤЙX4/᝜ઐຌᬓ
ᣤЙ电Ԍ 5-24 volt。Ӭቪࠪڠ，ణ࠴ᑡ500 = ࠔ ns，ణܷᑡуᮟည = 1 MHz
ҩᑞ：ઐ᝜ / ઐᩱͮܬ੊᤯ၸᣤЙԯ
̨Щࠓ NPN ዜۋᣤѢζՁ

ஜߙᣤѢY1
໣౜धᡸᣤѢ，ణܷ 30V/100 mA
ҩᑞ：ઐᩱζՁ੊Ժᎃር᤯ၸᣤѢ

ஜߙᣤѢY2 
໣౜धᡸᣤѢ，ణܷ 30V/100 mA
ҩᑞ：ᤁҮζՁ，tach ζՁ，҆ᢻζՁ੊Ժᎃር᤯ၸᣤѢ

᤯ᝬଋԯ RS-422/485 ጲ҃ٽ

物理规格

ဖܑຝऎ 0 - 40 °C (32 -104°F)(߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧)
າऎ ణܷ90%Ὃ௃ፆ᭚

᧗᧙
STM11□-1RE: 118 g
STM11□-2RE: 168 g
STM11□-3RE: 218 g

ᣀߔ਄᧙
STM11□-1RE: 9 g.cm2

STM11□-2RE: 12 g.cm2

STM11□-3RE: 18 g.cm2
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Ձۋ
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 � ળ੃㿺ࡏ

STM 11 S-2 R E

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 控制 输࣑࠰⸟ 㕌⸷器 RS-485 Modbus/RTU
STM11S-1RE

S

0.05N·m  

STM11S-2RE 0.08N·m  

STM11S-3RE 0.1N·m  

STM11Q-1RE

Q

0.05N·m   

STM11Q-2RE 0.08N·m   

STM11Q-3RE 0.1N·m   

STM ጆѴ
ԥᯟ
E=1000ጲЮᎵᎃᆉ٧

ଌ҃ഴय
S=۲ఴۋ
Q=Q ᎃርۋ
     (դModbus/RTU᤯ᝬۋ)  

ፆౝ11ࠩࡆ

Ҧᅽܷ࠴
1=0.05 N·m max
2=0.08 N·m max
3=0.1 N·m max

᤯ᝬழय
R=RS-485
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STM17 - 控制器型集成式步进电机 

 � 㿺Ṳ

功率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ

电ึଌ҃ 4 খǋPWM ᮟည 20 KHz

ᣤѢҦᅽ
STM17ƾ-1ƾƾὙణܷ0.23N•m
STM17ƾ-2ƾƾὙణܷ0.38N•m
STM17ƾ-3ƾƾὙణܷ0.48N•m

ᣤЙ电ຸ 12-48V ᄯึ

γએ  ᣾Ԍ、൑Ԍ、᣾བ、电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍ、ᄰڠ)

控制模块

ጹѫኍጞ ᣃ͇ԺុὋԺ配Ꮅ˝200-51200 ൥/ړ˧͉ᫍ਒ϥஜ

ᎃᆉ٧ѫᣱည 4000 ᑡу/ړ(ᤤ配)
ᤳऎᔴډ Ժ᣹ 3000 rpm
᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉFLASH˖

ଌ҃ഴय
STM17SὙᑡуழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡуὋᤳऎ(૜ᕤ٧Ὃୱጪి)ὋSCL̽֐
STM17QὙSTM17S ੝థଌ҃ഴयܰҪ Q program࿗በᎃር
STM17CὙCANopenЩࠓQ program

ஜߙᣤЙ

S/Q型：

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុὋڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙ 
STEP+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙᑡуὋCW ᑡуὋൣ̓ᑡуᄉAᄰὋCW ᬌͮὋCW ཁҮὋը/Ϣ (૜ᕤ٧ഴय)
DIR+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙழՓὋCCW ᑡуὋൣ̓ᑡуᄉBᄰὋCCW ᬌͮὋCCW ཁҮὋழՓ (૜ᕤ٧ഴय)
EN+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ50 = ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည = 10 KHz
ҩᑞὙ΍ᑞὋઐ᝜/ઐᩱͮܬὋᤳऎ 1/ᤳऎ 2 (૜ᕤ٧ഴय)Ὃ᤯ၸᣤЙԯ

 C型：

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុ 
IN1+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙCW ᬌͮὋCW ཁҮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN2+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙCCW ᬌͮὋCCW ཁҮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN3+/-：Џ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ50 = ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည = 10 KHz
ҩᑞὙ᤯ၸᣤЙԯ

ஜߙᣤѢ OUT+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ 30V/100 mA 
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋtachζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

ഴ઱᧙ᣤЙ ᣤЙὙ0 - 5V AIN̾GND˝ԟᏥ὚ ADѫᣱညὙ12 ͮ

᤯ᝬଋԯ
SۋὙRS-232੊RS-485
QۋὙRS-232, RS-485੊Modbus/RTU
CۋὙCANopenὋRS-232

物理规格

ဖܑຝऎ 0 - 40 °C (32 -104°F)(߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧)
າऎ ణܷ90%Ὃ௃ፆ᭚

᧗᧙
STM17ƾ-1ƾƾὙ280 g
STM17ƾ-2ƾƾὙ360 g
STM17ƾ-3ƾƾὙ440 g

ᣀߔ਄᧙
STM17ƾ-1ƾƾὙ38 g•cm2

STM17ƾ-2ƾƾὙ57 g•cm2

STM17ƾ-3ƾƾὙ82 g•cm2
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      ᝺᫇ www.moons.com.cn ʽᣑ3Dഴۋǌ
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L±1
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24

Ø
22

4.5 Flat

15

Ø5

42.3 MAX
31
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.3

 M
AX

31

43.5

4-M3 ຆ 4.5

Ձۋ

STM17□-1□□ 67.5
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81.5

24.6
30.1
38.6

STM17□-2□□
STM17□-3□□

������“L” �����“M”
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IN3 -

OUT+
OUT -

+5V
AIN

GND

GND
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OUT+
OUT -

+5V
AIN

GND

STEP+
STEP -
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DIR -
EN+
EN -

OUT+
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᤯ᝬԯ

*�0ԯ

RS232
RS485

TXD

RXD

CAN_H

CAN_L

GND
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 � ળ੃㿺ࡏ

STM 17 S-2 A N

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 控制 输࣑࠰⸟ 㕌⸷器 RS-232 RS-485 Modbus/RTU CANopen
STM17S-1AN

S

0.23N·m



STM17S-1RN 

STM17S-1AE  

STM17S-1RE  

STM17S-2AN

0.38N·m



STM17S-2RN 

STM17S-2AE  

STM17S-2RE  

STM17S-3AN

0.48N·m



STM17S-3RN 

STM17S-3AE  

STM17S-3RE  

STM17Q-1AN

Q

0.23N·m



STM17Q-1RN  

STM17Q-1AE  

STM17Q-1RE   

STM17Q-2AN

0.38N·m



STM17Q-2RN  

STM17Q-2AE  

STM17Q-2RE   

STM17Q-3AN

0.48N·m



STM17Q-3RN  

STM17Q-3AE  

STM17Q-3RE   

STM17C-1CN

C

0.23N·m
 

STM17C-1CE   

STM17C-2CN
0.38N·m

 

STM17C-2CE   

STM17C-3CN
0.48N·m

 

STM17C-3CE   

STM ጆѴ
ԥᯟ
N=௃ЮᎵᎃᆉ٧
E=1000ጲЮᎵᎃᆉ٧

ଌ҃ഴय
S=۲ఴۋ
Q=Q ᎃርۋ
     (դModbus/RTU᤯ᝬۋ)  
C=CANopen

ፆౝ17ࠩࡆ

Ҧᅽܷ࠴
1=0.23 N·m max
2=0.38 N·m max
3=0.48 N·m max

᤯ᝬழय
A=RS-232
R=RS-485
C=CANopen
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功率模块
ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ

电ึଌ҃ 4 খǋPWM ᮟည 20 KHz

ᣤѢҦᅽ
STM23ƾ-2ƾƾὙణܷ0.9N·m
STM23ƾ-3ƾƾὙణܷ1.5N·m

ᣤЙ电ຸ 12-70V ᄯึ

γએ ᣾Ԍ、൑Ԍ、᣾བ、电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍ、ᄰڠ)

控制模块

ጹѫኍጞ ᣃ͇ԺុὋԺ配Ꮅ˝200-51200 ൥/ړ˧͉ᫍ਒ϥஜ

ᎃᆉ٧ѫᣱည 4000 ᑡу/ړ(ᤤ配)
ᤳऎᔴډ Ժ᣹ 3000 rpm
᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉFLASH˖

ଌ҃ഴय

STM23SὙᑡуழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡуὋᤳऎ(૜ᕤ٧Ὃୱጪి)ὋSCL̽֐
STM23QὙSTM23S ੝థଌ҃ഴयܰҪ Q Program࿗በᎃር
STM23CὙCANopenЩࠓQ Program
STM23IPὙEtherNet/IPЩࠓQ Program

ஜߙᣤЙ

S/Q/IP型：

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុὋڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙ 
STEP+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙᑡуὋCW ᑡуὋൣ̓ᑡуᄉAᄰὋCW ᬌͮὋCW ཁҮὋը/Ϣ (૜ᕤ٧ഴय)
DIR+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙழՓὋCCW ᑡуὋൣ̓ᑡуᄉBᄰὋCCW ᬌͮὋCCW ཁҮὋழՓ (૜ᕤ٧ഴय)
EN+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ50 = ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည = 10 KHz
ҩᑞὙ΍ᑞὋઐ᝜/ઐᩱͮܬὋᤳऎ 1/ᤳऎ 2 (૜ᕤ٧ഴय)Ὃ᤯ၸᣤЙԯ

 C型：

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុ 
IN1+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙCW ᬌͮὋCW ཁҮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN2+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙCCW ᬌͮὋCCW ཁҮὋ᤯ၸᣤЙԯ

IN3+/-：Џ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ50 = ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည = 10 KHz
ҩᑞὙ᤯ၸᣤЙԯ

ஜߙᣤѢ OUT+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ 30V/100 mA 
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋtachζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

ഴ઱᧙ᣤЙ ᣤЙὙ0 - 5V AIN̾GND˝ԟᏥ὚ ADѫᣱညὙ12 ͮ

᤯ᝬଋԯ

SۋὙRS-232, RS-485੊Ethernet
QۋὙRS-232, RS-485, Ethernet੊Modbus/RTU
CۋὙCANopenὋRS-232
IPۋὙEtherNet/IP

物理规格

ဖܑຝऎ 0 - 40 °C (32 -104°F)(߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧)
າऎ ణܷ90%Ὃ௃ፆ᭚

᧗᧙
STM23□-2□□: 850 g
STM23□-3□□: 1200 g

ᣀߔ਄᧙
STM23□-2□□: 260 g•cm2

STM23□-3□□: 460 g•cm2
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 � 䘔᧛᧛ਙ
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 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)
      ᝺᫇ www.moons.com.cn ʽᣑ3Dഴۋǌ

 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线
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 � ળ੃㿺ࡏ

STM 23 S-2 A N

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 控制 输࣑࠰⸟ 㕌⸷器 RS-232 RS-485 Modbus/RTU CANopen Ethernet EtherNet/IP

STM23S-2AN

S

0.9N·m



STM23S-2RN 

STM23S-2EN 

STM23S-2AE  

STM23S-2RE  

STM23S-2EE  

STM23S-3AN

1.5N·m



STM23S-3RN 

STM23S-3EN 

STM23S-3AE  

STM23S-3RE  

STM23S-3EE  

STM23Q-2AN

Q

0.9N·m



STM23Q-2RN  

STM23Q-2EN 

STM23Q-2AE  

STM23Q-2RE   

STM23Q-2EE  

STM23Q-3AN

1.5N·m



STM23Q-3RN  

STM23Q-3EN 

STM23Q-3AE  

STM23Q-3RE   

STM23Q-3EE  

STM23C-2CN

C

0.9N·m
 

STM23C-2CE   

STM23C-3CN
1.5N·m

 

STM23C-3CE   

STM23IP-2EN

IP

0.9N·m


STM23IP-2EE  

STM23IP-3EN
1.5N·m



STM23IP-3EE  

STM ጆѴ
ԥᯟ
N=௃ᎃᆉ٧ഴڰ
E=1000ጲᎃᆉ٧

ଌ҃ഴय
S=۲ఴۋ
Q=Q ᎃርۋ
     (դModbus/RTU᤯ᝬۋ)  
C=CANopen
IP=EtherNet/IP

ፆౝ23 ࠩࡆ

Ҧᅽܷ࠴
2=0.9 N·m max
3=1.5 N·m max

᤯ᝬழय
A=RS-232
R=RS-485
C=CANopen
E=Ethernet
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STM24 - 控制器型集成式步进电机 

 � 㿺Ṳ

功率模块
ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ

电ึଌ҃ 4 খǋPWM ᮟည 20 KHz
ᣤѢҦᅽ STM24ƾ-3ƾƾὙణܷ2.4N·m
ᣤЙ电ຸ 12-70V ᄯึ

γએ ᣾Ԍ、൑Ԍ、᣾བ、电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍ、ᄰڠ)

控制模块

ጹѫኍጞ ᣃ͇ԺុὋԺ配Ꮅ˝200-51200 ൥/ړ˧͉ᫍ਒ϥஜ

ᎃᆉ٧ѫᣱည 4000 ᑡу/ړ(ᤤ配)
ᤳऎᔴډ Ժ᣹ 3000 rpm
᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉFLASH˖

ଌ҃ഴय

STM24S/SFὙᑡуழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡуὋᤳऎ(૜ᕤ٧Ὃୱጪి)ὋSCL̽֐
STM24Q/QFὙSTM24S/SF ੝థଌ҃ഴयܰҪ Q program࿗በᎃር
STM24CὙCANopenЩࠓQ program
STM24IPὙஂ૆STM24Q੝థଌ҃ഴयܰҪEtherNet/IPࢹˉᎩፎ᤯ᝬ

FLEX I/O RS-232 Ԣ
RS-485 ۋ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុὋڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙ
IO1+/-Ὑॆ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙὋЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙᑡуὋCW ᑡуὋൣ̓ᑡуᄉA ᄰὋCW ཁҮὋը/ Ϣ (૜ᕤ٧ഴय) Ὃ΍ᑞὋ᤯ၸᣤЙԯ
ॆ配Ꮅ˝᤯ၸᣤѢὋЏ电ᬥሎὋణܷ30V/100 mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋtach ζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ
IO2+/-Ὑॆ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙὋЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙழՓὋCCW ᑡуὋൣ̓ᑡуᄉB ᄰὋCW ཁҮ ὋழՓ (૜ᕤ٧ഴय) Ὃઐ᝜/ ઐᩱͮܬὋ          
᤯ၸᣤЙԯ
ॆ配Ꮅ˝᤯ၸᣤѢὋЏ电ᬥሎὋణܷ30V/100 mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋtach ζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ
IO3+/-Ὑॆ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙὋЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙCW ᬌͮὋ΍ᑞὋᤳऎ1/ ᤳऎ2 ( ૜ᕤ٧ഴय) Ὃ᤯ၸᣤЙԯ
ॆ配Ꮅ˝᤯ၸᣤѢὋЏ电ᬥሎὋణܷ30V/100 mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋtach ζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ
IO4+/-Ὑॆ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙὋЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙCCW ᬌͮὋઐ᝜/ ઐᩱͮܬὋ᤯ၸᣤЙԯ
ॆ配Ꮅ˝᤯ၸᣤѢὋЏ电ᬥሎὋణܷ30V/100 mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋtach ζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

ܹ̾ᎩۋஜߙᣤЙ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុὋڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙ
STEP+/- ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙᑡуὋCW ᑡуὋൣ̓ᑡуᄉA ᄰὋCW ᬌͮὋCW ཁҮὋը/ Ϣ (૜ᕤ٧ഴय) Ὃ᤯ၸᣤЙԯ
DIR+/- ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙழՓὋCCW ᑡуὋൣ̓ᑡуᄉB ᄰὋCW ᬌͮὋ CW ཁҮὋழՓ( ૜ᕤ٧ഴय)Ὃ᤯ၸᣤЙԯ
EN+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ50 = ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည = 10 KHz
ҩᑞὙ΍ᑞὋઐ᝜/ ઐᩱͮܬὋᤳऎ1/ ᤳऎ2 ( ૜ᕤ٧ഴय) Ὃ᤯ၸᣤЙԯ

CANopen ۋஜߙᣤЙ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညࣛࠔԺុὋڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙ
IN1+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙCW ᬌͮὋCW ཁҮὋ᤯ၸᣤЙԯ
IN2+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ250 = ࠔ nsὋణܷᑡуᮟည = 2 MHz
ҩᑞὙ CCW ᬌͮὋCCW ཁҮὋ᤯ၸᣤЙԯ
IN3+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24 volt. ణ࠴ᑡ50 = ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည = 10 KHz
ҩᑞὙ᤯ၸᣤЙԯ

ஜߙᣤѢ OUT+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ30V/100 mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋtach ζՁὋҁͮζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

ഴ઱᧙ᣤЙ ᣤЙὙ0-5V AIN ̾GND ˝ԟᏥ὚AD ѫᣱညὙ12 ͮ( ʿӉહSTM24C)

᤯ᝬଋԯ

SF/QF ۋὙRS-232ὋRS-485 ੊Modbus/RTU
S/Q ۋὙEthernet TCP ੊UDP
C ۋὙCANopen & RS-232
IP ۋὙEherNet/IP

物理规格

ဖܑຝऎ 0 -40 °C (32 -104°F)(߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧)
າऎ ణܷ90%Ὃ௃ፆ᭚

᧗᧙ STM24ƾ-3ƾƾὙ1580 g
ᣀߔ਄᧙ STM24ƾ-3ƾƾὙ900 g•cm2
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 � 䘔᧛᧛ਙ

 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)

      ᝺᫇ www.moons.com.cn ʽᣑ3Dഴۋǌ

STM24SF-3A□ & STM24QF-3A□     STM24SF-3R□ & STM24QF-3R□

STM24C-3C□                                                     STM24S-3E□ & STM24Q-3E□ & STM24IP-3E□
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 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

 � ળ੃㿺ࡏ

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 控制 输࣑࠰⸟ 㕌⸷器 RS-232 RS-485 Modbus/RTU CANopen Ethernet EtherNet/IP

STM24SF-3AN

S 2.4N·m 



STM24SF-3RN 

STM24SF-3AE  

STM24SF-3RE  

STM24S-3EN 

STM24S-3EE  

STM24QF-3AN

Q 2.4N·m 



STM24QF-3RN  

STM24QF-3AE  

STM24QF-3RE   

STM24Q-3EN 

STM24Q-3EE  

STM24C-3CN
C

2.4N·m 

 

STM24C-3CE   

STM24IP-3EN
IP



STM24IP-3EE  

STM24□-3□□

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

 m
)

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5

0
0 10 20 30 40 50 

. 

12V 24V 48V 70V

STM ጆѴ
ԥᯟ
N=௃ᎃᆉ٧ഴڰ
E=1000ጲᎃᆉ٧

ଌ҃ഴय
S=۲ఴۋ
Q=Q ᎃርۋ
������὇դ.PECVT�356᤯ᝬۋὈ�

C=CANopen ۋ
IP=Ethernet/IP ۋ

ፆౝࠩࡆ
24

᤯ᝬழय�
A=RS-232
R=RS-485
C=CANopen
E=Ethernet

ቆᄆ = ಕэ
F = Flex  I/O(̨RS-232/RS-485)

电机ܷ࠴
3=᫁ऎ3

  STM   24   S     - 3  A  N
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IP65型集成式步进电机-SWM㌱ࡍ

SWMఄᑞᬶۋ੆य൥ᤈֵ̖˖Ӊդ˿ଌ҃٧Ὃ᯵Ү٧Ὃ
൥ᤈ电机֖ᎃᆉ٧Ὃ࠱൥ᤈጆፑ˖ᄉՉ˓ӬЊᬶ੆˝ʶ˓
ஞͳὋђ࠵ጆፑ˧ᫍᄉ࣊ጲὋ๖ᬓ电ᇒ٩ᮂὋኤӐጆፑፆ
ౝὋܷܷܘҪ˿൥ᤈጆፑᄉԺ᭤ব֖ࠃၸবὋࠪ̅߶ᜈቆ
 ਖ਼௦ʼ·ᄉᤤસǌࠆὋጆፑᬶ੆Ӑርऎᰳᄉ࠴ᫍ

  Ўᤈᄉ电ึ控制੾శ

  ઇР૜

  ͯᤳҦᅽࣰ໎

  ጹѫଢᛩ

  ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ

 � ⢯ᙝ

ઇР૜

൥ᤈጆፑᄉिཁ˧ʶڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁὋSWMጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟ኪ
Р૜ཁὋࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法Ὃ̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉǌ൤੾శ౜ܷᄉଡ
ᰳ˿˖ᮟሶ߿বὋ΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢǌ

更优异的高速性能

ጹѫଢᛩ

ጹѫʽ̮ᑞγ૆ᤁҮࣰ໎ǌͯڙጹѫᑡу˧ᫍᒬҮଢЙጹѫὋ̾໗ᡛͯڙ

更平滑的运动表现

ͯᤳҦᅽࣰ໎
൥ᤈ电机థʶ˓ڌథᄉͯᤳҦᅽᑡҮὋ͗ॕֽҁ电机ᄉᤁᛠǌ᤯᣾ѫౡᤇ˓Ҧ
ᅽᑡҮὋጆፑԺ̾΍ၸʶ˓᠆ះจ౎ક๖ᤇ˓ॕֽὋ΍३电机ͯڙᤳʽᤁᛠ३
ఝࣰ໎ǌ

更平滑的低速运动

ᣤЙζՁࣰ໎
ࠪᤳऎ֖ழՓζՁᄉҮখ໙จԺ̾ђ࠵电机Ԣ机೙ጆፑᄉᤁҮᅮԪὋ
΍电机ᤁᛠఝҪࣰ໎ὋՎௐ˶Ժ̾ђ࠴机೙ᇛ૮ǌ

更稳定的系统表现

ਘ动ݖҵূӣ

࠵ޅ 1.8°

驱动器 电机 控制器
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ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ܃

 � ᤁᛠ电ึ - ଌ҃电机ᤋ፝ᤁᣀᄉ电ึǌ 
 � Ҫᤳ电ึ - ଌ҃电机Ҫђᤳௐᄉ电ึǌ 
 � ቆ᫋电ึ - 电机ڙ᭡ൢௐὋ᯵Ү٧Θፋ电机ᄉ电ึǌ

通过对以上三种电流的分别准确控制，有效减少系统发热

᯵Ү٧ᒬҮ೜฽ᎃᆉ٧ζՁὋឳԨ电机ᣀߔᄉͮᎵὋଡΘ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩᄉҩᑞǌ

 � 控制选亯

ᑡу&ழՓ

ኃʻழଌ҃٧

S 
 � ᑡу&ழՓ
 � Ԥᑡу
 � ൣ̓ᄰͮᑡу(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)

ᤳऎഴय (ЮᎵ૜ᕤ٧) 
ը/Ϣ (ષ Ү ध С)

ᤳऎ1/ᤳऎ2 (ષ Ү ध С)

ᤳऎ (电ͮ᝟)

S 
 � ᣃ͇配Ꮅ
 � ˏುᤳऎᒬၿѬ૰
 � ഴ઱᧙ុᤳ
 � Щࠓୱጪిଌ҃

ርࣿ᯾႐ഴय
RS-232/485 ੊�Ethernet Q  & IP

 � ፫合ব۲̅஠ఴᎃርឥᝒ

 � ʽᣑǋߚϱ֖੯ᛠርࣿ

 � ᰳጞҩᑞὙ͉ܲҫǋ్͇বᎃር֖ஜߥѥஜኍ

 � ᤁᛠQርࣿௐ̮Ժˀ˞机᤯ᝬڙ

˞机ଌ҃ഴय

RS-232/485 ੊ Ethernet

ID1ID2ID3ID4ID5ID5 ID4 ID3 ID2 ID1

ID1ID2ID3ID4ID5ID5 ID4 ID3 ID2 ID1

UP TO

32
AXESRS-485 

S  &  Q
RS-232
 � ଋஅ˞机PC੊PLC̽֐

RS-485੊Modbus/RTUᎩፎ

 � ଋஅ˞机PC੊PLC̽֐
 � ஂ૆ܲᣈὋԺ᣹32ᣈ

Q  & IP
 � ଋஅ˞机PC੊PLC̽֐
 � ۲̅Ethernet֖EtherNet/IPࠃဗ1000ᣈଌ҃

Үখ电ึଌ҃



152

高
效
率

集
成
式

T
S

M
集
成
式

S
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

集
成
式
步
进
电
机

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP
65

集
成
式

T
X

M

IP
65

控
制
器
型

S
W

M

步
进
伺
服

 

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

三
相
步
进
电
机
驱
动
器

三
相

U
L

集
成
式
步
进
电
机

交
流
输
入

直
流
输
入

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

SWM24 - IP65 控制器型集成式步进电机  

 � 㿺Ṳ

功率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃὋ4 ៵ᬌ

电ึଌ҃ 4 খǋPWM ᮟည 20 KHz

ᣤѢҦᅽ SWM24ƾ-3ƾƾὙణܷ2.5N·m 

ᣤЙ电ຸ 12-70V ᄯึ

γએ ᣾Ԍǋ൑Ԍǋ᣾བǋ电机ፈጷᆀᡸ(ᄰᫍǋᄰڠ)

控制模块
ጹѫኍጞ ᣃ͇ԺុὋԺ配Ꮅ˝200-51200 ൥/ړ˧͉ᫍ਒ϥஜ

ᎃᆉ٧ѫᣱည 4000 ᑡу/ړ
ᤳऎᔴډ Ժ᣹ 3000 rpm
᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉFLASH˖

ଌ҃ഴय
SWM24S/SFὙᑡуழՓὋԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡуὋᤳऎ(૜ᕤ٧Ὃୱጪి)ὋSCL̽֐
SWM24Q/QFὙSWM24S/SF ੝థଌ҃ഴयܰҪ Q program࿗በᎃር
SWM24IPὙஂ૆SWM24Q੝థଌ҃ഴयܰҪEtherNet/IPࢹˉᎩፎ᤯ᝬǌ

ஜߙ᧙ᣤЙ
SF֖QFۋ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညԺុὋSWM24ڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙǌ

IN1+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24voltǌణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHzǌ
ҩᑞὙᑡуὋCWᑡуὋൣ̓ᑡуAᄰ(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)ὋCWཁҮὋըϢ(૜ᕤ٧ഴय)Ὃ΍ᑞ੊᤯ၸᄫᄉᣤЙǌ

IN2+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24voltǌణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHzǌ
ҩᑞὙழՓὋCCWᑡуὋൣ̓ᑡуBᄰ(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)ὋCCWཁҮὋழՓ(૜ᕤ٧ഴय)Ὃ᝜ઐ/Ѣᩱͮܬ੊᤯ၸ
ᄫᄉᣤЙǌ

IN3+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24voltǌణ࠴ᑡ50=ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည=10KHzǌ
ҩᑞὙCWᬌͮὋ΍ᑞὋᤳऎ1/ᤳऎ2Ѭ૰(૜ᕤ٧ഴय)੊᤯ၸᄫᄉᣤЙǌ

IN4+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24voltǌణ࠴ᑡ50=ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည=10KHzǌ
ҩᑞὙCCWᬌͮὋ᝜ઐ/Ѣᩱͮܬ੊᤯ၸᄫᄉᣤЙ

ஜߙᣤѢ
SF֖QFۋ

OUT1+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ30V 100mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋTachζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

OUT2+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ30V 100mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋTachζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

OUT3+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ30V 100mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋTachζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

OUT4+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ30V 100mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋTachζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

ஜߙ᧙ᣤЙ
S/Q Ethernetۋ

੝థஜߙζՁᣤЙᮟညԺុὋSWM24ڨԺ配Ꮅ˝᤯ၸᣤЙǌ
STEP+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24voltǌణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHzǌ
ҩᑞὙᑡуὋCWᑡуὋൣ̓ᑡуAᄰ(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)ὋCWᬌͮὋCWཁҮὋըϢ(૜ᕤ٧ഴय)Ὃ΍ᑞ੊᤯ၸᄫ
ᄉᣤЙǌ

DIR+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24voltǌణ࠴ᑡ250=ࠔnsὋణܷᑡуᮟည=2MHzǌ
ҩᑞὙழՓὋCCWᑡуὋൣ̓ᑡуBᄰ(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)ὋCCWᬌͮὋCCWཁҮὋழՓ(૜ᕤ٧ഴय)Ὃ΍ᑞ੊᤯
ၸᄫᄉᣤЙǌ

EN+/-ὙЏ电ᬥሎὋ5-24voltǌణ࠴ᑡ50=ࠔ«sὋణܷᑡуᮟည=10KHzǌ
ҩᑞὙ΍ᑞὋ᝜ઐ/ѢᩱͮܬὋᤳऎ1/ᤳऎ2Ѭ૰(૜ᕤ٧ഴय)੊᤯ၸᄫᄉᣤЙǌ

ஜߙᣤѢ
S/Q Ethernetۋ

OUT+/-ὙЏ电ᬥሎὋణܷ30V 100mA
ҩᑞὙઐᩱζՁὋᤁҮζՁὋTachζՁὋ҆ᢻζՁὋԺᎃር᤯ၸᣤѢ

ഴ઱᧙ᣤЙ ᣤЙὙ0 - 5V AIN̾GND˝ԟᏥ὚ ADѫᣱညὙ12 ͮ

᤯ᝬଋԯ
SF/QF ۋὙRS-232ὋRS-485 ੊Modbus/RTU
S/Q ۋὙEthernet TCP ੊UDP
IP ۋὙEherNet/IP

物理规格
ဖܑຝऎ 0 -40 °C (32 -104°F)(߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧)
າऎ ణܷ90%Ὃ௃ፆ᭚

᧗᧙ SWM24ƾ-3ƾƾὙጝ1800 g
ᣀߔ਄᧙ SWM24ƾ-3ƾƾὙ900 g•cm2
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 � 䘔᧛᧛ਙ�

电Ⓠㄥਙ  RS-232䙐ؗㄥਙ  

लᑭ ଠᤗ लᑭ ଠᤗ

1 电ຸᣤЙ+ 1 ஜ૵ଋஅRX

2 电ຸᣤЙ- 2 +5V 50mA

3 电ຸᣤЙ+ 3 ஜ૵ԦᤞTX

4 电ຸᣤЙ- 4 ԟᏥڠGND

5 ቆNC

RS-485ᡌModbus䙐ؗㄥਙ Ethernet䙐ؗㄥਙ

लᑭ ଠᤗ लᑭ ଠᤗ

1 ஜ૵ଋஅRX+ 1 ஜ૵ԦᤞTX+

2 ஜ૵ଋஅRX- 2 ஜ૵ଋஅRX+

3 ஜ૵ԦᤞTX+ 3 ஜ૵ԦᤞTX-

4 ஜ૵ԦᤞTX- 4 ஜ૵ଋஅRX-

5 ԟᏥڠGND

输入输࠰I/Oㄥਙ 

SFૂQF型 S/Q Ethernet型

लᑭ ଠᤗ लᑭ ଠᤗ

1 I/O1+ 1 ᑡуSTEP+

3 I/O1- 3 ᑡуSTEP -

5 I/O2+ 5 ழՓDIR+

8 I/O2- 8 ழՓDIR-

6 I/O3+ 6 ΍ᑞEN+

4 I/O3- 4 ΍ᑞEN-

11 I/O4+ 11 ᣤѢOUT +

12 I/O4- 12 ᣤѢOUT-

9 +5V 50mA 9 +5V 50mA

2 ቆN/C 2 ቆN/C

10 ഴ઱᧙AIN 10 ഴ઱᧙AIN

7 ԟᏥڠGND 7 ԟᏥڠGND
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 � ળ੃㿺ࡏ

 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)

 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

SWM24□-3□□

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

 m
)

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5

0
0 10 20 30 40 50 

. 

12V 24V 48V 70V

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ࣑⸟ 控制 㕌⸷器 RS-232 RS-485 Modbus/RTU Ethernet EtherNet/IP Daisy Chain

SWM24SF-3AN

2.5N·m

S



SWM24SF-3AE  

SWM24SF-3RN  

SWM24SF-3RE   

SWM24S-3EN 

SWM24S-3EE  

SWM24QF-3AN

Q



SWM24QF-3AE   

SWM24QF-3RN  

SWM24QF-3RE    

SWM24Q-3EN 

SWM24Q-3EE  

SWM24IP-3EN
IP



SWM24IP-3EE  

SWM ጆѴ
ԥᯟ
N=௃ᎃᆉ٧ഴڰ
E=1000ጲᎃᆉ٧

ଌ҃ഴय
S=۲ఴۋ
Q=Q ᎃርۋ
����὇դModbus/RTU᤯ᝬۋὈ

IP=Ethernet/IP ۋ

ፆౝࠩࡆ
24

᤯ᝬழय�
A=RS-232
R=RS-485
E=Ethernet

ቆᄆ = ಕэ
F = Flex  I/O(̨RS232/RS485)

电机ܷ࠴
3=᫁ऎ3

  SWM   24  S     - 3  A  N

Ø38.1±0.05

4-Ø4.5±0.2

20.6±1 60±0.5

47.14±0.35

47
.1

4±
0.

35
60

±0
.5

9±
2

9±
2

71±1

11
1±

1

95
±0

.5

131±1
8±0.3

1.5±0.2

7.
5F

la
t±

0.
1

Ø
8-

0.
01

2
0

61
±0

.5

15±0.2
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两相步进电机驱动器
Ოংᄉ൥ᤈ电机᯵Ү٧˝ॆ̬ᄉဗ̼Ӑ᝹҃ܫᤴ׷ଡΘ˿௃ˀ͟ඊᄉবᑞǌКள᝹᝟ᄉ᯵Ү٧᧓ၸ˿ᛠˉᮖЎᄉ
电ึଌ҃ኪ法ὋଡΘ˿ణ͕ሑᄉҦᅽᣤѢ֖ᤁᣀࣰ໎বὋ᱔ೡব֖༦าᄉଌ҃ᤤᮉὋࣲஂ૆ᛠˉಕэࢹˉᎩፎ᤯
ᝬǌ

Ȏ ⢯ᙝ

ઇР૜

൥ᤈጆፑᄉिཁ˧ʶڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁὋSTAC/STጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟
ኪР૜ཁὋࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法Ὃ̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉǌ൤੾శ౜ܷᄉ
ଡᰳ˿˖ᮟሶ߿বὋ΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢǌ

更优异的高速性能

ጹѫଢᛩ

ጹѫʽ̮ᑞγ૆ᤁҮࣰ໎ǌͯڙጹѫᑡу˧ᫍᒬҮଢЙጹѫὋ̾໗ᡛͯڙ

更平滑的运动表现

ͯᤳҦᅽࣰ໎

൥ᤈ电机థʶ˓ڌథᄉͯᤳҦᅽᑡҮὋ͗ॕֽҁ电机ᄉᤁᛠǌ᤯᣾ѫౡᤇ˓Ҧ
ᅽᑡҮὋጆፑԺ̾΍ၸʶ˓᠆ះจ౎ક๖ᤇ˓ॕֽὋ΍३电机ͯڙᤳʽᤁᛠ३
ఝࣰ໎ǌ

更平滑的低速运动

ᣤЙζՁࣰ໎

ࠪᤳऎ֖ழՓζՁᄉҮখ໙จԺ̾ђ࠵电机Ԣ机೙ጆፑᄉᤁҮᅮԪὋ
΍电机ᤁᛠఝҪࣰ໎ὋՎௐ˶Ժ̾ђ࠴机೙ᇛ૮ǌ

更稳定的系统表现

STAC֖STᄉ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ

᯵Ү٧ᒬҮ೜฽ᎃᆉ٧ζՁὋឳԨ电机ᣀߔᄉͮᎵὋଡΘ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩᄉҩᑞǌ

堵转检测 ॆࠃᬄҦᅽܷ̅电机ᣤѢҦᅽௐὋ͗࠭ᒰߔ߿ᇒ֖ڣᣀߔᇒᫍڣʿՎ൥Ὃ˶ሥ˝܃ᣀǌ电机ʶெ܃ᣀ
᯵Ү٧በᯰԦѢᩱឧᣤѢǌ

失步补偿 ݼጻᄢ᜼ࣲុஞᣀߔᇒڣ౎γ૆电机ᣀߔˀߔ߿ᄉՎ൥ᤁᛠǌᤇ਒։ᅋԀ΍ࠃᬄᭉයҦᅽܷ̅电机ᣤ
ѢҦᅽὋΙཨԺ̾γ᝼ͮᎵᄉэᆷবǌܾ൥ᛩϩڙ电机᭡ൢௐΙேԺ̾ᡐͺၸǌ

ᒬ೜֖ᒬҮ᝹Ꮅ

ጆፑʼ电ௐὋ᯵Ү٧ᒬҮ೜฽电机ԟஜ(ݟ电᫽֖电ਕ)Ὃࣲ಩૵൤ԟஜ౎͕Ӑጆፑᤁᛠবᑞǌ

ਘԈݖҵ细分

步ޅ 1.8°
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ኃʻழଌ҃٧

Q 
IPC

۲̅PCᄉᣃ͇
ᲝংSTACጆѴԢSTጆѴԺ̾᤯᣾ʽѴᣃ͇ᤈᛠ配ᎵǌኤӬ௛ၸὋ   
Φ̅ុណǌ

Ɣ� ST Configurator
Ɣ� Q Programmer
Ɣ� RS-485 Bus Utility
Ɣ� CANopen Test Tool

Ȏ STACૂSTⲺ控制模式选᤟

ᑡу&ழՓ

Ɣ  ᑡу&ழՓ
Ɣ  Ԥᑡу
Ɣ  ൣ̓ᄰͮᑡу(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)

ᤳऎഴय (ЮᎵ૜ᕤ٧) 
կ�Ҡ�(ܪ Ԉ ڐ Ҽ)

ବ1چ/ବ2چ (ܪ Ԉ ڐ Ҽ)

ବچ (ऄ位ઋ)

Ɣ  ᣃ͇配Ꮅ
Ɣ  ˏುᤳऎᒬၿѬ૰
Ɣ  ഴ઱᧙ុᤳ
Ɣ  Щࠓୱጪిଌ҃

˞机ଌ҃ഴय

UP TO

112
AXESID1ID2ID3ID4ID5

Ethernet

ID1ID2ID3ID4ID5

RS-232

RS-485/422

UP TO

32
AXESID1ID2ID3ID4ID5

Ɣ  ଋԩ˞机PC੊PLC̽֐
Ɣ  ܲᣈ঳ጲ
Ɣ  ࠃௐଌ҃

ርࣿ᯾႐ഴय

RS-232/485

Ethernet
Ɣ� ଋԩ˞机PC੊PLC̽֐
Ɣ  ܲᣈ঳ጲ
Ɣ  ࠃௐଌ҃

S 

S 

S 

Q 
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Ȏ 两相步进电机驱动器ⲺᾸ䘦

SRAC㌱ࡍ-交流输入步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙAC120V/240V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ8Amp(ࢎϘ)
ጹѫ᝹߿ὙधС᝹ᎵὋణᰳ25600 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 3ͮஜߙᣤЙὋ1ͮஜߙᣤѢ

ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ56mmὋ60mmὋ86mm

STAC㌱ࡍ-交流输入控制器型步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙAC120V/240V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ2.5Amp(ࢎϘ)
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙ۋ
Ŷ ܃ᣀ೜฽
Ŷ�ܾ൥ᛩϩ

ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ S/C/Q-RۋὙ4ͮஜߙᣤЙὋ2ͮஜߙᣤѢὋ1ͮഴ઱ᣤЙ
Ŷ Q-A/IPۋὙ12ͮஜߙᣤЙὋ6ͮஜߙᣤѢὋ1ͮഴ઱ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ
                          eSCL  

ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ56mmὋ60mmὋ86mm

SR㌱ࡍ-直流输入步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙDC24V/48V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ7.8Amp(ࢎϘ)
ጹѫ᝹߿ὙधС᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 3ͮஜߙᣤЙὋ1ͮஜߙᣤѢ

ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ
Ŷ 28mmὋ35mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm

STF㌱ࡍ-Ჰ㜳型总线控制步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙDC12V/24V/48V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ10Amp(ࢎϘ)
ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev

ଌ҃ழयὙ
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ 8ͮஜߙᣤЙὋ4ͮஜߙᣤѢ

᤯ᝬഴयὙ

                   
SCL  eSCL      
ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ
Ŷ 20mmὋ28mmὋ35mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm

SCL

ͮᎵଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃

ͮᎵଌ҃

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃


Compliant


Compliant C US

R


Compliant


Compliant
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ST㌱ࡍ-直流输入控制器型步进驱动

ᣤЙ电Ԍ(ᮨ߿)ὙDC24V/48V
᯵Ү٧ᣤѢ电ึὙణᰳ10Amp(ࢎϘ)
ᎃᆉ٧ᤤᮉὙܘ᧙ۋ
Ŷ ܃ᣀ೜฽
Ŷ�ܾ൥ᛩϩ

ጹѫ᝹߿Ὑᣃ͇᝹ᎵὋణᰳ51200 steps/rev
ଌ҃ழयὙ
Ŷ ᑡуଌ҃
Ŷ ഴ઱ଌ҃
Ŷ ဗڣ঳ጲଌ҃
Ŷ ርࣿ᯾႐

ᣤЙ֖ᣤѢὙ
Ŷ S3ͮ-ۋஜߙᣤЙὋ1ͮஜߙᣤѢὋ1ͮഴ઱ᣤЙ
Ŷ Q/C/IP8ͮ-ۋஜߙᣤЙὋ4ͮஜߙᣤѢὋ2ͮഴ઱ᣤЙ

᤯ᝬഴयὙ 
                          eSCL                     

ஂ૆电机߶ᜈࠩࡆὙ
Ŷ 28mmὋ35mmὋ42mmὋ56mmὋ60mmὋ86mm

SCL


Compliant

ᤳऎଌ҃

ͮᎵଌ҃
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ST Configurator 

ྱཁ

•   ᄯ᜹ᄉၸਖ਼ႌ᭦

•   ᯵Ү٧࿃খˀઐ᝜ᄢଌ

•   Ӊդᒬ฽ഴयὋၸ̅฽ណ᯵Ү٧/电机ҩᑞ

•   ЮᎵSCLុណቓԯ

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆КጆѴST֖STAC൥ᤈ᯵Ү٧

С̅ᣃ͇

ST Configuratorᣃ͇΍ST/STAC/STM/SWM൥ᤈ᯵Ү٧ᄉ᝹Ꮅǋ配
Ꮅ֖ᎃርԪ३ኤӬᣏౚǌ᤯᣾ᄯ᜹ᄉႌ᭦Ὃၸਖ਼Ժࠪ电机ԟஜǋI/O
ԟஜǋᎃᆉ٧֖ᤁҮଌ҃ԟஜᤈᛠ᝹ᎵǌST ConfiguratorଡΘRS-
232ǋRS-485/422ǋCANopen֖ܹ̾Ꭹ᤯ᝬழयᄉ௃ᎊᤋଋǌՎௐὋ
౦ၸਖ਼ᄉ᝟ኪ机߶ᜈ˿Q Programmerᣃ͇Ὃ᤯᣾ST Configuratorݟ
ԺᄯଋѬ૰ҁQ ProgrammerᤈᛠQርࣿᎃ҃ǌ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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Q Programmer

STF Configurator 

ྱཁ

•   ᄯ᜹ᄉၸਖ਼ႌ᭦

•   ᯵Ү٧࿃খˀઐ᝜ᄢଌ

•   ЮᎵSCL੊eSCLុណቓԯ

•   ЮᎵQᎃርႌ᭦

•   ᤁҮ͋ᄽ

С̅ᣃ͇

STF Configurator௦ʶ൛۲̅PCቪ配ᎵSTFጆѴ᯵Ү٧ᄉᣃ͇Ὃᣃ
͇ᬶ੆QᎃርὋኤӬᤁҮኍҩᑞǌ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ

ྱཁ

•   ӬᣈᤁҮଌ҃

•   ੯ᛠ᯾႐ርࣿ

•   ͉ܲҫူܪ

•   ్͇ѻற

•   ஜߥᤁኪ

٧ୱͺߚ࠘   •

•   ᤁҮᢽᤛഴ઱

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆੝థST/STACጆѴᄉQ/C/IPۋ᯵Ү٧

С̅ᣃ͇

Q Programmer௦ʶ൛ӬᣈᤁҮଌ҃ᄉᣃ͇Ὃၸ̅ᲝংԺᎃርयᄉ൥
ᤈԢͩన᯵Ү٧ǌQ ProgrammerЉ᝴ၸਖ਼˝-Q֖-Plus᯵Ү٧Ѹतҩ
ᑞܬఽᄉԺ࿗በᤁᛠᄉርࣿǌQ Programmerဖܑஂ૆ᄉૈ̽Ӊહᤁ
ᛠଌ҃ǋI/Oǋ᯵Ү٧配Ꮅˀ࿃খǋஜߥᤁኪǋ࠘٧ߚୱͺ֖͉ܲҫ
ǌူܪ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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RS-485 Bus Utility

ྱཁ

•   ஂ૆SCLૈ̽

•   ኤผᄉၸਖ਼ႌ᭦ǋुܷᄉҩᑞ

•   ஂ૆ܲ᣹32ᣈᄉRS-485ᤁҮଌ҃Ꭹፎ

•   ԺᄢଌI/O࿃খǋ᯵Ү٧࿃খǋઐ᝜࿃খԢ9ሗణథၸᄉᤁҮԟஜ

•   ᎃзࣲγߚSCLૈ̽ᑭఴ

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆КጆѴRS-485᯵Ү٧

С̅ᣃ͇

ឥᝒ(SCL)ଌ҃ᲝংRS-485ܲᣈ˘ԯ᤯ᝬ᯵̽֐౦৥੩ኪ΍ၸ˘ԯݟ
Ү٧Ὃᥦ˥৥͗ᭉ᜵ʶ˓ኤӬᄉ͋ᄽጻቪ౎ཿ৘֖฽ណ֖̽֐RS-
485ᎩፎǌRS-485 Bus Utility௦ణݝᄉᤤસὋځ˝߱Ժઁૈ̽ͺ˝
ʶ˓ӉԦᤞὋ̽ૈڙ˧ᫍ᧓ၸణ࠴ᄉढௐὋՎௐڙԦᤞᄉௐϊᬃҪ
þٿᢻÿቿǌФ߱ጻቪࢹХΙ൒ԦᤞᣤЙᄉߙቿὋܘҪ˿΍ၸSCL
ૈ̽ᄉᬱऎǌ 

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ

CANopen Test Tool 

ྱཁ

•   ԣݝᄉၸਖ਼ႌ᭦

•   ஂ૆ܲሗࢹͺഴय

•   ᧓ၸܲጲር੾శὋᤁᛠবᑞᰳ

•   CAN঳ጲᄢଌˀ௅ং᝭ेҩᑞ

•   ஂ૆Kvaser/PEAK/ZLG᤟配٧

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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交流输入步进电机驱动器-SRAC ㌱ࡍ

 � ⢯ᙝ

ઇР૜

൥ᤈጆፑᄉिཁ˧ʶڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁὋSRACጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟ኪ
Р૜ཁὋࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法Ὃ̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉǌ൤੾శ౜ܷᄉଡ
ᰳ˿˖ᮟሶ߿বὋ΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢǌ

更优异的高速性能

ጹѫଢᛩ

 ጹѫʽ̮ᑞγ૆ᤁҮࣰ໎ǌͯڙጹѫᑡу˧ᫍᒬҮଢЙጹѫὋ̾໗ᡛͯڙ

更平滑的运动表现 ਘ动ݖҵূӣ

࠵ޅ 1.8°

ͯᤳҦᅽࣰ໎

൥ᤈ电机థʶ˓ڌథᄉͯᤳҦᅽᑡҮὋ͗ॕֽҁ电机ᄉᤁᛠǌ᤯᣾ѫౡᤇ˓Ҧ
ᅽᑡҮὋጆፑԺ̾΍ၸʶ˓᠆ះจ౎ક๖ᤇ˓ॕֽὋ΍३电机ͯڙᤳʽᤁᛠ३
ఝࣰ໎ǌ

更平滑的低速运动

ᣤЙζՁࣰ໎

ࠪᤳऎ֖ழՓζՁᄉҮখ໙จԺ̾ђ࠵电机Ԣ机೙ጆፑᄉᤁҮᅮԪὋ
΍电机ᤁᛠఝҪࣰ໎ὋՎௐ˶Ժ̾ђ࠴机೙ᇛ૮ǌ

更稳定的系统表现

ᒬ೜֖ᒬҮ᝹Ꮅ
ጆፑʼ电ௐὋ᯵Ү٧ᒬҮ೜฽电机ԟஜ(ݟ电᫽֖电ਕ)Ὃࣲ಩૵൤ԟஜ౎͕Ӑጆፑᤁᛠবᑞǌ

SRAC ጆѴ
SRACጆѴ௦ʶ൛ፆౝጊѓǋҩᑞुܷᄉஜߙӐ൥ᤈ电机᯵Ү٧ǌ
᧓ၸ˿ᰳጞ电ึኪ法ὋХథ͕ሑᄉॱ൥ጹѫবᑞǌКጆѴ᯵Ү٧ᦏ
Ժ᤯᣾ષᆉधС੊஼ᣀधС᝹߿ǌ

SRACጆѴᄯଋ΍ၸAC电ຸᣤЙὋˀDCᣤЙۋ᯵Ү٧ᄰඊὋХథ
ӫᡔᄉᰳᤳবᑞǌ

  Ўᤈᄉ电ึ控制੾శ

  ઇР૜

  ͯᤳҦᅽࣰ໎

  ጹѫଢᛩ
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 � ㌱㔕配㖤ഴ

 � ળ੃㿺ࡏ

SRAC   2

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 电流 电ু 可选㓼࠼ 可选电流

SRAC2 0.6-2.5A 80-265VAC 16ು 8ು

SRAC4 0.4-4.0A 80-265VAC 16ು 16ು

SRAC8 0.4-8.0A 80-265VAC 16ು 16ು

电ຸᤋଋ

̓ึᣤЙ电ຸ
Ӭᄰ电85-265VAC

 N  L

N

ଋܷڠ

ଋܷڠ

றᡸγએ٧ഴڰ
(MCCB)

᫸ᭆ٧
	ҩᑞὙխஅ电Ꭹʼᄉ
ᭆѣᰳԌᑡуὈ

	ҩᑞὙ电ᡸ᣾ึ
੊ᆀᡸௐѬற电ຸ


໙จ٧ܥ٩
	ҩᑞὙխஅђ࠴电ຸጲʼᄉ
࣯੷ܥ٩Ԣఽจ


ଋܷڠ

L

电机ᤋଋ

PLC�ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧  

࿃খૈᇧ༤

电机ᤤસ

ጆѴՁ 电ึ
2=ణܷ2.5A
4=ణܷ4.0A
8=ణܷ8.0A
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 � 驱动器䙐⭞㿺Ṳ

䙐⭞㿺Ṳ

ᤳऎᔴډ ణᰳ 3000RPM

ͺဖܑຝऎࢹ 0 - 40°C

ణᰳဖܑາऎ 90% ௃ፆ᭚

૜Ү 5.9m/s² ణܷ

ϱຝऎߚ -10 - 70°C

чԁழय ᒬཨчԁ੊ु҃чԁ

΍ၸڣ合 ᥗБዟ࠹ὋෳᭈԢᑻᙌবචͳ

᧗᧙
SRAC2: ጝ 0.8Kg

SRAC4/SRAC8: ጝ 1.2Kg

ᝢ᝼ RoHS ὋCE (EMC): EN 61800-3:2004 ὋCE(LVD): EN61800-5-1:2007

⢯ᙝ

ቆ᫋电ึ 
电机ڙϢൢ 1s ՐᒬҮђ࠵Θፋ电机ᄉ电ึὋષᆉधСᤤસὋ4 ሗቆ᫋电ึ᝹ᎵὙ25%Ὃ50%Ὃ70%Ὃ90%;
SRAC2 ˝ 2 ሗቆ᫋电ึ᝹ᎵὙ50%Ὃ90%

ઇР૜ ષᆉधСᤤ߿Ὃ᯵Ү٧಩૵੝ᤤસᄉ电机ˀ᠆ᣑᄉ਄᧙ඊԟஜᤈᛠ电ึଌ҃̾ଡᰳጆፑᄉሶ߿বὋଡᰳ电机ஞ˓ᤳऎᔴډᄉᤁҮࣰሶব

ଌ҃ഴय ષᆉधСᤤ߿ὋԺᤤસᑡу & ழՓഴय੊Ԥᑡуഴय (SRAC2 ᭉЮᦉ᡹ጲ ) 

ᣤЙζՁ໙จ ષᆉधСᤤ߿Ὃ໙ᬓᑡуζՁ٩ᮂὋԺథ஌᫸ൢឧҮͺԦၶὋԺᤤસ 2MHz ੊ 150KHz

ጹѫଢᛩ ષᆉधСᤤ߿ὋԺᬋͯ电机ᤁᛠ૜ҮὋଡᰳᤁᛠࣰ໎বὋԺᤤસधը੊С᫆

电机ӛ配஼ᣀधС ၸ౎ᤤસ电机੝ᭉᄉஜ૵ं

ᒬ೜ ષᆉधСᤤ߿Ὃ੯ᛠ 2 ᤁҮὋԺᤤસधը੊С᫆ܬज़ړˏሧҮ฽ណὋ电机ൣԥᣀړ

γએ ᣾ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机धᡸᒬҮ೜฽

ઐᩱᣤѢ OUT ԯ˝Џ电ᬥሎ OC ᣤѢὋణᰳ੽ԩ电Ԍ 30VDCὋణܷᯏ֖电ึ 100mA

 � 电≊㿺Ṳ

SRAC2                                                                 
驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 80 - 265 VAC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 0.6 - 2.5 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 75*/135* - VAC

᣾Ԍγએཁ - 145*/295* - VAC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC

* ซὙॆ电ԌᤤસधСڙ 115V ುͮௐὋ൑Ԍγએཁ˝ 75VACὋ᣾Ԍγએཁ˝ 145VAC
          ॆ电ԌᤤસधСڙ 230V ುͮௐὋ൑Ԍγએཁ˝ 135VACὋ᣾Ԍγએཁ˝ 295VAC

 � ᧞㦆电机

型ਭ 䖪࠰
᧛线
ᯯ式

ᕋ线ᮦ 步䐓䀈
䮵ᓜ 䶏࣑⸟

驱动器电流

䇴㖤㤹പ(A)※
电䱱 (¥/ 相 ) 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝

mm N·m Ѩ㚊 ᒬ㚊 Ѩ㚊 ᒬ㚊 g·cm2 Kg
AM23HS2459-01 ӬѢᣈ

A 4

1.8°

54 1.1

0.4~1

- 16.6 - 260 0.6

1500VAC
1 minute

AM23HS3466-01 ӬѢᣈ 76 1.8 - 25.4 - 460 1

AM24HS5411-01N ӬѢᣈ 85 2.5 - 15.4 - 900 1.4

AM34HD0802-01 ӬѢᣈ

C 8

66.5 3

0.4~1.8 0.4~3.6

3.4 0.9 1100 1.6
AM34HD0802-02 ԤѢᣈ

AM34HD4802-01 ӬѢᣈ 75 3.5 3.6 0.9 1350 1.9

AM34HD1802-01 ӬѢᣈ
96 5 3.6 0.9 1850 2.7

AM34HD1802-03 ԤѢᣈ

AM34HD6801-01 ӬѢᣈ 115 6.5 4 1 2400 3.5

AM34HD2805-01 ӬѢᣈ
125.5 7.1 4.2 1 2750 3.8

AM34HD2805-03 ԤѢᣈ

* 接线A,C图参考235页    ※᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。

SRAC4/8
驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 80 - 265 VAC

ᣤѢ电ึ
( Ϙࢎ )

SRAC4 0.4 - 4 Amps

SRAC8 0.4 - 8 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 80 - VAC

᣾Ԍγએཁ - 295 - VAC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC
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 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

ҦᅽఛጲឯԟᏥ238ᮅ。

 � 机Ủተሮ(ঋփ：mm)

 ◇ SRAC2                                                                    ◇ SRAC4/8                                                                   
14

1

Status

IN
/O

U
T

M
O

TO
R

LI
N

E

OUT -
OUT+
EN -
EN+
DIR -
DIR+
STEP -
STEP+

A+

A -

B+

B -

L

N

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8
SW9
SW10
SW11
SW12

S
W

STEP MOTOR DRIVE

Made in China

LED Codes
SOLID GREEN
GR - GR - GR

1GR + 4RD
1GR + 5RD
1GR + 6RD
2GR + 3RD
2GR + 4RD

1GR + 3RD

2GR + 5RD

GR=Green
RD=Red

MOTOR DISABLED
MOTOR ENABLED

SUPPLY VOLTAGE HIGH

OPEN MOTOR PHASE
INTERNAL VOLTAGE BAD
SUPPLY VOLTAGE LOW

OVER CURRENT

OVER TEMPERATURE

EXCESS REGEN

Motor Select

A

A

B

B

+

-

+

-

L

N

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8

SW9
SW10
SW11
SW12

+
-

STEP
STEP
DIR +
DIR -
EN +
EN -
OUT+
OUT - Microstep Table

MSTEP SW1 SW2 SW3 SW4
200
400
800

1600
3200
6400

12800
25600
1000
2000
4000
5000
8000

10000
20000
25000

ON

ONON
ONON

OFF
ONON
ONON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON
OFF

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

Current Table
Current SW5 SW6 SW7

0.4A
0.8A
1.2A
1.5A
1.8A
2.0A
2.2A
2.5A

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

ON
OFF

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF

OFF

SW12
ON
Self Test

OFF Disable
Enable

Smoothing FilterSW11
ON
OFF Disable

Enable

SW8 Idle Current
ON 50% Current
OFF 90% Current

SW9
ON
Step Noise Filter

OFF 2MHz
150KHz

SW10
ON
Load Inertia

OFF High
Low

Serial No Part No

AC input voltage be
input voltage

avoiding damage !

must
.

selected
by switch Check

before power onWARNING

SRAC
RoHS

110 47.5

单位:mm

10.5
4.5

4.5
13

0.
7

120.5

17
7 

单位:mm

10.5
54

4.5 

16
2 

STEP MOTOR DRIVE

MSTEP SW1 SW2 SW3 SW4 Current SW5 SW6 SW7 SW8

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8
SW9
SW10
SW11
SW12
SW13
SW14
SW15
SW16

STEP+
STEP -
DIR +
DIR -
EN+
EN -
OUT+
OUT-

L
N

A
A
B
B

+
-
+
-

Motor Select

Made in China

SRAC

Idle Current Anti Resonance

SW13
ON CW/CCW
OFF Step/Dir

Microstep Table Current Table

SW14
ON
Step Input Signal Filter

OFF 2M
SW15

ON
Smoothing Filter

OFF Disable

SW16
ON
Self Test

OFF Disable

LED Codes GR=Green
RD=Red

MOTOR DISABLED
MOTOR ENABLED

SUPPLY VOLTAGE HIGH

OPEN MOTOR PHASE
INTERNAL VOLTAGE BAD
SUPPLY VOLTAGE LOW

SOLID GREEN
GR - GR - GR

1GR + 4RD
1GR + 5RD
1GR + 6RD
2GR + 3RD
2GR + 4RD

OVER CURRENT

OVER TEMPERATURE 1GR + 3RD

RoHS

200
400
800

1600
3200
6400

12800
25600
1000
2000
4000
5000
8000

10000
20000
25000

ON

ONON
ONON

OFF
ONON
ONON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON
OFF

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

0.4A
0.6A
0.9A
1.2A
1.5A
2.0A
2.5A
3.0A
3.5A
4.0A
4.5A
5.2A
5.9A
6.6A
7.3A
8.0A

ON

ONON
ONON

OFF
ONON
ONON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON
OFF

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

SW10SW9
ON
OFF
ON
OFF

ON
ON

OFF
OFF

25%
50%
70%
90%

SW11
ON
OFF
ON
OFF

ON
ON

OFF
OFF

0
1
2
3

Idle Option SW12
Low

High

Inertia

Serial No Part No

EXCESS REGEN 2GR + 5RD

Step Input Mode

Enable

150K

Enable
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 � 䘔᧛ф䘆㺂(SRAC2)

 ◇ ᧛线ഴ

࿃খૈᇧ༤

OUT-
OUT+
EN-
EN+
DIR-
DIR+

STEP+

SW12
SW11
SW10
SW9

STEP-

电机ᤤસ

I/O ᤋଋ٧

ષᆉधС᝹߿

电机ᤤસ

电ຸᤋଋ

SW8
SW7
SW6
SW5
SW4
SW3

SW1B-
B+
A-
A+

SW2

̓ึᣤЙ电ຸ
Ӭᄰ电85-265VAC

றᡸγએ٧ഴڰ
(MCCB)

᫸ᭆ٧
	ҩᑞὙխஅ电ᎩʼᄉᭆѣᰳԌᑡу


	ҩᑞὙ电ᡸ᣾ึ੊ᆀᡸ
ௐѬற电ຸ


໙จ٧ܥ٩
	ҩᑞὙխஅђ࠴电ຸጲʼᄉ
࣯੷ܥ٩Ԣఽจ


ଋܷڠ

ଋܷڠ

 � 电Ⓠ䘔᧛

૊ʽڎ੝ᇧၸᬃࣛᄉ2Pinᤋଋ٧ᤋଋ̓ึ电ຸǌ΍ၸAWG16
࠭ጲᤋଋ༡ጲ(L)֖ᭅጲ(N)Ὃ΍ၸAWG14࠭ጲଋڠጲ(G)ǌ

在上电前确认交流电压档位选择，避免损坏驱动器。

80VAC<ᣤЙ电ԌϘ<135VACὋᤤસ115Vುͮ

135VAC<ᣤЙ电ԌϘ<265VACὋᤤસ230Vುͮ

SRAC2 Юդʶ˓10Aঋறγᬖˌ 

ଋᭅጲ�	ᄆᓣḛ

ଋ༡ጲ�	ᳫᓣḛ

ଋڠጲ�	፮ᓣḛ

不要在通电工作时取下电源连接器！驱动器务必接地。以防
止对人和设备造成伤害。

 � 电机䘔᧛

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒
঱

ग

ࢱ

௰�C

ࠖ
৕

ঞ
੒

঱�Dঞ
D

C

A-4 线双极性电机 B -8 线双极性-并联 

A(A+)

C(A-)

B(B+)
D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒

ঞ

঱

C -8 线双极性-串联

��ি�
电ߑ�

௲ A(A+)

৕ C(A-)

঱ B(B+)

੒ D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग�A(A+)

৕
ࠖ

௰�C(A-)

�B(B+)ࢱ

੒
ঞ

঱�D(B-)

ឯซ਒电机ҫॸଋڠὋՠѶ电机ˀ电ຸڠ੊机̖ᫍڠܦၶᣖ
ᰳਕः电ԌὋ̠֖ࠪ᝹ܫᤴ੆૮ࠎǌ

ጲ电机Եᑞၸʶሗழयᤋଋǌٽ

Нጲ电机Ժ̾ၸˏሗழयᤋଋὙ˘ᐎǋ˖ॶઙܿǌڙ˘ᐎഴ
यʽὋ电机ͯڙᤳʽᤁᣀХథఝܷᄉҦᅽὋͭ௦ʿᑞϷଋڙ
˖ॶઙܿᥦಧঋᤳᄉᤁᣀǌ˘ᐎᤁᣀௐὋ电机ᭉ᜵̾ͯ̅˖
ॶઙܿழय电ึᄉ30ὄᤁᛠ̾ᥗБ᣾བǌ

Лጲ电机Ժ̾ၸˏሗழयᤋଋὙ˘ᐎǋࣲᐎǌ˘ᐎழयͯڙ
ᤳௐХథఝܷᄉҦᅽὋᏪᰳڙᤳௐҦᅽᣖ࠴ǌ˘ᐎᤁᣀௐὋ
电机ᭉ᜵ࣲ̾ᐎழय电ึᄉ50ὄᤁᛠ̾ᥗБ᣾བǌ

 ◇ ᮦᆍI/Oਙ电䐥ૂ䘔᧛⽰ׁഴ

 � ᯵Ү٧ጲᡸᣤѢ

 � ᬶ电౜धᡸᣤѢ

ၸਖ਼ଌ҃٧

1  STEP+

3  DIR+

4  DIR-

5  EN+

7  OUT+

8  OUT-

6  EN-

2  STEP-

᯵Ү٧Юᦉ

0VDC

5-24VDC

0VDC

Under 30V

 ◇ 输入/输ؗ࠰ਭ䈪᱄

ᣤЙ(ᣤѢ)þONÿᛪᇧ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
ᣤЙ(ᣤѢ)þOFFÿᛪᇧ෤థ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
౦෤థᤋଋὋᣤЙ/ᣤѢ̮ཨ௦OFFǌݟ

 � ஜߙ᧙ζՁᣤЙᔴ24-5˝ډVDC
 � ΍ၸܲᔆԤፐࡕᘈጲAWG28-24ͺ˝ᣤЙ/ᣤѢζՁጲὋࣲ˄
᧙ʿ᜵ܹ᫁ࡉጲௐ࣊ڙ

 � ᣤЙ/ᣤѢζՁጲᤉሎ电ຸጲ֖电机ጲ

 � 脉冲输入型

ᑡу&ழՓ

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ᰳ电ࣰௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ͯ电ࣰ ᰳ电ࣰ

ӬᑡуᣤЙழय

CWழՓ

CCWழՓ

ᑡуᣤЙ
(PLS)

电机ᄉҮͺ

஼ᣀழՓ
(DIR.)

ၸਖ਼ଌ҃٧

1  STEP+

3  DIR+

4  DIR-

5  EN+

7  OUT+

8  OUT-

6  EN-

2  STEP-

᯵Ү٧Юᦉ

0VDC

0VDC

Under 30V
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CW/CCWᑡуۋ

᳭ᝢৰхʽὋॆCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆCCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

 � ᤋଋᇧΒڎ

DIR 

COM

STEP 

DIR+

DIR-

STEP+

STEP-

DIR+ 

DIR-

STEP+ 

STEP- 

DIR+

DIR-

STEP+

STEP-

STEP

DIR

DIR+

STEP+

STEP-

+5V to +24V out

DIR-ʼͮ఺ᄉ
༞ႂึ
ᣤѢ

ʼͮ఺ᄉ
ຸႂึ
ᣤѢ

ʼͮ఺ᄉ
ѫζՁࢿ

ᣤѢ

SRAC 

SRAC

SRAC

ʼͮ఺ᄉ༞ႂึᣤѢᤋଋழय

ʼͮ఺ᄉຸႂึᣤѢᤋଋழय

ʼͮ఺ᄉࢿѫζՁᣤѢᤋଋழय

 ◇ ֵ㜳输入

ENᣤЙ΍ᑞ੊С᫆᯵Ү٧ᄉҩညᦉѫǌॆENᣤЙ˝ᰳ电ࣰ
ௐὋҩညஉܷ٧ʿ༎าǌ੝థᄉMOSFETsС᫆Ὃ电机௃Ҵ
ᇒǌॆENᣤЙ˝ͯ电ࣰ੊১ቆௐὋ᯵Ү٧΍ᑞǌ

ENᣤЙζՁᄉʽᬋ෸࠱ຌᬓઐ᝜࿃খࣲ΍᯵Ү٧΍ᑞǌ

 � ᤋଋᇧΒڎ 

+

- EN-

EN+

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

धС੊ፘႂ٧
	᫆ՋḬ᤾ᣣͯ


΍ၸधС੊ፘႂ٧ᄉᤋଋழय

SRAC

SRAC

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
༞ႂึ
ᣤѢ

EN+

EN-

OUT+

OUT-

+-

ʼͮ఺ᄉ༞ႂึᣤѢᤋଋழय

SRAC

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
ຸႂึ
ᣤѢ

EN+

EN-

OUT+

OUT-

-+

ʼͮ఺ᄉຸႂึᣤѢᤋଋழय

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ
ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

CWᑡу

CCWழՓ

CWழՓ

CCWᑡу

ԤᑡуᣤЙழय

 ◇ ᣛ䭏输࠰

ઐ᝜ᣤѢԯ˝Џ电ᬥሎᣤѢὋణᰳ੽ԩ电Ԍ30VDCὋణܷᯏ
֖电ึ100mAǌ

ॆ᯵Үࢹ٧ൣ࣡ͺௐὋᣤѢ௦১ቆǌ

ॆ᯵Ү٧ѢᩱௐὋᣤѢ᫆合ǌ

 � ᤋଋᇧΒڎ

 

+ - 

PLC

+ - 

OUT+

OUT+

OUT-

OUT- IN

COM

PLC

OUT+

OUT-
IN

COM

-+

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

ຸ电ึᣤѢᄉᤋଋழय

༞电ึᣤѢᤋଋ1-$ᄉழय

᯵Үʶᡸፘ电٧ᄉᤋଋழय

�/����ᅮখં҃̃౜ክ

ፘ电٧

SRAC

SRAC

SRAC

 

SRAC

+ - 

༞电ึᣤѢᄉᤋଋழय

OUT+

OUT-

-PBE᠆ᣑ

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

 � ᔶީ选᤟

SRAC2 ᝴ܲ配ᎵԟஜԺ̾᝹Ꮅ੊இԪͮᎵधС - ၿʶ˓ON/
OFF੊ᏧधСጷ合ᤈᛠ᝹߿ǌ

ᤁᛠႂึ᝹߿ ॱ୾电ࡶጹѫ᝹߿

ઇР૜

ጹѫଢᛩ

ᒬ೜

ஜߙᣤЙ໙จ

 
SW1  SW2  SW3  SW4  SW5  SW6  SW7  SW8  

      �

 
SW9  SW10 SW11 SW12 

 ◇ 㓼࠼䇴㖤

SRAC2᯵Ү٧᤯᣾SW1ὋSW2ὋSW3֖SW4ષᆉधС᝹߿
ጹѫϘὋ16ሗᤤસǌ

SW1
SW2
SW3
SW4

1 2 3 4

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4
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 � 电机৸ᮦ选᤟ 
ඇ˓16ͮ஼ᣀधСᄉͮᎵԺ̾ᤤસʿՎᄉᯰ᣹ὋࣲᒬҮ᝹Ꮅ᯵
Ү٧˖ᄉ配ᎵԟஜǌSRAC2 ᯵Ү٧ᎃር配థܲ᣹16˓ͺ˝Ц
ǌ҃߿ᄉ电机Ѣԇ᳭ᝢϘǌ电机ԟஜುͮԺ̾ۋ

ᔶީẙփ 电机 ᧛线
电机电流 
р䲆ٲ(A)

0 Reserved ቆ

1 Reserved ቆ

2 Reserved ቆ

3 Reserved ቆ

4 Reserved ቆ

5 Reserved ቆ

6 Reserved ቆ

7 AM23HS2459 1

8 AM23HS3466 1

9 AM24HS5411 1

A AM34HD0802 ፈጷ˘ᐎ 1.8

B AM34HD1802 ፈጷ˘ᐎ 1.8

C AM34HD2805 ፈጷ˘ᐎ 1.8

D AM34HD4802 ፈጷ˘ᐎ 1.8

E AM34HD6801 ፈጷ˘ᐎ 1.8

F Motor_SRAC2 1.8

注：此设定在重新上电后生效。

 � ᣛ䆜ؗᚥ

ᣛ䆜ԙ⸷ ᣛ䆜৕ഖ

    ፮༤̜᫁ ᯵Ү٧ల΍ᑞ

 ፮༤᫄ཆ ᯵Үࢹ٧ͺൣ࣡

   3ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾བ

    3ጙὋ2፮ Юᦉ电ԌѢᩱ

    4ጙὋ1፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ᣾Ԍ

     4ጙὋ2፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ൑Ԍ

     5ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾ึ

      5ጙὋ2፮ ԥҸ电Ԍ᣾ᰳ

      6ጙὋ1፮ 电机ፈጷधᡸ

 ᛪᇧጙ༤;  ᛪᇧ፮༤

 ◇ 䘆㺂电流

SRAC൥ᤈ电机᯵Ү٧᤯᣾SW5ὋSW6֖SW7᝹߿ᣤѢ电ึ
ǌ಩૵ષᆉधСᄉON/OFF҃߿ਖ਼ᭉයࠆϘǌ电ึϘԺ಩૵ࢎ
ጷ合ὋԺథ8ᤤસǌ

SW5
SW6
SW7

5 6 7 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

0.6A 0.8A 1.0A 1.2A

1.6A 1.8A 2.0A 2.5A

 ◇ グ䰨电流
SRAC2᯵Ү٧ᄉᤁᛠ电ึὋᯰڙ᣹Ϣᣀ1ሙՐԺᒬҮђ࠴ǌ
SW8˝ONௐቆ᫋电ึ˝ᤁᣀ电ึᄉ50%ὋOFFௐ˝ᤁᛠ电ึ
ᄉ90%ǌॆᭉ᜵ᣤѢʶ˓ᰳᄉҦᅽௐὋ90%ᄉ᝹Ꮅ௦ణథ஌
ᄉǌ˝ђᯰ࠵᣹֖᯵Ү٧ᄉԦབὋڙ໗ᡛःၸᭉයৰхʽὋ
तᝫ࠱ቆ᫋电ึុᒯ50%ǌ

 ◇ ᮦᆍ输入┚⌘

᝹߿धСSW9ᤤસஜߙζՁ໙จ٧ὋþONÿ˝150 KHzὋ
þOFFÿ˝2 MHzǌ
ᑡу֖ழՓζՁᣤЙЮतஜߙζՁ໙จὋၸ̅๖ᬓܰᦉԮ
Ҫ٩ᮂǌݟ౦ጆፑࢹͺͯڙጹѫഴयὋឯᤤસ໙จᮟည˝
150KHzὋݟ౦ࢹͺᰳڙጹѫഴयᤤસ໙จᮟည˝ 2 MHzǌ
注：此设定在重新上电后生效。

 ◇ ᣍާᥥ

धСSW10᝹Ꮅ᯵Ү٧᠆ᣑ਄᧙ǌSW10˝ONᛪᇧͯ਄᧙᠆ᣑ
ᏪSW10˝OFFѶᛪᇧᰳ਄᧙᠆ᣑǌ

 ◇ 㓼࠼ᨈ㺛
ࠪଌ҃ζՁᄉࣰ໎໙จ΍በԀஇԪᯰ᣹ᣀᤳ֖ழՓᄉҮͺԪ
३ఝҪಀ֖Ὃ˄ᑞܴᬋͯ机೙ᦉ͇ᄉᇛ૮ǌ

᤯᣾SW11ᤤસጹѫଢᛩҩᑞ-þONÿ˝ըၸὋþOFFÿ˝С
᫆ឞҩᑞǌ

ឞҩᑞࠪ͗࠱ଌ҃ζՁ̖ၶढᤌὋڙ΍ၸ˖ᭉซ਒ᤇʶཁǌ

注：此设定在重新上电后生效。

 ◇ 㠠Ỷ

᯵Ү٧ʼ电ՐὋSW12᝹˝ON࠱ըၸᒬ೜ҩᑞὋ电机࠱૊ᮊ
ௐ᧪вᤣௐ᧪ழՓՉ஼ᣀʶړԥܬଌ҃电机ᤁᛠǌSW12˝
OFF࠱С᫆൤ҩᑞǌ

87

6543210 F E DCBA

9
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 � 䘔᧛ф䘆㺂(SRAC4/8)

 ◇ 䘔᧛线

电ຸᤋଋ

̓ึᣤЙ电ຸ
Ӭᄰ电85-265VAC

 N  L

N

ଋܷڠ

ଋܷڠ

றᡸγએ٧ഴڰ
(MCCB)

᫸ᭆ٧
	ҩᑞὙխஅ电Ꭹʼᄉ
ᭆѣᰳԌᑡуὈ

	ҩᑞὙ电ᡸ᣾ึ
੊ᆀᡸௐѬற电ຸ


໙จ٧ܥ٩
	ҩᑞὙխஅђ࠴电ຸጲʼᄉ
࣯੷ܥ٩Ԣఽจ


ଋܷڠ

L

电机ᤋଋ

PLC�ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧  

࿃খૈᇧ༤

电机ᤤસ

 � 电Ⓠ䘔᧛

૊ʽڎ੝ᇧၸᬃࣛᄉ3Pinᤋଋ٧ᤋଋ̓ึ电ຸǌ΍ၸAWG16
࠭ጲᤋଋ༡ጲ(L)֖ᭅጲ(N)Ὃ΍ၸAWG14࠭ጲଋڠጲ(G)ǌ
΍ၸᰳԌ电ຸὋឯซ਒߶Кǌ

电Ԍᬋ࠱ͺဖܑᄉ电ຸ电Ԍ᣾ᰳὋѶᭉ᜵ʶ˓ԪԌ٧ࢹ౦ݟ
ҁൣ࣡ᄉᔴډǌ

িͧ৕֪ͨݎ

னিͧगͨݎ

িͧ௲ͨࢮݎ

SRAC4/8Юդ10Aঋᤳོறγᬖˌǌ

 � 电机䘔᧛

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒
঱

ग

ࢱ

௰�C

ࠖ
৕

ঞ
੒

঱�Dঞ
D

C

A-4 线双极性电机 B -8 线双极性-并联 

A(A+)

C(A-)

B(B+)
D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒

ঞ

঱

C -8 线双极性-串联

��ি�
电ߑ�

௲ A(A+)

৕ C(A-)

঱ B(B+)

੒ D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग�A(A+)

৕
ࠖ

௰�C(A-)

�B(B+)ࢱ

੒
ঞ

঱�D(B-)

ឯซ਒电机ҫॸଋڠὋՠѶ电机ˀ电ຸڠ੊机̖ᫍڠܦၶᣖ
ᰳਕः电ԌὋ̠֖ࠪ᝹ܫᤴ੆૮ࠎǌ

ጲ电机Եᑞၸʶሗழयᤋଋǌٽ

Нጲ电机Ժ̾ၸˏሗழयᤋଋὙ˘ᐎǋ˖ॶઙܿǌڙ˘ᐎഴ
यʽὋ电机ͯڙᤳʽᤁᣀХథఝܷᄉҦᅽὋͭ௦ʿᑞϷଋڙ
˖ॶઙܿᥦಧঋᤳᄉᤁᣀǌ˘ᐎᤁᣀௐὋ电机ᭉ᜵̾ͯ̅˖
ॶઙܿழय电ึᄉ30ὄᤁᛠ̾ᥗБ᣾བǌ

Лጲ电机Ժ̾ၸˏሗழयᤋଋὙ˘ᐎǋࣲᐎǌ˘ᐎழयͯڙ
ᤳௐХథఝܷᄉҦᅽὋᏪᰳڙᤳௐҦᅽᣖ࠴ǌ˘ᐎᤁᣀௐὋ
电机ᭉ᜵ࣲ̾ᐎழय电ึᄉ50ὄᤁᛠ̾ᥗБ᣾བǌ

 ◇ ᮦᆍI/Oਙ电䐥ૂ䘔᧛⽰ׁഴ
 � ጲᡸ᯵Ү٧ᣤЙ

 � ᬶ电౜धᡸᣤѢ

ၸਖ਼ଌ҃٧

1  STEP+

3  DIR+

4  DIR-

5  EN+

7  OUT+

8  OUT-

6  EN-

2  STEP-

᯵Ү٧Юᦉ

0VDC

5-24VDC

0VDC

Under 30V

 ◇ 输入/输ؗ࠰ਭ䈪᱄

ᣤЙ(ᣤѢ)þONÿᛪᇧ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
ᣤЙ(ᣤѢ)þOFFÿᛪᇧ෤థ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
౦෤థᤋଋὋᣤЙ/ᣤѢ̮ཨ௦OFFǌݟ

 � ஜߙ᧙ζՁᣤЙᔴ24-5˝ډVDC
 � ΍ၸܲᔆԤፐࡕᘈጲAWG28-24ͺ˝ᣤЙ/ᣤѢζՁጲὋࣲ˄
᧙ʿ᜵ܹ᫁ࡉጲௐ࣊ڙ

 � ᣤЙ/ᣤѢζՁጲᤉሎ电ຸጲ֖电机ጲ

 � 脉冲输入型

ᑡу&ழՓ

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ᰳ电ࣰௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

ၸਖ਼ଌ҃٧

1  STEP+

3  DIR+

4  DIR-

5  EN+

7  OUT+

8  OUT-

6  EN-

2  STEP-

᯵Ү٧Юᦉ

0VDC

0VDC

Under 30V

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ͯ电ࣰ ᰳ电ࣰ

ӬᑡуᣤЙழय

CWழՓ

CCWழՓ

ᑡуᣤЙ
(PLS)

电机ᄉҮͺ

஼ᣀழՓ
(DIR.)
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CW/CCWᑡуۋ

᳭ᝢৰхʽὋॆCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆCCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

 � ᤋଋᇧΒڎ

DIR 

COM

STEP 

DIR+

DIR-

STEP+

STEP-

DIR+ 

DIR-

STEP+ 

STEP- 

DIR+

DIR-

STEP+

STEP-

STEP

DIR

DIR+

STEP+

STEP-

+5V to +24V out

DIR-ʼͮ఺ᄉ
༞ႂึ
ᣤѢ

ʼͮ఺ᄉ
ຸႂึ
ᣤѢ

ʼͮ఺ᄉ
ѫζՁࢿ

ᣤѢ

SRAC 

SRAC

SRAC

ʼͮ఺ᄉ༞ႂึᣤѢᤋଋழय

ʼͮ఺ᄉຸႂึᣤѢᤋଋழय

ʼͮ఺ᄉࢿѫζՁᣤѢᤋଋழय

 ◇ ֵ㜳输入

ENᣤЙ΍ᑞ੊С᫆᯵Ү٧ᄉҩညᦉѫǌॆENᣤЙ˝ᰳ电ࣰ
ௐὋҩညஉܷ٧ʿ༎าǌ੝థᄉMOSFETsС᫆Ὃ电机௃Ҵ
ᇒǌॆENᣤЙ˝ͯ电ࣰ੊১ቆௐὋ᯵Ү٧΍ᑞǌ

ENᣤЙζՁᄉʽᬋ෸࠱ຌᬓઐ᝜࿃খࣲ΍᯵Ү٧΍ᑞǌ

 � ᤋଋᇧΒڎ

+

- EN-

EN+

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

धС੊ፘႂ٧
	᫆ՋḬ᤾ᣣͯ


΍ၸधС੊ፘႂ٧ᄉᤋଋழय

SRAC

SRAC

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
༞ႂึ
ᣤѢ

EN+

EN-

OUT+

OUT-

+-

ʼͮ఺ᄉ༞ႂึᣤѢᤋଋழय

SRAC

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
ຸႂึ
ᣤѢ

EN+

EN-

OUT+

OUT-

-+

ʼͮ఺ᄉຸႂึᣤѢᤋଋழय

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ
ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

CWᑡу

CCWழՓ

CWழՓ

CCWᑡу

ԤᑡуᣤЙழय

 ◇ ᣛ䭏输࠰

ઐ᝜ᣤѢԯ˝Џ电ᬥሎᣤѢὋణᰳ੽ԩ电Ԍ30VDCὋణܷᯏ
֖电ึ100mAǌ

ॆ᯵Үࢹ٧ൣ࣡ͺௐὋᣤѢ௦১ቆǌ
ॆ᯵Ү٧ѢᩱௐὋᣤѢ᫆合ǌ

 � ᤋଋᇧΒڎ

 

+ - 

PLC

+ - 

OUT+

OUT+

OUT-

OUT- IN

COM

PLC

OUT+

OUT-
IN

COM

-+

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

ຸ电ึᣤѢᄉᤋଋழय

༞电ึᣤѢᤋଋ1-$ᄉழय

᯵Үʶᡸፘ电٧ᄉᤋଋழय

�/����ᅮখં҃̃౜ክ

ፘ电٧

SRAC

SRAC

SRAC

 

SRAC

+ - 

༞电ึᣤѢᄉᤋଋழय

OUT+

OUT-

-PBE᠆ᣑ

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

 � ᔶީ选᤟

SRAC4/8 ᝴ܲ配ᎵԟஜԺ̾᝹Ꮅ੊இԪͮᎵधС - ၿʶ˓ON/
OFF੊ᏧधСጷ合ᤈᛠ᝹߿ǌ
 

SW1 SW2 SW3 SW4 SW5 SW6 SW7 SW8 

            
 

SW9 SW10 SW11 SW12 SW13 SW14 SW15 SW16 

        

ᤁᛠ电ึ᝹߿

ॱ୾ऄࡶ

ጹѫ᝹߿

ઇР૜ ጹѫଢᛩ

ᒬ೜ஜߙᣤЙ໙จ

ᑡуᣤЙഴय

 ◇ 㓼࠼䇴㖤

SRAC4/8᯵Ү٧᤯᣾SW1ὋSW2ὋSW3֖SW4ષᆉधС᝹߿
ጹѫϘὋ16ሗᤤસǌ

SW1
SW2
SW3
SW4

1 2 3 4

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4
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 ◇ 䘆㺂电流

SRAC4/8൥ᤈ电机᯵Ү٧᤯᣾SW5ὋSW6ὋSW7֖SW8᝹߿
ᣤѢ电ึࢎϘǌ电ึϘԺ಩૵ࠆਖ਼ᭉය҃߿ǌ಩૵ષᆉधС
ᄉON/OFFጷ合ὋԺథ16ᤤસǌ

SW5
SW6
SW7
SW8

5 6 7 8

5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

0.4A 0.8A 1.2A 1.6A

1.8A 2.0A 2.2A 2.4A

2.6A 2.8A 3.0A 3.2A

3.4A 3.6A 3.8A 4.0A

SRAC4

SW5
SW6
SW7
SW8

5 6 7 8

5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8 5 6 7 8

0.4A 0.6A 0.9A 1.2A

1.5A 2.0A 2.5A 3.0A

3.5A 4.0A 4.5A 5.2A

5.9A 6.6A 7.3A 8.0A

SRAC8

 ◇ グ䰨电流

SRAC4/8᯵Ү٧ᄉᤁᛠ电ึὋᯰڙ᣹Ϣᣀ1ሙՐԺᒬҮђ࠴ǌ
SW9֖SW10˝ONௐቆ᫋电ึ˝ᤁᛠ电ึᄉ25%Ὃᦏ˝OFFௐ
˝ᤁᛠ电ึᄉ90%ǌॆᭉ᜵ᣤѢʶ˓ᰳᄉҦᅽௐὋ90%ᄉ᝹Ꮅ
௦ణథ஌ᄉǌ˝ђᯰ࠵᣹֖᯵Ү٧ᄉԦབὋڙःၸЉ᝴ᄉৰ
хʽὋतᝫ࠱ቆ᫋电ึុᒯ50%੊Ꮷఝͯǌ

空闲电流 SW9 SW10
25% ON ON

50% OFF ON

70% ON OFF

90% OFF OFF

 ◇ ާᥥᣇ制

SW11֖SW12ષᆉधСԺ̾ᤤસ᠆ᣑ਄᧙Ὃథ4ሗ᝹߿ǌᤤસ

᠆ᣑ਄᧙Ժ̾ࣞүSRAC4/8᯵Ү٧᝟ኪ电ึଌ҃ԟஜǌݟ౦

᠆ᣑ਄᧙ˀᣀߔ਄᧙ᄰᤂὋѶःᤤસͯ਄᧙᠆ᣑǌݟ౦᠆ᣑ

਄᧙ܷ̅ᣀߔ਄᧙Ὃःᤤસࠪःᄉᰳ਄᧙᠆ᣑǌ

选项 SW11 SW12 负载惯量

0 ON ON
Low

High

1 OFF ON

2 ON OFF

3 OFF OFF

 ◇ 脉冲输入模式

᝹߿SW13˝"OFF"ುᤤસᑡу&ழՓഴयὋ˝"ON"Ѷ˝CW/
CCWഴयǌ

注：SW13做改动之后，驱动器必须重新上电。

 ◇ ᮦᆍ输入┚⌘

᝹߿धСSW14ᤤસஜߙζՁ໙จ٧ὋþONÿ˝150 KHzὋ
þOFFÿ˝2 MHzǌ
ᑡу֖ழՓζՁᣤЙЮतஜߙζՁ໙จὋၸ̅๖ᬓܰᦉԮ
Ҫ٩ᮂǌݟ౦ጆፑࢹͺͯڙጹѫഴयὋឯᤤસ໙จᮟည˝
150KHzὋݟ౦ࢹͺᰳڙጹѫഴयᤤસ໙จᮟည˝ 2 MHzǌ
注：此设定在重新上电后生效。

 ◇ 㓼࠼ᨈ㺛

ࠪଌ҃ζՁᄉࣰ໎໙จ΍በԀஇԪᯰ᣹ᣀᤳ֖ழՓᄉҮͺԪ
३ఝҪಀ֖Ὃ˄ᑞܴᬋͯ机೙ᦉ͇ᄉᇛ૮ǌ

᤯᣾SW15ᤤસጹѫଢᛩҩᑞ-þONÿ˝ըၸὋþOFFÿ˝С
᫆ឞҩᑞǌ

൤ࠪ͗࠱ࢹଌ҃ζՁ̖ၶढᤌὋڙ΍ၸ˖ᭉซ਒ᤇʶཁǌ

注：此设定在重新上电后生效

 ◇ 㠠Ỷ

᯵Ү٧ʼ电ՐὋSW16᝹˝ON࠱ըၸᒬ೜ҩᑞὋ电机࠱૊ᮊ

ௐ᧪вᤣௐ᧪ழՓՉ஼ᣀʶړԥܬଌ҃电机ᤁᛠǌSW16˝
OFF࠱С᫆൤ҩᑞǌ

 � 电机৸ᮦ选᤟

ඇ˓16ͮ஼ᣀधСᄉͮᎵԺ̾ᤤસʿՎᄉᯰ᣹ὋࣲᒬҮ᝹Ꮅ᯵
Ү٧˖ᄉ配ᎵԟஜǌSRAC4/8 ᯵Ү٧ᎃር配థܲ᣹16˓ͺ˝
Цۋᄉ电机Ѣԇ᳭ᝢϘǌ电机ԟஜುͮԺ̾҃߿ǌ

87

6543210 F E DCBA

9

धС
ುͮ

SRAC4 SRAC8

电机 ଋጲ
电机电ึ
ʼᬌϘ(A) 电机 ଋጲ

电机电ึ
ʼᬌϘ(A)

0
AM34HD0802

ፈጷ˘ᐎ 1.8
AM34HD0802

ፈጷ˘ᐎ 2.6 

1 ፈጷࣲᐎ 3.6 ፈጷࣲᐎ 5.2 

2
AM34HD1802

ፈጷ˘ᐎ 1.8
AM34HD1802

ፈጷ˘ᐎ 2.7 

3 ፈጷࣲᐎ 3.6 ፈጷࣲᐎ 5.4 

4
AM34HD2805

ፈጷ˘ᐎ 1.8
AM34HD2805

ፈጷ˘ᐎ 2.7 

5 ፈጷࣲᐎ 3.6 ፈጷࣲᐎ 5.4 

6
AM34HD4802

ፈጷ˘ᐎ 1.8
AM34HD4802

ፈጷ˘ᐎ 2.7 

7 ፈጷࣲᐎ 3.6 ፈጷࣲᐎ 5.4 

8
AM34HD6801

ፈጷ˘ᐎ 1.8
AM34HD6801

ፈጷ˘ᐎ 2.6 

9 ፈጷࣲᐎ 3.6 ፈጷࣲᐎ 5.2 

A AM23HS2459 4ጲԤ౜ব 1 Reserved ቆ ቆ

B AM23HS3466 4ጲԤ౜ব 1 Reserved ቆ ቆ

C AM24HS5411 4ጲԤ౜ব 1 Reserved ቆ ቆ

D Reserved ቆ ቆ Reserved ቆ ቆ

E Reserved ቆ ቆ Reserved ቆ ቆ

F Reserved ቆ 4.0 StdMotor_119 ቆ 8.0 

 � ᣛ䆜ؗᚥ

ᣛ䆜ԙ⸷ ᣛ䆜৕ഖ

    ፮༤̜᫁ ᯵Ү٧ల΍ᑞ

 ፮༤᫄ཆ ᯵Үࢹ٧ͺൣ࣡

   3ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾བ

    3ጙὋ2፮ Юᦉ电ԌѢᩱ

    4ጙὋ1፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ᣾Ԍ

     4ጙὋ2፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ൑Ԍ

     5ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾ึ

      5ጙὋ2፮ ԥҸ电Ԍ᣾ᰳ

      6ጙὋ1፮ 电机ፈጷधᡸ

 ᛪᇧጙ༤;  ᛪᇧ፮༤
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交流输入控制器型步进电机驱动器-STAC㌱ࡍ

STAC5ጆѴ

઴థЎᤈᄉ电ึଌ҃ኪ法Ὃఝᣘ̾ुܷᄉᎃርᣃ͇֖ଌ҃᤾ᣣὋԺᎃзᤁҮ
ଌ҃ርࣿ᯾႐ڙ᯵Ү٧˖Ὃܲڙᣈጆፑ˖Եᭉ᜵ኤӬஜߙζՁ੊धСζՁࡂ
Ժ̾ុၸ᯾႐ᄉርࣿὋ΍৥ᄉጆፑఝҪኤӬǌ˶Ժ᤯᣾RS-232ཁࠪཁழय੊
RS-485ὋCANopenὋܹ̾Ꭹ঳ጲᤈᛠࠃௐଌ҃Ὃॡܷርऎђ࠵˿ʼͮ机ڙᤁ
Үଌ҃˖ᄉࢹͺ᧙Ὃథ஌ᄉ᎕ђᤁҮଌ҃ጆፑᄉᆐԦ੆ఴ֖धԦֆయǌ

STAC5ጆѴᤆథԺᤤᄉᎃᆉ٧ԥᯟଋԯὋࠃဗ᫆ဖଌ҃ὋଡӣጆፑᄉবᑞԢ
Ժ᭤বǌ
STAC5ጆѴᄯଋ΍ၸ220VAC电ຸᣤЙὋˀDCᣤЙֵ̖ᄰඊὋХథӫᡔᄉᰳᤳ
ྱবǌ

  Ўᤈᄉ电ึ控制੾శ

  ઇР૜

  ͯᤳҦᅽࣰ໎

  ጹѫଢᛩ

  ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ

 � ⢯ᙝ

ઇР૜

൥ᤈጆፑᄉिཁ˧ʶڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁὋSTACጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟ኪ
Р૜ཁὋࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法Ὃ̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉǌ൤੾శ౜ܷᄉଡ
ᰳ˿˖ᮟሶ߿বὋ΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢǌ

更优异的高速性能

ጹѫଢᛩ

 ጹѫʽ̮ᑞγ૆ᤁҮࣰ໎ǌͯڙጹѫᑡу˧ᫍᒬҮଢЙጹѫὋ̾໗ᡛͯڙ

更平滑的运动表现 ਘ动ݖҵূӣ

࠵ޅ 1.8°

ͯᤳҦᅽࣰ໎

᤯᣾ѫౡͯᤳҦᅽጮจὋક๖ᄰःᄉះจ੆͊ᖌ३ࣰ໎ᄉͯᤳᤁҮǌ 

更平滑的低速运动

ᣤЙζՁࣰ໎

ࠪᤳऎ֖ழՓζՁᄉҮখ໙จԺ̾ђ࠵电机Ԣ机೙ጆፑᄉᤁҮᅮԪὋ
΍电机ᤁᛠఝҪࣰ໎ὋՎௐ˶Ժ̾ђ࠴机೙ᇛ૮ǌ

更稳定的系统表现

ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ܃

᯵Ү٧ᒬҮ೜฽ᎃᆉ٧ζՁὋឳԨ电机ᣀߔᄉͮᎵὋଡΘ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩᄉҩᑞǌ


Compliant C US

R
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 � ଠжѠ⡾ᵢ䘸合ᛞⲺᓊ⭞？

ᑡу & ழՓ

 � ᑡу&ழՓ
 � Ԥᑡу
 � ൣ̓ᄰͮᑡу(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)

ᤳऎഴय(ЮᎵ૜ᕤ٧)
启/停 (拨 动 开 关)

速度1/速度2 (拨 动 开 关)

速度 (电位计)

 � ᣃ͇配Ꮅ
 � ˏುᤳऎᒬၿѬ૰
 � ഴ઱᧙ុᤳ
 � Щࠓୱጪిଌ҃

˞机ଌ҃ഴय

RS-485/422 

RS-232 

UP TO

112
AXES

 � ଋஅ˞机 PC ੊ PLC ̽֐
 � ܲᣈ঳ጲ
 � ௐଌ҃ࠃ

ርࣿ᯾႐ഴय

RS-232 

MMI ݏӲՕଣ

RS-232/485

Ethernet
 � ଋஅ˞机 PC ੊ PLC ̽֐
 � ܲᣈ঳ጲ
 � ௐଌ҃ࠃ

S 

S 

S 

Q

ኃʻழଌ҃٧

Q
IPC

ᒬ೜֖ᒬҮ᝹Ꮅ

ጆፑʼ电ௐὋ᯵Ү٧ᒬҮ೜฽电机ԟஜ(ݟ电᫽֖电ਕ)Ὃࣲ಩૵൤ԟஜ౎͕Ӑጆፑᤁᛠবᑞǌ
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 � STAC 控制模式配线ഴ

-S 脉冲输入控制

ਖ਼΍ၸʼͮ机ଌ҃٧ᄯଋԦᤞᑡуζՁᤈᛠଌ҃ࠆ

主要功能

 � ଋԩʻሗዜۋᑡуζՁͺ˝ᣤЙ(ᑡу&ழՓὋ

    Ԥᑡу֖A/B ൣ̓)
 � ஂ૆ܰᦉᎃᆉ٧ᣤЙὋA/B/ZࢿѫζՁ੊ӬቪζՁڨԺ

 � ഴ઱᧙ଌ҃

-Q 内置可编程型控制器(包含Modbus/RTU通讯型) 

ᎃзܬఽᄉርࣲࣿ࿗በᤁᛠὋԺ̾ࠃဗᤁҮଌ҃ǋ
ᣤЙ/ᣤѢଌ҃ǋ配Ꮅ᯵Ү٧ԟஜԢᤁᛠ࿃খὋ
Վಧ˶Ժ̾ࠃဗஜߥᤁኪǋ࠘٧ߚୱͺԢ͉ܲҫူܪǌ

主要功能

 � ርࣿ᯾႐֖˘ᛠ᤯ᝬଌ҃
 � ஜߥᤁኪ
 � ٧ୱͺߚ࠘
 � ͉ܲҫူܪ
 � ஂ૆Sۋ੝థҩᑞ

-S/Q RS-232/RS-485通讯型

᤯᣾ԦᤞSCL̽֐౎ଌ҃ǌ

主要功能

 � ᤯᣾RS-232/RS-485΍ၸSCLᤈᛠࠃௐଌ҃

 � ʶ్RS-485঳ጲʼణܲ32ᣈ

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

PC/ԟஜ配Ꮅ

  AC电ຸ

电机配Ꮅ�Q ርࣿʽᣑ

RS-232/485ࠇEthernet

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

὇RS-485ྟఴ௃ੰࡘI/O)

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧

MSSTAC5-Q

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

PC/ԟஜ配Ꮅ

  AC电ຸ

USB-RS-232 ᣀ૰٧
P/N: MS-USB-RS232-01

USB-RS-485 ᣀ૰٧
P/N: MS-USB-RS485-01

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

ࣛ˘ԯᄉ˞ଌ҃٧

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧

MSSTAC5-S/Q

MSSTAC5-S

ᣀ೜฽὇ԺᤤὈ܃

PC/ԟஜ配Ꮅ

  AC电ຸ

PLC�ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧  

USB-RS-232 ᣀ૰٧
P/N: MS-USB-RS-232-01

RS-232 ᤯ᝬጲ
P/N: 2001-300

὇RS-485ྟఴ௃ੰࡘI/O)

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧
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-S/Q Ethernet 䙐䇥型

᤯᣾ԦᤞSCL̽֐౎ଌ҃ǌ

主要功能

 � ˞机΍ၸSCLឥᝒ᤯᣾Ethernet UDP/TCP ᤈᛠࠃௐଌ҃

-C CANopen 䙐䇥型     

ஂ૆CANopen᤯ζᎩፎὋஂ૆CiA301ὋCiA402ǌ
᤯᣾CANopenᎩፎὋԺᤁᛠQርࣿǌ

主要功能

 � CANopen᤯ᝬ

 � ణܷஂ૆112ᣈ
 � ஂ૆Qᎃር

-IP EtherNet/IP 䙐䇥型

ஂ૆EtherNet/IPӨᝫὋԺˀХథࢹˉܹ̾ᎩᄉPLCኍ᝹ܫ᤯ᝬǌ
᤯᣾Ethernet˶Ժ੯ᛠࣂథᄉQርࣿǌ

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

PC˞机ଌ҃

  AC电ຸ

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

TCP/IP

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧

MSSTAC5-IP

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

PC˞机ଌ҃

  AC电ຸ

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

TCP/IP

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧

MSSTAC5-IP

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

PC

  AC电ຸ

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

CANopen˞ଌ҃٧

USB-CAN ᣀ૰٧
P/N: MS-USB-CANᣀ૰٧

ԟஜ配Ꮅ�Q�ርࣿʽᣑ

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧

MSSTAC5-C
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 � ળ੃㿺ࡏ

  MSSTAC 5 - S - □ E - 2V
MSSTAC5 ጆѴ

ଌ҃ഴय
S  = ۲ఴۋ
Q  = Q ᎃርۋ
��������὇դModbus/RTU᤯ᝬۋὈ
C  = CANopen 
IP = EtherNet/IP 

ԥᯟ
N =ʿஂ૆ᎃᆉ٧ᣤЙ
E = ஂ૆ᎃᆉ٧ᣤЙ

A =  RS-232
R = RS-485 ὇CۋǋIPۋ൤ᮉᎤᄴ）

᤯ᝬ

ᣤЙ电Ԍ
2V = 220VAC

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 控制 电流 电ু 㕌⸷器 RS-232 RS-485 Modbus/RTU CANopen Ethernet EtherNet/IP I/Oᢟኋ

MSSTAC5-S-AN-2V 

S

0.5-2.55A 94-265VAC

√

MSSTAC5-S-AE-2V ¥ ¥

MSSTAC5-S-RN-2V √

MSSTAC5-S-RE-2V ¥ ¥

MSSTAC5-S-N-2V √

MSSTAC5-S-E-2V ¥ ¥

MSSTAC5-Q-AN-2V

Q

√ √

MSSTAC5-Q-AE-2V ¥ ¥ ¥

MSSTAC5-Q-RN-2V √ √

MSSTAC5-Q-RE-2V ¥ ¥ √

MSSTAC5-Q-N-2V √ √

MSSTAC5-Q-E-2V ¥ ¥ ¥

MSSTAC5-C-N-2V
C

√ √

MSSTAC5-C-E-2V ¥ ¥ ¥

MSSTAC5-IP-N-2V
IP

√ √ √

MSSTAC5-IP-E-2V ¥ ¥ √ ¥

 � 驱动器䙐⭞㿺Ṳ

உܷ٧ዜۋ ԤHೃὋ4៵ᬌ

电ึଌ҃ 4খὋᑡ҃ុࠔᮟည16KHz

ᣤѢ电ึ 0.5-2.55A/ᄰ(ൣहจࢎϘ)̾0.01A˝ܘ᧙

ᣤЙ电Ԍ Ӭᄰ 94-265VAC

γએ ᣾ԌὋ൑ԌὋ᣾ຝὋ电机/ፈጷᆀᡸ(ᄰ-ᄰὋᄰ-ڠ)ὋЮᦉஉܷ٧ᆀᡸ

电Ү机вၶ ЮᎵвၶ电ᡸὋణܷҩည10W

य़机电ึᛯђ 电机ϢൢᤁᣀՐڙ᝹߿ᄉஜඒሙՐ电ึᛯђᒯᤁᛠ电ึ0%-90%˧ᫍᄉ͉ʶஞஜᄇѫඊ

ጹѫ ᣃ͇ԺᤤὋ200-51200൥/ᣀὋ̾2൥/ᣀᤫܘ

ॱ൥᝟ኪ ጹѫʽᒬҮଢЙॱ൥̾ં҃૜Ү(̨ၸ̅ᑡуழՓഴय)ͯڙ

ં҃Р૜(电ߔ᫽ࡈ) ଡᰳ˿ጆፑᄉ᫽ࡈඊὋ̾๖ᬓ˖ᮟʿሶ߿ὋࣲЉ᝴ڙஞ˓ᤳऎᔴډЮᄉሶ߿ᤁᛠ

จ्ࣰ໎ ុᓫ电ึจ्˖ះจ੆ѫ̾ᬋͯͯڙᤳ0.25-1.5ᣀ/ሙௐᄉҦᅽจҮ

ᎃᆉ٧ଋԯ 电机Ժ̾߶ᜈᎃᆉ٧Ὃၸ̅ଡΘܾᤳ೜฽֖γ૆᭡খͮᎵ̾᫸ൢܾᤳὋࢿҮζՁଋஅᮟညԺᰳ᣹ 2 MHz

᭣௛ܾবߚϱ 配ᎵԟஜԢᤁҮଌ҃ርࣿߚϱڙDSPЮ

ᝢ᝼ RoHS὚CE EN61800-3὚UL508c

າऎ 90%(௃ፆ᭚)

ဖܑຝऎ 0-40ą ᤯᮲ဖܑ˖

᧗᧙ ጝ0.68kg

 � 输入/输࠰㿺Ṳ

᤯ၸᣤЙ/ᣤѢ

输入X1，X2：ЏᏸᬥሎὋࢿѫζՁὋ5-24 VDC᤾ᣣ电Ԍ(धС᫟Ϙ2.5V)Ὃణ࠴ᑡуࠔऎ=250nsὋణܷᑡуᮟည= 2 MHzὋణᆀ2us੆በழՓζՁὋ
ణܷ电ึ10mAǌ
输入X3，X4：ЏᏸᬥሎὋࢿѫζՁὋ5-24 VDC᤾ᣣ电Ԍ(धС᫟Ϙ2.5V)Ὃణ࠴ᑡуࠔऎ=250nsὋణܷᑡуᮟည= 2 MHzὋణܷ电ึ10mAǌ
输出Y1，Y2：Џ电᣹ౣᮏክὋР᫺੊Р᫹ଋ法ὋᣤѢణܷ30 VDCǋణܷ100 mAὋᣤѢ100 mAௐణܷԌᬋ˝1.2Vǌ
模拟量输入：ӬቪζՁὋᔴډᣃ͇Ժᤤ+ / -5Vǋ0-5Vǋ0-10V੊+ /-10 VDCǌᣃ͇Ժ配ᎵϟሧὋ൪Ӝ֖໙จǌ
ѫᣱည௦12ͮ(+/ - 10͑ᄉᔴډЮ)Ὃ11ͮ(+ / -5੊0-10͑ᄉᔴډЮ)Ὃ੊10ͮ(0-5͑ᄉᔴډЮ)ǌ 100k�ᄉЮᦉ᫽ઇǌ

ᣤЙ/ᣤѢࡘੰ

ᦉѫۋՁஂ૆ੰࡘᣤЙ/ᣤѢ
输入IN1，IN2，IN7，IN8：ЏᏸᬥሎὋࢿѫζՁὋ5-24 VDC᤾ᣣ电Ԍ(2.5VधС᫟Ϙ)Ὃణ࠴ᑡуࠔऎ50«sὋణܷ电ึ˝10mAǌ
输入IN3-IN6：ЏᏸᬥሎὋӬቪζՁὋРၸԦ٧࠰ὋР᫺੊Р᫹ଋ法Ὃ᤾ᣣ12-24 VDCὋ2200�Ὃణܷ电ึ˝10mAǌ
输出OUT1-OUT3：Џ电᣹ౣᮏክὋӬቪζՁὋР̙comԯὋР᫺ଋ法Ὃణܷ30 VDCὋణܷ100 mAὋᣤѢ100 mAௐ电Ԍʽᬋణܷ˝1.2Vǌ
输出OUT4：Џ电᣹ౣᮏክὋР᫺੊Р᫹ଋ法Ὃణܷ30 VDCὋణܷ100 mAὋᣤѢ100mAௐణܷԌᬋ1.2Vǌ 
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 � ᧞㦆电机

型ਭ 䖪࠰
᧛线
ᯯ式

ᕋ线ᮦ
䮵ᓜ 䶏࣑⸟

驱动器电流

䇴㖤㤹പ※
电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝

mm N·m A/ 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg
AM23HS2459-01 ӬѢᣈ

A 4

54 1.1

0.1~1

16.6 260 0.6

1500VAC
1 minute

AM23HS3466-01 ӬѢᣈ 76 1.8 25.4 460 1.0

AM24HS5411-01N ӬѢᣈ 85 2.5 15.4 900 1.4

AM34HD0802-01 ӬѢᣈ

C 8

66.5 3

0.1~1.8

3.4 1100  1.6AM34HD0802-02 ԤѢᣈ

AM34HD0802-E1000D դథᎃᆉ٧

AM34HD4802-01 ӬѢᣈ 75 3.5 3.6 1350 1.9

AM34HD1802-01 ӬѢᣈ

96 5 3.6 1850 2.7AM34HD1802-03 ԤѢᣈ

AM34HD1802-E1000D դథᎃᆉ٧

AM34HD6801-01 ӬѢᣈ 115 6.5 4 2400 3.5

AM34HD2805-01 ӬѢᣈ

125.5  7.1 4.2 2750 3.8AM34HD2805-03 ԤѢᣈ

AM34HD2805-E1000D դథᎃᆉ٧

* 接线A,C图参考235页    ※᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。

 � MSSTAC5 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线 

ҦᅽఛጲឯԟᏥ238ᮅ。

 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)
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 � 䘔᧛ф䘆㺂

 ◇ RS-232

电机ᤋଋቪߔ

DB15ᣤЙ�ᣤѢଋԯ

LED࿃খ௬ᇧ

஼ᣀधС
���RS-232จྱည᝹߿

RS-232ଋԯ
���RJ11

电ຸᤋଋቪߔ

RS-232 Version

+'��5�ᎃᆉ٧ζՁᣤЙ
὇ԺᤤὈ

���4 ஜߙᣤЙ
���2 ஜߙᣤѢ
���1 ഴ઱᧙ᣤЙ

DB25ᣤЙ�ᣤѢଋԯ
὇̨4�ྟఴὈ

• 8 ஜߙᣤЙ
• 4 ஜߙᣤѢ

 ◇ CANopen

电机ᤋଋቪߔ

DB15ᣤЙ�ᣤѢଋԯ

LED࿃খ௬ᇧ

஼ᣀधС
���RS-232จྱည᝹߿

஼ᣀधС
���CANจྱည᝹߿

஼ᣀधС
���$"/PQFO�/PEF�*%�᝹߿

CANopenᤋଋ٧
RS-232ଋԯ
���RJ11

电ຸᤋଋቪߔ

+'��5�ᎃᆉ٧ζՁᣤЙ
὇ԺᤤὈ

���4 ஜߙᣤЙ
���2 ஜߙᣤѢ
���1 ഴ઱᧙ᣤЙ

CANopen Version

 ◇ RS-485

电机ᤋଋቪߔ

DB15ᣤЙ�ᣤѢଋԯ

LED࿃খ௬ᇧ

஼ᣀधС
���จྱည᝹߿

஼ᣀधС
���RS-485ڦڠ᝹߿὇ͯͮὈ

௬ᇧڦڠ
RS-232ଋԯ
���RJ11

RS-485ᤋଋ٧

ጻቪӛ配电᫽᝹߿�SW4
RS-485ڦڠ᝹߿὇ᰳͮὈ�SW3

电ຸᤋଋቪߔ

RS-485 Version

+'��5�ᎃᆉ٧ζՁᣤЙ
὇ԺᤤὈ

���4 ஜߙᣤЙ
���2 ஜߙᣤѢ
���1 ഴ઱᧙ᣤЙ

 ◇ Ethernet

电机ᤋଋቪߔ

DB15ᣤЙ�ᣤѢଋԯ

LED࿃খ௬ᇧ

஼ᣀधС
���IPڦڠ᝹߿

Ethernetଋԯ
���RJ45

电ຸᤋଋቪߔ

���4 ஜߙᣤЙ
���2 ஜߙᣤѢ
���1 ഴ઱᧙ᣤЙ

Ethernet Version

+'��5�ᎃᆉ٧ζՁᣤЙ
὇ԺᤤὈ

DB25ᣤЙ�ᣤѢଋԯ
὇̨4�ྟఴὈ

• 8 ஜߙᣤЙ
• 4 ஜߙᣤѢ

 � 䘔᧛ࡦ电Ⓠ

΍ၸଡΘᄉ3PINᤋଋ٧ᤋଋҁ̓ึ电ຸʼǌLine (L) ֖ Neutral (N)΍ၸጲՁ˝16 AWGᄉጲǌEarth Ground ( )
ଋڠጲ΍ၸጲՁ˝14 AWGᄉጲǌ

STAC5 ᯵Ү٧Юᦉథʶ˓6.3߶۱ᄉঋறγᬖˌǌݟ౦థॸ᜵΍ၸʶ˓ܰᦉγᬖˌᄉពὋੇ͂तᝫҪʶ˓3Aᄉঋற
γᬖˌǌ

ጲব໙จ٧

˝˿౼̎ᭉ᜵᤯᣾CE EMCᝢ᝼ᄉᤁၸڣ合ὋԺ̾ᤤસ΍ၸʶ˓电ຸ໙จ٧˘ᐎڙ电ຸᣤЙԯᤇ᧖ǌʽ᭦ଡΘˏ
ሗۋՁΘᤤસǌ

1.     Θः׷ὙTyco Electronics Corcom              ۋՁὙ6ET1
2.     Θः׷ὙLCR Electronics, inc.                     ۋՁὙ092.00721.00

To Line (Hot)
To Neutral

To Earth Ground

FUSELINE FILTER
SURGE PROTECTOR
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 � 䘔᧛电机

千万不要在通电过程中连接或断开电机。

注：非常需要提醒的是，您使用MSSTAC5需要配合带
屏蔽线的电机。请始终保持电机的屏蔽线与驱动器的
接地良好。  (在电机接线A+的边上) 

Ოংᄉ电机ᦏ配థࡕᘈጲǌ੣бՐ᭦͗ѴѢಕэ电机
ᄉۋՁǌ

ጲ电机Եᑞၸʶሗழयᤋଋǌٽ

4 ጲ电机

4 ጲ
电机

ᳫ A

፮ C

ጙ B

ᗯ D

Лጲ电机Ժ̾ၸ˘ᐎᤋଋὋ˘ᐎழयͯڙᤳௐХథఝ
ܷᄉҦᅽὋᏪᰳڙᤳௐҦᅽᣖ࠴

8 ጲ˘ᐎጆѴ

ᄆ A

᳦ C

༥ B

፮

ೢ

ᗯ
ዟ

ጙ D

8 ጲ
电机

 � 㕌⸷器᧛ਙ

ᎃᆉ٧ Z+ (5)
ቆ (10)

ᎃᆉ٧ B- (4)
ቆ (9)

ᎃᆉ٧ B+ (3)

ቆ (13)
ቆ (14)

ᘈጲ(15)ࡕ
(12) ቆ
(11) ቆ

(6) ᎃᆉ٧ Z-
(1) ᎃᆉ٧ A+
(7) +5VDC 200mA
(2) ᎃᆉ٧ A-
(8) ଋڠ

Internal Circuit

᯵Ү٧Юᦉ

A- 

A+ 
2 

GND 
8 

1 

+5V 
7 

HD
-1

5 
Co

nn
ec

to
r 

B- 

B+ 
4 

3 

Z- 

Z+ 
6 

5 

5K
  

12
.5

K
  

8.
3K

  

5K
  

12
.5

K
  

8.
3K

  

5K
  

+5V  

+5V  

12
.5

K
  

8.
3K

  

MSSTAC5Ժᤤ配ᎃᆉ٧ԥᯟὋᤈᛠ᫆ဖଌ҃Ὃࠃဗ̾
ʽҩᑞὙ

 � ᣀࣲઐ᝜ǌ܃ᣀ೜฽Ὑ᯵Ү٧Ժ೜฽܃
 � ፤૆Ὑ电机ϢൢௐὋ᯵Ү٧͗጗ൣܰҦ࠭ᒰᄉϟሧǌͮ߿

 � ܾ൥ᛩϩὙԀ΍܃ᣀὋ᯵Ү٧˶͗ፘ፝߸੆᝹߿ᄉᤁҮǌ

 � 䙐䇥᧛ਙ

 ◇ RS-232䙐䇥

ḛڠጲḚଋPCڠ RXḚଋPC TXḛ

TXḚଋPC RXḛ NC

ᤋଋቪߔ RJ11

RS-232/RS-485波特率设定
஼ᣀधСͮᎵ จྱည (bps)

87654 3 2 10FE

DC
BA9  

0 9600
1 19200
 2 38400
3 57600
4 115200

5-F 9600

ǂ RS-485䙐䇥䘔᧛

SW4 ጻቪӛ配电᫽᝹߿

ONὙ΍ၸጻቪӛ配电᫽

OFFὙʿ΍ၸጻቪӛ配电᫽

RS-485四线制

RS-485两线制

RS-485地址设定

߿ၿ஼ᣀधСԢSW3ષᆉधСРՎ᝹ڦڠ

SW3 RS-485ڦڠ᝹߿ષᆉ

87

6543210 F E DCBA

9ON: 00-0F 

OFF: 10-1F

RS-485ڦڠ௬ᇧ

to PC GND

to PC TX-
to PC TX+

to PC RX+
to PC RX-

Drive #1

GND

RX-
TX+
TX-

RX+

GND

RX-
TX+
TX-

RX+

GND

RX-
TX+
TX-

RX+

Drive #2 Drive #3
6:4�21�IRU����ȍ�WHUPLQaWLQJ�UHVLVWRU*

* 120Ω

to PC GND

to PC TX+ (B)

to PC TX- (A)

Drive #1

RX+

RX-

TX- TX- TX-
TX+TX+TX+

GND

Drive #2

RX+

RX- RX-

GND

Drive #3

RX+

GND

6:4�21�IRU����ȍ�WHUPLQaWLQJ�UHVLVWRU*

*���ȍ

஼ᣀधС ષᆉधС SW3 LED ௬ᇧ
RS-485ڦڠ

(in SCL Utility)

0
 

0

1
 

1

2
 

2

3
 

3

4
 

4

5
 

5

6
 

6

7
 

7

8
 

8

9
 

9

A
 

:

B
 

;

C
 

<

D
 

=

E
 

>

F
 

?
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஼ᣀधС ષᆉधС SW3 LED ௬ᇧ
RS-485ڦڠ 
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 ◇ CANopen 䙐䇥䘔᧛

1

.1” Spacing Spring Plug

DSUB9 Female

R termination (ጻቪ电᫽)
঳ጲ˖ᄉళቪᭉᤋଋ120ൖጻቪ电᫽

঳ጲ˖Ժᑞܲ᣹112˓᯵Ү٧ǌጻቪ电᫽Եᭉ߶ᜈڙ঳ጲᄉᯪࡊǌ

.1” Spacing Spring Plug

n*
R termination*
120 ohm nominal

R termination*
120 ohm nominal

1

CAN_L

C
AN

_L

CAN_GND

C
AN

_G
N

D

CAN_BUS

CAN_SHLD

C
AN

_S
H

LD

CAN_H

C
AN

_H

2
3
4

234

5
6
7
8
9

1
C

AN
_L

C
AN

_G
N

D

C
AN

_S
H

LD
C

AN
_H

234

GND
CAN_L
SHLD

CAN_H

ᓫཁڦڠ

CANopen঳ጲʼᄉඇ˓ᓫཁॸᮋ᜵థ࿗ʶ௃̃ᄉᓫཁڦڠǌ                     
CANopen ᓫཁڦڠ௦ၸ7ͮ̃ᤈ҃ᆉᛪᇧὋᔴډ௦1~112ǌ Ԁ
16ᤈ҃0x01~0x7F. MSSTAC5-Cᄉᓫཁͮٽͯڦڠ௦᤯᣾ֵ̖
ʼᄉ16ͮ஼ᣀᎃᆉधСSW2᝹߿ǌᓫཁڦڠᄉᰳ3ͮѶ௦᤯᣾
ʼͮ机ᣃ͇ST Configurator᝹߿ǌڙCiA301Өᝫ˖Ὃᓫཁڠ
              0x00γ႐ʿ΍ၸǌڦ

87

6543210 F E DCBA

9

᝹Ꮅจྱည

CANopen঳ጲᄉ᤯ζจྱညၿֵ̖ʼᄉ10ͮ஼ᣀᎃᆉधС
SW1᝹߿ǌCANopen঳ጲʼᄉඇ˓ᓫཁᭉ᜵᝹ᎵᄰՎᄉ
จྱညǌඇ൒இԪจྱည᝹Ꮅॸᮋ᜵ፋֵ̖᧗ளʼ电੊ၿ
CANopen঳ጲԦᤞ᧗ըૈ̽ழԺథ஌ǌ

ᔶީ䇴ᇐ ⌘⢯率

0 1 Mbps

1 800 kbps

2 500 kbps

3 250 kbps

4 125 kbps

5 50 kbps

6 20 kbps

7 12.5 kbps

 ◇ Ethernet䙐䇥䘔᧛

地址，子网和端口

ඇʶ˓᝹ܹ̾ڙܫᎩᎩፎॸᮋథʶ˓׬ʶᄉIPڦڠǌᔩథ2
Ի᝹ܫᭉ᜵̈ᄰ᤯ζὋ̴͂ᦏॸᮋᤋଋҁᎩፎὋᏪ˄ॸᮋథ
Ꭹ௦ʶ˓ܷᎩፎ˖ᄉ᤾ᣣѫߔǌڦڠᎩʽ᭦ᄉIPߔ˓Վʶڙ
Ӝǌʶ˓ߔᎩʽᄉ᝹ܫʶᓉᦏʿᑞܴˀԲʶ˓ߔᎩʽᄉ᝹ܫ
᤯ζὋᬓ᭣߱͂᤯᣾ྱ൳ᄉᎩፎ᝹ܫᤋଋ(ݟᡸၿ٧)ǌߔᎩ௦
ၿథᤤસᄉIPߔ֖ڦڠᎩ଎ᆉౝ੆ᄉǌ

ĀĀᤁݼᎩ଎ᆉὋᤤસधߔ֖ڦڠ౦;ਆᅻ᥊;电ᑧᄉIPݟ
ᛠǌཨՐᣤЙþipconfigÿὋ૊ٿᢻǌ;ःឞᄹҁᤇಧᄉЮ
Ὑࠓ

this:
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˝Ꭹ଎ᆉ᝹Ꮅ˝255.255.255.0Ὃ൤ዜ᝹Ꮅᜁሥߔ౦;电ᑧᄉݟ
CዜߔᎩ଎ᆉὋᥦ˥;ᄉ机٧ԵᑞˀԲʶ˓IPڦڠґʻ˓ߙᓫ
ᄰՎᄉᎩፎ᝹ܫ᤯ζǌ(IPڦڠஜ૵ཁ˧ᫍஜߙᜁሥ˝ߙᓫǌ)
ΒݟὋݟ౦৥ᄉ电ᑧ௦CዜߔᎩ଎ᆉὋIPڦڠ௦192.168.0.20Ὃ
ᥦ˥߱Ժ֖̾IP192.168.0.40˝ڦڠᄉ᝹ܫ᤯ζὋͭʿᑞ֖IP
Ꭹ଎ᆉߔ౦;இԪ;ᄉݟ᤯ζǌܫ192.168.1.40ᄉ᝹˝ڦڠ
255.255.0.0(BዜߔᎩ଎ᆉ);Ժ֖̾ߔᎩ଎ᆉґ2˓ߙᓫᄰՎ
ᄉ͉ʹ᝹ܫ᤯ζǌڙ΍ၸґឯʶ֖߿;ᄉጆፑክူտᆷᝢᤇ
ཁǌ

IP Address*
0 10.10.10.10
1 192.168.1.10
2 192.168.1.20
3 192.168.1.30
4 192.168.0.40
5 192.168.0.50
6 192.168.0.60
7 192.168.0.70
8 192.168.0.80
9 192.168.0.90
A 192.168.0.100
B 192.168.0.110
C 192.168.0.120
D 192.168.0.130
E 192.168.0.140
F DHCP

;ᄉ᯵Ү٧థʶ˓16ͮᄉ஼ᣀधС᝹ᎵIPڦڠǌѢԇ᳭ᝢڦڠ
ᛪ˖ѴѢ੝ᇧǌݟ

धС1ҁEͮᄉIPڦڠԺ̾᤯᣾ST Configurator 4ᣃ͇᝹Ꮅǌध
С0ͮݼጻ௦þ10.10.10.10ÿὋ᤯ၸুڦڠܬǌݟ౦థ̠᜵ఝ
இФ̴IPͭڦڠ௦෤థ᝭ेὋʶெঃ᝭ڦڠǌᥦ˥Եథ᤯᣾
᤯ၸুڦڠܬ౎ᤋଋ˿ǌ

धС᝹ᎵҁF þDHCPÿὋ਒ধ௦ᒬҮᖌԨIPὋ᯵Ү٧Ժ̾ڙ
ஞ˓Ꭹፎ˖᤯᣾నҫ٧ᒬҮᖌԨIPڦڠǌឞڦڠᒬҮѫ配ᄉ
నҫ٧Ժᑞ௦þҮখÿ੊þ᭡খÿὋᤇԨф̅ክူտݟʹ配
ᎵҮখ˞机配ᎵӨᝫǌ߱௦ᰳጞၸਖ਼᝹Ꮅǌ

;ᄉ电ᑧὋ੊͉ʹФ̴֖᯵Ү٧ၸ౎᤯ζᄉ᝹ܫὋ˶࠱థʶ
ǌڦڠʶᄉIP׬˓

Ꭹ଎ᆉ(ԀߔὋधС᝹Ꮅ1ҁE᤯᣾΍ၸಕэᄉBዜ˖᯵Ү٧ڙ
þ255.255.0.0ÿ)ǌ᤯ၸুڦڠܬᄉ଎ᆉ௦ಕэᄉAዜ଎ᆉ(Ԁ
þ255.0.0.0ÿ)ǌܹ̾Ꭹ᤯ζФ˖ʶ˓ణܷᄉྱཁ௦᝴ܲःၸ
ᑞڙՎʶௐ҈Р̙Ꭹፎǌቪԯʶெ३ҁൣᆷᄉIPࡂڦڠᑞܴ
˧ՏழՓǌੇ͂᯵ҮᄉUDPቪԯՁ௦7775ǌԦᤞ֖ଋஅ̽֐
΍ၸ͛ᣤଌ҃ӨᝫὋቪԯՁ௦7776ǌॆ;धݼз;ᄉःၸ˧ґ
;ᭉ᜵ᅻ᥊ᤇ̎ǌ;ᤆᭉ᜵˝৥ᄉःၸᤤસʶ˓धஉᄉ(ల΍
ၸ)ቪԯՁᆉǌੇ͂ᄉ᯵Ү٧ʿڙ˪;ᤤᄉ௦̣˥὚ॆኃʶ˓
ቪԯՁǌឞ֖ڦڠซ਒ҁឞIP࠱Ԧᤞҁ᯵Ү٧Ὃ᯵Ү٧̽֐
᯵Ү٧˶ધፏ͉ʹФ̴IPڦڠᄉ᤯ζǌኃʶ˓֖᯵Ү᤯ζᄉ
ःၸӳథ˿᯵Ү٧ǌԵథॆ᧗ளʼ电ௐ੥͗ᝌध൤ᩙ߿ǌ

౦;ᭉ᜵˝৥ᄉःၸᤤસʶ˓ቪԯՁὋ;Ժ̾ʽ̾ʽᎩቢݟ
੼ҁʶጆѴ࣡ၸᄉቪԯՁ http://www.iana.org/assignments/
port-numbers

ణՐʶཁซ਒Ὑܹ̾Ꭹ᤯ζԺ̾΍ၸʶ˓੊ˏ˓þ͛ᣤӨ
ᝫÿὙUDP֖TCPǌSCLૈ̽ᦏԺ̾᤯᣾ᤇ2˓ӨᝫԦᤞ֖ଋ
அஜ૵ǌUDPඊTCPఝҪኤӬᏪ˄థ஌Ὃͭ௦TCP̓ڙ૰ܷ
ஜ૵੊Ꮷڙ᭣࣡঄ᆼᄉᎩፎ˖͗ఝҪሶ߿ὋᏪUDPڙᤇሗৰ
хʽఝҪࠓ௛ԦၶˎӉဗ៵ǌ

ᤤસ1Ὑᤋଋ᯵Ү٧ҁ৥ᄉ۪ࡌᎩ

૰机੊ᡸၿ٧ʼὋ;ᑞܴ᝹̓ڙၸቪԯᤋଋܫ˓౦;థʶݟ
Ꮅ᯵Ү٧ᄉIPڦڠ˄ˀ;ᄉᎩፎЩࠓὋᏪʿ௦΍ၸ˿Ф̴̣
˥੣ൿὋᤇ௦ʶ˓ኤӬᄉᤋଋழ法ǌᤇሗ੾శᤆЉ᝴৥ᤋଋ
ܲ˓᯵Ү٧ҁ;ᄉ电ᑧǌݟ౦;௦ʶ˓͌ˉᎩፎὋឯڙᤋଋ
͉ʹள᝹ܫҁ;ᄉᎩፎʼ˧ґˀ৥ᄉጆፑክူտᐎጆǌ̴ः
ឞᑞܴ߶ଅፋ;ʶ˓合᤟ᄉࣞڦڠү;ϡᤋଋǌ

PC NIC 

SWITCH 
or 

 RETUOR
LAN DRIVE 

ፂᜁၸ˿Ὃ;Ժ̾ࣂڦڠIP̎ג˖ᄉᎩፎ;ڙ౦;ʿᅻ᥊ݟ
᤯᣾΍ၸþAngry IP scannerÿᤇ˓ᣃ͇౎Ν฽ᤇ̎ڦڠὋʽ
ᣑڦڠhttp://www.angryip.org/w/download ǌͭ᜵࠴ॶὙథ̎
ґ௦С᫆ᄉǌᏪ˄ˀ᝴ॆܫ᝟ኪ机੊Ф̴᝹˝ځʿၸ௦ڦڠ
ܲᎩፎ΍ၸҮখࠬڦҩᑞǌ;ᤤસᄉIPڦڠԺᑞ͉ڙʹௐᫍ
᤯᣾DHCPనҫ٧ᜁѫ配ҁФ̴᝹ܫʼǌ

ʶெ;˝᯵Ү٧ᤤસ˿ʶ˓᤟ॆᄉڦڠὋ಩૵ڦڠᛪ᝹Ꮅ஼
ᣀधСǌݟ౦෤థ᳭ᝢڦڠ௦৥Ժ̾ଋԩᄉὋ৥Ժ̾᤯᣾ᣃ
͇᪃Йʶ˓ளᄉڦڠᛪǌݟ౦;ᄉᎩፎ΍ၸᄉڦڠधܿ௦
192.168.0Ὃ᤯ၸᄉߔᎩ଎ᆉὋ;Ժ̾ᤤસ஼ᣀधСʼᄉ4ҁEǌ
Ꭹ଎ᆉὋߔधܿ௦192.168.1Ὃ᤯ၸᄉڦڠ౦;ᄉᎩፎ΍ၸᄉݟ
;Ժ̾ᤤસ஼ᣀधСʼᄉ1ҁ3ǌݟ౦৥ᄉ电ᑧڦڠʿ̾ڙʼᄉ
Ꭹ଎ᆉ255.255.0.0౎֖৥ᄉ᯵ߔᎩ଎ᆉ˖Ὃ;Ժ̾இԪ;ᄉߔ
Ү٧᤯ζៀៀ৥ᄉ᯵Ү٧ǌஇԪ;ᄉߔᎩ଎ᆉὙ

1ǋڙWindows XPὋԾ᪃ཁѣþੇᄉᎩፎÿὋᤤસþ࡚
বÿǌWindows 7Ὃཁѣ电ᑧǌ໓ᣂՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁࢺ
ቓಪ˖ᄉþᎩፎÿǌཁѣԾ᪃ࣲᤤસþ࡚বÿǌᤤસþఝஇ
᤟配٧᝹Ꮅÿ

2ǋ;ःឞԺ̾ᄹҁʶ˓ڎಕ˝৥ᄉᎩፎଋԯӴ(ᎩӴ)ǌཁѣ
Ծ᪃ࣲᤤસþ࡚বÿǌ

3ǋՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁþInternetӨᝫ(TCP/IP)ÿǌᤤસ൤
ᮉὋཁѣ࡚ব૊ᨍǌ᜼ቓ7֖ᤉ௿Ὃࠬ੼þ(͛ᣤଌ҃Өᝫ/ IP 
v4)ÿ

4ǋݟ౦ᤤસþᒬҮᖌԨIPڦڠÿὋ৥ᄉ电ᑧ͗ᒬҮᖌ३ʶ˓
IPߔ֖ڦڠᎩ଎ᆉǌឯԨ๖ᤇ˓ࠪពಳࣲᤤસþ΍ၸʽ᭦ᄉIP
ǌڦڠ

5ǋݟ౦ᤤસþ΍ၸʽ᭦ᄉڦڠÿᜁᤤ˖ǌஇԪߔᎩ଎
ᆉÿ255.255.0.0ÿࣲӬѣᆷ߿ǌ
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使用动态地址分配

ʶಧ΍ၸʶ˓Үܫ౦;ਆ֖;Ꭹፎʼ੝థ੊Ꮷܷᦉѫᄉ᝹ݟ
খѫ配ᄉIPڦڠǌឯ࠱᯵Ү٧ʼᄉ஼ᣀधСષҁþFÿǌॆ᯵
Ү٧ᤋଋҁᎩፎࣲ˄ʼ电ՐὋ̯߱࠱నҫ٧ʼᖌ३ʶ˓IPڠ
;ǌڦڠʶᄉᎤཁ௦Ὃ;ʿᅻ᥊Хͳ׬Ꭹ଎ᆉፋ;ǌߔ֖ڦ
Ժ̾᤯᣾ᣃ͇౎ಉលҁڦڠὋᎩፎᡔܷὋ଼ࠬௐᫍᡔ᫁ǌγ
૆电ᑧˀ᯵Ү٧ᤋଋὋڙᖜӬ᧖᭦ᤤસ᯵Ү٧ಉ੼ǌ

;͗ᄹҁʶ˓ࠪពಳὋϷᤇಧὙ

᤯࣡ὋԵ͗Ԧဗʶ˓ᎩፎଋԯӴ(ᎩӴ)ὋࣲᤤસᒬҮǌݟ౦৥
΍ၸᄉ௦ቷ᝭ఴ电ᑧὋ௃ጲ֖థጲᎩፎᤋଋὋԺᑞ͗థԲʶ
˓ᎩӴѢဗǌឯᤤસ৥੝΍ၸᄉᎩӴᤋଋҁᎩፎὋᤋଋ;ᄉ
᯵Ү٧ǌӬѣᆷ߿ǌԦဗ᯵Үҩᑞ೜฽ҁʶ˓᯵Ү٧Ր͗࠱
ঋ᤯ᅻ৥ǌࡉ

Ὃʿᐯ߿౦;ʿᐯݟ౦;ᝢ˝ᤇ௦ൣᆷᄉὋӬѣþ௦ÿǌݟ
ཁѣࠬ੼ఝܲᄉ᯵Ү٧᯵Үǌʶெ;Ԧဗ;ᭉ᜵ᄉ᯵Ү֖߿
٧Ὃ߱͗ᒬҮᤈЙ᯵ҮᄉIPڦڠڙڦڠ஠ఴಳὋᝧ;ᬣௐ෣
᤯ǌ

 

ᤤસ2Ὑᄯଋ࠱᯵Ү٧ᤋଋᒯ电ᑧPC

ХͳୱͺݟʽὙ

1. ʶቪᤋଋҁ电ᑧᄉᎩӴʼὋԲܰʶቪᤋଋ᯵Ү٧ʼǌ᯵Ү
͗ᒬҮ೜฽ᄯଋᤋଋ֖ᤈᛠॸ᜵ᄉྫྷူࡎԪӐǌ

2. ஼ᣀधСҁþ0ÿὋ᝹Ꮅ᯵Ү٧ʼᄉIPڦڠ
þ10.10.10.10ÿǌ

3. ᝹Ꮅ电ᑧᄉIPڦڠὙ

aὍڙWindows XPὋԾ᪃ཁѣþੇᄉᎩፎÿὋᤤસþ࡚
বÿǌ

bὍWindows 7Ὃཁѣ电ᑧǌ໓ᣂՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁ
ቓಪ˖ᄉþᎩፎÿǌཁѣԾ᪃ࣲᤤસþ࡚বÿǌᤤસࢺ
þఝஇ᤟配٧᝹Ꮅÿ

4.  ;ःឞԺ̾ᄹҁʶ˓ڎಕ˝৥ᄉᎩፎଋԯӴ(ᎩӴ)ǌ ཁѣ
Ծ᪃ࣲᤤસþ࡚বÿǌ

aὍՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁþInternetӨᝫ(TCP/IP)ÿǌ
ᤤસ൤ᮉὋཁѣ࡚ব૊ᨍ

bὍڙWindows 7੊Vista˖Ὃࠬ੼þ(Internet͛ᣤଌ҃Ө
ᝫTCP/ IP v4)ÿ

5. ᤤસᤤᮉþ΍ၸʽ᭦ᄉIPڦڠÿǌᣤЙڠ
Վڙ᯵Ү٧ʶಧ֖࠱ڦڠÿ10.10.10.11ÿǌᤇಧ;电ᑧᄉIPڦ
ʶ˓ߔᎩʼǌ

6. ̔ ʶ൥ὋᣤЙߔᎩ଎ᆉ˝þ255.255.255.0ÿǌᆷᝢþ᳭ᝢᎩ
Сÿ˝ቆǌᤇ࠱᫸ൢ৥ᄉ电ᑧ̯ឞߔᎩ˖ࠬ੼ᡸၿ٧ǌ

电ᑧʼᄉὋ੝̾᯵Ү٧ற电ௐ电ᑧڙ᯵Ү٧௦ᄯଋᤋ˝ځ  .7
ᄉԾʽᝇ͗థʶ˓๖োචง௬ᇧþᎩፎ电፵ᜁ઩Ѣÿǌ࣪ࡕ
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 � DB15输入/输࠰᧛ਙ

ᱴ⽰ 输入输࠰ ㄥᆆ㕌ਭ 䇦ਭ ؗਭ੃〦

IN/OUT1

ஜߙ᧙ᣤЙ

1 X1/STEP+ ᑡуᣤЙζՁ
2(ѫࢿ) X1/STEP-

3 X2/DIR+ ழՓᣤЙζՁ
4(ѫࢿ) X2/DIR-

5 X3/EN+ ΍ᑞᣤЙζՁ
6(ѫࢿ) X3/EN-

7 GND ጲڠ

8 +5OUT +5VᣤѢζՁ

ஜߙ᧙ᣤЙ
9 X4+ X4ᣤЙζՁ

10(ѫࢿ) X4-

ஜߙ᧙ᣤѢ

11 Y1/FAULT+ ᩱឧᣤѢζՁ
12(ѫࢿ) Y1/FAULT-

13 Y2+ Y2ᣤѢζՁ
14(ѫࢿ) Y2-

ഴ઱᧙ᣤѢ 15 ANALOG IN ഴ઱ᣤЙζՁ

 � DB25输入/输࠰䘔᧛

ᱴ⽰ 输入输࠰ ㄥᆆ㕌ਭ 䇦ਭ ؗਭ੃〦

IO/OUT2

1 N/C

ʿ΍ၸ2 N/C

3 N/C

ஜߙ᧙ᣤЙ

4 IN6

ஜߙ᧙ᣤЙIN3-IN6
(ӬቪζՁ)

5 IN5

6 IN4

7 IN3

8 INCOM ӬቪᣤЙζՁМРቪ

9 IN2- ஜߙ᧙ᣤЙIN2
10(ѫζՁࢿ) IN2+

11 IN1- ஜߙ᧙ᣤЙIN1
12(ѫζՁࢿ) IN1+

13 GND ጲڠ

ஜߙ᧙ᣤѢ

14 OUT1+
ஜߙ᧙ᣤѢOUT1-

OUT3
(ӬቪζՁ)

15 OUT2+

16 OUT3+

17 OUTCOM ӬቪᣤѢζՁМРቪ

18 +5OUT +5VᣤѢζՁ

19 GND ጲڠ

ஜߙ᧙ᣤѢ
20 OUT4+ ஜߙ᧙ᣤѢOUT4

21(ѫζՁࢿ) OUT4-

ஜߙ᧙ᣤЙ

22 IN7+ ஜߙ᧙ᣤЙIN7
23(ѫζՁࢿ) IN7-

24 IN8+ ஜߙ᧙ᣤЙIN8
25(ѫζՁࢿ) IN8-

ᤤસ3Ὑ΍ၸˏ˓ᎩፎଋԯӴ(ᎩӴ)

ᤇሗ੾శԺ̾ᝧ৥γ૆৥ᄉ电ᑧᤋଋҁ৥ᄉ۪ࡌᎩὋͭ᯵Ү
ᎩறधὋ᫸ൢԺᑞᄉIPу቉੊᣾ऎ᤯ζǌ۪ࡌ٧֖

ၸӴമὋ߶ᜈʶ˓ᎩӴǌܫ˓౦;΍ၸᄉԻय电ᑧథʶݟ .1
΍ၸCAT5ዜۋᄉᎩጲᤋଋǌ

౦;΍ၸቷ᝭ఴ电ᑧὋᏪ˄Ե΍ၸ௃ጲᎩፎᤋଋҁ;ᄉݟ .2
ᎩὋ;Ժ̾΍ၸЮᎵᄉRJ 45ܹ̾ᎩᤋଋᄉᎩӴǌ۪ࡌ

3. ᤯᣾᝹Ꮅ஼ᣀधСҁþ0ÿὋ᝹Ꮅ᯵Ү٧ʼᄉIPڦڠ
þ10.10.10.10ÿǌ

4. ᝹Ꮅኃ̃ᎩӴڦڠὙ

aὍڙWindows XP˖ὋԾѣþᎩፎᤋଋÿὋᤤસþ࡚
বǌ

bὍڙWindow 7˖Ὃཁѣ电ᑧǌՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁ
ቓಪ˖ᄉþᎩፎÿǌཁѣԾ᪃ࣲᤤસ࡚বǌᤤસþఝࢺ
இ᤟配٧᝹Ꮅÿ

5. ;ःឞԺ̾ᄹҁʶ˓ڎಕ௦৥ᄉளᎩፎǌвԾѣࣲᤤસ࡚
বǌ

aὍՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁþInternetӨᝫ(TCP/IP)ÿǌ
ᤤસ൤ᮉὋཁѣ࡚ব૊ᨍǌ

bὍڙWindow 7֖Vista˖Ὃࠬ੼þ(TCP/ IP v4)ÿ
6. ᤤસᤤᮉþ΍ၸʽ᭦ᄉIPڦڠÿǌᣤЙڠ
ÿ10.10.10.11ÿǌᤇಧ͗ѫ配ፋ;ᄉ电ᑧʶ˓֖᯵Ү٧Վʶڦ
ǌڦڠᎩᄉIPߔ˓

7. ʽʶ൥ὋᣤЙߔᎩ଎ᆉ˝þ255.255.255.0ÿǌʶ߿᜵ઁþ᳭
ᝢᎩСÿ᝹੆ቆᄆǌᤇ࠱᫸ൢ৥ᄉ电ᑧ̯ឞߔᎩ˖ࠬ੼ᡸၿ
٧ǌ

电ᑧʼᄉὋ੝̾᯵Ү٧ற电ௐ৥ڙ᯵Ү٧௦ᄯଋᤋ˝ځ .8
ᄉ电ᑧ࣪ࡕڙᄉᝇᖿ͗థʶ˓๖োචง௬ᇧþᎩፎ电፵ᜁ઩
Ѣǌÿ
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 � 输入/输࠰᧛ਙ

 ◇ 输入/输ؗ࠰ਭ䈪᱄

ᣤЙ(ᣤѢ)þONÿᛪᇧ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
ᣤЙ(ᣤѢ)þOFFÿᛪᇧ෤థ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
౦෤థᤋଋὋᣤЙ/ᣤѢ̮ཨ௦OFFǌݟ

 � ஜߙ᧙ζՁᣤЙᔴ24-5˝ډVDC

 � ΍ၸܲᔆԤፐࡕᘈጲAWG28-24ͺ˝ᣤЙ/ᣤѢζՁጲὋࣲ˄
᧙ʿ᜵ܹ᫁ࡉጲௐ࣊ڙ

 � ᣤЙ/ᣤѢζՁጲᤉሎ电ຸጲ

 ◇ IN/OUT1输入输࠰᧛线ഴ

 � ጲᡸ᯵Ү٧ᣤЙ

100mA Limit

9  X4+

10  X4-

13  Y2+

14  Y2-

11  Y1+

12   Y1-

1  X1/STEP+

2  X1/STEP-

3  X2/DIR+

4  X2/DIR-

5  X3/EN+

6  X3/EN-

8  +5V OUT

15  AIN

7  GND

᯵Ү٧Юᦉ

0VDC

0VDC

Signal
Conditioning

˞机ଌ҃٧

 ◇ 脉冲输入控制

 � ˀᬶ电౜धᡸᣤѢᄰᤋ

5-24VDC

0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧

STEP+

STEP-

DIR+

DIR-

᯵Ү٧

 � ѫζՁᣤѢࢿ

STEP+

STEP-

DIR+

DIR-

0VDC

ၸਖ਼ଌ҃٧ ᯵Ү٧

 ◇ ީӄ脉冲输入ᯯ式䈪᱄

ᑡу&ழՓ

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ᰳ电ࣰௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

*DIRᣤЙᄉழՓ߿˦Ժ̾᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ͯ电ࣰ ᰳ电ࣰ

ӬᑡуᣤЙழय

CWழՓ

CCWழՓ

ᑡуᣤЙ
(PLS)

电机ᄉҮͺ

஼ᣀழՓ
(DIR.)

CW/CCWᑡуۋ

᳭ᝢৰхʽὋॆCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆCCWᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋCW
ᑡуᣤЙ˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ
˓൥᫁὚

*ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配Ꮅǌ

A&Bൣ̓ᑡу

电机಩૵̯ʶ˓Ԥ᤯᥊ܘ᧙˞ᎃᆉ٧ԥᯟፋ᯵Ү٧ᄉζՁᣀ
Үǌ

ழՓ߿˦Ժ᤯᣾Ოংᄉᣃ͇配ᎵǌழՓၿג˓᤯᥊ᮖЎԲʶ
˓᤯᥊੝ф߿ǌ

ʽڎ௬ᇧॆ电机配ᎵڙᣤЙAᡓґᣤЙBᄉৰхௐὋ电机ڙ
CWழՓʼᣀҮǌ

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

ᣤЙA

CCWழՓ

CWழՓ

ᣤЙB

"�#ൣ̓ᑡуᣤЙழय

 ◇ 高䙕ᮦᆍ䠅输入

੝థᄉSTAC5᯵Ү٧Ӊդ2˓ᰳᤳᄉᣤЙ STEP/X1֖ DIR/X2
Ժ̾ଋஅ 5-24V Ӭቪ֖ࢿѫζՁὋణᰳᮟည᣹ҁ2MHzǌʶᓉ
ᤇˏ˓ζՁଋҁܰᦉଌ҃٧ϡழՓὋᑡуଌ҃ζՁǌ৥˶Ժ
̾ᤋଋʶ˓ᎃᆉ٧ζՁၸ౎ϡᎃᆉ٧ᡱᬣᤁၸǌ੊Ꮷ࠱൤ᣤ
Йͺ˝ኍय़ζՁὋ͛ਕ٧ζՁὋԓཁζՁኍኍǌ

 ◇ ք䙕ᐤ࠼ᮦᆍ䠅ؗਭ输入

੝థᄉSTAC5᯵Ү٧Ӊդ2˓ͯᤳᣤЙԯX3/EN֖X4ǌԺ̾ଋ
ԩ5-24VӬቪ੊ᏧࢿѫζՁὋͭଋஅᮟညͯ̅STEP֖DIRǌ

;Ժ̾࠱൤ᣤЙͺ˝ኍय़ζՁὋ͛ਕ٧ζՁὋԓཁζՁኍ
ኍǌ

᯵Ү٧Юᦉ

D
B-

15
ᤋ

ଋ
٧ X3/EN+

X3/EN-
6

5

X4+

X4-
8

7

ͯ电ࣰ

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ
ᰳ电ࣰ

电机ᄉҮͺ

CWᑡу

CCWழՓ

CWழՓ

CCWᑡу

ԤᑡуᣤЙழय
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 ◇ ᮦᆍ䠅输࠰

STAC5ಕэۋХథ2ᡸЏ电ᬥሎᄉᣤѢζՁǌᣤѢζՁԺ̾ၸ
̅ᒬҮଌ҃电机҆ᢻǋၸ̅ᣤѢઐᩱζՁǋၸ̅ͺ˝ᯰ᣹ൣ
ᣀҮᄉಕংͮǋၸ̅ᣤѢʶᡸழจζՁ(ழจζՁᄉᮟညˀڙ
电机ᣀᤳ੆ൣඊ)੊ͺ˝ͮᎵҁ᣹ζՁ౎΍ၸǌ

IN/OUT 1

Y2+
13

Y2-
14

Y1/FAULT+
11

Y1/FAULT-
12

D
B-

15
ᤋ

ଋ
٧

ஜߙ᧙ᣤѢˠΒ

Sinkഴय

STAC5

+ – 

Load 

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

Y1/2-

Y1/2+

Sourcingഴय

STAC5
PLC 

+ – 

Y1/2-

Y1/2+

IN 

COM 

�Ṱ��7
Θႂႂຸ

᯵Үፘ电٧

STAC5
Y1/2-

Y1/2+

1N4935 ં҃̃౜ክ

+ – 

relay 
5ᾝ24V
Θ电电ຸ

 ◇  模ᤕ䠅输入

MSSVAC5᯵Ү٧థʶ˓ഴ઱᧙ᣤЙԯǌԺ̾ଋԩٽሗ电Ԍᔴ
5VDCὋd5VDCὋ0-10VDC ੊d10VDCǌ-0 ډ

᯵Ү٧Ժ᝹߿੆΍ၸഴ઱᧙ᤈᛠᤳऎଌ҃੊ᏧͮᎵଌ҃ǌ

᯵Ү٧Юᦉ+5V OUT

AIN

GND 

8

15

7

D
B-

15
ᤋ

ଋ
٧

ζՁူܪ

连接一个电位器

1-10kΩ 
pot 

cw 

ccw 

IN/O
UT 1

GND 

AIN 

+5V OUT 
8

15

7

 ◇ ᢟኋI/O输入电䐥ഴ

ᦉѫۋՁ᯵Ү٧ХథੰࡘI/OὋФХథ8ᡸஜߙ᧙ᣤЙǋ4ᡸஜ
᧙ᣤЙ̾Ԣʶᡸഴ઱᧙ᣤѢǌߙ

 � ጲᡸ᯵Ү٧ᣤЙ

4  IN6

9  IN2-

5  IN5

6  IN4

10  IN2+

11  IN1-

12  IN1+

19  GND

20  OUT4+

8  IN COM

7  IN3

13  GND

14  OUT1+

15  OUT2+

16  OUT3+

17  OUT-

18  +5V OUT

21  OUT4-

22  IN7+

23  IN7-

24  IN8+

25  IN8-

0VDC

0VDC

0VDC

5-24VDC

Under 30V

100mA Limit

˞机ଌ҃٧ ᯵Ү٧Юᦉ
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Ф˖IN1ǋIN2ǋIN7ǋIN8˝ͯᤳࢿѫᣤЙ

᯵Ү٧Юᦉ

D
B-

25
ᤋ

ଋ
٧

IN2+

IN2-
9

10

IN1+

IN1-
11

12

IN8+

IN8-
25

24

IN7+

IN7-
23

22

ᣤЙᤋଋᇧΒ

ᤋଋʶ˓ᬌͮधС

Connecting a Mechanical Switch to Low Speed Differential Inputs

STAC5
+

5-24V
Θ电电ຸ

-
IN-

IN+

ᤋଋʶ˓NPN͛ਕ٧

Connecting an NPN Proximilty Sensor to Low Speed Differential Inputs

STAC5+
ᄯึ

Θ电电ຸ
–

NPN
ଋᤂधС

ᣤѢ
+

–

IN+

IN-

ᤋଋʶ˓PNP͛ਕ٧

Connecting a PNP Proximilty Sensor to Low Speed Differential Inputs

STAC5

+

–

ᣤѢ
+

–

IN+

IN-

ᄯึ
Θ电电ຸ

PNP
ଋᤂधС

Ф˖IN3ǋIN4ǋIN5ǋIN6˝РCOMཁӬቪஜߙ᧙ᣤЙ

þCOMÿᛪᇧ˿ʶ˓ኍ电ҸᄉМРቪǌڙMSSVAC5᯵Ү٧
᧖Ὃݟ౦;΍ၸᄉ௦ຸ电ึ(PNP)ζՁὋ;ःឞ࠱COM ଋڠ
(电ຸ᠆౜)Ὃݟ౦;΍ၸᄉ௦༞电ึ(NPN)ζՁὋᥦ˥ COM 
ःឞଋҁ电ຸൣ౜ǌ

2200  

2200  

2200  

2200  

8

7
6

5

4

COM

IN3

IN4

IN5

IN6

᯵Ү٧Юᦉ

D
B-

25
ᤋ

ଋ
٧

࣡ၸ᝹ܫᤋଋڎ

ᤋଋधЏ֖ፘ电٧ᝎཁ

ᤋଋधС੊ፘ电٧

IN/OUT2धС੊ፘ电٧
(᫆合ğ᤾ᣣͯ)

IN3..IN6

INCOM

12-24V
Θ电电ຸ 

 

- 

+ 

ᤋଋҁФ̴᝹ܫᣤѢཁ

ᤋଋԲʶ˓᯵Ү٧

IN
/O

U
T2IN3..IN6

INCOM

Ф
̴

᝹
ܫ

OUT+ 

OUT– 

12-24V
Θ电电ຸ 

- 

+ 

ᤋଋPNP͛ۋਕ٧

ᤋଋNPNۋଋᤂधС

IN/OUT2
IN3..IN6

INCOM

ᣤѢ�
+ 

– - 

+ 
12-24V

Θ电电ຸ NPN
ଋᤂधС

ᤋଋNPN͛ۋਕ٧

ᤋଋPNPۋଋᤂधС

IN/OUT2
IN3..IN6

ᣤѢ�
+ 

– 

INCOM- 

+ 
PNP

ଋᤂधС12-24V
Θ电电ຸ 

 ◇ ᮦᆍ䠅输࠰

IN/OUT 2
OUT1

COM

OUT2

OUT3

14

17

16

15

OUT4+

OUT4-

20

21

D
B-

25
 ᤋ

ଋ
٧

ஜߙ᧙ᣤѢˠΒ

Sinkഴय

IN/OUT2
OUTCOM

OUT1/2/3

+ – 

᠆ᣑ

OUT1,OUT2,OUT3ᄉ༞电ึᣤѢ

5-24V
Θ电电ຸ 
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Y1,Y2,OUT4ᄉ༞电ึᣤѢ

STAC5
OUT-

OUT+

+ – 

᠆ᣑ

5-24V
Θ电电ຸ 

Sourcingഴय

OUT1,OUT2,OUT3ᄉຸ电ึᣤѢ

PLC 
IN/OUT2

+ – 

OUTCOM

OUT1/2/3

IN 

COM 

5-24V
Θ电电ຸ 

᯵Үፘ电٧

Y1,Y2,OUT4ˀፘ电٧ᤋଋ

Drive
1N4935ᅮখં҃̃౜ክ 

+ – 

relay 
5-24V

Θ电电ຸ 

OUT-

OUT+

 � ᣛ䆜ؗᚥ䈪᱄

ᣛ䆜ԙ⸷ ᣛ䆜৕ഖ

    ፮༤̜᫁ ᯵Ү٧ల΍ᑞ

 ፮༤᫄ཆ ᯵Үࢹ٧ͺൣ࣡

  1ጙὋ1፮ 电机܃ᣀ(̨ࠪథᎃᆉۋ٧Ձ)

   2ጙὋ1፮ CCWழՓᬌͮ

    2ጙὋ2፮ CWழՓᬌͮ

   3ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾བ

    3ጙὋ2፮ Юᦉ电ԌѢᩱ

     3ጙὋ3፮ QርࣿѢᩱ

    4ጙὋ1፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ᣾Ԍ

     4ጙὋ2፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ൑Ԍ

     5ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾ึ

      6ጙὋ1፮ 电机ፈጷधᡸ

       7ጙὋ1፮ ᤯ζᩱឧ

 ᛪᇧጙ༤;  ᛪᇧ፮༤
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直流输入步进电机驱动器-SR㌱ࡍ

 � ⢯ᙝ

ઇР૜

൥ᤈጆፑᄉिཁ˧ʶڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁὋSRጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟ኪР૜
ཁὋࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法Ὃ̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉǌ൤੾శ౜ܷᄉଡᰳ˿
˖ᮟሶ߿বὋ΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢǌ

更优异的高速性能

ጹѫଢᛩ

 ጹѫʽ̮ᑞγ૆ᤁҮࣰ໎ǌͯڙጹѫᑡу˧ᫍᒬҮଢЙጹѫὋ̾໗ᡛͯڙ

更平滑的运动表现
ਘ动ݖҵূӣ

࠵ޅ 1.8°

ͯᤳҦᅽࣰ໎

᤯᣾ѫౡͯᤳҦᅽጮจὋક๖ᄰःᄉះจ੆͊ᖌ३ࣰ໎ᄉͯᤳᤁҮǌ 

更平滑的低速运动

ᣤЙζՁࣰ໎
ࠪᤳऎ֖ழՓζՁᄉҮখ໙จԺ̾ђ࠵电机Ԣ机೙ጆፑᄉᤁҮᅮԪὋ
΍电机ᤁᛠఝҪࣰ໎ὋՎௐ˶Ժ̾ђ࠴机೙ᇛ૮ǌ

更稳定的系统表现

ᒬ೜֖ᒬҮ᝹Ꮅ

ጆፑʼ电ௐὋ᯵Ү٧ᒬҮ೜฽电机ԟஜ(ݟ电᫽֖电ਕ)Ὃࣲ಩૵൤ԟஜ౎͕Ӑጆፑᤁᛠবᑞǌ

SRጆѴ᯵Ү٧

SRጆѴˏᄰᄯึ൥ᤈ电机᯵Ү٧௦۲̅PID电ึଌ҃ኪ法᝹᝟
ᄉᰳব͈ඊጹѫۋ᯵Ү٧ὋХథ͕ᡔᄉবᑞᛪဗὋᰳᤳܷҦᅽ
ᣤѢὋͯ٩ᮂὋͯ૜ҮὋ᝴ܲ配Ꮅԟஜ˝ષᆉधСԺᤤǌ

��Ўᤈᄉ电ึ控制੾శ
��ઇР૜
��ͯᤳҦᅽࣰ໎
��ጹѫଢᛩ
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 � ㌱㔕配㖤ഴ

 � ળ੃㿺ࡏ

SR   2 - PLUS

 � 䇘䍝ؗᚥ

੃〦 电流 电ু 可选㓼࠼ 可选电流

SR2-Plus 0.3-2.2A 12-48VDC 16ು 8ು

SR3-mini 0.4-3.0A 12-48VDC 16ು 8ು

SR4-Plus 1.0-4.5A 24-48VDC 16ು 8ು

SR8-Plus 2.4-7.8A 24-75VDC 16ು 8ು

电ຸᤋଋ

ଋܷڠ

PLC�ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧  

вၶஉ电ᨒ

AC电ຸ

DC电ຸ

电机ᤋଋ

ጆѴՁ
௃=ಕэۋ
Plus=Ҫुۋ
mini=ॱۋ

电ึ
2=ణܷ2.2A
3=ణܷ3.0A
4=ణܷ4.5A
8=ణܷ7.8A
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 � 驱动器㿺Ṳ

䙐⭞㿺Ṳ

ᤳऎᔴډ ణᰳ 3000RPM

ͺဖܑຝऎࢹ 0 - 40°C

ణᰳဖܑາऎ 90% ௃ፆ᭚

૜Ү 5.9m/s² ణܷ

ϱຝऎߚ -10 - 70°C

чԁழय ᒬཨчԁ੊ु҃чԁ

΍ၸڣ合 ᥗБዟ࠹，ෳᭈԢᑻᙌবචͳ

᧗᧙
SR2/SR2-Plus/SR3-mini: ጝ 120g

SR4/8-Plus: ጝ 310g

ᝢ᝼ RoHS ，CE (EMC): EN 61800-3:2004 

⢯ᙝ

ቆ᫋电ึ 电机ڙϢൢ 1s ՐᒬҮђ࠵Θፋ电机ᄉ电ึ，ષᆉधСᤤસ，50%，90% Ժᤤ

ઇР૜ ષᆉधСᤤ߿，᯵Ү٧಩૵੝ᤤસᄉ电机ˀ᠆ᣑᄉ਄᧙ඊԟஜᤈᛠ电ึଌ҃̾ଡᰳጆፑᄉሶ߿ব，ଡᰳ电机ஞ˓ᤳऎᔴډᄉᤁҮࣰሶব

ଌ҃ഴय Юᦉ᡹ጲᤤ߿，Ժᤤસᑡу & ழՓഴय੊Ԥᑡуഴय

ᣤЙζՁ໙จ ષᆉधСᤤ߿，໙ᬓᑡуζՁ٩ᮂ，Ժథ஌᫸ൢឧҮͺԦၶ，Ժᤤસ 2MHz ੊ 150KHz

ጹѫଢᛩ ષᆉधСᤤ߿，Ժᬋͯ电机ᤁᛠ૜Ү，ଡᰳᤁᛠࣰ໎ব，Ժᤤસधը੊С᫆

电机ӛ配஼ᣀधС ၸ౎ᤤસ电机੝ᭉᄉஜ૵ं

ᒬ೜ ષᆉधСᤤ߿，੯ᛠ 1 ᤁҮ，Ժᤤસधը੊С᫆ܬज़ړˏሧҮ฽ណ，电机ൣԥᣀړ

ઐᩱᣤѢ OUT ԯ˝Џ电ᬥሎ OC ᣤѢ，ణᰳ੽ԩ电Ԍ 30VDC，ణܷᯏ֖电ึ 100mA

 � 电≊㿺Ṳ

SR2-Plus                                                                 
驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 12 - 48 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 0.3 - 2.2 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 10 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 52 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC

SR3-mini
驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 12 - 48 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 0.4 - 3 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 500k Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 1000 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 10 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 53 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

SR4-Plus
驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 24 - 48 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 1 - 4.5 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 20 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 60 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC

SR8-Plus
驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 24 - 75 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 2.4 - 7.8 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 20 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 85 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC
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 � ᧞㦆电机

型ਭ 䖪࠰
᧛线
ᯯ式

ᕋ线ᮦ
䮵ᓜ
(mm)

䶏࣑⸟
(N.m)

驱动器电流
䇴㖤㤹പ(A)※

䖢ᆆᜥ䠅
(g.cm2)

䠃䠅
(Kg) 㔓㕎ᕰᓜ

AM8HY2050-01N ӬѢᣈ

A

4
29.5 0.02

0.3~0.5

1.6 0.04

500VAC/1ѫ᧾

AM8HY2050-02N ԤѢᣈ 4

AM8HY4043-01N ӬѢᣈ 4
46.5 0.042 4.2 0.09

AM8HY4043-02N ԤѢᣈ 4

AM11HS1008-07 ӬѢᣈ 4 31 0.072

0.3~1.6

9 0.1

AM11HS3007-02 ӬѢᣈ 4 40 0.082 12 0.15

AM11HS5008-01 ӬѢᣈ 4 51 0.125 18 0.2

AM14HS10A0-01 ӬѢᣈ 4
27.3 0.14

0.3~1.0

12 0.15
AM14HS10A0-02 ԤѢᣈ 4

AM14HS30A0-01 ӬѢᣈ 4
36 0.23 20 0.21

AM14HS30A0-02 ԤѢᣈ 4

AM14HS50A0-01 ӬѢᣈ 4
55.5 0.4 35 0.24

AM14HS50A0-02 ԤѢᣈ 4

AM17HD4452-02N ӬѢᣈ 4
34.3 0.285 0.3~1.8 38 0.23

AM17HD4452-01N ԤѢᣈ 4

AM17HD2438-02N ӬѢᣈ 4
39.8 0.46 0.3~1.8 57 0.28

AM17HD2438-01N ԤѢᣈ 4

AM17HD6426-06N ӬѢᣈ 4
48.3 0.59 0.3~1.8 82 0.36

AM17HD6426-05N ԤѢᣈ 4

AM17HDB410-01N ӬѢᣈ 4
62.8 0.85 0.3~1.6 123 0.6

AM17HDB410-02N ԤѢᣈ 4

AM23HS0420-01 ӬѢᣈ
4 41 0.72 0.3~2.2 135 0.42

AM23HS0420-02 ԤѢᣈ

AM23HS2449-01 ӬѢᣈ 4
54 1.25 0.3~2.2 260 0.6

AM23HS2449-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS3454-01 ӬѢᣈ 4
76 2.1 0.3~2.2 460 1

AM23HS3454-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS0421-01 ӬѢᣈ 4
41 0.72 0.3~4.5 135 0.42

AM23HS0421-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS2450-01 ӬѢᣈ 4
54 1.25 0.3~4.5 260 0.6

AM23HS2450-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS3455-01 ӬѢᣈ 4
76 2.1 0.3~4.5 460 1

AM23HS3455-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS04A0-01 ӬѢᣈ 4
39 0.82 0.3~2.2 105 0.4

AM23HS04A0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS84A0-01 ӬѢᣈ 4
55 1.5 0.3~2.2 215 0.6

AM23HS84A0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HSA4A0-01 ӬѢᣈ 4
77 2.3 0.3~2.2 365 1

AM23HSA4A0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS04B0-01 ӬѢᣈ 4
39 0.82 0.3~4.5 105 0.4

AM23HS04B0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS84B0-01 ӬѢᣈ 4
55 1.5 0.3~4.5 215 0.6

AM23HS84B0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HSA4B0-01 ӬѢᣈ 4
77 2.3 0.3~4.5 365 1

AM23HSA4B0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS04B0-03 ӬѢᣈ 4
39 0.82 0.3~4.5 105 0.4

AM23HS04B0-04 ԤѢᣈ 4

AM23HS84B0-03 ӬѢᣈ 4
55 1.5 0.3~4.5 215 0.6

AM23HS84B0-04 ԤѢᣈ 4

AM23HSA4B0-03 ӬѢᣈ 4
77 2.3 0.3~4.5 365 1

AM23HSA4B0-04 ԤѢᣈ 4

AM24HS2402-08N ӬѢᣈ 4
54 1.57 0.3~4.5 450 0.83

AM24HS2402-11N ԤѢᣈ 4

AM24HS5401-10N ӬѢᣈ 4
85 3.2 0.3~4.5 900 1.4

AM24HS5401-24N ԤѢᣈ 4

AM34HD0404-08 ӬѢᣈ 4
66.5 3.7 0.3~7.0 1100 1.6

AM34HD0404-09 ԤѢᣈ 4

AM34HD1404-06 ӬѢᣈ 4
96 6.7 0.3~7.0 1850 2.7

AM34HD1404-07 ԤѢᣈ 4

AM34HD2403-07 ӬѢᣈ 4
125.5 9.4 0.3~7.0 2750 3.8

AM34HD2403-08 ԤѢᣈ 4

AM34HD3402-01 ӬѢᣈ 4
156 11.5 0.3~7.0 4400 5.2

AM34HD3402-02 ԤѢᣈ 4

* ଋጲAڎԟᏥ235ᮅ   ※ ᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。
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 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)

 ◇ SR2-Plus                                                                

 ◇ SR4/8-Plus                                                                 

3 

3 

112 

33
 

22
.5

 
22

.5
 

4-Ф3.5 

2-
4.

5 

22
.5

 

75
.5

 

112 

118 

ԥѹ:mm

M3 

21
56

2-
3.

5
5

13

2-
4.

5

87.5

M3 85.5
92.5

ԥ位:mm

 � 䘔᧛ф䘆㺂(SR2-Plus)

 ◇ ᧛线ഴ

 � 䘔᧛ࡦ电Ⓠ

౦৥ᄉ电ຸᣤѢቪ෤థγᬖˌ੊ʶ̎Ѿᄉᬌ҃ᆀᡸ电ึᄉݟ
ᜈᎵὋԺڙ电ຸ֖᯵Ү٧˧ᫍஉᎵʶ˓᤟ॆ᜺ಪᄉঋᤳོற
γᬖˌ(᜺ಪʿ३ᡓ᣾3 Amps)̾γએ᯵Ү٧֖电ຸὋឯ࠱ឞ
γᬖˌ˘ᐎ̅电ຸᄉൣ౜֖᯵Ү٧ᄉV+˧ᫍǌ

电ຸᄉ᠆౜ᤋଋҁ᯵Ү࠱电ຸᄉൣ౜ᤋଋҁ᯵Ү٧ᄉV+Ὃ࠱
٧ᄉV-ǌ

ᤋଋቪߔ P/N: Phoenix 1803617Ὃˀ电机ᤋଋቪߔРၸǌ
Θ电电ԌὙ12-48VDC

 � 䘔᧛ࡦ电机

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒
঱

ग

ࢱ

௰�C

ࠖ
৕

ঞ
੒

঱�Dঞ
D

C

A-4 线双极性电机 B -8 线双极性-并联 

A(A+)

C(A-)

B(B+)
D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒

ঞ

঱

C -8 线双极性-串联

��ি�
电ߑ�

௲ A(A+)

৕ C(A-)

঱ B(B+)

੒ D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग�A(A+)

৕
ࠖ

௰�C(A-)

�B(B+)ࢱ

੒
ঞ

঱�D(B-)

ᤋଋቪߔ P/N: Phoenix 1803617Ὃˀ电ຸᤋଋቪߔРၸǌ

⢊ᗕᣛ⼎♃

᥻ֵࠊো

ᢼⷕᓔ݇䆒ᅮ

⬉ᴎ䖲᥹

⬉⑤䖲᥹

OUT-
OUT+
EN
DIR
STEP
COM+

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8

B-
B+
A-
A+
V-
V+

᥹ഄ㶎䩝

SW9
SW10
SW11
SW12

ᢼⷕᓔ݇䆒ᅮ

 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

ҦᅽఛጲឯԟᏥ238ᮅ。
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ǂ ᮦᆍ䠅输入输࠰䘔᧛ഴ

ᤋଋቪߔ P/N: Phoenix 1840405
ᬶ电౜धᡸᣤѢ

5-24VDC

1  COM

2  STEP

3  DIR

4  EN

0VDC

SR2-Plusၸਖ਼ଌ҃٧

5  OUT+

8  OUT-

0VDC

Under 30V

 ◇ 输入/输ؗ࠰ਭ䈪᱄

ᣤЙ(ᣤѢ)þONÿᛪᇧ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
ᣤЙ(ᣤѢ)þOFFÿᛪᇧ෤థ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
౦෤థᤋଋὋᣤЙ/ᣤѢ̮ཨ௦OFFǌݟ
 � ஜߙ᧙ζՁᣤЙᔴ24-5˝ډVDC
 � ᣤЙ/ᣤѢζՁጲᤉሎ电ຸጲ

STEP

DIR

COM+

STEP

+5V to +24V out

DIR
ʼͮ఺ᄉ
༞ႂึ
ᣤѢ

SR2-Plus 

 ◇ 脉冲输入型

ᑡу֖ழՓ

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ᰳ电ࣰௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ͯ电ࣰ ᰳ电ࣰ

ӬᑡуᣤЙழय

CWழՓ

CCWழՓ

ᑡуᣤЙ
(PLS)

电机ᄉҮͺ

஼ᣀழՓ
(DIR.)

 ◇ ֵ㜳输入

ENᣤЙ΍ᑞ੊С᫆᯵Ү٧ᄉҩညᦉѫǌॆENᣤЙ˝þONÿ
ௐὋҩညஉܷ٧ʿ༎าǌ੝థᄉMOSFETsС᫆Ὃ电机௃Ҵ
ᇒǌॆENᣤЙ˝þOFFÿௐὋ᯵Ү٧΍ᑞǌ

ENᣤЙζՁᄉʽᬋ෸࠱ຌᬓઐ᝜࿃খࣲ΍᯵Ү٧΍ᑞǌ

 � ᤋଋᇧΒڎ

+

- EN

COM+

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

धС੊ፘႂ٧
	᫆ՋḬ᤾ᣣͯ


΍ၸधС੊ፘႂ٧ᄉᤋଋழय

SR2-Plus 

SR2-Plus 

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
༞ႂึ
ᣤѢ

COM+

EN

OUT+

OUT-

+-

ʼͮ఺ᄉ༞ႂึᣤѢᤋଋழय

SR2-Plus 

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
ຸႂึ
ᣤѢ

COM+

EN

OUT+

OUT-

-+

ʼͮ఺ᄉຸႂึᣤѢᤋଋழय
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 ◇ ᣛ䭏输࠰

ઐ᝜ᣤѢԯ˝Џ电ᬥሎᣤѢὋణᰳ੽ԩ电Ԍ30VDCὋణܷᯏ
֖电ึ100mAǌ

ॆ᯵Үࢹ٧ൣ࣡ͺௐὋᣤѢ௦১ቆǌ

ॆ᯵Ү٧ѢᩱௐὋᣤѢ᫆合ǌ

 � ᇧΒᤋଋڎ

 

+ - 

PLC

+ - 

OUT+

OUT+

OUT-

OUT- IN

COM

PLC

OUT+

OUT-
IN

COM

-+

�Ṱ��7
Θႂႂຸ

�Ṱ��7
Θႂႂຸ

�Ṱ��7
Θႂႂຸ

ຸႂึᣤѢᄉᤋଋழय

ຸႂึᣤѢᤋଋ1-$ᄉழय

᯵Үʶᡸፘႂ٧ᄉᤋଋழय

�/����ᅮখં҃̃౜ክ

ፘႂ٧

SR2-Plus

SR2-Plus

SR2-Plus

 

SR2-Plus

+ - 

༞ႂึᣤѢᄉᤋଋழय

OUT+

OUT-

-PBE᠆ᣑ

�Ṱ��7
Θႂႂຸ

 � ᔶީ选᤟

SR2-Plus ᝴ܲ配ᎵԟஜԺ̾᝹Ꮅ੊இԪͮᎵधС - ၿʶ˓
ON/OFF੊ᏧधСጷ合ᤈᛠ᝹߿ǌ
 

SW1 SW2 SW3 SW4 SW5 SW6 SW7 SW8 

 
SW9 SW10 SW11 SW12 

ᤁᛠႂึ       �ቆ᫋ႂึ ጹѫ᝹߿

ᒬ฽ഴय

ጹѫଢᛩᤤસ

᠆ᣑ਄᧙ᤤસ

ஜߙᣤЙ໙จ

 ◇ 䘆㺂电流

SR2-Plus൥ᤈ电机᯵Ү٧᤯᣾SW1ὋSW2֖SW3᝹߿ᣤѢ电

/ǌ಩૵ષᆉधСᄉON҃߿ਖ਼ᭉයࠆϘǌ电ึϘԺ಩૵ࢎึ
OFFጷ合ὋԺథ8ᤤસǌ

0.7A0.5A

1.6A 2.2A

1.0A0.3A

1.3A 1.9A

 ◇ グ䰨电流
SR2-Plus᯵Ү٧ᄉᤁᛠ电ึὋᯰڙ᣹Ϣᣀ1ሙՐԺᒬҮђ࠴ǌ
SW8˝ONௐቆ᫋电ึ˝ᤁᣀ电ึᄉ50%ὋOFFௐ˝ᤁᛠ电ึ
ᄉ90%ǌॆᭉ᜵ᣤѢʶ˓ᰳᄉҦᅽௐὋ90%ᄉ᝹Ꮅ௦ణథ஌
ᄉǌ˝ђᯰ࠵᣹֖᯵Ү٧ᄉԦབὋڙ໗ᡛःၸᭉයৰхʽὋ
तᝫ࠱ቆ᫋电ึុᒯ50%ǌ

 ◇ 㓼࠼䇴㖤

SR2-Plus᯵Ү٧᤯᣾SW5ὋSW6ὋSW7֖SW8ષᆉधС᝹߿
ጹѫϘὋ16ሗᤤસǌ

 ◇ 㠠Ỷ

᯵Ү٧ʼ电ՐὋSW9᝹˝ON࠱ըၸᒬ೜ҩᑞὋ电机࠱૊ᮊௐ
᧪вᤣௐ᧪ழՓՉ஼ᣀʶړԥܬଌ҃电机ᤁᛠǌSW9˝OFF
С᫆൤ҩᑞǌ࠱

 ◇ 㓼࠼ᨈ㺛
ࠪଌ҃ζՁᄉࣰ໎໙จ΍በԀஇԪᯰ᣹ᣀᤳ֖ழՓᄉҮͺԪ
३ఝҪಀ֖Ὃ˄ᑞܴᬋͯ机೙ᦉ͇ᄉᇛ૮ǌ

᤯᣾SW10ᤤસጹѫଢᛩҩᑞ-þONÿ˝ըၸὋþOFFÿ˝С
᫆ឞҩᑞǌ

൤ࠪ͗࠱ࢹଌ҃ζՁ̖ၶढᤌὋڙ΍ၸ˖ᭉซ਒ᤇʶཁǌ

注：此设定在重新上电后生效

 ◇ ᣍާᥥ
धСSW11᝹Ꮅ᯵Ү٧᠆ᣑ਄᧙ǌSW11˝ONᛪᇧͯ਄᧙᠆ᣑ

ᏪSW11˝OFFѶᛪᇧᰳ਄᧙᠆ᣑ

 ◇ ᮦᆍ输入┚⌘

᝹߿धСSW12ᤤસஜߙζՁ໙จὋ "ON"˝150KHzὋ
þOFFÿ˝2MHz

注：此设定在重新上电后生效。

 � ᣛ䆜ؗᚥ

ᣛ䆜ԙ⸷ ᣛ䆜৕ഖ

    ፮༤̜᫁ ᯵Ү٧ల΍ᑞ

 ፮༤᫄ཆ ᯵Үࢹ٧ͺൣ࣡

   3ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾བ

    3ጙὋ2፮ Юᦉ电ԌѢᩱ

    4ጙὋ1፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ᣾Ԍ

     4ጙὋ2፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ൑Ԍ

     5ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾ึ

      6ጙὋ1፮ 电机ፈጷधᡸ

 ᛪᇧጙ༤;  ᛪᇧ፮༤
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 � 䘔᧛ф䘆㺂(SR4/8-Plus)

 ◇ ᧛线ഴ

 � 䘔᧛ࡦ电Ⓠ

౦৥ᄉ电ຸᣤѢቪ෤థγᬖˌ੊ʶ̎Ѿᄉᬌ҃ᆀᡸ电ึᄉݟ
ᜈᎵὋԺڙ电ຸ֖᯵Ү٧˧ᫍஉᎵʶ˓᤟ॆ᜺ಪᄉঋᤳོற
γᬖˌ(SR4-Plus᜺ಪʿ३ᡓ᣾5 Amps; SR8-Plus᜺ಪʿ३ᡓ
᣾10 Amps )̾γએ᯵Ү٧֖电ຸὋឯ࠱ឞγᬖˌ˘ᐎ̅电ຸ
ᄉൣ౜֖᯵Ү٧ᄉV+˧ᫍǌ

电ຸᄉ᠆౜ᤋଋҁ᯵Ү࠱电ຸᄉൣ౜ᤋଋҁ᯵Ү٧ᄉV+Ὃ࠱
٧ᄉV-ǌ
SR4-Plus电ຸ电ԌὙ24-48VDC
SR8-Plus电ຸ电ԌὙ24-75VDC

ᤋଋቪߔ P/N: Phoenix 1757051Ὃˀ电机ᤋଋቪߔРၸǌ

 � 䘔᧛ࡦ电机

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒
঱

ग

ࢱ

௰�C

ࠖ
৕

ঞ
੒

঱�Dঞ
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A-4 线双极性电机 B -8 线双极性-并联 

A(A+)

C(A-)

B(B+)
D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒

ঞ

঱

C -8 线双极性-串联

��ি�
电ߑ�

௲ A(A+)

৕ C(A-)

঱ B(B+)

੒ D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग�A(A+)

৕
ࠖ

௰�C(A-)

�B(B+)ࢱ

੒
ঞ

঱�D(B-)

ᤋଋቪߔ P/N: Phoenix 1757051Ὃˀ电ຸᤋଋቪߔРၸǌ

 ◇ ᮦᆍ输入输࠰᧛线ഴ

ᤋଋቪߔP/N:Phoenix 1840405
 � ᯵Ү٧ጲᡸᣤѢ

 � ᬶ电౜धᡸᣤѢ

1  STEP+

3  DIR+

4  DIR-

5  EN+

7  OUT+

8  OUT-

6  EN-

2  STEP-

0VDC

5-24VDC

0VDC

Under 30V

SR4/8-Plusၸਖ਼ଌ҃٧

 � ᇧΒଋጲڎ

+

- EN

COM+

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

धС੊ፘႂ٧
	᫆ՋḬ᤾ᣣͯ


΍ၸधС੊ፘႂ٧ᄉᤋଋழय

SR4/8-Plus 

SR4/8-Plus 

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
༞ႂึ
ᣤѢ

COM+

EN

OUT+

OUT-

+-

ʼͮ఺ᄉ༞ႂึᣤѢᤋଋழय

SR4/8-Plus 

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
ຸႂึ
ᣤѢ

COM+

EN

OUT+

OUT-

-+

ʼͮ఺ᄉຸႂึᣤѢᤋଋழय

1  STEP+

3  DIR+

4  DIR-

5  EN+

7  OUT+

8  OUT-

6  EN-

2  STEP-

SR4/8-Plus

0VDC

0VDC

Under 30V

ၸਖ਼ଌ҃٧
⢊ᗕᣛ⼎♃

᥻ֵࠊো

ᢼⷕᓔ݇䆒ᅮ

⬉ᴎ䖲᥹

⬉⑤䖲᥹

OUT-
OUT+

EN+
EN-

DIR-
DIR+
STEP-
STEP+

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8

B-
B+
A-
A+
V-
V+

᥹ഄ㶎䩝

SW12
SW11
SW10
SW9

ᢼⷕᓔ݇䆒ᅮ
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 ◇ 输入/输ؗ࠰ਭ䈪᱄

ᣤЙ(ᣤѢ)þONÿᛪᇧ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
ᣤЙ(ᣤѢ)þOFFÿᛪᇧ෤థ电ึึЙ᯵Ү٧ЮᦉЏᏸ(ʻ౜ክ)
౦෤థᤋଋὋᣤЙ/ᣤѢ̮ཨ௦OFFǌݟ

 � ஜߙ᧙ζՁᣤЙᔴ24-5˝ډVDC

 � ΍ၸܲᔆԤፐࡕᘈጲAWG28-24ͺ˝ᣤЙ/ᣤѢζՁጲὋࣲ˄
᧙ʿ᜵ܹ᫁ࡉጲௐ࣊ڙ

 � ᣤЙ/ᣤѢζՁጲᤉሎ电ຸጲ

 ◇ 脉冲输入型

ᑡу&ழՓ

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ͯ电ࣰ (੊১ቆ) ௐὋ电机ڙᮊௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

᳭ᝢৰхʽὋॆᑡуᣤЙၿᰳԪͯ (ʽᬋ෸) ᡹ԪὋழՓᣤЙ
˝ᰳ电ࣰௐὋ电机ڙᤣௐ᧪ழՓʼᣀҮʶ˓൥᫁὚

 ◇ ֵ㜳输入

ENᣤЙ΍ᑞ੊С᫆᯵Ү٧ᄉҩညᦉѫǌॆENᣤЙ˝þONÿ
ௐὋҩညஉܷ٧ʿ༎าǌ੝థᄉMOSFETsС᫆Ὃ电机௃Ҵ
ᇒǌॆENᣤЙ˝þOFFÿௐὋ᯵Ү٧΍ᑞǌ

ENᣤЙζՁᄉʽᬋ෸࠱ຌᬓઐ᝜࿃খࣲ΍᯵Ү٧΍ᑞǌ

ᤋଋᇧΒڎ

+

- EN

COM+

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

धС੊ፘႂ٧
	᫆ՋḬ᤾ᣣͯ


΍ၸधС੊ፘႂ٧ᄉᤋଋழय

SR4/8-Plus 

SR4/8-Plus 

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
༞ႂึ
ᣤѢ

COM+

EN

OUT+

OUT-

+-

ʼͮ఺ᄉ༞ႂึᣤѢᤋଋழय

SR4/8-Plus 

5Ṱ24V
Θႂႂຸ

ʼͮ఺ᄉ
ຸႂึ
ᣤѢ

COM+

EN

OUT+

OUT-

-+

ʼͮ఺ᄉຸႂึᣤѢᤋଋழय

ᰳ电ࣰ

ͯ电ࣰ

ͯ电ࣰ ᰳ电ࣰ

ӬᑡуᣤЙழय

CWழՓ

CCWழՓ

ᑡуᣤЙ
(PLS)

电机ᄉҮͺ

஼ᣀழՓ
(DIR.)

 ◇ ᣛ䭏输࠰

ઐ᝜ᣤѢԯ˝Џ电ᬥሎᣤѢὋణᰳ੽ԩ电Ԍ30VDCὋణܷᯏ
֖电ึ100mAǌ

ॆ᯵Үࢹ٧ൣ࣡ͺௐὋᣤѢ௦১ቆǌ

ॆ᯵Ү٧ѢᩱௐὋᣤѢ᫆合ǌ

 � ᤋଋᇧΒڎ

 

+ - 

PLC

+ - 

OUT+

OUT+

OUT-

OUT- IN

COM

PLC

OUT+

OUT-
IN

COM

-+

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

�ᾝ��7
Θ电电ຸ

ຸ电ึᣤѢᄉᤋଋழय

ຸ电ึᣤѢᤋଋ1-$ᄉழय

᯵Үʶᡸፘ电٧ᄉᤋଋழय

�/����ᅮখં҃̃౜ክ

ፘ电٧

SR4/8-Plus

SR4/8-Plus

SR4/8-Plus

 

SR4/8-Plus

+ - 

༞电ึᣤѢᄉᤋଋழय

OUT+

OUT-

-PBE᠆ᣑ

�ᾝ��7
Θ电电ຸ
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 � ᔶީ选᤟

SR4/8-Plus᝴ܲ配ᎵԟஜԺ̾᝹Ꮅ੊இԪͮᎵधС - ၿʶ˓
ON/OFF੊ᏧधСጷ合ᤈᛠ᝹߿ǌ
 

SW1 SW2 SW3 SW4 SW5 SW6 SW7 SW8 

 
SW9 SW10 SW11 SW12 

ᤁᛠႂึ       �ቆ᫋ႂึ ጹѫ᝹߿

ᒬ฽ഴय

ጹѫଢᛩᤤસ

᠆ᣑ਄᧙ᤤસ

ஜߙᣤЙ໙จ

注：此设定在重新上电后生效

 ◇ 䘆㺂电流

SR4/8-Plus᯵Ү٧᤯᣾ SW1ὋSW2֖SW3᝹ᎵᣤѢ电ึࢎ
ϘὋ8ሗᤤસǌ电ึϘԺ಩૵ࠆਖ਼᜵ය҃߿ǌ

1.8A1.5A

3.5A 4.5A

2.2A1.0A

3.0A 4.0A

SR4-Plus

SR8-Plus
3.8A3.0A

6.4A 7.8A

4.5A2.4A

5.6A 7.0A

 ◇ グ䰨电流

SR4/8-Plus᯵Ү٧ᄉᤁᛠ电ึὋᯰڙ᣹ϢᣀௐԺᒬҮђ࠵Ὃ
SW4᝹߿ቆ᫋电ึ˝ᤁᛠ电ึᄉᄇѫඊСጆǌॆᭉ᜵ᣤѢʶ
˓ᰳᄉҦᅽௐὋ90%ᄉ᝹Ꮅ௦ణథ஌ᄉǌ˝ђᯰ࠵᣹֖᯵Ү٧
ᄉབ᧙Ὃ଍ᕚ࠱ቆ᫋电ึڙЉ᝴ᄉৰхʽࡉԺᑞᬋͯǌ

 ◇ 㓼࠼䇴㖤

SR4/8-Plus᯵Ү٧᤯᣾SW5ὋSW6ὋSW7֖SW8ષᆉधС᝹
ጹѫϘὋ16ሗᤤસǌ߿

 ◇ 㠠Ỷ

᯵Ү٧ʼ电ՐὋSW9᝹˝ON࠱ըၸᒬ೜ҩᑞὋ电机࠱૊ᮊௐ
᧪вᤣௐ᧪ழՓՉ஼ᣀʶړԥܬଌ҃电机ᤁᛠǌSW9˝OFF
С᫆൤ҩᑞǌ࠱

 ◇ 㓼࠼ᨈ㺛

ࠪଌ҃ζՁᄉࣰ໎໙จ΍በԀஇԪᯰ᣹ᣀᤳ֖ழՓᄉҮͺԪ
३ఝҪಀ֖Ὃ˄ᑞܴᬋͯ机೙ᦉ͇ᄉᇛ૮ǌ

᤯᣾SW10ᤤસጹѫଢᛩҩᑞ-þONÿ˝ըၸὋþOFFÿ˝С
᫆ឞҩᑞǌ

൤ࠪ͗࠱ࢹଌ҃ζՁ̖ၶढᤌὋڙ΍ၸ˖ᭉซ਒ᤇʶཁǌ

注：此设定在重新上电后生效

 ◇ ᣍާᥥ

धСSW11᝹Ꮅ᯵Ү٧᠆ᣑ਄᧙ǌSW11˝ONᛪᇧͯ਄᧙᠆ᣑ

ᏪSW11˝OFFѶᛪᇧᰳ਄᧙᠆ᣑ

 ◇ ᮦᆍ输入ؗਭ┚⌘
᝹߿धСSW12ᤤસஜߙζՁ໙จ٧ὋþONÿ˝150KHZὋ
þOFFÿ˝2MHZǌ
ซὙҩညᣤѢՐὋ᝹Ꮅၶ஌ǌ

 � 电机৸ᮦ选᤟

ඇ˓16ͮ஼ᣀधСᄉͮᎵԺ̾ᤤસʿՎᄉᯰ᣹ὋࣲᒬҮ᝹Ꮅ᯵
Ү٧˖ᄉ配ᎵԟஜǌSR4/8-Plus᯵Ү٧ᎃር配థܲ᣹16˓ͺ˝
Цۋᄉ电机Ѣԇ᳭ᝢϘǌॆᭉ᜵ௐὋ᯵Ү٧Ժ̾ྱ҃߿൳ᄉ
电机ǌ

    
Switch Bit SR4-Plus SR8-Plus

0 NC NC

1 14HYB401 23HS0421

2 17HD4452 23HS2450

3 17HD2438 23HS3455

4 17HD6426 23HS5402

5 17HDB401 24HS2402

6 23HS0421 24HS5401

7 23HS2450 34HD0404

8 23HS3455 34HD1404

9 24HS2402 34HD2403

A 24HS5401 34HD4404

B 34HD0403 34HD6401

C 34HD4405 NC

D NC NC

E NC NC

F NC NC

ǌ߿ԟஜᄉ᝹ܪር࣍С̅൤ࢹ౦৥΍ၸᄉ௦Ოং电机ὋឯᐎጆੇՂःၸݟ

 � ᣛ䆜ؗᚥ

ᣛ䆜ԙ⸷ ᣛ䆜৕ഖ

    ፮༤̜᫁ ᯵Ү٧ల΍ᑞ

 ፮༤᫄ཆ ᯵Үࢹ٧ͺൣ࣡

   3ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾བ

    3ጙὋ2፮ Юᦉ电ԌѢᩱ

    4ጙὋ1፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ᣾Ԍ

     4ጙὋ2፮ ᯵Ү٧电ຸᣤЙ൑Ԍ

     5ጙὋ1፮ ᯵Ү٧᣾ึ

      6ጙὋ1፮ 电机ፈጷधᡸ

 ᛪᇧጙ༤;  ᛪᇧ፮༤

87

6543210 F E DCBA
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⢯ᙝ

� ᣤЙ电ԌὙ12-48VDC
� ᣤѢ电ึὙ2.2A(ࢎϘ)
� 3˓ஜߙᣤЙԯὙᑡу/ழՓ/΍ᑞζՁὋ5-24VDCὋЏ

电ᬥሎ 

� ᤯᣾ષᆉधСSW5-SW8ᤤસ8ುጹѫ(൥/ᣀ)Ὑ
   200, 400, 800, 1600, 3200, 6400, 12800, 25600, 1000, 2000, 4000, 

5000, 8000,10000, 20000, 25000

� ᤯᣾ષᆉधСSW1-SW3ᤤસ8ು电ึὙ
   0.3A, 0.5A, 0.7A, 1.0A, 1.3A, 1.6A, 1.9A, 2.2A

� धСSW11ᤤસ᠆ᣑ਄᧙Ὃଡӣጆፑᄉ᫽ࡈጆஜὋ๖ᬓ
˖ᮟᄉʿሶ߿বὋ΍३电机ڙКᤳऎᔴډЮሶ߿ᤁᛠ

� ஜߙ໙จ٧᫸ൢૈ̽ζՁᄉ电̖ܥ٩ၶᄉͮᎵឧࢿὋ᤯
᣾DIPधСSW12Ժᤤ500kHz੊150kHz

� ᤯᣾ષᆉधСSW10ᤤસጹѫҩᑞὋଡΘ˿ఝࣰ໎Ὃఝ
Ժ᭤ᄉᤁҮ

� ᤯᣾ષᆉधСSW4ᤤસቆ᫋电ึὙ50%੊90%ǌ

� ᒬ೜ҩᑞὋ᤯᣾ષᆉधСSW9ᤤસ

� γએὙ᣾电ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机ፈጷधᡸ

䘔᧛᧛ਙ

⢊ᗕᣛ⼎♃

᥻ֵࠊো

ᢼⷕᓔ݇䆒ᅮ

⬉ᴎ䖲᥹

⬉⑤䖲᥹

EN- 
EN+ 
DIR- 
DIR+ 
STEP- 
STEP+ 

SW1 
SW2 
SW3 
SW4 
SW5 
SW6 
SW7 
SW8 

B- 
B+ 
A- 
A+ 
V- 
V+ 

᥹ഄ㶎䩝

SW9
SW10
SW11
SW12

ᢼⷕᓔ݇䆒ᅮ

电≊㿺Ṳ

驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 12 - 48 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 0.3 - 2.2 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 10 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 52 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

䠃䠅
120g

机Ủተሮ (ঋփ：mm)

21
 

56
 

2-
3.

5 
5 

13
 

2-
4.

5 

87.5

M3 85.5 

92.5 

单位：mm

䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ᨅ䘦

SR2 ಕэὋ0.3-2.2A Ὃ12-48VDC

SR2 - 两相直流输入步进驱动器
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⢯ᙝ

� ᣤЙ电ԌὙ12-48VDC
� ᣤѢ电ึὙ3.0A(ࢎϘ)
� 3˓ஜߙᣤЙԯὙᑡу/ழՓ/΍ᑞζՁὋ5-24VDCὋЏ

电ᬥሎ 

� ᤯᣾ષᆉधСSW5-SW8ᤤસ16ುጹѫ(൥/ᣀ)Ὑ
   200, 400, 800, 1600, 3200, 6400, 12800, 25600, 1000, 2000, 4000, 

5000, 6000, 8000, 10000, 20000

� ᤯᣾ષᆉधСSW1-SW3ᤤસ8ು电ึὙ
   0.4A, 0.8A, 1.2A, 1.6A, 2.0A, 2.4A, 2.7A, 3.0A

� ᝹ᎵSW11˝OFFὋ΍ᑡу/ழՓഴयὋ᝹Ꮅ˝ON
ௐὋ΍CW/CCWഴयǌ

� ஜߙ໙จ٧᫸ൢૈ̽ζՁᄉ电̖ܥ٩ၶᄉͮᎵឧࢿὋ
᤯᣾DIPधСSW12Ժᤤ500kHz੊150kHz

� ᤯᣾ષᆉधСSW10ᤤસጹѫҩᑞὋଡΘ˿ఝࣰ໎Ὃ
ఝԺ᭤ᄉᤁҮ

� ᤯᣾ષᆉधСSW4ᤤસቆ᫋电ึὙ50%੊90%ǌ

� ᒬ೜ҩᑞὋ᤯᣾ષᆉधСSW9ᤤસ

� γએὙ᣾电ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机ፈጷधᡸ

䘔᧛᧛ਙ

SW12
SW11
SW10
SW9

SW8
SW7
SW6
SW5
SW4
SW3
SW2
SW1

EN
-

EN
+

D
IR

-
D

IR
+

ST
EP

-
ST

EP
+

V+ V-

A+

GND

A- B+ B-

电≊㿺Ṳ

驱动器参数 最小值 典型值 最大值 单位

Θ电电Ԍ 12 - 48 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 0.4 - 3 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 500K Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 1000 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 10 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 53 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

䠃䠅
120g

机Ủተሮ (ঋփ：mm)

Unit:mm

46
346

44
6

63

2-Ø3.5

38
11

28
23
18

Ø5

5

GND

⚫⍱Ⲻᆿ㻻ᯯ⌋
 � ᄯ߶ᜈۆ

 � පࣰ߶ᜈ

 � ᬶ੆य߶ᜈ 

䇘䍝ؗᚥ
型ਭ ᨅ䘦

SR3-mini ಕэὋ0.4 - 3.0AὋ12 - 48VDC

SR3-mini- 两相直流输入步进驱动器
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⢯ᙝ

� ᣤЙ电ԌὙ24-48VDC
� ᣤѢ电ึὙ4.5A(ࢎϘ)
� 3˓ஜߙᣤЙԯὙᑡу/ழՓ/΍ᑞζՁὋ5-24VDCὋЏ

电ᬥሎ 

� 1˓ஜߙᣤѢԯὙઐᩱζՁᣤѢ

� ᤯᣾ષᆉधСSW5-SW7ᤤસ8ುጹѫ(൥/ᣀ)Ὑ
   400, 800, 1600, 3200, 6400, 12800, 25600, 51200

� ᤯᣾ષᆉधСSW1-SW3ᤤસ8ು电ึὙ
     1.0A, 1.5A, 2.0A, 2.5A, 3.0A, 3.5A, 4.0A, 4.5A

� ஼ᨍधСᤤસ电机ԟஜ֖᠆ᣑ਄᧙Ὃ̾配合电ึଌ҃
ኪ法Ὃ΍电机বᑞణ͕Ӑ

� ᤯᣾ષᆉधСSW4ᤤસቆ᫋电ึὙ50%੊90%
� ᒬ೜ҩᑞὋ᤯᣾ષᆉधСSW8ᤤસ

� γએὙ᣾电ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机ፈጷधᡸ

䘔᧛᧛ਙ

⢊ᗕᣛ⼎♃

ᬙ䱰䕧ߎ

᥻ֵࠊো

ᢼⷕᓔ݇䆒ᅮ

⬉ᴎ䖲᥹

⬉⑤䖲᥹

⬉ᴎ䗝ᢽ

OUT- 

OUT+ 
EN- 
EN+ 
DIR- 
DIR+ 
STEP- 
STEP+ 

SW1 
SW2 
SW3 
SW4 
SW5 
SW6 
SW7 
SW8 

B- 

B+ 

A- 

A+ 
V- 

V+ 
᥹ഄ㶎䩝

电≊㿺Ṳ
驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 24 - 48 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 1 - 4.5 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 20 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 60 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC

䠃䠅
0.31kg

机Ủተሮ (ঋփ：mm)
3 

3 

112 

33
 

22
.5

 
22

.5
 

4-Ɏ3.5 

2-
4.

5 

22
.5

 

75
.5

 

112 

118 

单位:mm

M3 

䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ᨅ䘦

SR4 ಕэὋ1.0-4.5A Ὃ24-48VDC

SR4 - 两相直流输入步进驱动器
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⢯ᙝ

� ᣤЙ电ԌὙ24-75VDC
� ᣤѢ电ึὙ7.8A(ࢎϘ)
� 3˓ஜߙᣤЙԯὙᑡу/ழՓ/΍ᑞζՁὋ5-24VDCὋЏ

电ᬥሎ 

� 1˓ஜߙᣤѢԯὙઐᩱζՁᣤѢ

� ᤯᣾ષᆉधСSW5-SW7ᤤસ8ುጹѫ(൥/ᣀ)Ὑ
    400, 800, 1600, 3200, 6400, 12800, 25600, 51200

� ᤯᣾ષᆉधСSW1-SW3ᤤસ8ು电ึὙ
2.4A, 3.2A, 4.0A, 4.8A, 5.6A, 6.4A, 7.0A, 7.8A

� ஼ᨍधСᤤસ电机ԟஜ֖᠆ᣑ਄᧙Ὃ̾配合电ึଌ҃
ኪ法Ὃ΍电机বᑞణ͕Ӑ὚

� ቆ᫋电ึὙ᤯᣾SW4ᤤસቆ᫋电ึ50%੊Ꮷ90%
� ᒬ೜ҩᑞὙ᤯᣾SW8ըၸ

� γએὙ᣾ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机ፈጷधᡸ

䘔᧛᧛ਙ

⢊ᗕᣛ⼎♃

ᬙ䱰䕧ߎ

᥻ֵࠊো

ᢼⷕᓔ݇䆒ᅮ

⬉ᴎ䖲᥹

⬉⑤䖲᥹

⬉ᴎ䗝ᢽ

OUT- 

OUT+ 
EN- 
EN+ 
DIR- 
DIR+ 
STEP- 
STEP+ 

SW1 
SW2 
SW3 
SW4 
SW5 
SW6 
SW7 
SW8 

B- 

B+ 

A- 

A+ 
V- 

V+ 
᥹ഄ㶎䩝

电≊㿺Ṳ
驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 24 - 75 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 2.4 - 7.8 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 20 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 85 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC

䠃䠅
0.31kg

机Ủተሮ (ঋփ：mm)

3 

3 

112 

33
 

22
.5

 
22

.5
 

4-Ɏ3.5 

2-
4.

5 

22
.5

 

75
.5

 

112 

118 

单位:mm

M3 

䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ᨅ䘦

SR8 ಕэὋ2.4-7.8A Ὃ24-75VDC

SR8 - 两相直流输入步进驱动器
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直流输入Ჰ㜳型总线控制步进驱动器-STF㌱ࡍ

STFጆѴ᯵Ү٧

STFጆѴ௦ʶ൛ᰳবᑞ঳ጲଌ҃൥ᤈ电机᯵Ү٧ὋՎௐᬶ੆˿ఄᑞᤁ
Үଌ҃٧ҩᑞǌ௄Ժ̾᤯᣾SCLૈ̽ὋModbusὋCANopenὋeSCL
ૈ̽ὋEtherNet/IP੊EtherCATӨᝫࠪ᯵Ү٧֖电机ᤈᛠࠃௐଌ҃Ὃ
˶Ժ̾ᮔЎ࠱ᤁҮଌ҃ርࣿߚϱҁ᯵Ү٧᧖὇QᎃርὈὋв᤯᣾Չሗ
঳ጲ᤯ᝬૈ̽༦าុၸǌ

  ࠩࡆ࠴

  ઇР૜

  Ўᤈᄉ电ึ控制੾శ

  ͯᤳҦᅽࣰ໎

 � ⢯ᙝ

˞机ଌ҃ഴय                                                                     ርࣿ᯾႐ഴय

߶К & Φ૸                                                                        ˗ࠜᄉଋԯ                                                                   
• 8 ᡸஜߙᣤЙ，4 ᡸஜߙᣤѢ
——支持更多的功能设定
• Ԥԯ RJ45 ঳ጲ᤯ᝬଋԯ
——支持菊花链连接

• ஂ૆঳ጲ᤯ᝬԢ电机ጲறጲγએ
——使设备更安全
• ᤯᣾঳ጲʽᣑ配Ꮅ஠͇Ԣ͇ڌӣጞ
——使操作更便捷

ઇР૜
൥ᤈጆፑᄉʶཁʿᡛڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁ，STF ጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟ኪР
૜ཁ，ࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法，̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉ。൤੾శ౜ܷᄉଡᰳ
˿˖ᮟሶ߿ব，΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢ。

更优异的高速性能

ͯᤳҦᅽࣰ໎
᤯᣾ѫౡͯᤳҦᅽጮจὋક๖ᄰःᄉះจ੆͊ᖌ३ࣰ໎ᄉͯᤳᤁҮǌ 

更平滑的低速运动

ᒬ೜֖ᒬҮ᝹Ꮅ
ጆፑʼ电ௐὋ᯵Ү٧ᒬҮ೜฽电机ԟஜ(ݟ电᫽֖电ਕ)Ὃࣲ಩૵൤ԟஜ౎͕Ӑጆፑᤁᛠবᑞǌ

112-axis
-max-

32-axis
-max-

• ੯ᛠᮔЎߚϱᄉርࣿ
• ͉ܲҫ
ူܪ్͇ •
• ஜߥҩᑞ
• ஜ૵࠘٧ߚҩᑞ

˞机

• ଋஅ˞机 PC ੊ PLC ̽֐
ௐଌ҃ࠃ •
• ܲᣈ঳ጲ
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 � ળ੃㿺ࡏ

STF 05 - EC

ᣤѢ电ึ὇ൣहࢎϘὈ
03 = 3A
05 = 5A
06 = 6A
10 = 10A

ଌ҃ழय
R = RS-485
C = CANopen
D = Ethernet
IP = EtherNet/IP
EC = EtherCAT

ጆѴՏሥ
STF 

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 电流 电ু RS-485 Modbus/RTU CANopen Q Program

STF03-R 0.1 - 3.0 A 12 - 48 VDC √ √ Ǌ √

STF05-R 0.1 - 5.0 A 24 - 48 VDC √ √ Ǌ √

STF06-R 0.1 - 6.0 A 12 - 48 VDC √ √ Ǌ √

STF10-R 0.1 - 10.0 A 24 - 70 VDC √ √ Ǌ √

STF03-C 0.1 - 3.0 A 12 - 48 VDC Ǌ Ǌ √ √

STF05-C 0.1 - 5.0 A 24 - 48 VDC Ǌ Ǌ √ √

STF06-C 0.1 - 6.0 A 12 - 48 VDC Ǌ Ǌ √ √

STF10-C 0.1 - 10.0 A 24 - 70 VDC Ǌ Ǌ √ √

型ਭ 电流 电ু Ethernet Modbus/TCP EtherNet/IP EtherCAT Q Program

STF03-D 0.1 - 3.0 A 12 - 48 VDC √ √ Ǌ Ǌ √

STF05-D 0.1 - 5.0 A 24 - 48 VDC √ √ Ǌ Ǌ √

STF06-D 0.1 - 6.0 A 12 - 48 VDC √ √ Ǌ Ǌ √

STF10-D 0.1 - 10.0 A 24 - 70 VDC √ √ Ǌ Ǌ √

STF03-IP 0.1 - 3.0 A 12 - 48 VDC √ Ǌ √ Ǌ √

STF05-IP 0.1 - 5.0 A 24 - 48 VDC √ Ǌ √ Ǌ √

STF06-IP 0.1 - 6.0 A 12 - 48 VDC √ Ǌ √ Ǌ √

STF10-IP 0.1 - 10.0 A 24 - 70 VDC √ Ǌ √ Ǌ √

STF03-EC 0.1 - 3.0 A 12 - 48 VDC Ǌ Ǌ Ǌ √ √

STF05-EC 0.1 - 5.0 A 24 - 48 VDC Ǌ Ǌ Ǌ √ √

STF06-EC 0.1 - 6.0 A 12 - 48 VDC Ǌ Ǌ Ǌ √ √

STF10-EC 0.1 - 10.0 A 24 - 70 VDC Ǌ Ǌ Ǌ √ √
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 � 驱动器䙐⭞㿺Ṳ

ࣕ率模块

ҩညஉܷዜۋ Ԥ H ೃ，ٽ៵ᬌ

电ึଌ҃ 20KHz PWM ଌ҃

ᣤѢ电ึ

STF03：0.1 - 3.0A/ ᄰ ( ൣहࢎϘ )，̾ 0.01A ᤫܘ

STF05：0.1 - 5.0A/ ᄰ ( ൣहࢎϘ )，̾ 0.01A ᤫܘ

STF06：0.1 - 6.0A/ ᄰ ( ൣहࢎϘ )，̾ 0.01A ᤫܘ

STF10：0.1 - 10.0A/ ᄰ ( ൣहࢎϘ )，̾ 0.01A ᤫܘ

ډͺ电Ԍᔴࢹ

STF03：12 - 48VDC

STF05：24 - 48VDC

STF06：12 - 48VDC

STF10：24 - 70VDC

ᣤЙ电Ԍᔴډ

STF03：11 - 53VDC

STF05：18 - 53VDC

STF06：11 - 53VDC

STF10：18 - 75VDC

γએ ᣾Ԍγએ，൑Ԍγએ，᣾ຝγએ，᣾ึγએ，电机ጲधᡸ೜฽，᤯ᝬጲधᡸ೜฽ኍ

य़机电ึᛯђ 电机Ϣᣀय़机ௐ，ڙԺ᝹߿ᄉʶൿढௐௐᫍ ( Ժҁඒሙጞ ) Ր，य़机电ึԺᛯђ˝ᤁᛠ电ึᄉ 0%-90%( ᄇѫඊԺ᝹ )

控制模块

ઇР૜ ଡᰳ˿ጆፑᄉ᫽ࡈඊ，̾๖ᬓ˖ᮟʿሶ߿，΍३电机ڙஞ˓ᤳऎᔴډЮሶ߿ᤁᛠ

จ्ࣰ໎ Ժ᤯᣾ុᓫ电ึจ्˖ᄉះจ੆ѫ̾ᬋͯͯڙᤳ (0.25-1.5 ᣀ / ሙ ) ௐᄉҦᅽจҮ

ᒬ೜֖ᒬҮ᝹Ꮅ ᯵Ү٧ʼ电ௐᑞᒬҮ೜฽电机ԟஜ ( 电᫽֖电ਕݟ )，ࣲ಩૵൤ԟஜ౎͕Ӑጆፑᤁᛠবᑞ

᭣௛ܾবߚϱ٧ 配Ꮅԟஜߚϱڙ DSP ᔆྞЮᦉᄉ FLASH ˖

ᤁᛠഴय

-R Ձ：SCL，Q，Modbus/RTUۋ

-C )Ձ：CANopenۋ ቿ合 CiA301 ֖ CiA402 ಕэ )，ᮔЎߚϱڙ᯵Ү٧˖ᄉ Q ርࣿ˶Ժ᤯᣾ CANopen ૈ̽ըҮ

-D Ձ：eSCL，Q，Modbus/TCPۋ

-IP ᄉ˖᯵Ү٧ڙϱߚՁ：EtherNet/IP，ᮔЎۋ Q ርࣿ˶Ժ᤯᣾ EtherNet/IP ૈ̽ըҮ

-EC )Ձ：CoEۋ ቿ合 CiA402 ಕэ )， ஂ૆ PP,PV,CSP ֖ HM ഴय，ᮔЎߚϱڙ᯵Ү٧˖ᄉ Q ርࣿ˶Ժ᤯᣾ EtherCAT ૈ̽ըҮ

ஜߙᣤЙ

8 ᡸஜߙᣤЙ

X1，X2：Џ电ᬥሎ，ࢿѫ，5-24VDC，ణ࠴ᑡࠔ 250ns，ణܷᑡуᮟည 2MHz

X3，X4：Џ电ᬥሎ，ࢿѫ，5-24VDC，ణ࠴ᑡࠔ 100μs，ణܷᑡуᮟည 5KHz

X5 ~ X8：Џ电ᬥሎ，Ӭቪ，5-24VDC，ణ࠴ᑡࠔ 100μs，ణܷᑡуᮟည 5KHz

ஜߙᣤѢ
4 ᡸஜߙᣤѢ
Y1 ~ Y4：Џ电ᬥሎ，ణܷ 30V/100mA

᤯ᝬଋԯ

-R Ձ：Ԥԯۋ RS-485 (RJ45 ᤋଋ٧ )

-C Ձ：Ԥԯۋ CANopen (RJ45 ᤋଋ٧ ) Щథ RS-232

-D Ձ：Ԥԯܹ̾Ꭹ (RJ45ۋ ᤋଋ٧ )

-IP Ձ：Ԥԯܹ̾Ꭹ (RJ45ۋ ᤋଋ٧ )

-EC Ձ：Ԥԯܹ̾Ꭹ (RJ45ۋ ᤋଋ٧ ) ֖ RS-232( Ԍଋۋᤋଋ٧，ၸ̅配Ꮅ )

⢟⨼㿺Ṳ

ဖܑຝऎ 0-40°C (32-104°F)( ߶ᜈ合᤟ᄉ஘བ٧ )

ဖܑາऎ ణܷ 90%，௃ፆ᭚

᧗᧙

STF03: 0.36kg
STF05: 0.4kg
STF06: 0.36kg
STF10: 0.4kg
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 � ᧞㦆电机

ಕэۋ൥ᤈ电机

型ਭ 䖪࠰
᧛线
ᯯ式

ᕋ线ᮦ
䮵ᓜ
(mm)

䶏࣑⸟
(N.m)

驱动器电流
䇴㖤㤹പ(A)※

䖢ᆆᜥ䠅
(g.cm2)

䠃䠅
(Kg) 㔓㕎ᕰᓜ

AM8HY2050-01N ӬѢᣈ

A

4
29.5 0.02

0.1~0.5

1.6 0.04

 500VAC/1ѫ᧾

AM8HY2050-02N ԤѢᣈ 4

AM8HY4043-01N ӬѢᣈ 4
46.5 0.042 4.2 0.09

AM8HY4043-02N ԤѢᣈ 4

AM11HS1008-07 ӬѢᣈ 4 31 0.072

0.1~1.6

9 0.1

AM11HS3007-02 ӬѢᣈ 4 40 0.082 12 0.15

AM11HS5008-01 ӬѢᣈ 4 51 0.125 18 0.2

AM14HS10A0-01 ӬѢᣈ 4
27.3 0.14

0.1~1.0

12 0.15
AM14HS10A0-02 ԤѢᣈ 4

AM14HS30A0-01 ӬѢᣈ 4
36 0.23 20 0.21

AM14HS30A0-02 ԤѢᣈ 4

AM14HS50A0-01 ӬѢᣈ 4
55.5 0.4 35 0.24

AM14HS50A0-02 ԤѢᣈ 4

AM17HD4452-02N ӬѢᣈ 4
34.3 0.285 0.1~1.8 38 0.23

AM17HD4452-01N ԤѢᣈ 4

AM17HD2438-02N ӬѢᣈ 4
39.8 0.46 0.1~1.8 57 0.28

AM17HD2438-01N ԤѢᣈ 4

AM17HD6426-06N ӬѢᣈ 4
48.3 0.59 0.1~1.8 82 0.36

AM17HD6426-05N ԤѢᣈ 4

AM17HDB410-01N ӬѢᣈ 4
62.8 0.85 0.1~1.6 123 0.6

AM17HDB410-02N ԤѢᣈ 4

AM23HS0420-01 ӬѢᣈ
4 41 0.72 0.1~2.2 135 0.42

AM23HS0420-02 ԤѢᣈ

AM23HS2449-01 ӬѢᣈ 4
54 1.25 0.1~2.2 260 0.6

AM23HS2449-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS3454-01 ӬѢᣈ 4
76 2.1 0.1~2.2 460 1

AM23HS3454-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS0421-01 ӬѢᣈ 4
41 0.72 0.1~4.5 135 0.42

AM23HS0421-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS2450-01 ӬѢᣈ 4
54 1.25 0.1~4.5 260 0.6

AM23HS2450-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS3455-01 ӬѢᣈ 4
76 2.1 0.1~4.5 460 1

AM23HS3455-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS04A0-01 ӬѢᣈ 4
39 0.82 0.1~2.2 105 0.4

AM23HS04A0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS84A0-01 ӬѢᣈ 4
55 1.5 0.1~2.2 215 0.6

AM23HS84A0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HSA4A0-01 ӬѢᣈ 4
77 2.3 0.1~2.2 365 1

AM23HSA4A0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS04B0-01 ӬѢᣈ 4
39 0.82 0.1~4.5 105 0.4

AM23HS04B0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS84B0-01 ӬѢᣈ 4
55 1.5 0.1~4.5 215 0.6

AM23HS84B0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HSA4B0-01 ӬѢᣈ 4
77 2.3 0.1~4.5 365 1

AM23HSA4B0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS04B0-03 ӬѢᣈ 4
39 0.82 0.1~4.5 105 0.4

AM23HS04B0-04 ԤѢᣈ 4

AM23HS84B0-03 ӬѢᣈ 4
55 1.5 0.1~4.5 215 0.6

AM23HS84B0-04 ԤѢᣈ 4

AM23HSA4B0-03 ӬѢᣈ 4
77 2.3 0.1~4.5 365 1

AM23HSA4B0-04 ԤѢᣈ 4

AM24HS2402-08N ӬѢᣈ 4
54 1.57 0.1~4.5 450 0.83

AM24HS2402-11N ԤѢᣈ 4

AM24HS5401-10N ӬѢᣈ 4
85 3.2 0.1~4.5 900 1.4

AM24HS5401-24N ԤѢᣈ 4

AM34HD0404-08 ӬѢᣈ 4
66.5 3.7 0.1~7.0 1100 1.6

AM34HD0404-09 ԤѢᣈ 4

AM34HD1404-06 ӬѢᣈ 4
96 6.7 0.1~7.0 1850 2.7

AM34HD1404-07 ԤѢᣈ 4

AM34HD2403-07 ӬѢᣈ 4
125.5 9.4 0.1~7.0 2750 3.8

AM34HD2403-08 ԤѢᣈ 4

AM34HD3402-01 ӬѢᣈ 4
156 11.5 0.1~7.0 4400 5.2

AM34HD3402-02 ԤѢᣈ 4

* ଋጲ A ԟᏥڎ 235 ᮅ὚※ ᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。
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IP65ۋ电机

ӝ૷型ਭ ⢯ᖷ
᧛线
ᯯ式

ᕋ线ᮦ
䮵ᓜ
(mm)

䶏࣑⸟
(N.m)

驱动器电流
䇴㖤㤹പ(A)※

䖢ᆆᜥ䠅
(g.cm2)

䠃䠅
(Kg) 㔓㕎ᕰᓜ

AM23HS2450-03 IP65

A

4 61.7 1.25 0.1~4.5 260 0.6

500VAC/1ѫ᧾

AM23HS3455-05 IP65 4 83.7 2.2 0.1~4.5 460 1

AM24HS5401-44N IP65 4 94.5 3.2 0.1~4.5 900 1.4

AM34HD1404-13 IP65 4 98 6.7 0.1~7.0 1850 2.7

AM34HD2403-13 IP65 4 127.5 9.4 0.1~7.0 2750 3.8

* ଋጲ A ԟᏥڎ 235 ᮅ὚※ ᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。

ࣛ҆ᢻۋ电机

ӝ૷型ਭ ⢯ᖷ
᧛线
ᯯ式

ᕋ线ᮦ
䮵ᓜ
(mm)

䶏࣑⸟
(N.m)

驱动器电流
䇴㖤㤹പ(A)※

䖢ᆆᜥ䠅
(g.cm2)

䠃䠅
(Kg) 㔓㕎ᕰᓜ

AM17HD4452-BR01 ࣛ҆ᢻ

A

4+2 60.3 0.285 0.1~1.8 38 0.38

500VAC/1ѫ᧾

AM17HD2438-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 65.8 0.46 0.1~1.8 57 0.43

AM17HD6426-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 74.3 0.59 0.1~1.8 82 0.51

AM17HDB410-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 88.8 0.85 0.1~1.6 123 0.75

AM23HS04B0-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 80 0.82 0.1~4.5 105 1.5

AM23HS84B0-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 96 1.5 0.1~4.5 215 1.5

AM23HSA4B0-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 118 2.3 0.1~4.5 365 1.5

AM24HS2402-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 95 1.57 0.1~4.5 450 1.03

AM24HS5401-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 126 3.2 0.1~4.5 900 1.6

AM34HD0404-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 118.5 3.7 0.1~7.0 1100 2.2

AM34HD1404-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 148 6.7 0.1~7.0 1850 3.3

AM34HD2403-BR01 ࣛ҆ᢻ 4+2 177.5 9.4 0.1~7.0 2750 4.4

* ଋጲ A ԟᏥڎ 235 ᮅ὚※ ᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ

ࣛᎃᆉۋ٧电机

ӝ૷型ਭ ⢯ᖷ
᧛线
ᯯ式

ᕋ线ᮦ
䮵ᓜ
(mm)

䶏࣑⸟
(N.m)

驱动器电流
䇴㖤㤹പ(A)※

䖢ᆆᜥ䠅

(g.cm2)
䠃䠅

(Kg) 㔓㕎ᕰᓜ

AM17HD4452-E1000D ࣛᎃᆉ٧

A

4 34.3 0.25 0.1~1.8 38 0.24

500VAC/1ѫ᧾

AM17HD2438-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 39.8 0.4 0.1~1.8 57 0.29

AM17HD6426-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 48.3 0.5 0.1~1.8 82 0.37

AM17HDB410-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 62.8 0.85 0.1~1.6 123 0.61

AM23HS0420-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 41 0.72 0.1~2.2 135 0.43

AM23HS2449-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 54 1.25 0.1~2.2 260 0.61

AM23HS3454-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 76 2.1 0.1~2.2 460 1.01

AM23HS0421-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 41 0.72 0.1~4.5 135 0.43

AM23HS2450-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 54 1.25 0.1~4.5 260 0.61

AM23HS3455-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 76 2.1 0.1~4.5 460 1.01

AM24HS2402-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 54 1.57 0.1~4.5 450 0.84

AM24HS5401-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 85 3.2 0.1~4.5 900 1.41

AM34HD0404-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 66.5 3.7 0.1~7.0 1100 1.61

AM34HD1404-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 96 6.7 0.1~7.0 1850 2.71

AM34HD2403-E1000D ࣛᎃᆉ٧ 4 125.5 9.4 0.1~7.0 2750 3.81

* ଋጲ A ԟᏥڎ 235 ᮅ὚※ ᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。
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ࣛђᤳ机ۋ电机

ӝ૷型ਭ ⢯ᖷ ᕋ线ᮦ
䮵ᓜ
(mm)

䶏࣑⸟
(N.m)

驱动器电流
䇴㖤㤹പ(A)※

䖢ᆆᜥ䠅
(g.cm2)

䠃䠅
(Kg) 㔓㕎ᕰᓜ

AM17HD4452-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 101.8 1.25 0.1~1.8 950 0.55

500VAC/1ѫ᧾

AM17HD4452-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 101.8 2.5 0.1~1.8 3800 0.55

AM17HD4452-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 114.8 5 0.1~1.8 15200 0.63

AM17HD2438-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 107.3 2 0.1~1.8 1425 0.6

AM17HD2438-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 107.3 4 0.1~1.8 5700 0.6

AM17HD2438-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 120.3 8 0.1~1.8 22800 0.68

AM17HD6426-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 115.8 2.5 0.1~1.8 2050 0.68

AM17HD6426-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 115.8 5 0.1~1.8 8200 0.68

AM17HD6426-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 128.8 10 0.1~1.8 32800 0.76

AM17HDB410-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 130.3 4.25 0.1~1.6 3075 0.92

AM17HDB410-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 130.3 8.5 0.1~1.6 12300 0.92

AM17HDB410-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 143.3 17 0.1~1.6 49200 1

AM23HS04B0-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 112.5 4.1 0.1~4.5 2625 1.23

AM23HS04B0-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 112.5 8.2 0.1~4.5 10500 1.23

AM23HS04B0-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 125.5 16.4 0.1~4.5 42000 1.44

AM23HS84B0-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 128.5 7.5 0.1~4.5 5375 1.43

AM23HS84B0-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 128.5 15 0.1~4.5 21500 1.43

AM23HS84B0-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 141.5 30 0.1~4.5 86000 1.64

AM23HSA4B0-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 150.5 11.5 0.1~4.5 9125 1.83

AM23HSA4B0-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 150.5 23 0.1~4.5 36500 1.83

AM23HSA4B0-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 163.5 46 0.1~4.5 146000 2.07

AM24HS2402-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 127.5 6 0.1~4.5 11250 1.66

AM24HS2402-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 127.5 12 0.1~4.5 45000 1.66

AM24HS2402-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 140.5 24 0.1~4.5 180000 1.87

AM24HS5401-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 158.5 12.5 0.1~4.5 22500 2.23

AM24HS5401-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 158.5 25 0.1~4.5 90000 2.23

AM24HS5401-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 171.5 50 0.1~4.5 360000 2.44

AM34HD0404-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 170.5 15 0.1~7.0 27500 3.71

AM34HD0404-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 170.5 30 0.1~7.0 110000 3.71

AM34HD0404-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 188.5 60 0.1~7.0 440000 4.21

AM34HD1404-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 200 25 0.1~7.0 46250 4.81

AM34HD1404-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 200 50 0.1~7.0 185000 4.81

AM34HD1404-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 218 100 0.1~7.0 740000 5.31

AM34HD2403-PG05 ࣛ5ඊђᤳ机 4 229.5 35.5 0.1~7.0 68750 5.91

AM34HD2403-PG10 ࣛ10ඊђᤳ机 4 229.5 71 0.1~7.0 275000 5.91

AM34HD2403-PG20 ࣛ20ඊђᤳ机 4 247.5 142 0.1~7.0 1100000 6.41

※ ᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。

 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

ҦᅽఛጲឯԟᏥ238ᮅ。

 � ḽ߼配件（੡൞ऻ㻻޻）

 ◇ STF-EC驱动器Ⲻḽ߼配件

型ਭ ᮦ䠅 ࡡ㊱ 制䙖୼ ᨅ䘦

 2EDGK-5.08-06P-13-1000AH 1 ᤋଋ٧ DEGSON 电ຸ / 电机ᤋଋ٧

501646-2000 1 ᤋଋ٧ MOLEX IO ᤋଋ٧

501648-1000 22 ଢ᧪ MOLEX IO ᤋଋ٧ଢ᧪

 ◇ STF-R/C/D/IP驱动器Ⲻḽ߼配件

型ਭ ᮦ䠅 ࡡ㊱ 制䙖୼ ᨅ䘦

 2EDGK-5.08-06P-13-1000AH 1 ᤋଋ٧ DEGSON 电ຸ / 电机ᤋଋ٧

501646-2000 1 ᤋଋ٧ MOLEX IO ᤋଋ٧

501648-1000 22 ଢ᧪ MOLEX IO ᤋଋ٧ଢ᧪

2012-030 1 ጲో / 0.3m ௾᤯Ꭹጲ
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 ◇ RC880 ߃⭕᭴电䫩

RC880 вၶஉ电ᨒԺխஅ电机ђᤳௐвၶஉ电̖
ၶᄉᑞ᧙，̾ᥗБвၶஉ电̖ၶᄉᰳ电Ԍࠪ᯵Ү
电ᡸ֖电ຸᤴ੆ᄉ૮ࠎ。ःၸௐ࠱вၶஉ电ᨒᤋ
ଋڙ电ຸ֖᯵Ү٧˧ᫍ。
ణܷᣤЙ电Ԍ：80V DC
ణܷᣤѢ电ึ：8A(rms)
ణܷխஅҩည：50W

 ◇ 䙐⭞I/O线

型ਭ 䮵ᓜ (L)

1015-030 0.3m

1015-100 1m

1015-200 2m

ᕋ㝐 ᇐѿ 䈪᱄ 䘔᧛线仒㢨 ᕋ㝐 ᇐѿ 䈪᱄ 䘔᧛线仒㢨

1 X1+
X1 ஜߙ᧙ᣤЙ

ᗯᄆᓣ 11 X7 X7 ஜߙ᧙ᣤЙ ᳦ᓣ

2 X1- ᗯᳫᓣ 12 X8 X8 ஜߙ᧙ᣤЙ ፮ᓣ

3 X2+
X2 ஜߙ᧙ᣤЙ

፮ᄆᓣ 13 SHIELD ᘈጲࡕ ᘈጲࡕ

4 X2- ፮ᳫᓣ 14 XCOM X5-X8 ஜߙ᧙ᣤЙМРቪ ጙᓣ

5 X3+
X3 ஜߙ᧙ᣤЙ

᳦ᄆᓣ 15 Y1 Y1 ஜߙ᧙ᣤѢ ೢᓣ

6 X3- ᳦ᳫᓣ 16 Y2 Y2 ஜߙ᧙ᣤѢ ༥ᓣ

7 X4+
X4 ஜߙ᧙ᣤЙ

ീᄆᓣ 17 Y3 Y3 ஜߙ᧙ᣤѢ ᄆᓣ

8 X4- ീᳫᓣ 18 YCOM Y1-Y3 ஜߙ᧙ᣤѢМРቪ ᳫᓣ

9 X5 X5 ஜߙ᧙ᣤЙ ᗯᓣ 19 Y4+
Y4 ஜߙ᧙ᣤѢ

ጋᄆᓣ

10 X6 X6 ஜߙ᧙ᣤЙ ጋᓣ 20 Y4- ጋᳫᓣ

 ◇ 总线䙐䇥㨀㣧䬴ᢟኋ线

Ფ䙐型 ᑜኅ㭳型 䮵ᓜ (L)

2012-030 * 2013-030 0.3m

  2012-300 2013-300 3m

* 2012-030 ᬣֵ̖ᬃࣛࣂ (STF-EC ᬓܰ )
L

L

8 1 8 1


Molex	Ὑ501646-2000ܦ܇
ଢ᧪Ὑ501648-1000(Molex)

L

19 20

2

J1

150±5

 � 可选配件（䴶ਜ䍣）

 ◇ ⭞ӄ软件配㖤Ⲻ配㖤䙐䇥线

STF-EC配Ꮅ᤯ᝬጲ

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦

2101-150 1.5M ௾᤯ۋ

                                   

STF-R配Ꮅ᤯ᝬጲ

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦

2102-150 1.5M ௾᤯ۋ

STF-C配Ꮅ᤯ᝬጲ

型ਭ 䮵ᓜ（L） ᨅ䘦

2019-150 1.5M ௾᤯ۋ

J1 J2

Aէ

1
2
3
4

ڇ࠾6�/)* କ（:09）֘ݎ
�9>���8+@ ד⸾
���୓ 9@+����:�6ݖ

AB

9

6

5

1

L
Bէ

RJ45ף޳ࡊ
ӹં֣

ڇ࠾6�/)*
ӹં֣

1
8

P9

P6

P5

P1

L

ৠিףݎ：�����������'36�

RJ45ף޳ࡊ
ӹં֣

ڇ࠾6�/)*
ӹં֣

ৠিףݎ：�����������'36�

1
8

P9

P6

P5

P1

L
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 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)

 ◇ STF05/10-R, STF05/10-C

 ◇ STF05/10-D, STF05/10-IP

 ◇ STF05/10-EC

 ◇ STF03/06-R, STF03/06-C

 ◇ STF03/06-D, STF03/06-IP

 ◇ STF03/06-EC

17
50

11
.6

78
.2

294.
5

14
2.

5

4.
5

122

122

129

4.
5

7.
8

23
.5

61
.8

86
.6

49
.8

3.
5

16

93

93

100
157.6

17
29

78
.2

11
.6

50

4.
5

4.
5

14
2.

5

122

122

129

4.
5

23
.5

86
.6

61
.8 49

.8
16

7.
8

3.
5

93

93

100
157.6

17
294.

5
4.

5

14
2.

5

78
.2

50
11

.6

122

122

129

4.
5

23
.5

16

86
.6 61

.8 49
.8

7.
8

3.
5

93

93

100

157.6
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直流输入控制器型步进电机驱动器-ST㌱ࡍ

STጆѴ᯵Ү٧

઴థЎᤈᄉ电ึଌ҃ኪ法Ὃఝᣘ̾ुܷᄉᎃርᣃ͇֖ଌ҃᤾ᣣὋԺᎃ
зᤁҮଌ҃ርࣿ᯾႐ڙ᯵Ү٧˖Ὃܲڙᣈጆፑ˖Եᭉ᜵ኤӬஜߙζՁ
੊धСζՁࡂԺ̾ុၸ᯾႐ᄉርࣿὋ΍৥ᄉጆፑఝҪኤӬǌ˶Ժ᤯᣾
RS-232ཁࠪཁழय੊RS-485ὋModbusὋCANopenὋܹ̾Ꭹ঳ጲᤈᛠ
᎕ͺ᧙Ὃథ஌ᄉࢹᤁҮଌ҃˖ᄉڙʼͮ机˿࠵ௐଌ҃Ὃॡܷርऎђࠃ
ђᤁҮଌ҃ጆፑᄉᆐԦ੆ఴ֖धԦֆయǌ

STጆѴᤆథԺᤤᄉᎃᆉ٧ԥᯟଋԯὋࠃဗ᫆ဖଌ҃Ὃଡӣጆፑᄉব
ᑞԢԺ᭤বǌ

  Ўᤈᄉ电ึ控制੾శ

  ઇР૜

  ͯᤳҦᅽࣰ໎

  ጹѫଢᛩ

  ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ

 � ⢯ᙝ

ઇР૜
൥ᤈጆፑᄉᎤᬝ˧ʶڙߚ̅ڙࡂᅋڌథᄉР૜ཁὋMSSTጆѴ᯵Ү٧ᒬҮ᝟ኪ
Р૜ཁὋࣲ̾൤౎ុஞଌ҃ኪ法Ὃ̯Ꮺ᣹ҁં҃Р૜ᄉᄫᄉǌ൤੾శ౜ܷᄉଡ
ᰳ˿˖ᮟሶ߿বὋ΍३ᰳᤳௐథఝܷᄉҦᅽᣤѢǌ

更优异的高速性能

ጹѫଢᛩ
 ጹѫʽ̮ᑞγ૆ᤁҮࣰ໎ǌͯڙጹѫᑡу˧ᫍᒬҮଢЙጹѫὋ̾໗ᡛͯڙ

更平滑的运动表现 ਘ动ݖҵূӣ

࠵ޅ 1.8°

ͯᤳҦᅽࣰ໎
᤯᣾ѫౡͯᤳҦᅽጮจὋક๖ᄰःᄉះจ੆͊ᖌ३ࣰ໎ᄉͯᤳᤁҮǌ 

更平滑的低速运动

ᣤЙζՁࣰ໎
ࠪᤳऎ֖ழՓζՁᄉҮখ໙จԺ̾ђ࠵电机Ԣ机೙ጆፑᄉᤁҮᅮԪὋ
΍电机ᤁᛠఝҪࣰ໎ὋՎௐ˶Ժ̾ђ࠴机೙ᇛ૮ǌ

更稳定的系统表现

ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩ܃
᯵Ү٧ᒬҮ೜฽ᎃᆉ٧ζՁὋឳԨ电机ᣀߔᄉͮᎵὋଡΘ܃ᣀ೜฽֖ܾ൥ᛩϩᄉҩᑞǌ
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ᒬ೜֖ᒬҮ᝹Ꮅ
ጆፑʼ电ௐὋ᯵Ү٧ᒬҮ೜฽电机ԟஜ(ݟ电᫽֖电ਕ)Ὃࣲ಩૵൤ԟஜ౎͕Ӑጆፑᤁᛠবᑞǌ

 � ଠжѠ⡾ᵢ䘸合ᛞⲺᓊ⭞？

ᑡу & ழՓ

 � ᑡу&ழՓ
 � Ԥᑡу
 � ൣ̓ᄰͮᑡу(ᎃᆉ٧ᡱᬣ)

ᤳऎഴय(ЮᎵ૜ᕤ٧)
启/停 (拨 动 开 关)

速度1/速度2 (拨 动 开 关)

速度 (电位计)

 � ᣃ͇配Ꮅ
 � ˏುᤳऎᒬၿѬ૰
 � ഴ઱᧙ុᤳ
 � Щࠓୱጪిଌ҃

˞机ଌ҃ഴय

RS-485/422

RS-232

ID5            ID4              ID3              ID2              ID1   

UP TO

112
AXES

Q
IPC

 � ଋஅ˞机 PC ੊ PLC ̽֐
 � ܲᣈ঳ጲ
 � ௐଌ҃ࠃ

ርࣿ᯾႐ഴय

RS-232

MMI ݐӳՖତ

RS-232

 � ଋஅ˞机 PC ੊ PLC ̽֐
 � ܲᣈ঳ጲ
 � ௐଌ҃ࠃ

ইЇݐޑӳ֙

S 

S 

Q

S 
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 � ST 控制模式配线ഴ       

 ◇ ṯᦤ㌱㔕控制ᯯ式ᯯ⌋选᤟ 

-S 脉冲输入控制

ਖ਼΍ၸʼͮ机ଌ҃٧ᄯଋԦᤞᑡуζՁᤈᛠଌ҃ࠆ

主要功能

 � ଋԩʻሗዜۋᑡуζՁͺ˝ᣤЙ(ᑡу&ழՓὋ

   Ԥᑡу֖A/B ൣ̓)

-Q 内置可编程型控制器 (包含Modbus/RTU通讯型) 

ᎃзܬఽᄉርࣲࣿ࿗በᤁᛠὋԺ̾ࠃဗᤁҮଌ҃ǋ
ᣤЙ/ᣤѢଌ҃ǋ配Ꮅ᯵Ү٧ԟஜԢᤁᛠ࿃খὋ
Վಧ˶Ժ̾ࠃဗஜߥᤁኪǋ࠘٧ߚୱͺԢ͉ܲҫူܪǌ

主要功能

 � ርࣿ᯾႐֖˘ᛠ᤯ᝬଌ҃
 � ஜߥᤁኪ
 � ٧ୱͺߚ࠘
 � ͉ܲҫူܪ
 � ஂ૆Sۋ੝థҩᑞ
 � ஂ૆ܰᦉᎃᆉ٧ᣤЙὋA/B/ZࢿѫζՁ੊ӬቪζՁڨԺ

-S/Q RS-232/RS-485通讯型

᤯᣾ԦᤞSCL̽֐౎ଌ҃ǌ

主要功能

 � ᤯᣾RS-232/RS-485΍ၸSCLᤈᛠࠃௐଌ҃

 � ʶ్RS-485঳ጲʼణܲ32ᣈ
 � ஂ૆ܰᦉᎃᆉ٧ᣤЙὋA/B/ZࢿѫζՁ੊ӬቪζՁڨԺ

PLC�ᤁҮଌ҃Ӵ
ᑡуԦၶ٧  

вၶஉ电ᨒ

AC电ຸ

DC电ຸ

电机ᤋଋ

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

PC/ԟஜ配Ꮅ

电机配Ꮅ�Q ርࣿʽᣑ

RS-232/485ࠇEthernet

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

вၶஉ电ᨒ

AC电ຸ

DC电ຸ

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

PC/ԟஜ配Ꮅ

˞ଌ҃٧

电机配Ꮅ

RS-232

RS-485

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧ вၶஉ电ᨒ

AC电ຸ

DC电ຸ



214

高
效
率

集
成
式

T
S

M
集
成
式

S
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

集
成
式
步
进
电
机

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP
65

集
成
式

T
X

M

IP
65

控
制
器
型

S
W

M

步
进
伺
服

 

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

三
相
步
进
电
机
驱
动
器

三
相

U
L

交
流
输
入

直
流
输
入

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

-S/Q Ethernet 䙐䇥型

᤯᣾ԦᤞSCL̽֐౎ଌ҃ǌ

主要功能

 � ˞机΍ၸSCLឥᝒ᤯᣾Ethernet UDP/TCP ᤈᛠࠃௐଌ҃ 

-C CANopen 䙐䇥型     

ஂ૆CANopen᤯ζᎩፎὋஂ૆CiA301ὋCiA402ǌ
᤯᣾CANopenᎩፎὋԺᤁᛠQርࣿǌ

主要功能

 � CANopen᤯ᝬ

 � ణܷஂ૆112ᣈ
 � ஂ૆Qᎃር

-IP EtherNet/IP 䙐䇥型

ஂ૆EtherNet/IPӨᝫὋԺˀХథࢹˉܹ̾ᎩᄉPLCኍ᝹ܫ᤯ᝬǌ
᤯᣾Ethernet˶Ժ੯ᛠࣂథᄉQርࣿǌ

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

Ethernet/IP˞ଌ҃٧

Ethernet/IP

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧ вၶஉ电ᨒ

AC电ຸ

DC电ຸ

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

PC/ԟஜ配Ꮅ

CANopen˞ଌ҃٧

电机配Ꮅ�2ርࣿʽᣑ

RS-232

CANopen

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧ вၶஉ电ᨒ

AC电ຸ

DC电ຸ

ᣀ೜฽Ԣᮔ᫸܃
὇ԺᤤὈ

Ethernet/IP˞ଌ҃٧

Ethernet/IP

Ժᎃርଌ҃٧
͛ਕ٧

  

൥ᤈ
电机

ᎃ
ᆉ
٧ вၶஉ电ᨒ

AC电ຸ

DC电ຸ
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 � ળ੃㿺ࡏ

  MSST 5 - Q - A E

ᣤѢ电ึ
Ϙ5Aࢎ = 5
Ϙ10Aࢎ =10

ଌ҃ഴय
S  = ۲ఴۋ
Q  = Q ᎃርۋ
����������	դModbus/RTU᤯ᝬۋ


C  =  CANopen 
IP =  EtherNet/IP 

ԥᯟ	Sۋ௃൤ᤤᮉ

N = ʿஂ૆ᎃᆉ٧ᣤЙ
E = ஂ૆ᎃᆉ٧ᣤЙ

᤯ᝬ	Sۋ௃൤ᤤᮉ

A =  RS-232   
C = CANopen
E = Ethernet   
R = RS-485

MSST ጆѴ

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ 控制 电流 电ু 㕌⸷器 RS-232 RS-485 Modbus/RTU CANopen Ethernet EtherNet/IP

MSST5-S
S

0.1-5A 24-48VDC 

MSST10-S 0.1-10A 24-75VDC 

MSST5-Q-AN

Q

0.1-5A 24-48VDC



MSST5-Q-AE  

MSST5-Q-RN   

MSST5-Q-RE    

MSST5-Q-EN 

MSST5-Q-EE  

MSST10-Q-AN

0.1-10A 24-75VDC



MSST10-Q-AE  

MSST10-Q-RN   

MSST10-Q-RE    

MSST10-Q-EN 

MSST10-Q-EE  

MSST5-C-CN

C

0.1-5A 24-48VDC
 

MSST5-C-CE   

MSST10-C-CN
0.1-10A 24-75VDC

 

MSST10-C-CE   

MSST5-IP-EN

IP

0.1-5A 24-48VDC
 

MSST5-IP-EE   

MSST10-IP-EN
0.1-10A 24-75VDC

 

MSST10-IP-EE   

 � 驱动器䙐⭞㿺Ṳ

உܷ٧ዜۋ ԤHೃὋ4៵ᬌ

电ึଌ҃ 4খὋᑡ҃ុࠔᮟည16KHz

γએ ᣾ԌὋ൑ԌὋ᣾ຝὋ电机/ፈጷᆀᡸ(ᄰ-ᄰὋᄰ-ڠ)ὋЮᦉஉܷ٧ᆀᡸ

य़机电ึᛯђ 电机ϢൢᤁᣀՐڙ᝹߿ᄉஜඒሙՐ电ึᛯђᒯᤁᛠ电ึ0%-90%˧ᫍᄉ͉ʶஞஜᄇѫඊ

ጹѫ ᣃ͇ԺᤤὋ200-51200൥/ᣀὋ̾2൥/ᣀᤫܘ

ॱ൥᝟ኪ ጹѫʽᒬҮଢЙॱ൥̾ં҃૜Ү(̨ၸ̅ᑡуழՓഴय)ͯڙ
ં҃Р૜
(电ߔ᫽ࡈ) ଡᰳ˿ጆፑᄉ᫽ࡈඊὋ̾๖ᬓ˖ᮟʿሶ߿ὋࣲЉ᝴ڙஞ˓ᤳऎᔴډЮᄉሶ߿ᤁᛠ

จ्ࣰ໎ ុᓫ电ึจ्˖ះจ੆ѫ̾ᬋͯͯڙᤳ0.25-1.5ᣀ/ሙௐᄉҦᅽจҮ

ᎃᆉ٧ଋԯ 电机Ժ̾߶ᜈᎃᆉ٧Ὃၸ̅ଡΘܾᤳ೜฽֖γ૆᭡খͮᎵ̾᫸ൢܾᤳὋࢿҮζՁଋஅᮟညԺᰳ᣹ 2 MHz

᭣௛ܾবߚϱ 配ᎵԟஜԢᤁҮଌ҃ርࣿߚϱڙDSPЮ

ᝢ᝼ RoHSὋCE 

າऎ 90%(௃ፆ᭚)

ဖܑຝऎ 0-40ą ᤯᮲ဖܑ˖

᧗᧙ -S: ጝ 0.2Kg὚  -Q/C/IP὚ጝ0.3Kg
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 � 输入/输࠰㿺Ṳ

-S

输入Step，Dir：ЏᏸᬥሎὋࢿѫζՁὋ5VDC᤾ᣣ电Ԍ(धС᫟Ϙ2.5V)Ὃణ࠴ᑡуࠔऎ=250nsὋణܷᑡуᮟည= 2 MHzὋణᆀ2us੆በழՓζՁὋ
ణܷ电ึ10mAǌ
输入En：ЏᏸᬥሎὋࢿѫζՁὋ5-12 VDC᤾ᣣ电Ԍ(धС᫟Ϙ2.5V)Ὃణ࠴ᑡуࠔऎ=50«sὋణܷᑡуᮟည= 10 KHzὋణܷ电ึ10mAǌ
输出Out：Џ᣹ౣᮏክὋР᫺੊Р᫹ଋ法ὋᣤѢణܷ30 VDCǋణܷ10mAǌ
模拟量输入：ӬቪζՁὋ0-5VDCὋѫᣱည12ͮǌᣃ͇Ժ配ᎵϟሧὋ൪Ӝ֖໙จǌ

-Q/C/IP

ᣤЙX1ὋX2ὙЏᏸᬥሎὋࢿѫζՁ 5VDC᤾ᣣ电Ԍ(धС᫟Ϙ2.5V)Ὃణ࠴ᑡуࠔऎ=250nsὋణܷᑡуᮟည= 2 MHzǌ
ᣤЙX3-X6ὙЏᏸᬥሎὋӬቪζՁὋРၸԦ٧࠰ὋР᫺੊Р᫹ଋ法Ὃ᤾ᣣ12-24 VDCǌ
ᣤЙX7, X8ὙЏᏸᬥሎὋࢿѫζՁὋ12-24 VDCǌ
ᣤѢY1-Y3ὙЏ电᣹ౣᮏክὋӬቪζՁὋР̙comԯὋР᫺ଋ法Ὃణܷ30 VDCὋణܷ100 mAǌ 
ᣤѢY4ὙЏ电᣹ౣᮏክὋР᫺੊Р᫹ଋ法Ὃణܷ30 VDCὋణܷ100 mAǌ
ഴ઱᧙ᣤЙὙӬቪζՁǌᔴډᣃ͇Ժᤤ+ / -5Vǋ0-5Vǋ0-10V੊+ /-10 VDCǌᣃ͇Ժ配ᎵϟሧὋ൪Ӝ֖໙จǌ
ѫᣱည௦12ͮ(+/ - 10͑ᄉᔴډЮ)Ὃ11ͮ(+ / -5੊0-10͑ᄉᔴډЮ)Ὃ੊10ͮ(0-5͑ᄉᔴډЮ)ǌ

 � ᧞㦆电机

型ਭ 䖪࠰
᧛线

ᯯ式
ᕋ线ᮦ

䮵ᓜ

(mm)
䶏࣑⸟

(N.m)
驱动器电流
䇴㖤㤹പ(A)※

䖢ᆆᜥ䠅

(g.cm2)
䠃䠅

(Kg) 㔓㕎ᕰᓜ

AM11HS1008-07 ӬѢᣈ

A

4 31 0.072

0.1~1.6

9 0.1

500VAC/1ѫ᧾

AM11HS3007-02 ӬѢᣈ 4 40 0.082 12 0.15

AM11HS5008-01 ӬѢᣈ 4 51 0.125 18 0.2

AM14HS10A0-01 ӬѢᣈ 4
27.3 0.14

0.1~1.0

12 0.15
AM14HS10A0-02 ԤѢᣈ 4

AM14HS30A0-01 ӬѢᣈ 4
36 0.23 20 0.21

AM14HS30A0-02 ԤѢᣈ 4

AM14HS50A0-01 ӬѢᣈ 4
55.5 0.4 35 0.24

AM14HS50A0-02 ԤѢᣈ 4

AM17HD4452-02N ӬѢᣈ 4
34.3 0.285 0.1~1.8 38 0.23

AM17HD4452-01N ԤѢᣈ 4

AM17HD2438-02N ӬѢᣈ 4
39.8 0.46 0.1~1.8 57 0.28

AM17HD2438-01N ԤѢᣈ 4

AM17HD6426-06N ӬѢᣈ 4
48.3 0.59 0.1~1.8 82 0.36

AM17HD6426-05N ԤѢᣈ 4
AM17HDB410-01N ӬѢᣈ 4

62.8 0.85 0.1~1.6 123 0.6
AM17HDB410-02N ԤѢᣈ 4

AM23HS0420-01 ӬѢᣈ
4 41 0.72 0.1~2.2 135 0.42

AM23HS0420-02 ԤѢᣈ

AM23HS2449-01 ӬѢᣈ 4
54 1.25 0.1~2.2 260 0.6

AM23HS2449-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS3454-01 ӬѢᣈ 4
76 2.1 0.1~2.2 460 1

AM23HS3454-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS0421-01 ӬѢᣈ 4
41 0.72 0.1~4.5 135 0.42

AM23HS0421-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS2450-01 ӬѢᣈ 4
54 1.25 0.1~4.5 260 0.6

AM23HS2450-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS3455-01 ӬѢᣈ 4
76 2.1 0.1~4.5 460 1

AM23HS3455-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS04A0-01 ӬѢᣈ 4
39 0.82 0.1~2.2 105 0.4

AM23HS04A0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS84A0-01 ӬѢᣈ 4
55 1.5 0.1~2.2 215 0.6

AM23HS84A0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HSA4A0-01 ӬѢᣈ 4
77 2.3 0.1~2.2 365 1

AM23HSA4A0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS04B0-01 ӬѢᣈ 4
39 0.82 0.1~4.5 105 0.4

AM23HS04B0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS84B0-01 ӬѢᣈ 4
55 1.5 0.1~4.5 215 0.6

AM23HS84B0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HSA4B0-01 ӬѢᣈ 4
77 2.3 0.1~4.5 365 1

AM23HSA4B0-02 ԤѢᣈ 4

AM23HS04B0-03 ӬѢᣈ 4
39 0.82 0.1~4.5 105 0.4

AM23HS04B0-04 ԤѢᣈ 4

AM23HS84B0-03 ӬѢᣈ 4
55 1.5 0.1~4.5 215 0.6

AM23HS84B0-04 ԤѢᣈ 4

AM23HSA4B0-03 ӬѢᣈ 4
77 2.3 0.1~4.5 365 1

AM23HSA4B0-04 ԤѢᣈ 4

AM24HS2402-08N ӬѢᣈ 4
54 1.57 0.1~4.5 450 0.83

AM24HS2402-11N ԤѢᣈ 4
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 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

ҦᅽఛጲឯԟᏥ238ᮅ。

型ਭ 䖪࠰
᧛线

ᯯ式
ᕋ线ᮦ 䮵ᓜ(mm) 䶏࣑⸟(N.m) 驱动器电流

䇴㖤㤹പ(A)※ 䖢ᆆᜥ䠅(g.cm2) 䠃䠅(Kg) 㔓㕎ᕰᓜ

AM24HS5401-10N ӬѢᣈ

A

4
85 3.2 0.1~4.5 900 1.4

500VAC/1ѫ᧾

AM24HS5401-24N ԤѢᣈ 4

AM34HD0404-08 ӬѢᣈ 4
66.5 3.7 0.1~7.0 1100 1.6

AM34HD0404-09 ԤѢᣈ 4
AM34HD1404-06 ӬѢᣈ 4

96 6.7 0.1~7.0 1850 2.7
AM34HD1404-07 ԤѢᣈ 4

AM34HD2403-07 ӬѢᣈ 4
125.5 9.4 0.1~7.0 2750 3.8

AM34HD2403-08 ԤѢᣈ 4

AM34HD3402-01 ӬѢᣈ 4
156 11.5 0.1~7.0 4400 5.2

AM34HD3402-02 ԤѢᣈ 4

※ ᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。

* ଋጲAڎԟᏥ235ᮅ

 � 机Ủተሮ (ঋփ：mm)

 ◇ MSST5/10-S                                                                                             ◇ MSST5/10-Q/C/IP                                                                                           

93

50
.3

15
.5

17

86

76

26.5

单位 mm

6-4.1

120.5

15
.5

50
.3

17

127

44.5

76

单位:mm

6-4.1

 � 䘔᧛ࡦ电Ⓠ

ᤋଋᣤЙ电ຸþ+ÿቪҁ᯵Ү٧ᄉþVDCÿቪǌᤋଋᣤЙ电ຸ"-"ቪҁ᯵Ү٧"GND"ቪǌ΍ၸAWG18੊AWG20ಕэ
ጲǌMSST᯵Ү٧Ӊդʶ˓ЮᦉᄉγᬖˌὋᄯଋᤋଋҁ电ຸþ+ÿቪὋԺڙ᯵Ү٧VDC֖ᣤЙ电ຸ"+"˧ᫍᤋଋʶ
˓ঋᤳོறγᬖˌὋΦ̅ၸਖ਼፤એǌMSST5΍ၸ4AᄉγᬖˌὋMSST10΍ၸ7Aᄉγᬖˌǌ

MSST5电ຸ电ԌὙ24-48VDC
MSST10电ຸ电ԌὙ24-75VDC

V+

V-
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 � 䘔᧛ࡦ电机

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒
঱

ग

ࢱ

௰�C

ࠖ
৕

ঞ
੒

঱�Dঞ
D

C

A-4 线双极性电机 B -8 线双极性-并联 

A(A+)

C(A-)

B(B+)
D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒

ঞ

঱

C -8 线双极性-串联

��ি�
电ߑ�

௲ A(A+)

৕ C(A-)

঱ B(B+)

੒ D(B-)

��ি�
电ߑ�

ग�A(A+)

৕
ࠖ

௰�C(A-)

�B(B+)ࢱ

੒
ঞ

঱�D(B-)

 � 㕌⸷器᧛ਙ 

MSSTጆѴ-Q/C/IPۋԺᤤ配ᎃᆉ٧ԥᯟὋᤈᛠ᫆ဖଌ҃Ὃࠃ
ဗ̾ʽҩᑞὙ

 � ᣀࣲઐ᝜ǌ܃ᣀ೜฽Ὑ᯵Ү٧Ժ೜฽܃
 � ፤૆Ὑ电机ϢൢௐὋ᯵Ү٧͗጗ൣܰҦ࠭ᒰᄉϟሧǌͮ߿

 � ᮔ᫸܃ᣀὙԀ΍܃ᣀὋ᯵Ү٧˶͗ፘ፝߸੆᝹߿ᄉᤁҮǌ

 � DB25输入输࠰᧛ਙ (Q/C/IP 型)

输入输࠰ ㄥᆆ㕌ਭ 䇦ਭ ؗਭ੃〦

ഴ઱᧙ᣤЙ
1 Analog IN1

ഴ઱᧙ᣤЙ1Ὃ2
2 Analog IN2
3 N/C ቆ᫋ଋԯ

ஜߙ᧙ᣤЙ

4 X6/CCWJOG

ᣤЙζՁ3-6
 (Ӭቪ) 

5 X5/CWJOG

6 X4/Alarm Reset

7 X3/Enable

8 X COMMON ӬቪᣤЙζՁМРቪ

9 X2/DIR- ᣤЙζՁ2
10 (Үࢿ)  X2/DIR+

11 X1/STEP- ᣤЙζՁ1
12 (Үࢿ)  X1/STEP+

13 GND ጲڠ

ᣤѢ

14 Y1/BRAKE+
ᣤѢζՁ1-3

 (Ӭቪ) 15 Y2/MOTION+

16 Y3/FAULT+

17 Y COMMON ӬቪᣤѢζՁМРቪ

18 +5OUT +5VᣤѢζՁ

19 GND ጲڠ

ᣤѢ
20 Y4+ ᣤѢζՁ4

 (Үࢿ) 
21 Y4-

ᣤЙ

22 X7/CWLIMIT+ ᣤЙζՁ7
23 (Үࢿ)  X7/CWLIMIT-

24 X8/CCWLIMIT+ ᣤЙζՁ8
25 (Үࢿ)  X8/CCWLIMIT-

ᎃᆉ٧ Z+ (5)
ቆ (10)

ᎃᆉ٧ B- (4)
ቆ (9)

ᎃᆉ٧ B+ (3)

ቆ (13)
ቆ (14)

ᘈጲ(15)ࡕ
(12) ቆ
(11) ቆ

(6) ᎃᆉ٧ Z-
(1) ᎃᆉ٧ A+
(7) +5VDC 200mA
(2) ᎃᆉ٧ A-
(8) ଋڠ

 � 䙐䇥᧛ਙ

 ◇ RS-232䙐䇥

ḛڠጲḚଋPCڠ RXḚଋPC TXḛ

TXḚଋPC RXḛ NC

ST Configurator软件设定波特率为
9600/19200/38400/57600/115200

 ◇ RS-485䙐䇥䘔᧛

ST Configurator᝹߿RS-485ڦڠԢ᤯ᝬจྱည˝
9600/19200/38400/57600/115200

 ◇ CANopen 䙐䇥䘔᧛

1

.1” Spacing Spring Plug

DSUB9 Female

R termination (ጻቪ电᫽)
঳ጲ˖ᄉళቪᭉᤋଋ120ൖጻቪ电᫽

঳ጲ˖Ժᑞܲ᣹112˓᯵Ү٧ǌጻቪ电᫽Եᭉ߶ᜈڙ঳ጲᄉᯪࡊǌ

.1” Spacing Spring Plug

n*
R termination*
120 ohm nominal

R termination*
120 ohm nominal

1

CAN_L

C
AN

_L

CAN_GND

C
AN

_G
N

D

CAN_BUS

CAN_SHLD

C
AN

_S
H

LD

CAN_H

C
AN

_H

2
3
4

234

5
6
7
8
9

1
C

AN
_L

C
AN

_G
N

D

C
AN

_S
H

LD
C

AN
_H

234

GND
CAN_L
SHLD

CAN_H

to PC GND

to PC TX-
to PC TX+

to PC RX+
to PC RX-

Drive #1

GND

RX-
TX+
TX-

RX+

GND

RX-
TX+
TX-

RX+

GND

RX-
TX+
TX-

RX+

Drive #2 Drive #3
RS-485 ٽጲ҃ଋ法*

* 120Ω

to PC GND

to PC TX+ (B)

to PC TX- (A)

Drive #1

RX+

RX-

TX- TX- TX-
TX+TX+TX+

GND

Drive #2

RX+

RX- RX-

GND

Drive #3

RX+

GND

*���ȍ

RS-485 ˏጲ҃ଋ法*



219219

高
效
率

 
集
成
式

T
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

步
进
伺
服

 
集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

交
流
输
入

直
流
输
入

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

ᓫཁڦڠ

CANopen঳ጲʼᄉඇ˓ᓫཁॸᮋ᜵థ࿗ʶ௃̃ᄉᓫཁڦڠǌ                     
CANopen ᓫཁڦڠ௦ၸ7ͮ̃ᤈ҃ᆉᛪᇧὋᔴډ௦1~112ǌ Ԁ
16ᤈ҃0x01~0x7F. MSST-Cᄉᓫཁͮٽͯڦڠ௦᤯᣾ֵ̖ʼᄉ
16ͮ஼ᣀᎃᆉधСSW2᝹߿ǌᓫཁڦڠᄉᰳ3ͮѶ௦᤯᣾ʼͮ
机ᣃ͇ST Configurator᝹߿ǌڙCiA301Өᝫ˖Ὃᓫཁ0ڦڠx00
γ႐ʿ΍ၸǌ              

87

6543210 F E DCBA

9

᝹Ꮅจྱည

CANopen঳ጲᄉ᤯ζจྱညၿֵ̖ʼᄉ10ͮ஼ᣀᎃᆉधС
SW1᝹߿ǌCANopen঳ጲʼᄉඇ˓ᓫཁᭉ᜵᝹ᎵᄰՎᄉ
จྱညǌඇ൒இԪจྱည᝹Ꮅॸᮋ᜵ፋֵ̖᧗ளʼ电੊ၿ
CANopen঳ጲԦᤞ᧗ըૈ̽ழԺథ஌ǌ

ᔶީ䇴ᇐ ⌘⢯率

0 1 Mbps

1 800 kbps

2 500 kbps

3 250 kbps

4 125 kbps

5 50 kbps

6 20 kbps

7 12.5 kbps

ǂ Ethernet䙐䇥䘔᧛

ᤋଋቪߔ RJ45
地址，子网和端口

ඇʶ˓᝹ܹ̾ڙܫᎩᎩፎॸᮋథʶ˓׬ʶᄉIPڦڠǌᔩథ2
Ի᝹ܫᭉ᜵̈ᄰ᤯ζὋ̴͂ᦏॸᮋᤋଋҁᎩፎὋᏪ˄ॸᮋథ
Ꭹ௦ʶ˓ܷᎩፎ˖ᄉ᤾ᣣѫߔǌڦڠᎩʽ᭦ᄉIPߔ˓Վʶڙ
Ӝǌʶ˓ߔᎩʽᄉ᝹ܫʶᓉᦏʿᑞܴˀԲʶ˓ߔᎩʽᄉ᝹ܫ
᤯ζὋᬓ᭣߱͂᤯᣾ྱ൳ᄉᎩፎ᝹ܫᤋଋ(ݟᡸၿ٧)ǌߔᎩ௦
ၿథᤤસᄉIPߔ֖ڦڠᎩ଎ᆉౝ੆ᄉǌ

ĀĀᤁݼᎩ଎ᆉὋᤤસधߔ֖ڦڠ౦;ਆᅻ᥊;电ᑧᄉIPݟ
ᛠǌཨՐᣤЙþipconfigÿὋ૊ٿᢻǌ;ःឞᄹҁᤇಧᄉЮࠓὙ

this:

˝Ꭹ଎ᆉ᝹Ꮅ˝255.255.255.0Ὃ൤ዜ᝹Ꮅᜁሥߔ౦;电ᑧᄉݟ
CዜߔᎩ଎ᆉὋᥦ˥;ᄉ机٧ԵᑞˀԲʶ˓IPڦڠґʻ˓ߙᓫ
ᄰՎᄉᎩፎ᝹ܫ᤯ζǌ(IPڦڠஜ૵ཁ˧ᫍஜߙᜁሥ˝ߙᓫǌ)
ΒݟὋݟ౦৥ᄉ电ᑧ௦CዜߔᎩ଎ᆉὋIPڦڠ௦192.168.0.20Ὃ
ᥦ˥߱Ժ֖̾IP192.168.0.40˝ڦڠᄉ᝹ܫ᤯ζὋͭʿᑞ֖IP
Ꭹ଎ᆉߔ౦;இԪ;ᄉݟ᤯ζǌܫ192.168.1.40ᄉ᝹˝ڦڠ
255.255.0.0(BዜߔᎩ଎ᆉ);Ժ֖̾ߔᎩ଎ᆉґ2˓ߙᓫᄰՎᄉ
͉ʹ᝹ܫ᤯ζǌڙ΍ၸґឯʶ֖߿;ᄉጆፑክူտᆷᝢᤇཁǌ

IP Address*
0 10.10.10.10
1 192.168.1.10
2 192.168.1.20
3 192.168.1.30
4 192.168.0.40
5 192.168.0.50
6 192.168.0.60
7 192.168.0.70
8 192.168.0.80
9 192.168.0.90
A 192.168.0.100
B 192.168.0.110
C 192.168.0.120
D 192.168.0.130
E 192.168.0.140
F DHCP

;ᄉ᯵Ү٧థʶ˓16ͮᄉ஼ᣀधС᝹ᎵIPڦڠǌѢԇ᳭ᝢڦڠ
ᛪ˖ѴѢ੝ᇧǌݟ

धС1ҁEͮᄉIPڦڠԺ̾᤯᣾ST Configurator 4ᣃ͇᝹Ꮅǌध
С0ͮݼጻ௦þ10.10.10.10ÿὋ᤯ၸুڦڠܬǌݟ౦థ̠᜵ఝஇ
Ф̴IPͭڦڠ௦෤థ᝭ेὋʶெঃ᝭ڦڠǌᥦ˥Եథ᤯᣾᤯ၸ
౎ᤋଋ˿ǌڦڠܬু

धС᝹ᎵҁF þDHCPÿὋ਒ধ௦ᒬҮᖌԨIPὋ᯵Ү٧Ժ̾ڙ
ஞ˓Ꭹፎ˖᤯᣾నҫ٧ᒬҮᖌԨIPڦڠǌឞڦڠᒬҮѫ配ᄉన
ҫ٧Ժᑞ௦þҮখÿ੊þ᭡খÿὋᤇԨф̅ክူտݟʹ配ᎵҮ
খ˞机配ᎵӨᝫǌ߱௦ᰳጞၸਖ਼᝹Ꮅǌ

;ᄉ电ᑧὋ੊͉ʹФ̴֖᯵Ү٧ၸ౎᤯ζᄉ᝹ܫὋ˶࠱థʶ˓
ǌڦڠʶᄉIP׬

Ꭹ଎ᆉ(ԀߔὋधС᝹Ꮅ1ҁE᤯᣾΍ၸಕэᄉBዜ˖᯵Ү٧ڙ
þ255.255.0.0ÿ)ǌ᤯ၸুڦڠܬᄉ଎ᆉ௦ಕэᄉAዜ଎ᆉ(Ԁ
þ255.0.0.0ÿ)ǌܹ̾Ꭹ᤯ζФ˖ʶ˓ణܷᄉྱཁ௦᝴ܲःၸᑞ
ᑞܴ˧ՏࡂڦڠՎʶௐ҈Р̙Ꭹፎǌቪԯʶெ३ҁൣᆷᄉIPڙ
ழՓǌੇ͂᯵ҮᄉUDPቪԯՁ௦7775ǌԦᤞ֖ଋஅ̽֐΍ၸ͛
ᣤଌ҃ӨᝫὋቪԯՁ௦7776ǌॆ;धݼз;ᄉःၸ˧ґ;ᭉ᜵
ᅻ᥊ᤇ̎ǌ;ᤆᭉ᜵˝৥ᄉःၸᤤસʶ˓धஉᄉ(ల΍ၸ)ቪԯ
Ձᆉǌੇ͂ᄉ᯵Ү٧ʿڙ˪;ᤤᄉ௦̣˥὚ॆኃʶ˓̽֐Ԧᤞ
ҁ᯵Ү٧Ὃ᯵Ү࠱٧ซ਒ҁឞIP֖ڦڠቪԯՁǌឞ᯵Ү٧˶ધ
ፏ͉ʹФ̴IPڦڠᄉ᤯ζǌኃʶ˓֖᯵Ү᤯ζᄉःၸӳథ˿᯵
Ү٧ǌԵథॆ᧗ளʼ电ௐ੥͗ᝌध൤ᩙ߿ǌ

౦;ᭉ᜵˝৥ᄉःၸᤤસʶ˓ቪԯՁὋ;Ժ̾ʽ̾ʽᎩቢ੼ݟ
ҁʶጆѴ࣡ၸᄉቪԯՁ http://www.iana.org/assignments/port-
numbers

ణՐʶཁซ਒Ὑܹ̾Ꭹ᤯ζԺ̾΍ၸʶ˓੊ˏ˓þ͛ᣤӨ
ᝫÿὙUDP֖TCPǌSCLૈ̽ᦏԺ̾᤯᣾ᤇ2˓ӨᝫԦᤞ֖ଋ
அஜ૵ǌUDPඊTCPఝҪኤӬᏪ˄థ஌Ὃͭ௦TCP̓ڙ૰ܷஜ
૵੊Ꮷڙ᭣࣡঄ᆼᄉᎩፎ˖͗ఝҪሶ߿ὋᏪUDPڙᤇሗৰхʽ
ఝҪࠓ௛ԦၶˎӉဗ៵ǌ
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ᤤસ1Ὑᤋଋ᯵Ү٧ҁ৥ᄉ۪ࡌᎩ

૰机੊ᡸၿ٧ʼὋ;ᑞܴ᝹̓ڙၸቪԯᤋଋܫ˓౦;థʶݟ
Ꮅ᯵Ү٧ᄉIPڦڠ˄ˀ;ᄉᎩፎЩࠓὋᏪʿ௦΍ၸ˿Ф̴̣
˥੣ൿὋᤇ௦ʶ˓ኤӬᄉᤋଋழ法ǌᤇሗ੾శᤆЉ᝴৥ᤋଋ
ܲ˓᯵Ү٧ҁ;ᄉ电ᑧǌݟ౦;௦ʶ˓͌ˉᎩፎὋឯڙᤋଋ
͉ʹள᝹ܫҁ;ᄉᎩፎʼ˧ґˀ৥ᄉጆፑክူտᐎጆǌ̴ः
ឞᑞܴ߶ଅፋ;ʶ˓合᤟ᄉࣞڦڠү;ϡᤋଋǌ

PC NIC 

SWITCH 
or 

 RETUOR
LAN DRIVE 

ፂᜁၸ˿Ὃ;Ժ̾ࣂڦڠIP̎ג˖ᄉᎩፎ;ڙ౦;ʿᅻ᥊ݟ
᤯᣾΍ၸþAngry IP scannerÿᤇ˓ᣃ͇౎Ν฽ᤇ̎ڦڠὋʽ
ᣑڦڠhttp://www.angryip.org/w/download ǌͭ᜵࠴ॶὙథ̎
ґ௦С᫆ᄉǌᏪ˄ˀ᝴ॆܫ᝟ኪ机੊Ф̴᝹˝ځʿၸ௦ڦڠ
ܲᎩፎ΍ၸҮখࠬڦҩᑞǌ;ᤤસᄉIPڦڠԺᑞ͉ڙʹௐᫍ
᤯᣾DHCPనҫ٧ᜁѫ配ҁФ̴᝹ܫʼǌ

ʶெ;˝᯵Ү٧ᤤસ˿ʶ˓᤟ॆᄉڦڠὋ಩૵ڦڠᛪ᝹Ꮅ஼
ᣀधСǌݟ౦෤థ᳭ᝢڦڠ௦৥Ժ̾ଋԩᄉὋ৥Ժ̾᤯᣾ᣃ
͇᪃Йʶ˓ளᄉڦڠᛪǌݟ౦;ᄉᎩፎ΍ၸᄉڦڠधܿ௦
192.168.0Ὃ᤯ၸᄉߔᎩ଎ᆉὋ;Ժ̾ᤤસ஼ᣀधСʼᄉ4ҁEǌ
Ꭹ଎ᆉὋߔधܿ௦192.168.1Ὃ᤯ၸᄉڦڠ౦;ᄉᎩፎ΍ၸᄉݟ
;Ժ̾ᤤસ஼ᣀधСʼᄉ1ҁ3ǌݟ౦৥ᄉ电ᑧڦڠʿ̾ڙʼᄉ
Ꭹ଎ᆉ255.255.0.0౎֖৥ᄉ᯵ߔᎩ଎ᆉ˖Ὃ;Ժ̾இԪ;ᄉߔ
Ү٧᤯ζៀៀ৥ᄉ᯵Ү٧ǌஇԪ;ᄉߔᎩ଎ᆉὙ

1ǋڙWindows XPὋԾ᪃ཁѣþੇᄉᎩፎÿὋᤤસþ࡚
বÿǌWindows 7Ὃཁѣ电ᑧǌ໓ᣂՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁࢺ
ቓಪ˖ᄉþᎩፎÿǌཁѣԾ᪃ࣲᤤસþ࡚বÿǌᤤસþఝஇ
᤟配٧᝹Ꮅÿ

2ǋ;ःឞԺ̾ᄹҁʶ˓ڎಕ˝৥ᄉᎩፎଋԯӴ(ᎩӴ)ǌཁѣ
Ծ᪃ࣲᤤસþ࡚বÿǌ

3ǋՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁþInternetӨᝫ(TCP/IP)ÿǌᤤસ൤
ᮉὋཁѣ࡚ব૊ᨍǌ᜼ቓ7֖ᤉ௿Ὃࠬ੼þ(͛ᣤଌ҃Өᝫ/ IP 
v4)ÿ

4ǋݟ౦ᤤસþᒬҮᖌԨIPڦڠÿὋ৥ᄉ电ᑧ͗ᒬҮᖌ३ʶ˓
IPߔ֖ڦڠᎩ଎ᆉǌឯԨ๖ᤇ˓ࠪពಳࣲᤤસþ΍ၸʽ᭦ᄉIP
ǌڦڠ

5ǋݟ౦ᤤસþ΍ၸʽ᭦ᄉڦڠÿᜁᤤ˖ǌஇԪߔᎩ଎
ᆉÿ255.255.0.0ÿࣲӬѣᆷ߿ǌ

΍ၸҮখڦڠѫ配

ʶಧ΍ၸʶ˓Үܫ౦;ਆ֖;Ꭹፎʼ੝థ੊Ꮷܷᦉѫᄉ᝹ݟ
খѫ配ᄉIPڦڠǌឯ࠱᯵Ү٧ʼᄉ஼ᣀधСષҁþFÿǌॆ᯵
Ү٧ᤋଋҁᎩፎࣲ˄ʼ电ՐὋ̯߱࠱నҫ٧ʼᖌ३ʶ˓IPڠ
;ǌڦڠʶᄉᎤཁ௦Ὃ;ʿᅻ᥊Хͳ׬Ꭹ଎ᆉፋ;ǌߔ֖ڦ
Ժ̾᤯᣾ᣃ͇౎ಉលҁڦڠὋᎩፎᡔܷὋ଼ࠬௐᫍᡔ᫁ǌγ
૆电ᑧˀ᯵Ү٧ᤋଋὋڙᖜӬ᧖᭦ᤤસ᯵Ү٧ಉ੼ǌ

;͗ᄹҁʶ˓ࠪពಳὋϷᤇಧὙ

᤯࣡ὋԵ͗Ԧဗʶ˓ᎩፎଋԯӴ(ᎩӴ)ὋࣲᤤસᒬҮǌݟ౦৥
΍ၸᄉ௦ቷ᝭ఴ电ᑧὋ௃ጲ֖థጲᎩፎᤋଋὋԺᑞ͗థԲʶ
˓ᎩӴѢဗǌឯᤤસ৥੝΍ၸᄉᎩӴᤋଋҁᎩፎὋᤋଋ;ᄉ
᯵Ү٧ǌӬѣᆷ߿ǌԦဗ᯵Үҩᑞ೜฽ҁʶ˓᯵Ү٧Ր͗࠱
ঋ᤯ᅻ৥ǌࡉ

Ὃʿᐯ߿౦;ʿᐯݟ౦;ᝢ˝ᤇ௦ൣᆷᄉὋӬѣþ௦ÿǌݟ
ཁѣࠬ੼ఝܲᄉ᯵Ү٧᯵Үǌʶெ;Ԧဗ;ᭉ᜵ᄉ᯵Ү֖߿
٧Ὃ߱͗ᒬҮᤈЙ᯵ҮᄉIPڦڠڙڦڠ஠ఴಳὋᝧ;ᬣௐ෣
᤯ǌ
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ᤤસ3Ὑ΍ၸˏ˓ᎩፎଋԯӴ(ᎩӴ)

ᤇሗ੾శԺ̾ᝧ৥γ૆৥ᄉ电ᑧᤋଋҁ৥ᄉ۪ࡌᎩὋͭ᯵Ү
ᎩறधὋ᫸ൢԺᑞᄉIPу቉੊᣾ऎ᤯ζǌ۪ࡌ٧֖

ၸӴമὋ߶ᜈʶ˓ᎩӴǌܫ˓౦;΍ၸᄉԻय电ᑧథʶݟ .1
΍ၸCAT5ዜۋᄉᎩጲᤋଋǌ

౦;΍ၸቷ᝭ఴ电ᑧὋᏪ˄Ե΍ၸ௃ጲᎩፎᤋଋҁ;ᄉݟ .2
ᎩὋ;Ժ̾΍ၸЮᎵᄉRJ 45ܹ̾ᎩᤋଋᄉᎩӴǌ۪ࡌ

3. ᤯᣾᝹Ꮅ஼ᣀधСҁþ0ÿὋ᝹Ꮅ᯵Ү٧ʼᄉIPڦڠ
þ10.10.10.10ÿǌ

4. ᝹Ꮅኃ̃ᎩӴڦڠὙ

aὍڙWindows XP˖ὋԾѣþᎩፎᤋଋÿὋᤤસþ࡚বǌ

bὍڙWindow 7˖Ὃཁѣ电ᑧǌՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁ
ቓಪ˖ᄉþᎩፎÿǌཁѣԾ᪃ࣲᤤસ࡚বǌᤤસþఝࢺ
இ᤟配٧᝹Ꮅÿ

5. ;ःឞԺ̾ᄹҁʶ˓ڎಕ௦৥ᄉளᎩፎǌвԾѣࣲᤤસ࡚বǌ

aὍՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁþInternetӨᝫ(TCP/IP)ÿǌ
ᤤસ൤ᮉὋཁѣ࡚ব૊ᨍǌ

bὍڙWindow 7֖Vista˖Ὃࠬ੼þ(TCP/ IP v4)ÿ
6. ᤤસᤤᮉþ΍ၸʽ᭦ᄉIPڦڠÿǌᣤЙڠ
ÿ10.10.10.11ÿǌᤇಧ͗ѫ配ፋ;ᄉ电ᑧʶ˓֖᯵Ү٧Վʶڦ
ǌڦڠᎩᄉIPߔ˓

7. ʽʶ൥ὋᣤЙߔᎩ଎ᆉ˝þ255.255.255.0ÿǌʶ߿᜵ઁþ᳭
ᝢᎩСÿ᝹੆ቆᄆǌᤇ࠱᫸ൢ৥ᄉ电ᑧ̯ឞߔᎩ˖ࠬ੼ᡸၿ
٧ǌ

电ᑧʼᄉὋ੝̾᯵Ү٧ற电ௐ৥ڙ᯵Ү٧௦ᄯଋᤋ˝ځ .8
ᄉ电ᑧ࣪ࡕڙᄉᝇᖿ͗థʶ˓๖োචง௬ᇧþᎩፎ电፵ᜁ઩
Ѣǌÿ

ᤤસ2Ὑᄯଋ࠱᯵Ү٧ᤋଋᒯ电ᑧPC

ХͳୱͺݟʽὙ

1. ʶቪᤋଋҁ电ᑧᄉᎩӴʼὋԲܰʶቪᤋଋ᯵Ү٧ʼǌ᯵Ү
͗ᒬҮ೜฽ᄯଋᤋଋ֖ᤈᛠॸ᜵ᄉྫྷူࡎԪӐǌ

2. ஼ᣀधСҁþ0ÿὋ᝹Ꮅ᯵Ү٧ʼᄉIPڦڠ
þ10.10.10.10ÿǌ

3. ᝹Ꮅ电ᑧᄉIPڦڠὙ

aὍڙWindows XPὋԾ᪃ཁѣþੇᄉᎩፎÿὋᤤસþ࡚বÿǌ
bὍWindows 7Ὃཁѣ电ᑧǌ໓ᣂՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁ
ቓಪ˖ᄉþᎩፎÿǌཁѣԾ᪃ࣲᤤસþ࡚বÿǌᤤસࢺ
þఝஇ᤟配٧᝹Ꮅÿ

4.  ;ःឞԺ̾ᄹҁʶ˓ڎಕ˝৥ᄉᎩፎଋԯӴ(ᎩӴ)ǌ   
ཁѣԾ᪃ࣲᤤસþ࡚বÿǌ

aὍՓʽ໓ҮὋᄯҁ;ᄹҁþInternetӨᝫ (TCP/IP) ÿǌ
ᤤસ൤ᮉὋཁѣ࡚ব૊ᨍ

bὍڙWindows 7੊Vista˖Ὃࠬ੼þ(Internet͛ᣤଌ҃Ө
ᝫTCP/ IP v4)ÿ

5. ᤤસᤤᮉþ΍ၸʽ᭦ᄉIPڦڠÿǌᣤЙڠ
Վڙ᯵Ү٧ʶಧ֖࠱ڦڠÿ10.10.10.11ÿǌᤇಧ;电ᑧᄉIPڦ
ʶ˓ߔᎩʼǌ

6. ̔ ʶ൥ὋᣤЙߔᎩ଎ᆉ˝þ255.255.255.0ÿǌᆷᝢþ᳭ᝢᎩ
Сÿ˝ቆǌᤇ࠱᫸ൢ৥ᄉ电ᑧ̯ឞߔᎩ˖ࠬ੼ᡸၿ٧ǌ

电ᑧʼᄉὋ੝̾᯵Ү٧ற电ௐ电ᑧڙ᯵Ү٧௦ᄯଋᤋ˝ځ  .7
ᄉԾʽᝇ͗థʶ˓๖োචง௬ᇧþᎩፎ电፵ᜁ઩Ѣÿǌ࣪ࡕ
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3SRAC2- 三相交流输入步进驱动器

⢯ᙝ

� ᣤЙ电ԌὙ80-265VAC
� ᣤѢ电ึὙ2.5(ࢎϘ)
� 3˓ஜߙζՁᣤЙԯὙᑡу/ழՓ/΍ᑞζՁὋ5-24VDCὋ

Џ电ᬥሎ

� 1˓ஜߙᣤѢԯὙઐᩱζՁᣤѢ

� ᤯᣾SW1-SW4᝹16߿ುጹѫ(൥/ᣀ)Ὑ
    200, 400, 800, 1600, 3200, 6400, 12800, 25600, 1000, 2000, 4000, 

5000, 8000, 10000, 20000, 25000 

� ᤯᣾SW5-SW7᝹8߿ು电ึὙ
    0.6A, 0.8A, 1.0A, 1.2A, 1.6A, 1.8A, 2.0A, 2.5A

� ஼ᨍधСᤤસ电机ԟஜὋષᆉधСSW10ᤤસ᠆ᣑ਄
᧙Ὃ̾配合电ึଌ҃ኪ法Ὃ΍电机বᑞణ͕Ӑ  

� ஜߙ໙จ٧᫸ൢ̽֐ζՁʼᄉ电࠭ܥ٩ߔᒰᄉͮᎵᩱ
ឧὋ᤯᣾ષᆉधСSW9Ժᤤ150KHz੊Ꮷ2MHzǌ

� ષᆉधСSW11ᤤસ௦ՠըၸЮᦉጹѫҩᑞὋଡΘఝࣰ
໎ὋఝԺ᭤ᄉᤁᛠǌ

� ᒬҮђึҩᑞὙ50%੊90%Ὃ᤯᣾ષᆉधСSW8ᤤસ  
� ᒬ೜ҩᑞὙ᤯᣾ષᆉधСSW12ᤤસ

� γએὙ᣾ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机धᡸ೜฽

䘔᧛᧛ਙ

࿃খૈᇧ༤

OUT-
OUT+
EN-
EN+
DIR-
DIR+

STEP+

SW12
SW11
SW10
SW9

STEP-

电机ᤤસ

I/O ᤋଋ٧

ષᆉधС᝹߿

电机ᤤસ

̓ึ电ຸ

SW8
SW7
SW6
SW5
SW4
SW3

SW1

W

NC

V
U

SW2

ଋܷڠ

W
V
U

NC
V
U

电≊㿺Ṳ

驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 80 - 265 VAC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 0.6 - 2.5 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 75*/135* - VAC

᣾Ԍγએཁ - 145*/295* - VAC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC

* ซὙॆ电ԌᤤસधСڙ 115V ುͮௐὋ൑Ԍγએཁ˝ 75VACὋ᣾Ԍγએཁ˝ 145VAC
          ॆ电ԌᤤસधСڙ 230V ುͮௐὋ൑Ԍγએཁ˝ 135VACὋ᣾Ԍγએཁ˝ 295VAC

䠃䠅

0.8kg

机Ủተሮ�(ঋփ：mm)�����

14
1

Status

IN
/O

U
T

M
O

TO
R

LI
N

E

OUT -
OUT+
EN -
EN+
DIR -
DIR+
STEP -
STEP+

U

V

W

NC

L

N

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8
SW9
SW10
SW11
SW12

S
W

STEP MOTOR DRIVE

Made in China

LED Codes
SOLID GREEN
GR - GR - GR

1GR + 4RD
1GR + 5RD
1GR + 6RD
2GR + 3RD
2GR + 4RD

1GR + 3RD

2GR + 5RD

GR=Green
RD=Red

MOTOR DISABLED
MOTOR ENABLED

SUPPLY VOLTAGE HIGH

OPEN MOTOR PHASE
INTERNAL VOLTAGE BAD
SUPPLY VOLTAGE LOW

OVER CURRENT

OVER TEMPERATURE

EXCESS REGEN

Motor Select

U

V

W

NC

L

N

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8

SW9
SW10
SW11
SW12

+
-

STEP
STEP
DIR +
DIR -
EN +
EN -
OUT+
OUT - Microstep Table

MSTEP SW1 SW2 SW3 SW4
200
400
800

1600
3200
6400

12800
25600
1000
2000
4000
5000
8000

10000
20000
25000

ON

ONON
ONON

OFF
ONON
ONON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON
OFF

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

Current Table
Current SW5 SW6 SW7

0.4A
0.8A
1.2A
1.5A
1.8A
2.0A
2.2A
2.5A

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

ON
OFF

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF

OFF

SW12
ON
Self Test

OFF Disable
Enable

Smoothing FilterSW11
ON
OFF Disable

Enable

SW8 Idle Current
ON 50% Current
OFF 90% Current

SW9
ON
Step Noise Filter

OFF 2MHz
150KHz

SW10
ON
Load Inertia

OFF High
Low

Serial No Part No

AC input voltage be
input voltage

avoiding damage !

must
.

selected
by switch Check

before power onWARNING

SRAC
RoHS

110 47.5

单位:mm

10.5
4.5

4.5

13
0.

7
䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ᨅ䘦

3SRAC2 ಕэὋ0.6-2.5A Ὃ80-265VAC
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M
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输
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入
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软
件
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电
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步
进
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可
选
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件
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IP
65

集
成
式

T
X

M

IP
65

控
制
器
型

S
W

M

步
进
伺
服

 

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

三
相
步
进
电
机
驱
动
器

三
相

U
L

交
流
输
入

直
流
输
入

三
相
步
进
电
机
驱
动
器

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

3SRAC8 - 三相交流输入步进驱动器

⢯ᙝ

� ᣤЙ电ԌὙ80-265VAC
� ᣤѢ电ึὙ8.0A(ࢎϘ)
� 3˓ஜߙζՁᣤЙԯὙᑡу/ழՓ/΍ᑞζՁὋ5-24VDCὋ

Џ电ᬥሎ

� 1˓ஜߙᣤѢԯὙઐᩱζՁᣤѢ

� ᤯᣾SW1-SW4᝹16߿ುጹѫ(൥/ᣀ)Ὑ
    200, 400, 800, 1600, 3200, 6400, 12800, 25600, 1000, 2000, 4000, 

5000, 8000, 10000, 20000, 25000 
� ᤯᣾SW5-SW8᝹16߿ು电ึ
    0.4A, 0.6A, 0.9A, 1.2A, 1.5A, 2.0A, 2.5A, 3.0A, 3.5A, 4.0A, 4.5A, 5.2A, 

5.9A, 6.6A, 7.3A, 8.0A

� ஜߙ໙จ٧᫸ൢ̽֐ζՁʼᄉ电࠭ܥ٩ߔᒰᄉͮᎵᩱ
ឧὋ᤯᣾ષᆉधСSW14Ժᤤ150KHz੊Ꮷ2MHz

� ષᆉधСSW15ᤤસ௦ՠըၸЮᦉጹѫҩᑞὋଡΘఝࣰ
໎ὋఝԺ᭤ᄉᤁᛠ

� ᒬҮђึҩᑞὙ25%Ὃ50%Ὃ70%੊90%Ὃ᤯᣾ષᆉधС
SW9-SW10ᤤસ

� ᒬ೜ҩᑞὙ᤯᣾ષᆉधСSW16ᤤસ

� γએὙ᣾ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机धᡸ೜฽ 

䘔᧛᧛ਙ

NC
W
V
U

N

L

电机ᤤસ

I/O ᤋଋ٧

ષᆉधС᝹߿

电机ᤤસ

̓ึ电ຸ

ଋܷڠ

࿃খૈᇧ༤

电≊㿺Ṳ

驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 80 - 265 VAC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 0.4 - 8 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 80 - VAC

᣾Ԍγએཁ - 295 - VAC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC

䠃䠅

1.2kg

机Ủተሮ�(ঋփ：mm)     

120.5

17
7 

单位：mm

10.5
54

4.5 

16
2 

STEP MOTOR DRIVE

MSTEP SW1 SW2 SW3 SW4 Current SW5 SW6 SW7 SW8

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8
SW9
SW10
SW11
SW12
SW13
SW14
SW15
SW16

STEP+
STEP -
DIR +
DIR -
EN+
EN -
OUT+
OUT-

L
N

A
A
B
B

+
-
+
-

Motor Select

Made in China

SRAC

Idle Current Anti Resonance

SW13
ON CW/CCW
OFF Step/Dir

Microstep Table Current Table

SW14
ON
Step Input Signal Filter

OFF 2M
SW15

ON
Smoothing Filter

OFF Disable

SW16
ON
Self Test

OFF Disable

LED Codes GR=Green
RD=Red

MOTOR DISABLED
MOTOR ENABLED

SUPPLY VOLTAGE HIGH

OPEN MOTOR PHASE
INTERNAL VOLTAGE BAD
SUPPLY VOLTAGE LOW

SOLID GREEN
GR - GR - GR

1GR + 4RD
1GR + 5RD
1GR + 6RD
2GR + 3RD
2GR + 4RD

OVER CURRENT

OVER TEMPERATURE 1GR + 3RD

RoHS

200
400
800

1600
3200
6400

12800
25600
1000
2000
4000
5000
8000

10000
20000
25000

ON

ONON
ONON

OFF
ONON
ONON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON
OFF

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

0.4A
0.6A
0.9A
1.2A
1.5A
2.0A
2.5A
3.0A
3.5A
4.0A
4.5A
5.2A
5.9A
6.6A
7.3A
8.0A

ON

ONON
ONON

OFF
ONON
ONON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON

ON
ON

OFF
ON
ON

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

ON
OFF

ON ON
ONOFF

OFF
OFF

OFF
OFF
OFF
OFF

SW10SW9
ON
OFF
ON
OFF

ON
ON

OFF
OFF

25%
50%
70%
90%

SW11
ON
OFF
ON
OFF

ON
ON

OFF
OFF

0
1
2
3

Idle Option SW12
Low

High

Inertia

Serial No Part No

EXCESS REGEN 2GR + 5RD

Step Input Mode

Enable

150K

Enable

NC
W
V
U

䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ᨅ䘦

3SRAC8 ಕэὋ0.4-8.0A Ὃ80-265VAC
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输
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M
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集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

交
流
输
入

直
流
输
入

三
相
步
进
电
机
驱
动
器

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

3SR8-Plus - 三相直流输入步进驱动器

⢯ᙝ

� ᣤЙ电ԌὙ24-75VDC
� ᣤѢ电ึὙ7.8A(ࢎϘ)
� 3˓ஜߙζՁᣤЙԯὙᑡу/ழՓ/΍ᑞζՁὋ5-24VDCὋ

Џ电ᬥሎ

� 1˓ஜߙᣤѢԯὙઐᩱζՁᣤѢ

� ᤯᣾SW5-SW8᝹16߿ುጹѫ(൥/ᣀ)Ὑ
    200, 400, 800, 1600, 3200, 6400, 12800, 25600, 1000, 2000, 4000, 

5000, 8000, 10000, 20000, 25000

� ᤯᣾SW1-SW3᝹8߿ು电ึὙ
1.5A, 2.0A, 3.0A, 4.0A, 5.2A, 5.8A, 7.0A, 7.8A

� ஼ᨍधСᤤસ电机ԟஜὋષᆉधСSW11ᤤસ᠆ᣑ਄
᧙Ὃ̾配合电ึଌ҃ኪ法Ὃ΍电机বᑞణ͕Ӑ

� ஜߙ໙จ٧᫸ൢ̽֐ζՁʼᄉ电࠭ܥ٩ߔᒰᄉͮᎵᩱ
ឧὋ᤯᣾ષᆉधСSW12Ժᤤ150KHz੊Ꮷ2MHz

� ષᆉधСSW10ᤤસ௦ՠըၸЮᦉጹѫҩᑞὋଡΘఝࣰ
໎ὋఝԺ᭤ᄉᤁᛠǌ

� ᒬҮђึҩᑞὙ50%੊90%Ὃ᤯᣾ષᆉधСSW4ᤤસ

� ᒬ೜ҩᑞὙ᤯᣾ષᆉधСSW9ᤤસ

� γએὙ᣾ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机धᡸ೜฽

䘔᧛᧛ਙ

OUT-
OUT+

EN+
EN-

DIR-
DIR+
STEP-
STEP+

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8

N.C.
W
V
U
V-
V+

SW12
SW11
SW10
SW9

࿃খૈᇧ༤

ଌ҃ζՁ

ષᆉधС᝹߿

电机ᤋଋ

电ຸᤋଋ

ષᆉधС᝹߿

电机ᤤસ

ଋڠᛂ᧫

电≊㿺Ṳ

驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 24 - 75 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 2.4 - 7.8 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 20 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 85 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC

䠃䠅

0.31kg

机Ủተሮ�(ঋփ：mm)   

3 

3 

112 

33
 

22
.5

 
22

.5
 

4-Ф3.5 

2-
4.

5 

22
.5

 

75
.5

 

112 

118 

ԥѹ:mm

M3 

䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ᨅ䘦

3SR8-Plus ಕэὋ1.5-7.8A Ὃ24-75VDC
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输
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输
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IP
65
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输
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输
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T

 � ᧞㦆电机

型ਭ 䖪࠰ ᧛线*  线ᶕ 步䐓䀈
᫁ऎ 䶏࣑⸟ 驱动器电流

䇴㖤㤹പ※ 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅
㙆ুㅿ㓝

mm N·m A/ᄰ ȍ�ᄰ g·cm2 Kg

AM24HC4306-01

ঋ࠰䖪 D 3 1.2°

45.5 0.5

1.5~5.8

0.33 180 0.5

500VAC
1 minute

AM24HC2306-01 54.5 0.9 0.4 260 0.8

AM24HC3306-03 76.5 1.5 0.63 460 1.3

AM24HC4306-03 45.5 0.5 0.33 180 0.5

AM24HC2308-02 54.5 0.9 0.4 260 0.8

AM24HC3306-07 76.5 1.5 0.63 460 1.3

AM34HC0305-01 66.5 2.5

1.5~7.0

0.53 1100 1.6

AM34HC1305-01 96 4 0.58 1850 2.7

AM34HC2306-01 125.5 5.5 0.9 2750 3.8

* ଋጲDڎԟᏥ235ᮅǌ※᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。

 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

ҦᅽఛጲឯԟᏥ 238 ᮅ。
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IP65
集
成
式

T
X

M
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控
制
器
型

S
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三
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步
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动
器
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输
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输
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F
控
制
器
型

S
T

⢯ᙝ

� ᣤЙ电ԌὙ12-48VDC 
� ᣤѢ电ึὙ2.2A(ࢎϘ) 
� 3˓ஜߙζՁᣤЙԯὙᑡу/ழՓ/΍ᑞζՁὋ 

5-24VDCὋЏ电ᬥሎ

� 1˓ஜߙᣤѢԯὙઐᩱζՁᣤѢ

� ᤯᣾ષᆉधСSW5-SW8ᤤસ16ುጹѫ(൥/ᣀ)Ὑ 
    200, 400, 800, 1600, 3200, 6400, 12800, 25600, 1000, 2000, 4000, 

5000, 8000, 10000, 20000, 25000

� ᤯᣾ષᆉधСSW1-SW3ᤤસ8ು电ึὙ 
     0.3A, 0.5A, 0.7A, 1.0A, 1.3A, 1.6A, 1.9A, 2.2A 

� ஼ᨍधСᤤસ电机ԟஜὋષᆉधСSW11ᤤસ᠆ᣑ਄
᧙Ὃ̾配合电ึଌ҃ኪ法Ὃ΍电机বᑞణ͕Ӑ

� ஜߙ໙จ٧᫸ൢ̽֐ζՁʼᄉ电࠭ܥ٩ߔᒰᄉͮᎵᩱ
ឧὋ᤯᣾ષᆉधСSW12Ժᤤ150KHz੊Ꮷ2MHz

� ષᆉधСSW10ᤤસ௦ՠըၸЮᦉጹѫҩᑞὋଡΘఝ
ࣰ໎ὋఝԺ᭤ᄉᤁᛠǌ

� ᒬҮђึҩᑞὙ50%੊90%Ὃ᤯᣾ષᆉधСSW4ᤤસ

� ᒬ೜ҩᑞὋ᤯᣾ષᆉधСSW9ᤤસ

� γએὙ᣾ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机ፈጷधᡸ  

䘔᧛᧛ਙ

࿃খૈᇧ༤

ଌ҃ζՁ

ષᆉधС᝹߿

电机ᤋଋ

电ຸᤋଋ

EN-
EN+
DIR-
DIR+
STEP-
STEP+

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8

N.C.
W
V
U
V-
V+

SW9
SW10
SW11
SW12

ષᆉधС᝹߿

ଋڠᛂ᧫

电ච᜺ಪ

驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 12 - 48 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 0.3 - 2.2 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 10 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 52 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

䠃䠅

120g

机Ủተሮ�(ঋփ：mm)

 

21
 

56
 

2-
3.

5 
5 

13
 

2-
4.

5 

87.5

M3 85.5 

92.5 

单位：mm

䇘䍝ؗᚥ
型ਭ ᨅ䘦

3SR2 ಕэὋ0.3 - 2.2AὋ12 - 48VDC

3SR2 - 三相直流输入步进驱动器
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3SR8 - 三相直流输入步进驱动器

⢯ᙝ

� ᣤЙ电ԌὙ24-75VDC 
� ᣤѢ电ึὙ7.8A(ࢎϘ) 
� 3˓ஜߙζՁᣤЙԯὙᑡу/ழՓ/΍ᑞζՁὋ 5-24VDCὋ

Џ电ᬥሎ

� 1˓ஜߙᣤѢԯὙઐᩱζՁᣤѢ

� ષᆉधСSW5-SW7ᤤસ8ುጹѫ(൥/ᣀὙ
    1000, 1600, 2000, 3200, 4000, 5000, 6400, 51200

� ષᆉधСSW1-SW3ᤤસ8ು电ึὙ
1.5A, 2.0A, 3.0A, 4.0A, 5.2A, 5.8A, 7.0A, 7.8A

� ஼ᨍधСᤤસ电机ԟஜ֖᠆ᣑ਄᧙Ὃ̾配合电ึଌ҃ኪ
法Ὃ΍电机বᑞణ͕Ӑ  

� ᒬҮђึҩᑞὙ50%੊90%Ὃ᤯᣾ષᆉधСSW4ᤤસ  
� ᒬ೜ҩᑞὙ᤯᣾ષᆉधСSW8ᤤસ

� γએὙ᣾ԌὋ൑ԌὋ᣾ึὋ电机धᡸ೜฽  

䘔᧛᧛ਙ

࿃খૈᇧ༤

஋ᬩᣤѢ

ଌ҃ζՁ

ષᆉधС᝹߿

电机ᤋଋ

电ຸᤋଋ

电机ᤤસ

OUT-

OUT+
EN-
EN+
DIR-
DIR+
STEP-
STEP+

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8

V-

V+
ଋڠᛂ᧫

N.C.
W
V
U

电≊㿺Ṳ

驱动器৸ᮦ ᴶቅٲ ޮ型ٲ ᴶཝٲ ঋփ

Θ电电Ԍ 24 - 75 VDC

ᣤѢ电ึ ( Ϙࢎ ) 2.4 - 7.8 Amps

ଌ҃ζՁ࠭᤯电ึ 6 10 15 mA

൥ᤈᑡуᮟည 2 - 2M Hz

൥ᤈᑡуࠔऎ 250 - - ns

ழՓζՁࠔऎ 80 - - us

൑Ԍγએཁ - 20 - VDC

᣾Ԍγએཁ - 85 - VDC

ᣤЙζՁ电Ԍ 4 - 28 VDC

᯵Ү٧ѹݼӐௐᫍ - - 2.5 S

ᣤѢ࠭᤯电ึ - - 100 mA

ᣤѢζՁ电Ԍ - - 30 VDC

䠃䠅

0.31kg

机Ủተሮ�(ঋփφmm)

3 

3 

112 
33

 

22
.5

 
22

.5
 

4-Ф3.5 

2-
4.

5 

22
.5

 

75
.5

 

112 

118 

ԥѹ:mm

M3 

䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ᨅ䘦

3SR8 ಕэὋ1.5-7.8A Ὃ24-75VDC
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86.1

76

26.5

15
.5

50
.3

17

93
单位:mm

6-4.1

MS3ST10-S - 三相直流输入控制器型步进驱动器

ᣤѢ电ึ
MS3ST10-S 0.1-10.0A
ᣤЙ电Ԍ
MS3ST10-S 24-75VDC
᧗᧙
0.3kg

ྱব
� ᣃ͇᝹Ꮅ 

΍ၸST Configurator ᣃ͇配Ꮅ
� ጹѫ᝹Ꮅ 

300 - 51200 ൥/ᣀ
� ᑡу֖ழՓ

ᑡу/ழՓὋCW/CCWԤᑡуὋൣ̓ᄰͮᑡу
� ૜ᕤ٧ഴय

૜ᕤ٧ഴयὋழՓഴयὋԤഴ઱ᤳऎഴय  

软件
� ST Configurator

                                                            

输入ૂ输࠰
3 ᡸஜߙᣤЙ
1 ᡸஜߙᣤѢ
1 ᡸഴ઱᧙ᣤЙ

 � ᧞㦆电机

型ਭ 䖪࠰ ᧛线  线ᶕ
᫁ऎ 䶏࣑⸟ 驱动器电流

䇴㖤㤹പ※ 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅
㙆ুㅿ㓝

mm N·m A/ᄰ ȍ�ᄰ g·cm2 Kg
AM24HC4306-01

ӬѢᣈ D 3

45.5 0.5

0.1~5.8

0.33 180 0.5

500VAC
1 minute

AM24HC2306-01 54.5 0.9 0.4 260 0.8

AM24HC3306-03 76.5 1.5 0.63 460 1.3

AM24HC4306-03 45.5 0.5

0.1~5.8

0.33 180 0.5

AM24HC2308-02 54.5 0.9 0.4 260 0.8

AM24HC3306-07 76.5 1.5 0.63 460 1.3

AM34HC0305-01 66.5 2.5

0.1~7.0

0.53 1100 1.6

AM34HC1305-01 96 4 0.58 1850 2.7

AM34HC2306-01 125.5 5.5 0.9 2750 3.8

* ଋጲDڎԟᏥ235ᮅǌ※᯵Ү٧电ึϘ˝ൣहࢎϘ。

S

 � 䖢䙕-࣑⸟ᴨ线

ҦᅽఛጲឯԟᏥ238ᮅ。

 � 䇘䍝ؗᚥ

型ਭ ᨅ䘦

MS3ST10-S ಕэὋ0.1-10AὋ24-75VDC
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Ȏ ળ੃㿺ࡏ

                             AM 17 HD 0 0 01 - 01
                                               1         2          3       4    5      6           7    

1. ̖ˉ机٧˃ၸጆѴ

2. 机एՁ : 电机्ܰࠩࡆ ( 机एࠩࡆ˝ᔭ҃ࠩࡆᄉ 10 υ )

὇8Ὑ20 mm὚11Ὑ28 mm὚14Ὑ35 mm὚17Ὑ42 mm὚ 23Ὑ56 mm὚24Ὑ60 mm὚34Ὑ
86 mm὚42Ὑ110mm) 

3. ൥ᡯᝇ̼Ձ :

HA: ൥ᡯᝇ 0.9c
HY,HS,HD: ൥ᡯᝇ 1.8c
HC: ൥ᡯᝇ 1.2c

4. ᨠᔆ᫁ऎ̼Ձ

5. लጲஜ᧙ :

0: ᛪᇧଢएय电机

3: लѢጲ 3 ಩

4: लѢጲ 4 ಩

6: लѢጲ 6 ಩

8: लѢጲ 8 ಩

6. বᑞ̼Ձ : ᛪᇧ电机ᄉ电ึὋҦᅽኍবᑞԟஜ

7. 机೙̼Ձ : ᛪᇧ电机ᄉѢᣈǋलጲǋᛂ᧫ǋ҆ᢻ٧Ԣᎃᆉ٧ኍ机೙ԟஜ
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Ȏ ᧛线ഴ

Ȏ ж㡢㿺Ṳ

㿺Ṳ 电机䜞࠼

൥ᡯᝇዴऎ ±5%（฽ណ్͇：়ึ᯵Ү٧ /24V/ ˏᄰ᤯电 / 电ึ߿ᮨ / ஞ൥ᤳऎ：1rps）

ፏᎅኍጞ B ጞ（130°C）

΍ၸဖܑ   
（ᤁᛠௐ）

ဖܑຝऎ -20 ～ +50°C（௃ፆс）

ဖܑາऎ 85% ̾ʽ（௃ፆ᭚）

̭᠎ဖܑ ௃ᑻᙌবචͳԢ۟࠹。ʿᄯଋଋᝎප、ෳኍ（ಕэۋγએኍጞ IP65 ᜺ಪ：௃ᑻᙌবචͳ。ʿᄯଋଋᝎෳ。）

ຝऎʼӣ
ຝӣ̅࠴ 80°C（ຝӣ௦ૈڙʶ߿ဖܑຝऎ్͇ʽ，ጲړຝऎܘҪᄉణܷϘ。ፈጷຝऎᄉ฽ណ᧓ၸ电᫽法。়ڙԌ᯵Үഴयʽ，                
᯵Ү电Ԍ˝ᮨ߿电Ԍ，ˏᄰ᤯电，ᣀᤳ˝ 0pps。ึ়ڙ᯵Үഴयʽ，᯵Ү电ึ˝ᮨ߿电ึ，ˏᄰ᤯电，ᣀᤳ˝ቆᣑᡐҮᮟည。

஘བ౛：ᨷ౛ 160×160×t1.6(mm)

फ़Փ᡹Ү 0.050T.I.R.(mm)

फ़ՓቕҮ 0.02mm Max.(500gf)

ᣈՓቕҮ 0.08mm Max.(500gf)

߶ᜈ法兰ᄰࠪ̅ᣀᣈᄉՎᣈऎ 0.075T.I.R.(mm)

߶ᜈ᭦ᄰࠪ̅ᣀᣈᄉۆᄯऎ 0.100T.I.R.(mm)

Ȏ 䖢䖪䍕䖳ᶗ件(ঋփφN) 

机एۋՁ

Љ᝴फ़Փ᠆ᣑ

Љ᝴ᣈՓ᠆ᣑ(ᡯᣈቪᄉᡯሎ L)
0mm 5mm 10mm 15mm 20mm

8HY 12 15 20 --- ---

电机ఴᢵ᧗᧙̾ʽ

11HS 20 25 34 52 ---

14HA/14HS 20 25 34 52 ---

17HD/17HA/17HC 20 25 34 52 ---

23HS 50 60 75 100 150

24HS/24HC 61 73 90 110 160

34HD/34HC 260 290 340 390 480

42HS 390 435 510 585 720

L

ᣈՓ᠆ᣑ

১
ે

᠆
ᣑ

A-4 িՅۅߢ电ߑ

��ি�
电ߑ�

௲ A(A+) A(A+)

৕ C(A-)

C(A-)
঱ B(B+)

B(B+)
੒ D(B-) D(B-)

B -8 িՅٷ-ۅߢ৻ 

��ি�
电ߑ�

ग

৕

ࠖ

௰

ࢱ ੒

ঞ

঱

C -8 িՅۅߢ-К৻

��ি�
电ߑ�

ग�A(A+)

৕
ࠖ

௰�C(A-)

�B(B+)ࢱ

੒
ঞ

঱�D(B-)

D-3 ি 3 ब电ߑ

঱ A (U) ৕�B(V)

ग/੒�C(W)

҆ᢻ٧ଋጲڎ

7�
ጙ

7�
ᳫ
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Ȏ 电机ᆿ㻻

电机的安装方向

电机ᄉ߶ᜈழՓԺ̾ၿശՓǋమʼǋమʽ͉ʶழՓᒬၿ߶ᜈǌ
௃᝶͉ʹழՓڨឯซ਒ᣀᣈᄉ১ે᠆ᣑǋᣈՓ᠆ᣑ᫇ᮤǌ൤ܰὋឯซ਒ʿ᜵ᝧ电፵ጲˀ߶ᜈ᭦ଋᝎὋᤴ੆ʿॸ᜵
ᄉԌҦǌ

Ȏ ᆿ㻻ᯯ⌋

ឯࡉ᧙Ꮵᘼ஘བব、᫸ൢ૜Үᄉ᫇ᮤ，࠱Фྩྩᄉुڙ߿ڌ᭼ᄉ᧚࡚᭦ʼ。

Ɣ  ᤯ߗᄉ߶ᜈழय                                         

߶ᜈߗ

߶ᜈ౛

߶ᜈ法兰ߗ

Ȏ ᆿ㻻ᶗ件

电机ឯ̅ʶᓉ᜺ಪᔴډЮ΍ၸǌ΍ၸௐᔩᡓѢ൤ᔴډὋԺᑞ͗࠭ᒰֵ̖ᆠ૮ǌ

Ɣ� ࠈЮ ( ఴֵ̖௦ၸ̅机٧ጷᜈᏪ᝹᝟、҃ᤴᄉ。)
Ɣ� ဖܑຝऎ：-20 － +50˚C(௃ፆс )
Ɣ� ဖܑາऎ：85% ̾ʽ ( ௃ፆ᭚ )
Ɣ� ௃௛ྏবචͳ、௛྆বචͳԢᑻᙌবචͳᄉڣ੝

Ɣ� ʿ͗ᄯଋԩҁ௅௲ᄉڣ੝ 
Ɣ� ௃༥࠹ᄉڣ੝ ( ᬓγએኍጞ IP65 ᜺ಪ电Ү机ܰ。)
Ɣ� ʿଋᝎපᄉڣ੝ ( ᬓγએኍጞ IP65 ᜺ಪ电Ү机ܰ。)
Ɣ� ʿଋᝎෳᄉڣ੝ 
Ɣ� ௛஘བᄉڣ੝ 
Ɣ� ʿஶҪᤋ፝૜Ү੊᣾ऎуѣᄉڣ੝ 

请注意：

Ὃࣲซ਒ဖܑᄉຝߗʼӣǌ߶ᜈ电机ௐឯҫॸ᝹Ꮅ᤯᮲͗࠱Ὃဖܑຝऎܪဖܑ੊௦ᬃᤂథԦབͳ࠯ࠚଌ҃ᄧኍڙ
ऎʼӣǌ

ឯӇڙ᭤ᤂ૜Үຸǋ੊௦૜Үࠓ௛ॕֽҁ电机ᄉڠཁ߶ᜈǌ

Ɣ� ᛂጮߗᄉ߶ᜈழय

߶ᜈߗ

߶ᜈ౛

߶ᜈ法兰ߗ
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 ◇ 两相交流1.8°步进电机
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* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							6	N	(1.3	Lbs.)推力
	 	 	 																																						 	25	N	(5.6	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																						18	N	(4	Lbs.)	作用点在出轴顶端
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C 
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA8(ȏ20mm) 两相直流1.8°- 8HY ㌱ࡍ 
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM11HS1008-07 ӬѢᣈ

A 4

31.0 0.072

1.0

2.5 9.0 0.1
500VAC
1 minuteAM11HS3007-02 ӬѢᣈ 40.0 0.082 1.7 12.0 0.15

AM11HS5008-01 ӬѢᣈ 51.0 0.125 3.5 18.0 0.2

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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Housing P/N : MOLEX 51065-0600
Crimp P/N : MOLEX 50212-8000

     

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
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NEMA11(ȏ28mm) 两相直流 1.8°- 11HS ㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																						15	N	(3.4	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							25	N	(5.6	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							30	N	(6.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C 
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM14HS10A0-01 ӬѢᣈ

A 4

27.3 0.14

1.0

3.3 12 0.15

500VAC 1 minute

AM14HS10A0-02 ԤѢᣈ

AM14HS30A0-01 ӬѢᣈ
36 0.23 3.4 20 0.21

AM14HS30A0-02 ԤѢᣈ

AM14HS50A0-01 ӬѢᣈ
55.5 0.4 5.1 35 0.24

AM14HS50A0-02 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
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NEMA14(ȏ35mm) 两相直流 1.8°- 14HS ㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							25	N	(5.6	Lbs.)推力
•	 	 	 																							65	N	(15	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							30	N	(6.5	Lbs.)	作用点在出轴顶端
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM14HA74A0-01N ӬѢᣈ

A 4

20 0.065 1.5 0.9 10.0 0.09
500VAC 
1 minute   

AM14HA74A0-02N ԤѢᣈ

AM14HA04A0-01N ӬѢᣈ
28 0.08 1.5 0.9 14.0 0.16

AM14HA04A0-02N ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ    ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

NEMA14(ȏ35mm) 两相直流 0.9°- 14HA ㌱ࡍ  

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							25	N	(5.6	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							65	N	(15	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							30	N	(6.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线 ᧛线* 䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅
㙆ুㅿ㓝

mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg
AM17HD4452-02N ӬѢᣈ

A 4

34.3 0.285

1.5

1.5 38.0 0.23

500VAC
1 minute

AM17HD4452-01N ԤѢᣈ

AM17HD2438-02N ӬѢᣈ
39.8 0.46 1.9 57.0 0.28

AM17HD2438-01N ԤѢᣈ

AM17HD6426-06N ӬѢᣈ
48.3 0.59 2.3 82.0 0.36

AM17HD6426-05N ԤѢᣈ

AM17HDB410-01N ӬѢᣈ
62.8 0.85 1.4 3.2 123.0 0.6

AM17HDB410-02N ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
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NEMA17(ȏ42mm) 两相直流 1.8°- 17HD ㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							25	N	(5.6	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							65	N	(15	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							30	N	(6.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																	100	MegOhms
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM17HA44A0-01N ӬѢᣈ

A 4

34.3 0.25

1.5

1.6 38.0 0.23

500VAC
1 minute

AM17HA44A0-02N ԤѢᣈ

AM17HA24A0-01N ӬѢᣈ
39.8 0.35 1.65 57.0 0.28

AM17HA24A0-02N ԤѢᣈ

AM17HA64A0-01N ӬѢᣈ
48.3 0.45 1.56 82.0 0.36

AM17HA64A0-02N ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
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NEMA17(ȏ42mm) 两相直流 0.9°- 17HA ㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							25	N	(5.6	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							65	N	(15	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							30	N	(6.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM23HS0420-01 ӬѢᣈ

A 4

41.0 0.72

1.8

1.8 135.0 0.42

500VAC
1 minute

AM23HS0420-02 ԤѢᣈ

AM23HS2449-01 ӬѢᣈ
54.0 1.25 2.4 260.0 0.6

AM23HS2449-02 ԤѢᣈ

AM23HS3454-01 ӬѢᣈ
76.0 2.1 2.9 460.0 1.0

AM23HS3454-02 ԤѢᣈ

AM23HS0421-01 ӬѢᣈ
41.0 0.72

3.7

0.48 135.0 0.42
AM23HS0421-02 ԤѢᣈ

AM23HS2450-01 ӬѢᣈ
54.0 1.25 0.63 260.0 0.6

AM23HS2450-02 ԤѢᣈ

AM23HS3455-01 ӬѢᣈ
76.0 2.1 0.75 460.0 1.0

AM23HS3455-02 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
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NEMA23( ȏ 56mm) 两相直流 1.8° - 23HS ㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌ
Ӭᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM23HS04A0-01 ӬѢᣈ

A 4

39 0.82

1.8

1.8 105.0 0.4

500VAC
1 minute

AM23HS04A0-02 ԤѢᣈ

AM23HS84A0-01 ӬѢᣈ
55 1.5 2.4 215.0 0.6

AM23HS84A0-02 ԤѢᣈ

AM23HSA4A0-01 ӬѢᣈ
77 2.3 3 365.0 1.0

AM23HSA4A0-02 ԤѢᣈ

AM23HS04B0-01 ӬѢᣈ
39 0.82

3.7

0.48 105.0 0.4
AM23HS04B0-02 ԤѢᣈ

AM23HS84B0-01 ӬѢᣈ
55 1.5 0.63 215.0 0.6

AM23HS84B0-02 ԤѢᣈ

AM23HSA4B0-01 ӬѢᣈ
77 2.3 0.75 365.0 1.0

AM23HSA4B0-02 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA23(ȏ56mm) 两相直流 1.8°- 23HSཝ࣑⸟㌱ࡍδ6.35mm࠰䖪ε

൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌ
Ӭᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM23HS04B0-03 ӬѢᣈ

A 4

39 0.82

3.7

0.48 105.0 0.4

500VAC
1 minute

AM23HS04B0-04 ԤѢᣈ

AM23HS84B0-03 ӬѢᣈ
55 1.5 0.63 215.0 0.6

AM23HS84B0-04 ԤѢᣈ

AM23HSA4B0-03 ӬѢᣈ
77 2.3 0.75 365.0 1.0

AM23HSA4B0-04 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึϘ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
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൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA23(ȏ56mm) 两相直流 1.8°- 23HSཝ࣑⸟㌱ࡍδ8mm࠰䖪ε
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM24HS2402-08N ӬѢᣈ

A 4

54.0 1.57

4.0

0.43 450.0 0.83
500VAC
1 minute

AM24HS2402-11N ԤѢᣈ

AM24HS5401-10N ӬѢᣈ
85.0 3.2 0.65 900.0 1.4

AM24HS5401-24N ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
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NEMA24(ȏ60mm) 两相直流 1.8°- 24HS ㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 						130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)作用点在扁丝中点	
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ
䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ

䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅 㙆ু
ㅿ㓝௾᤯Ѣᣈ电机 ᪃മѢᣈ电机 mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM34HD0404-08 AM34HD0404-M08 ӬѢᣈ

A 4

66.5 3.7

6.3

0.25 1100.0 1.6

500VAC
1 minute

AM34HD0404-09 AM34HD0404-M09 ԤѢᣈ

AM34HD1404-06 AM34HD1404-M06 ӬѢᣈ
96.0 6.7 0.35 1850.0 2.7

AM34HD1404-07 AM34HD1404-M07 ԤѢᣈ

AM34HD2403-07 AM34HD2403-M07 ӬѢᣈ
125.5 9.4

5.6

0.49 2750.0 3.8
AM34HD2403-08 AM34HD2403-M08 ԤѢᣈ

AM34HD3402-01 AM34HD3402-M01 ӬѢᣈ
156.0 11.5 0.63 4400.0 5.2

AM34HD3402-02 AM34HD3402-M02 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

ซ਒：ۋՁᤤસ AM34HD0404-08 ௦௾᤯ґѢᣈ电机，ۋՁᤤસ AM34HD0404-M8 ௦ґѢᣈࣛ᪃മ电机，಩૵੝ᭉᤤસ电机ۋՁՐ፯。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF   
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൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

NEMA34(ȏ86mm) 两相直流 1.8°- 34HD ㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							65	N	(15	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							155	N	(35	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							220	N	(50	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻	 	 						100	MegOhms
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM23HS2459-01
ӬѢᣈ A 4

54 1.7 1.0 16.6 260.0 0.6 1500VAC
1 minuteAM23HS3466-01 76 2.2 0.6 25.4 460.0 1.0

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึϘ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SRAC/STAC  
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA23(ȏ56mm) 两相交流1.8°- 23HS ㌱ࡍ  
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM24HS5411-01N ӬѢᣈ A 4 85 3.1 0.8 15.4 900.0 1.4 1500VAC
1 minute

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึϘ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SRAC/STAC 
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 						130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA24(ȏ60mm) 两相交流1.8°- 24HS ㌱ࡍ
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ
䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ

䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅 㙆ু
ㅿ㓝Ფ䙐࠰䖪电机 䭤″࠰䖪电机 mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM34HD0802-01 AM34HD0802-M01 ӬѢᣈ

B὇ࣲᐎὈ
C( ˘ᐎ ) 8

66.5 4.2

1.8
὇220V ˘ᐎὈ/

3.6
὇110V ࣲᐎὈ

3.4὇˘ᐎὈ 1100.0 1.6

1500VAC
1 minute

AM34HD0802-02 AM34HD0802-M02 ԤѢᣈ

AM34HD4802-01 - ӬѢᣈ 75 4.7 3.6὇˘ᐎὈ 1350.0 1.9

AM34HD1802-01 AM34HD1802-M01 ӬѢᣈ
96 7.3 3.6὇˘ᐎὈ 1850.0 2.7

AM34HD1802-03 AM34HD1802-M03 ԤѢᣈ

AM34HD6801-01 - ӬѢᣈ 115 7.6 4὇˘ᐎὈ 2400.0 3.5

AM34HD2805-01 AM34HD2805-M01 ӬѢᣈ
125.5 8.7 4.2὇˘ᐎὈ 2750.0 3.8

AM34HD2805-03 AM34HD2805-M03 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ B/C ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

ซ਒：ۋՁᤤસ AM34HD0802-01 ௦௾᤯ґѢᣈ电机，ۋՁᤤસ AM34HD0802-M01 ௦ґѢᣈࣛ᪃മ电机，಩૵੝ᭉᤤસ电机ۋՁՐ፯。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SRAC/STAC 
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							65	N	(15	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							155	N	(35	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							220	N	(50	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻		 	 						100	MegOhms	

NEMA34(ȏ86mm) 两相交流 1.8°- 34HD ㌱ࡍ 

൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ



255

高
效
率

 
集
成
式

T
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

步
进
伺
服

 
集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

交
流
输
入

直
流
输
入

步
进
电
机

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM42HS04A0-01

ӬѢᣈ A 4

98.5 12 2.1 4.2 5500 4.8

1500VAC
1 minuteAM42HS24A0-01 149.5 21 2.4 4.4 10900 8

AM42HS34A0-01 201 30 2.7 4.4 16200 11.6

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SRAC/STAC 
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							250	N	(56	Lbs.)推力
•	 	 	 	 						250	N	(56	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							450	N	(100	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+40°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA42(ȏ110mm) 两相交流1.8°- 42HS ㌱ࡍ
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM23HS2450-03
ӬѢᣈ A 4

61.7 1.25
3.7

0.63 260.0 0.6 500VAC
1 minuteAM23HS3455-05 83.7 2.2 0.75 460.0 1

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

47.14±0.20
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							65
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA23(ȏ56mm) 两相直流1.8°- 23HS ㌱ࡍ IP65型 
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM24HS5401-44N ӬѢᣈ A 4 94.5 3.2 4.0 0.7 900.0 1.4 500VAC
1 minute

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

47.14±0.35
60±0.5

4-Ø4.52±0.1

60
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 						130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							65
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA24(ȏ60mm) 两相直流1.8°- 24HS ㌱ࡍ IP65型  
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM34HD1404-13
ӬѢᣈ A 4

98 6.7 6.3 0.45 1850.0 2.7 500VAC
1 minuteAM34HD2403-13 127.5 9.4 5.6 0.62 2750.0 3.8

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							65	N	(15	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							155	N	(35	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							220	N	(50	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							65
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻	 	 						100	MegOhms	

NEMA34(ȏ86mm) 两相直流1.8°- 34HD㌱ࡍ IP65型  
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NEMA17(ȏ42mm) 两相直流1.8°- 17HD ㌱࡯ ࡍ䖜型 

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 ⸟䖜࣑࡯ 䖜电Ⓠ࡯ 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 N.m V(W) Kg

AM17HD4452-BR01

ӬѢᣈ A 4

60.3 0.285 1.5 1.5 38.0 0.6 24(10) 0.38

500VAC
1 minute

AM17HD2438-BR01 65.8 0.46 1.5 1.9 57.0 0.6 24(10) 0.43

AM17HD6426-BR01 74.3 0.59 1.5 2.3 82.0 0.6 24(10) 0.51

AM17HDB410-BR01 85.8 0.85 1.4 3.2 123.0 0.6 24(10) 0.75

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF  
AM17HD4452

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

·m
)

0.25

0.20

0.15

0.10

0.05

0
0 10 20 30 40 50

20000 
1.8A

  
AM17HD2438

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

·m
)

0.5

0.4

0.3

0.2

0.1

0
0 10 20 30 40 50

20000 
1.8A

  
AM17HD6426

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

·m
)

0.5

0.4

0.3

0.2

0.1

0
0 10 20 30 40 50

20000 
1.8A

AM17HDB410

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

·m
)

0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
0.1

0
0 10 20 30 40 50

20000 
1.6A



260

高
效
率

集
成
式

T
S

M
集
成
式

S
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

集
成
式
步
进
电
机

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP
65

集
成
式

T
X

M

IP
65

控
制
器
型

S
W

M

步
进
伺
服

 

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

三
相
步
进
电
机
驱
动
器

三
相

U
L

交
流
输
入

直
流
输
入

步
进
电
机

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

NEMA23(ȏ56mm) 两相直流1.8°- 23HS ㌱࡯ ࡍ䖜型 

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � ж㡢৸ᮦ  

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 ⸟䖜࣑࡯ 䖜电Ⓠ࡯ 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 N.m V(W) Kg

AM23HS04B0-BR01

ӬѢᣈ A 4

80 0.82

3.7

0.48 105.0 1.5 24(15) 0.62
500VAC
1 minuteAM23HS84B0-BR01 96 1.5 0.63 215.0 1.5 24(15) 0.8

AM23HSA4B0-BR01 118 2.3 0.75 365.0 1.5 24(15) 1.2

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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 � ж㡢৸ᮦ  

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 ⸟䖜࣑࡯ 䖜电Ⓠ࡯ 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 N.m V(W) Kg

AM24HS2402-BR01
ӬѢᣈ A 4

95 1.57
4.0

0.43 450.0 1.5 24(15) 1.03 500VAC
1 minuteAM24HS5401-BR01 126 3.2 0.65 900.0 1.5 24(15) 1.6

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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NEMA24(ȏ60mm) 两相交流1.8°- 24HS ㌱࡯ ࡍ䖜型 
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 ⸟䖜࣑࡯ 䖜电Ⓠ࡯ 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 N.m V(W) Kg

AM24HS5411-BR01 ӬѢᣈ A 4 126 3.1 0.8 15.4 900.0 1.5 24(15) 1.6 1500VAC
1 minute

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SRAC/STAC
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NEMA34(ȏ86mm) 两相直流1.8°/ 两相交流1.8°-34HD㌱࡯ ࡍ䖜型  

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 ⸟䖜࣑࡯ 䖜电Ⓠ࡯ 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 N.m V(W) Kg

AM34HD0404-BR01 ӬѢᣈ

A 4

118.5 3.7 6.3 0.25 1100 6 24(30) 2.2
500VAC
1 minuteAM34HD1404-BR01 ӬѢᣈ 148 6.7 6.3 0.35 1850 6 24(30) 3.3

AM34HD2403-BR01 ӬѢᣈ 177.5 9.4 5.6 0.49 2750 6 24(30) 4.4

AM34HD0802-BR01 ӬѢᣈ

C 8

118.5 4.2 1.8
(220VAC ˘ᐎ )

3.4
὇˘ᐎὈ

1100 6 24(30) 2.2

1500VAC
1 minute

AM34HD1802-BR01 ӬѢᣈ 148 7.3 1.8
(220VAC ˘ᐎ )

3.6
὇˘ᐎὈ

1850 6 24(30) 3.3

AM34HD2805-BR01 ӬѢᣈ 177.5 8.7 1.8
(220VAC ˘ᐎ )

4.2
὇˘ᐎὈ

2750 6 24(30) 4.4

* ଋጲڎ A/C ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SRAC/STAC
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NEMA17(ȏ42mm) 两相直流1.8°- 17HD ㌱ࠅ ࡍ䙕机型  

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � ж㡢৸ᮦ  

型ਭ ᧛线*
䮵ᓜ“L” 仓ᇐ电流 ď

㓝ᮦ ∍䙕ࠅ
㋴ᓜ ᴶཝ输࠰ᢣ⸟ ᴶཝᢵ䖳ᢣ࣑ ᜥ䠅

效率
ಠ丩 䠃䠅

mm A / 相 ࠼ arc-min N.m N.m g·cm2 dB Kg

AM17HD4452-PG05

A

101.8

1.5

1 5 12 1.25 6 950 96% <60 0.55

AM17HD4452-PG10 101.8 1 10 12 2.5 4 3800 96% <60 0.55

AM17HD4452-PG20 114.8 2 20 15 5 20 15200 94% <60 0.63

AM17HD2438-PG05 107.3 1 5 12 2 6 1425 96% <60 0.6

AM17HD2438-PG10 107.3 1 10 12 4 4 5700 96% <60 0.6

AM17HD2438-PG20 120.3 2 20 15 8 20 22800 94% <60 0.68

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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NEMA17(ȏ42mm) 两相直流1.8°- 17HD ㌱ࠅ ࡍ䙕机型  
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 � ж㡢৸ᮦ  

型ਭ ᧛线*
䮵ᓜ“L” 仓ᇐ电流 ď

㓝ᮦ ∍䙕ࠅ
㋴ᓜ ᴶཝ输࠰ᢣ⸟ ᴶཝᢵ䖳ᢣ࣑ ᜥ䠅

效率
ಠ丩 䠃䠅

mm A / 相 ࠼ arc-min N.m N.m g·cm2 dB Kg

AM17HD6426-PG05

A

115.8

1.5

1 5 12 2.5 6 2050 96% <60 0.68

AM17HD6426-PG10 115.8 1 10 12 5 4 8200 96% <60 0.68

AM17HD6426-PG20 128.8 2 20 15 10 20 32800 94% <60 0.76

AM17HDB410-PG05 130.3

1.4

1 5 12 4.25 6 3075 96% <60 0.92

AM17HDB410-PG10 130.3 1 10 12 8.5 4 12300 96% <60 0.92

AM17HDB410-PG20 143.3 2 20 15 17 20 49200 94% <60 1

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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NEMA23(ȏ56mm) 两相直流1.8°- 23HS ㌱ࠅ ࡍ䙕机型  

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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Ø
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 � ж㡢৸ᮦ  

型ਭ ᧛线*
䮵ᓜ“L” 仓ᇐ电流 ď

㓝ᮦ ∍䙕ࠅ
㋴ᓜ ᴶཝ输࠰ᢣ⸟ ᴶཝᢵ䖳ᢣ࣑ ᜥ䠅

效率
ಠ丩 䠃䠅

mm A / 相 ࠼ arc-min N.m N.m g·cm2 dB Kg

AM23HS04B0-PG05

A

112.5

3.7

1 5 10 4.1 16 2625 96% <65 1.23

AM23HS04B0-PG10 112.5 1 10 10 8.2 12 10500 96% <65 1.23

AM23HS04B0-PG20 125.5 2 20 15 16.4 44 42000 94% <60 1.44

AM23HS84B0-PG05 128.5 1 5 10 7.5 16 5375 96% <65 1.43

AM23HS84B0-PG10 128.5 1 10 10 15 12 21500 96% <65 1.43

AM23HS84B0-PG20 141.5 2 20 15 30 44 86000 94% <60 1.64

AM23HSA4B0-PG05 150.5 1 5 10 11.5 16 9125 96% <65 1.83

AM23HSA4B0-PG10 150.5 1 10 10 23 12 36500 96% <65 1.83

AM23HSA4B0-PG20 163.5 2 20 15 46 44 146000 94% <60 2.07

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。
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NEMA24(ȏ60mm) 两相直流1.8°- 24HS ㌱ࠅ ࡍ䙕机型  

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � ж㡢৸ᮦ  

型ਭ ᧛线*
䮵ᓜ“L” 仓ᇐ电流 ď

㓝ᮦ ∍䙕ࠅ
㋴ᓜ ᴶཝ输࠰ᢣ⸟ ᴶཝᢵ䖳ᢣ࣑ ᜥ䠅

效率
ಠ丩 䠃䠅

mm A / 相 ࠼ arc-min N.m N.m g·cm2 dB Kg

AM24HS2402-PG05

A

127.5

4.0

1 5 10 6 16 11250 96% <65 1.66

AM24HS2402-PG10 127.5 1 10 10 12 12 45000 96% <65 1.66

AM24HS2402-PG20 140.5 2 20 15 24 44 180000 94% <60 1.87

AM24HS5401-PG05 158.5 1 5 10 12.5 16 22500 96% <65 2.23

AM24HS5401-PG10 158.5 1 10 10 25 12 90000 96% <65 2.23

AM24HS5401-PG20 171.5 2 20 15 50 44 360000 94% <60 2.44

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。
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NEMA34(ȏ86mm) 两相直流1.8°- 34HD ㌱ࠅ ࡍ䙕机型  

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � ж㡢৸ᮦ  

型ਭ ᧛线*
䮵ᓜ“L” 仓ᇐ电流 ď

㓝ᮦ ∍䙕ࠅ
㋴ᓜ ᴶཝ输࠰ᢣ⸟ ᴶཝᢵ䖳ᢣ࣑ ᜥ䠅

效率
ಠ丩 䠃䠅

mm A / 相 ࠼ arc-min N.m N.m g·cm2 dB Kg

AM34HD0404-PG05

A

170.5

6.3

1 5 10 15 50 27500 96%

<60

3.71

AM34HD0404-PG10 170.5 1 10 10 30 40 110000 96% 3.71

AM34HD0404-PG20 188.5 2 20 15 60 120 440000 94% 4.21

AM34HD1404-PG05 200 1 5 10 25 50 46250 96% 4.81

AM34HD1404-PG10 200 1 10 10 50 40 185000 96% 4.81

AM34HD1404-PG20 218 2 20 15 100 120 740000 94% 5.31

AM34HD2403-PG05 229.5

5.6

1 5 10 35.5 50 68750 96% 5.91

AM34HD2403-PG10 229.5 1 10 10 71 40 275000 96% 5.91

AM34HD2403-PG20 247.5 2 20 15 142 120 1100000 94% 6.41

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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NEMA34(ȏ86mm) 两相交流1.8°- 34HD ㌱ࠅ ࡍ䙕机型  

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � ж㡢৸ᮦ  

型ਭ ᧛线*
䮵ᓜ“L” 仓ᇐ电流 ď

㓝ᮦ ∍䙕ࠅ
㋴ᓜ ᴶཝ输࠰ᢣ⸟ ᴶཝᢵ䖳ᢣ࣑ ᜥ䠅

效率
ಠ丩 䠃䠅

mm A / 相 ࠼ arc-min N.m N.m g·cm2 dB Kg

AM34HD0802-PG05

B὇ࣲᐎὈ
C὇˘ᐎὈ

170.5

1.8
὇˘ᐎὈ

1 5 10 15 50 27500 96% <60 3.71

AM34HD0802-PG10 170.5 1 10 10 30 40 110000 96% <60 3.71

AM34HD0802-PG20 188.5 2 20 15 60 120 440000 94% <60 4.21

AM34HD1802-PG05 200 1 5 10 25 50 46250 96% <60 4.81

AM34HD1802-PG10 200 1 10 10 50 40 185000 96% <60 4.81

AM34HD1802-PG20 218 2 20 15 100 120 740000 94% <60 5.31

AM34HD2805-PG05 229.5 1 5 10 35.5 50 68750 96% <60 5.91

AM34HD2805-PG10 229.5 1 10 10 71 40 275000 96% <60 5.91

AM34HD2805-PG20 247.5 2 20 15 142 120 1100000 94% <60 6.41

* ଋጲڎ B/C ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。
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NEMA17(ȏ42mm) 两相直流 1.8°- 17HD ㌱ࡍ 㕌⸷器型

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
42.3Max
31±0.1

31
±0

.1
42

.3
M

ax

AWG26 UL3266 30
0±

10

4-M3
Depth 4.5Min

2±0.2

15±0.2

C

Ø
22

+0 -0
.0

52

C

(5
1.

8)

A(31)
৚ु֘

20±0.5 L 16.59±1

H

4.
5±

0.
1+0

Ø5 -0.012

PIN 9
View A

PIN 1

PIN 10 PIN 2

C-C(2:1)

लᑭ 9 7 5 3 1
ζՁ CH B- +5V CH A- Index- GND
लᑭ 10 8 6 4 2
ζՁ CH B+ +5V CH A+ Index+ GND

ᤤ᠓配͇ ( ᭉԲᛠ᠓˻ )
᤯ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：1001-100 ᫁ऎ：1ۋ ዚ
Ձ：1009-500 ᫁ऎ：5ۋ ዚ

MOONS’ଌ҃ۋ٧᯵Ү٧ᎃᆉ٧ഴڰ˃ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：2005-200 ᫁ऎ：2 ዚۋ
Ձ：2011-500 ᫁ऎ：5 ዚۋ

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF

                                               AM17HD2438
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” ᴶቅ䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM17HD4452-E1000D

A 4

34.3 0.285 1.5 1.5 38.0 0.24

500VAC
1 minute

AM17HD2438-E1000D 39.8 0.46 1.5 1.9 57.0 0.29

AM17HD6426-E1000D 48.3 0.59 1.5 2.3 82.0 0.37

AM17HDB410-E1000D 62.8 0.85 1.4 3.2 123 0.61

* ଋጲڎAԟᏥኃ235ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 㕌⸷器㿺Ṳ

ѫᣱည ړ 4000 / ᣀ (1000 ጲ )
Θ电电ึ ( ቆᣑ ) ЦۋϘ 56mA/ ణܷϘ 59mA
ͯ电ࣰᣤѢ 0.4V@20mA Max.
ᰳ电ࣰᣤѢ 2.4V@-20mA Min.

̯ H ழՓᄹ，ᮊௐ᧪஼ᣀௐ A ζՁᮖЎ B ζՁ，ᤣௐ
᧪஼ᣀௐ B ζՁᮖЎ A ζՁ

᤟ၸᤋଋ٧
ᤋଋ٧ଢܿ：Molex# 15-04-5104
ቪߔ：Molex# 14-60-0058
ጷ͇ۋՁ：E5-Connector
ԌଋࢹХ：Molex# 62100-0700
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NEMA23(ȏ56mm) 两相直流 1.8°- 23HS ㌱ࡍ 㕌⸷器型

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

PIN 9
View A

PIN 1

PIN 10 PIN 2

1.6±0.2
4.8±0.3

C

Ø6.35
0

-0.012

5.
8±

0.
1

15±0.2

20.6±0.5 16.59±1L 
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±0

.0
5
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M
ax
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0±

10

AWG22 UL3266

(5
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8)

(31)
A

৚ु֘

H

4-Ø5.1
+0.2
-0

C-C(2:1)

� 㕌⸷器㿺Ṳ

ѫᣱည ړ 4000 / ᣀ (1000 ጲ )
Θ电电ึ ( ቆᣑ ) ЦۋϘ 56mA/ ణܷϘ 59mA
ͯ电ࣰᣤѢ 0.4V@20mA Max.
ᰳ电ࣰᣤѢ 2.4V@-20mA Min.

लᑭ 9 7 5 3 1
ζՁ CH B- +5V CH A- Index- GND
लᑭ 10 8 6 4 2
ζՁ CH B+ +5V CH A+ Index+ GND

̯ H ழՓᄹ，ᮊௐ᧪஼ᣀௐ A ζՁᮖЎ B ζՁ，ᤣௐ᧪஼ᣀௐ
B ζՁᮖЎ A ζՁ

᤟ၸᤋଋ٧
ᤋଋ٧ଢܿ：Molex# 15-04-5104
ቪߔ：Molex# 14-60-0058
ጷ͇ۋՁ：E5-Connector
ԌଋࢹХ：Molex# 62100-0700

ᤤ᠓配͇ ( ᭉԲᛠ᠓˻ )
᤯ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：1001-100 ᫁ऎ：1ۋ ዚ
Ձ：1009-500 ᫁ऎ：5ۋ ዚ

MOONS’ଌ҃ۋ٧᯵Ү٧ᎃᆉ٧ഴڰ˃ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：2005-200 ᫁ऎ：2 ዚۋ
Ձ：2011-500 ᫁ऎ：5 ዚۋ

 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM23HS0420-E1000D

A 4

41.0 0.72

1.8

1.8 135.0 0.43

500VAC
1 minute

AM23HS2449-E1000D 54.0 1.25 2.4 260.0 0.61

AM23HS3454-E1000D 76.0 2.1 2.9 460.0 1.01

AM23HS0421-E1000D 41.0 0.72

3.7

0.48 135.0 0.43

AM23HS2450-E1000D 54.0 1.25 0.63 260.0 0.61

AM23HS3455-E1000D 76.0 2.1 0.75 460.0 1.01

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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NEMA24(ȏ60mm) 两相直流1.8°- 24HS ㌱ࡍ 㕌⸷器型  

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

PIN 9
View A

PIN 1

PIN 10 PIN 2

H

(5
1.

8)

A
(31)

20.6±0.5

Ø
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.1
±0

.0
5

L

15±0.2

C

C

1.5±0.2

৚ु֘

16.59±1
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1
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Ø8-0.012

AWG22 UL3266
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.5
M
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60.5Max.
47.14±0.35

C-C(2:1)

� 㕌⸷器㿺Ṳ

ѫᣱည ړ 4000 / ᣀ (1000 ጲ )
Θ电电ึ ( ቆᣑ ) ЦۋϘ 56mA/ ణܷϘ 59mA
ͯ电ࣰᣤѢ 0.4V@20mA Max.
ᰳ电ࣰᣤѢ 2.4V@-20mA Min.

लᑭ 9 7 5 3 1
ζՁ CH B- +5V CH A- Index- GND
लᑭ 10 8 6 4 2
ζՁ CH B+ +5V CH A+ Index+ GND

̯ H ழՓᄹ，ᮊௐ᧪஼ᣀௐ A ζՁᮖЎ B ζՁ，ᤣௐ᧪஼ᣀௐ
B ζՁᮖЎ A ζՁ

᤟ၸᤋଋ٧
ᤋଋ٧ଢܿ：Molex# 15-04-5104
ቪߔ：Molex# 14-60-0058
ጷ͇ۋՁ：E5-Connector
ԌଋࢹХ：Molex# 62100-0700

ᤤ᠓配͇ ( ᭉԲᛠ᠓˻ )
᤯ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：1001-100 ᫁ऎ：1ۋ ዚ
Ձ：1009-500 ᫁ऎ：5ۋ ዚ

MOONS’ଌ҃ۋ٧᯵Ү٧ᎃᆉ٧ഴڰ˃ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：2005-200 ᫁ऎ：2 ዚۋ
Ձ：2011-500 ᫁ऎ：5 ዚۋ

 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM24HS2402-E1000D
A 4

54.0 1.57 4.0 0.43 450.0 0.84 500VAC
1 minuteAM24HS5401-E1000D 85.0 3.2 4.0 0.65 900.0 1.41

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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NEMA34(ȏ86mm) 两相直流1.8°- 34HD ㌱ࡍ 㕌⸷器型  

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

PIN 9 View A PIN 1

PIN 10 PIN 2

H
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A
(31)

৚ु֘

16.59±1
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300±10AWG22 UL2464 (26.5)
(16.5)

(1
2)

25±1

C-C(2:1)

� 㕌⸷器㿺Ṳ

ѫᣱည ړ 4000 / ᣀ (1000 ጲ )
Θ电电ึ ( ቆᣑ ) ЦۋϘ 56mA/ ణܷϘ 59mA
ͯ电ࣰᣤѢ 0.4V@20mA Max.

ᰳ电ࣰᣤѢ 2.4V@-20mA Min.

̯ H ழՓᄹ，ᮊௐ᧪஼ᣀௐ A ζՁᮖЎ B ζՁ，ᤣௐ᧪஼
ᣀௐ B ζՁᮖЎ A ζՁ

᤟ၸᤋଋ٧
ᤋଋ٧ଢܿ：Molex# 15-04-5104
ቪߔ：Molex# 14-60-0058
ጷ͇ۋՁ：E5-Connector
ԌଋࢹХ：Molex# 62100-0700

लᑭ 9 7 5 3 1
ζՁ CH B- +5V CH A- Index- GND
लᑭ 10 8 6 4 2
ζՁ CH B+ +5V CH A+ Index+ GND

ᤤ᠓配͇ ( ᭉԲᛠ᠓˻ )
᤯ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：1001-100 ᫁ऎ：1ۋ ዚ
Ձ：1009-500 ᫁ऎ：5ۋ ዚ
MOONS’ଌ҃ۋ٧᯵Ү٧ᎃᆉ٧ഴڰ˃ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：2005-200 ᫁ऎ：2ۋ ዚ
Ձ：2011-500 ᫁ऎ：5 ዚۋ

� ж㡢৸ᮦ

型ਭ ᧛线* 线ᶕ
᫁ऎ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / ᄰ ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM34HD0404-E1000D

A 4

66.5 3.7
6.3

0.25 1100.0 1.61
500VAC
1 minuteAM34HD1404-E1000D 96.0 6.7 0.35 1850.0 2.71

AM34HD2403-E1000D 125.5 9.4 5.6 0.49 2750.0 3.81

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ    ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF

20000 
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.
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NEMA34(ȏ86mm) 两相交流1.8°- 34HD ㌱ࡍ 㕌⸷器型  

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

PIN 9 View A PIN 1

PIN 10 PIN 2

H

(5
1.

8)

A
(31)

৚ु֘

16.59±1

C

69.6±0.2

69
.6

±0
.2

86
±0

.5

4-Ø6.5±0.2
86±0.5

13±0.1

13±0.1

90°±3°

58.5REF.

58
.5

R
EF

.
Ø

73
.0

25
±0

.0
25

10±0.3

2±0.2

C

37±0.5

25±0.2

L

Ø14
+0
-0.012

300±10AWG22 UL2464 (26.5)
(16.5)

(1
2)

25±1

C-C(2:1)

� 㕌⸷器㿺Ṳ

ѫᣱည ړ 4000 / ᣀ (1000 ጲ )
Θ电电ึ ( ቆᣑ ) ЦۋϘ 56mA/ ణܷϘ 59mA
ͯ电ࣰᣤѢ 0.4V@20mA Max.

ᰳ电ࣰᣤѢ 2.4V@-20mA Min.

̯ H ழՓᄹ，ᮊௐ᧪஼ᣀௐ A ζՁᮖЎ B ζՁ，ᤣௐ᧪஼
ᣀௐ B ζՁᮖЎ A ζՁ

᤟ၸᤋଋ٧
ᤋଋ٧ଢܿ：Molex# 15-04-5104
ቪߔ：Molex# 14-60-0058
ጷ͇ۋՁ：E5-Connector
ԌଋࢹХ：Molex# 62100-0700

लᑭ 9 7 5 3 1
ζՁ CH B- +5V CH A- Index- GND
लᑭ 10 8 6 4 2
ζՁ CH B+ +5V CH A+ Index+ GND

ᤤ᠓配͇ ( ᭉԲᛠ᠓˻ )
᤯ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：1001-100 ᫁ऎ：1ۋ ዚ
Ձ：1009-500 ᫁ऎ：5ۋ ዚ
MOONS’ଌ҃ۋ٧᯵Ү٧ᎃᆉ٧ഴڰ˃ၸᤋଋ电፵ጲ
Ձ：2005-200 ᫁ऎ：2ۋ ዚ
Ձ：2011-500 ᫁ऎ：5 ዚۋ

� ж㡢৸ᮦ

型ਭ ᧛线* 线ᶕ
᫁ऎ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď (A / ᄰ ) 电䱱 (¥/ 相 ) 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m ˘ᐎ ࣲᐎ ˘ᐎ ࣲᐎ g·cm2 Kg

AM34HD0802-E1000D
B( ࣲᐎ )
C(˘ᐎ) 8

66.5 4.2
1.8( तᝫ
᯵Ү电Ԍ
220VAC)

3.6( तᝫ
᯵Ү电Ԍ
110VAC)

3.4 0.9 1100.0 1.61
1500VAC
1 minuteAM34HD1802-E1000D 96.0 7.3 3.6 0.9 1850.0 2.71

AM34HD2805-E1000D 125.5 8.7 4.2 1.1 2750.0 3.81

* ଋጲڎ B/C ԟᏥኃ 235 ᮅ    ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SRAC/STAC
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ଋጲ ጲో
᫁ऎ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM17HC20A0-01N ӬѢᣈ

D 3

34 0.4 2.2 3.9 57.0 0.25
500VAC
1 minute

AM17HC20A0-02N ԤѢᣈ

AM17HC60A0-01N ӬѢᣈ
43 0.52 2.2 5 82.0 0.35

AM17HC60A0-02N ԤѢᣈ

* ଋጲڎ D ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

Ø
22

0 -0
.0

52

 2-M3    

(Ø43)

L20±0.5

2±0.2

(12)
(11.05)
(10.05)

(2.7)

Ø
44

.3
M

ax
.

43.8±0.1

(10)
123

(3
0)

DEPTH 4.5Min.

PIN NO.

1

15±0.2

C

C

5.5±0.5
300±10

Housing P/N:JST PHR-3
Crimp P/N:JST SPH-002T-P0.5SØ5+0

-0.012

4.
5±

0.
1

C-C(2:1)

AWG26 UL3266

C

C

15±1

൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 3SR/3ST

AM17HC20A0

Speed(rps)
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细分：10000 步/转
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. m
)
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0.3
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0.1

0
0 10 20 30 40 50

细分：������步/转
电流：���'（峰值）

NEMA17(ȏ42mm) 三相直流 1.2°- 17HC ㌱ࡍ

•	 相数		 																						3
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																						25	N	(5.6	Lbs.)	推力
•	 	 	 	 						65	N	(15	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																						29	N	(6.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 						40
•	 运行环境温度	 																						-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																						B,		130°C
•	 绝缘电阻		 	 					100	MegOhms



276

高
效
率

集
成
式

T
S

M
集
成
式

S
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

集
成
式
步
进
电
机

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP
65

集
成
式

T
X

M

IP
65

控
制
器
型

S
W

M

步
进
伺
服

 

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

三
相
步
进
电
机
驱
动
器

三
相

U
L

交
流
输
入

直
流
输
入

步
进
电
机

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM24HC4306-01

ӬѢᣈ D 3

45.5 0.58

5.8

0.33 180.0 0.5
500VAC
1 minuteAM24HC2306-01 54.5 0.9 0.4 260.0 0.8

AM24HC3306-03 76.5 1.7 0.63 460.0 1.3

* ଋጲڎ D ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 3SR/3ST

AM24HC4306

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

 m
)
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0.1

0
0 5 10 15 20 25 30

.
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Speed(rps)
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)
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0
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.

24V 48V 75V

  
AM24HC3306

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

 m
)

1.5

1.2

0.9

0.6

0.3

0
0 5 10 15 20 25 30

.

24V 48V 75V

AWG20 UL3266

47.14 ±0.2

60
.2

M
ax

.

30
0±

10

7.
5±

0.
1

C-C(2:1)

C

L21±0.5

15±0.2

C

1.6±0.2

Ø
38

.1
±0

.0
5

60.2Max.

6.3±0.3
47

.1
4

±0
.2

+0
Ø8-0.012

4-Ø5.1
+0.2
-0

NEMA24(ȏ60mm) 三相直流1.2°- 24HC ㌱57 ࡍᆿ㻻䶘

•	 相数		 																						3
•	 步距角精度	 																					±5%
•	 轴向负载	 																						40	N	(9	Lbs.)	推力
•	 	 	 	 						130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																						70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 						40
•	 运行环境温度	 																						-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																						B,		130°C
•	 绝缘电阻		 	 					100	MegOhms	
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 � ж㡢৸ᮦ 

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM24HC4306-03

ӬѢᣈ D 3

45.5 0.58

5.8

0.33 180.0 0.5
500VAC
1 minuteAM24HC2308-02 54.5 0.9 0.4 260.0 0.8

AM24HC3306-07 76.5 1.7 0.63 460.0 1.3

* ଋጲڎ D ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 3SR/3ST

AM24HC4306

Speed(rps)

To
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ue
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 m
)
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(N

 m
)
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0.9
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0.3

0
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.

24V 48V 75V

AWG20 UL3266

49.85±0.2

60
.2

M
ax

.

4-Ø5.1
+0.2
-0

30
0±

10
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5±

0.
1

C-C(2:1)

C

L 21±0.5

15±0.2

C

1.6±0.2

Ø
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-0
.0

5
+0

60.2Max.

6.3±0.3

49
.8

5±
0.

2

+0
Ø8-0.012

NEMA24(ȏ60mm) 三相直流1.2°- 24HC ㌱60 ࡍᆿ㻻䶘

•	 相数		 																						3
•	 步距角精度	 																					±5%
•	 轴向负载	 																						40	N	(9	Lbs.)	推力
•	 	 	 	 						130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																						70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 						40
•	 运行环境温度	 																						-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																						B,		130°C
•	 绝缘电阻	 	 					100	MegOhms	



278

高
效
率

集
成
式

T
S

M
集
成
式

S
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

集
成
式
步
进
电
机

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP
65

集
成
式

T
X

M

IP
65

控
制
器
型

S
W

M

步
进
伺
服

 

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

三
相
步
进
电
机
驱
动
器

三
相

U
L

交
流
输
入

直
流
输
入

步
进
电
机

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM34HC0305-01

ӬѢᣈ D 3

66.5 2.4

5.8

0.53 1100.0 1.6
500VAC
1 minuteAM34HC1305-01 96 4.3 0.58 1850.0 2.7

AM34HC2306-01 125.5 6.1 0.9 2750.0 3.8

* ଋጲڎ D ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

69.6±0.2

69
.6

±0
.2

86
±0

.5

4-Ø6.5±0.286±0.5

10±0.3
2±0.2

Ø
73

.0
25

±0
.0

25

C

C
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13±0.1
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Ø14-0.012

C-C(2:1)

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 3SR/3ST
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•	 相数		 																						3
•	 步距角精度	 																					±5%
•	 轴向负载	 																						65	N	(15	Lbs.)	推力
•	 	 	 	 						155	N	(35	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																						220	N	(50	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 						40
•	 运行环境温度	 																						-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																						B,		130°C
•	 绝缘电阻	 	 					100	MegOhms	

NEMA34(ȏ86mm) 三相直流1.2°- 34HC ㌱ࡍ
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

AM34HC0306-01

ӬѢᣈ D 3

66.5 2.6 1.2 12.8 1100.0 1.6
1500VAC
1 minuteAM34HC1306-01 96 5.15 2.0 7 1850.0 2.7

AM34HC2307-01 125.5 5.6 2.0 6 2750.0 3.8

* ଋጲڎ D ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

69.6±0.2

69
.6

±0
.2
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±0
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10±0.3
2±0.2

Ø
73
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L37±0.5

300±10AWG18 UL2464 (16.5)

(1
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(26.5)

13±0.1

13±0.1

90°±3°

+0
Ø14-0.012

C-C(2:1)

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 3SRAC
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•	 相数		 																						3
•	 步距角精度	 																					±5%
•	 轴向负载	 																						65	N	(15	Lbs.)	推力
•	 	 	 	 						155	N	(35	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																						220	N	(50	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 						40
•	 运行环境温度	 																						-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																						B,		130°C
•	 绝缘电阻		 	 					100	MegOhms	

NEMA34(ȏ86mm) 三相交流1.2°- 34HC ㌱ࡍ
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

MS23HS0L418A-01 ӬѢᣈ

A 4

41.0 0.72

1.8

1.8 135.0 0.42

500VAC
1 minute

MS23HS0L418A-02 ԤѢᣈ

MS23HS8L418A-01 ӬѢᣈ
54.0 1.25 2.4 260.0 0.6

MS23HS8L418A-02 ԤѢᣈ

MS23HSAL418A-01 ӬѢᣈ
76.0 2.1 2.9 460.0 1.0

MS23HSAL418A-02 ԤѢᣈ

MS23HS0L437A-01 ӬѢᣈ
41.0 0.72

3.7

0.48 135.0 0.42
MS23HS0L437A-02 ԤѢᣈ

MS23HS8L437A-01 ӬѢᣈ
54.0 1.25 0.63 260.0 0.6

MS23HS8L437A-02 ԤѢᣈ

MS23HSAL437A-01 ӬѢᣈ
76.0 2.1 0.75 460.0 1.0

MS23HSAL437A-02 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

1.6±0.2
4.8±0.3

C C
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Ø6.35-0.012

൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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NEMA23( ȏ 56mm) 两相直流 1.8° - 23HS UL㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

C US
R
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

MS24HS2L440A-01 ӬѢᣈ

A 4

54.0 1.57

4.0

0.43 450.0 0.83
500VAC
1 minute

MS24HS2L440A-02 ԤѢᣈ

MS24HS5L440A-01 ӬѢᣈ
85.0 3.2 0.65 900.0 1.4

MS24HS5L440A-02 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

NEMA24(ȏ60mm) 两相直流 1.8°- 24HS UL㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 						130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)作用点在扁丝中点	
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

C US
R
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

MS34HD0L4770-01 ӬѢᣈ

A 4

66.5 3.7 6.3 0.25 1100.0 1.6

500VAC
1 minute

MS34HD0L4770-02 ԤѢᣈ

MS34HD1L4750-01 ӬѢᣈ
96.0 6.7 6.3 0.35 1850.0 2.7

MS34HD1L4750-02 ԤѢᣈ

MS34HD2L4660-01 ӬѢᣈ
125.5 9.4 5.6 0.49 2750.0 3.8

MS34HD2L4660-02 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

C-C(2:1) D-D(2:1)

C

C

D

DØ
73

.0
25

±0
.0

25

10±0.3

2±0.2

37±0.5

25±0.2

L

300±10AWG22 UL2464 (16.5)

(1
2)

25±1

22±0.2

69.6±0.2

69
.6

±0
.2

86
.5

M
ax

.

4-Ø6.5±0.286.5Max.

(26.5)

13±0.1

13
±0

.1

90°

8.
5±

0.
1

+0
Ø14-0.012

+0
Ø9.525-0.012

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

NEMA34(ȏ86mm) 两相直流 1.8°- 34HD UL㌱ࡍ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							65	N	(15	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							155	N	(35	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							220	N	(50	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻	 	 						100	MegOhms

C US
R
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

MS34HD0L8250-01 ӬѢᣈ

B὇ࣲᐎὈ
C( ˘ᐎ ) 8

66.5 4.2

1.8
὇220V˘ᐎὈ

/
3.6

὇110V ࣲᐎὈ

3.4὇˘ᐎὈ 1100.0 1.6

1500VAC
1 minute

MS34HD0L8250-02 ԤѢᣈ

MS34HD4L8250-01 ӬѢᣈ 75 4.7 3.6὇˘ᐎὈ 1350.0 1.9

MS34HD1L8250-01 ӬѢᣈ
96 7.3 3.6὇˘ᐎὈ 1850.0 2.7

MS34HD1L8250-02 ԤѢᣈ

MS34HD6L8250-01 ӬѢᣈ 115 7.6 4὇˘ᐎὈ 2400.0 3.5

MS34HD2L8180-01 ӬѢᣈ
125.5 8.7 4.2὇˘ᐎὈ 2750.0 3.8

MS34HD2L8180-02 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ B / C ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

C
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D

DØ
73

.0
25

±0
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10±0.3

2±0.2
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69
.6

±0
.2

86
.5

M
ax

.

4-Ø6.5±0.286.5Max.
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13
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Ø14-0.012
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5±
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1

+0
Ø9.525-0.012

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SRAC/STAC
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							65	N	(15	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							155	N	(35	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							220	N	(50	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻		 	 						100	MegOhms	

NEMA34(ȏ86mm) 两相交流 1.8°- 34HD UL㌱ࡍ 

൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

ML42HS0L4210-02 ӬѢᣈ

A 4

98.5 12 2.1 4.2 5500 4.8
1500VAC
1 minuteML42HS2L4240-02 ӬѢᣈ 149.5 21 2.4 4.4 10900 8

ML42HS3L4270-02 ӬѢᣈ 201 30 2.7 4.4 16200 11.6

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SRAC/STAC
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							250	N	(56	Lbs.)推力
•	 	 	 	 						250	N	(56	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							450	N	(100	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+40°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA42(ȏ110mm) 两相交流1.8°- 42HS UL㌱ࡍ

C US
R



285

高
效
率

 
集
成
式

T
S

M

电
机

驱
动

器
组

合

R
S

脉
冲
输
入
型

S
T

M
-R

步
进
伺
服

 
集
成
式
步
进
电
机

集
成
式

S
S

M
脉
冲
输
入
型

S
R

A
C

脉
冲
输
入
型

S
R

控
制
器
型

S
TA

C
控
制
器
型

S
T

M
交
流
输
入

直
流
输
入

两
相

软
件

电
缆
线

术
语
表

两
相
步
进
电
机
驱
动
器

步
进
电
机

可
选
配
件

附
录

IP65
集
成
式

T
X

M

IP65
控
制
器
型

S
W

M

三
相
步
进
电

机
驱
动
器

三
相

U
L

交
流
输
入

直
流
输
入

步
进
电
机

电
机

驱
动

器
组

合

S
S

D
C

反
电
势

吸
收
模
块

总
线
型

S
T

F
控
制
器
型

S
T

 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

ML23HS0L4180-06 ӬѢᣈ

A 4

39 0.82

1.8

1.8 120.0 0.4

500VAC
1 minute

ML23HS0L4180-05 ԤѢᣈ

ML23HS8L4180-04 ӬѢᣈ
55 1.5 2.4 220.0 0.6

ML23HS8L4180-03 ԤѢᣈ

ML23HSAL4180-04 ӬѢᣈ
77 2.3 3 365.0 1.0

ML23HSAL4180-06 ԤѢᣈ

ML23HS0L4370-06 ӬѢᣈ
39 0.82

3.7

0.48 120.0 0.4
ML23HS0L4370-07 ԤѢᣈ

ML23HS8L4370-09 ӬѢᣈ
55 1.5 0.63 220.0 0.6

ML23HS8L4370-10 ԤѢᣈ

ML23HSAL4370-14 ӬѢᣈ
77 2.3 0.75 365.0 1.0

ML23HSAL4370-15 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)

 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA23(ȏ56mm) 两相直流 1.8°- 23HS ULཝ࣑⸟㌱ࡍδ6.35mm࠰䖪ε

൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

C US
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N·m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

ML23HS0L4370-08 ӬѢᣈ

A 4

39 0.82

3.7

0.48 120.0 0.4

500VAC
1 minute

ML23HS0L4370-09 ԤѢᣈ

ML23HS8L4370-11 ӬѢᣈ
55 1.5 0.63 220.0 0.6

ML23HS8L4370-12 ԤѢᣈ

ML23HSAL4370-17 ӬѢᣈ
77 2.3 0.75 365.0 1.0

ML23HSAL4370-16 ԤѢᣈ

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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൤्ܰڎ˝Ԥᣈֵ̖ǌӬᣈֵ̖Ѷ௃὇����������Ὀᦉѫᄉᣀᣈǌ

•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							40
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA23(ȏ56mm) 两相直流 1.8°- 23HS ULཝ࣑⸟㌱ࡍδ8mm࠰䖪ε

C US
R
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

ML23HS2L437A-01
ӬѢᣈ A 4

61.7 1.25
3.7

0.75 260.0 0.6 500VAC
1 minuteMS23HS3L4370-01 83.7 2.2 0.90 460.0 1

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																							±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							65
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C	
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA23(ȏ56mm) 两相直流1.8°- 23HS UL㌱ࡍ IP65型 

C US
R
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜćL” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

MS24HS5L443A-01 ӬѢᣈ A 4 94.5 3.2 4.0 0.65 900.0 1.4 500VAC
1 minute

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。

 � 机Ủተሮ ( ঋփ：mm)
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 � 动ᘷ࣑⸟ᴨ线 ᧞㦆驱动 SR/ST/STF
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							40	N	(9	Lbs.)推力
•	 	 	 	 						130	N	(30	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							70	N	(15.5	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							65
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻																																100	MegOhms

NEMA24(ȏ60mm) 两相直流1.8°- 24HS UL㌱ࡍ IP65型  

C US
R
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 � ж㡢৸ᮦ

型ਭ 䖪࠰ ᧛线* 线ᶕ
䮵ᓜ“L” 䶏࣑⸟ 仓ᇐ电流 ď 电䱱 䖢动ᜥ䠅 电机䠃䠅

㙆ুㅿ㓝
mm N.m A / 相 ¥/ 相 g·cm2 Kg

ML34HD1L4630-02
ӬѢᣈ A 4

98 6.7 6.3 0.45 1850.0 2.7 500VAC
1 minuteML34HD2L4560-02 127.5 9.4 5.6 0.62 2750.0 3.8

* ଋጲڎ A ԟᏥኃ 235 ᮅ   ※ 电机ᮨ߿电ึ˝థ஌Ϙ。
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•	 相数		 																							2
•	 步距角精度	 																						±5%
•	 轴向负载	 																							65	N	(15	Lbs.)推力
•	 	 	 	 							155	N	(35	Lbs.)	拉力
•	 径向负载	 																							220	N	(50	Lbs.)	作用点在扁丝中点
•	 IP	等级	 	 							65
•	 运行环境温度	 																							-20°C	to	+50°C
•	 绝缘等级	 																							B,		130°C
•	 绝缘电阻	 	 						100	MegOhms	

NEMA34(ȏ86mm) 两相直流1.8°- 34HD UL㌱ࡍ IP65型  

C US
R
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 � 䖪ᢵስળૂ䖢䖪䍕䖳

MOONSý电机ᤤၸ᫁֐࠮ǋ᧗᠆ᣑᣈ੽᝹᝟౎γ᝼电机థ஌΍ၸ֐࠮ǌ಩૵
Ӑፆౝ᝹᝟Ὃ̾໗ᡛ҃߿ਖ਼ࠆਖ਼ᄉःၸᭉයὋMOONSýԺ̾ଡΘܷᣈ੽֖ࠆ
ਖ਼ᭉ᜵ǌࠆ

ʽڎᄉᣈ੽֐࠮ఛጲ̼ᛪ˿ڙʿՎᤳऎ్͇ʽὋγ᝼ᣈ੽ᄉL1020,000˝֐࠮
᝴ᣈՓ᠆ᣑ֖फ़Փ᠆ᣑǌᣀᣈफ़ࠓᣀᣈʼᄉణܷڙ᝴ҪᣑࠓௐᄉৰхʽὋ࠴
Փ᠆ᣑᬌ҃὇֖ᣈ੽ᮨ߿᠆ᣑὈˀ᠆ᣑͺၸཁᡯ电机߶ᜈ᭦ᄉᡯሎᰳऎᄰСǌ
ʼಕซ˝э὇᤯ڎʽఛጲ᝟ኪᄉफ़Փ᠆ᣑͺၸཁˀ电机߶ᜈ᭦ᄉᡯሎ૊ఛጲݟ
࣡ͺၸཁ˝ਫ਼ˌ / ᪃ᄉ˖ཁὈǌ

लᡐᣀᣈ὇֖ᣈ੽Ὀܾ஌ᄉʶ˓ඊᣖ௾᥅ԓځ௦फ़Փ᠆ᣑ᣾ܷὋࣛݟᣂԌᜈ
ᣀᣈʼᄉͮᎵᡯሎ电机߶ᜈ᭦ॡᤉὋՎௐᄔࣛᄉषጊҦॡܷǌ˝ᥗБᤇሗڙ
ৰхὋतᝫࣛᣂ੊ᴐᣂԌᜈᄉௐϊὋ᜵ࡉԺᑞᄉ᭤ᤂ电机߶ᜈ᭦ὋՎௐុᓫ
ᄔࣛᄉषጊҦʿԺ᣾ᰳǌᤇಧԺ̾௬ᗂᄉђ࠴ᣀᣈःҦὋଡᰳᣈ੽֐࠮ǌ

էિૺڬ

૥ख़
૥؍੸வ

૸էિૺ
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 � 配㖤਀选亯

ᬓ˿ʼ᭦ѴѢᄉಕэ电机，ੇ͂ᤆ˝ OEM 。电机ᄉనҫ҃߿ਖ਼ଡΘࠆ

䖪选亯࠰

᤯ߗ ᴐᣂ ࣛᣂ Ӭਫ਼

ᄯਫ਼ۆ ᪃മ ໓ᔈ ໓ᨽᴐᣂ

Юᛂጮᣈ ߗᩘ ᛂి ቆॶᣈ

线选亯࠰

                                        

लጲ लጲࣛଋଢ͇             ଋଢ͇配ጲో

㕌⸷器选亯

䙕机选亯ࠅ

䖜选亯࡯

集成驱动选亯
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 � 配件

42 ߶ᜈ᭦

๖ᮂᣀଋ౛ۋՁ ᤟ၸᛂ᧫ ణܷ੽ᣑҦ ډၸᔴࠃ

AMJZ17-01
M3(2X)

490N(50kgf) 17 ጆѴ电机

AMJZ17-02 490N(50kgf) 17 ጆѴ电机

57 ߶ᜈ᭦

๖ᮂᣀଋ౛ۋՁ ᤟ၸᛂ᧫ ణܷ੽ᣑҦ ډၸᔴࠃ

AMJZ23-01
M4(2X)

490N(50kgf) 23/24 ጆѴ电机 ( ᬓ 24HC ʻᄰ 60 ߶ᜈܰߗ )

AMJZ23-02 490N(50kgf) 23/24 ጆѴ电机 ( ᬓ 24HC ʻᄰ 60 ߶ᜈܰߗ )
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 � RC880 ߃⭕᭴电䫩

᝴ܲ电机֖᯵Үጆፑᭉ᜵ʶ˓ᨒ҃电ᡸ౎ં҃电机ࣛᣑৰх
ʽђᤳᏪ̖ၶᄉ࠭ᒰΘ电电Ԍӣᰳᄉ电Ԍǌ᤯࣡ᜁሥ˝вၶ
电ԌὋ௦ᄯึ电机ᜁ᠆ᣑࣛҮᏪᤈᛠԦ电஌ः̖ၶᄉǌ൤᣾
ር˖ᄯึ电机̖ၶᄉ电Ԍ͗࠭ᒰΘ电电ԌӣᰳǌᲝংᄉ᯵Ү
٧Ժ̾ܘ࠱Ҫᄉ电Ԍᤄᤆҁ电ຸधС˖౎ᝌфвၶဗ៵ǌͭ
ǌڭ౦电Ԍʿᑞథ஌ᄉᨒ҃ὋधС电ຸ֖᯵Ү٧͗ᜁ૮ݟ

ణܷᣤЙ电ԌὙ80V DC
ణܷᣤѢ电ึὙ8A(rms)
ణܷխஅҩညὙ50W
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 � 䙐䇥电缆线

ՁὙ2001-300ۋ
ଠᤗὙ᤯ၸRS-232᤯ᝬ电፵ጲ

ՁὙ2002-300ۋ
ଠᤗὙSTM17/SSM17ὋS/QۋRS-232᤯ᝬጲ

ՁὙ2003-300ۋ
ଠᤗὙSTM17/SSM17ὋCANopenۋԟஜ配Ꮅ
           ᤯ᝬ电፵ጲ

ՁὙ2004-300ۋ
ଠᤗὙSTM23/24ὋSSM23/24ὋCANopenۋ
           ԟஜ配Ꮅ᤯ᝬ电፵ጲ

3000±150

P1
P1

P1

2
5
4

6 7

1

P5P9

P6 P6

P2
3

DB/9P 3+��

5PIN 2PIN
3PIN
5PIN

2PIN
3PIN

（S028）
（S029）
（I019）

DPMPS

#3/

#M6

(3/

3000±150

P5P9
P1

P6 P1

10

P1

P5

J2J1

5
3
4

2 6

15±2

J1 J2
5PIN 5PIN

3PIN
1PIN

2PIN
3PIN

1

（S028）（S029）
（I019）

DPMPS

#3/

#M6

(3/

3000±150

P1

P9

P6

P5

P1

P5
10

J2

P1

J1

5
32
4 6

15±2

J1 J2
5PIN 1PIN

5PIN
4PIN

2PIN
3PIN

（S028）（S029）
（I019）

1

DPMPS

#3/

#M6

(3/

3000±150

J1

P1

2 3
5 6

P9

P6

P5

P1

4

15±2

P1

DPMPS

#3/

#M6

(3/

J1 J2
5PIN 1PIN

3PIN
2PIN

2PIN
3PIN

10

P3
J2

（S028）（S029）
（I019）

1
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 � 㕌⸷器电缆线

型ਭ 䮵ᓜ

1001-100 1m
1009-500 5m

ଠᤗὙᎃᆉ٧᤯ၸᤋଋ电፵ጲ

ՁὙ2005-200ۋ

      ଠᤗὙMOONSýଌ҃ۋ٧᯵Ү٧ᎃᆉ٧ഴڰ˃ၸᤋଋ电፵ጲ

 � USB䙐䇥䖢ᦘ器

                                                          ՁὙMS-USB-RS-232-01ۋ
ଠᤗὙUSB-RS-232ᣀ૰٧                          

ՁὙMS-USB-CAN-01ۋ
ଠᤗὙUSB-CANᣀ૰٧

Housing(Molex 15-04-5104)
Terminal(Molex 14-60-0058)

L±20

UL2464 AWG24 4 pairs

Housing(Molex 15-04-5104)
Terminal(Molex 14-60-0058)

D-SUB: 7917-15MTBC00A(Oupiin)
Accessories: DP-09CP(Oupiin)

2000±20

1

15
10
15

6
11

9

J2J1

10 2

J1

J2

UL2464 AWG24 4对

9 1

210

ᕋ㝐 ؗਭ 仒㢨

1 NC
2 Ground ፮ᄆᓣ

3 I- ീᄆᓣ

4 I+ ീᓣ

5 A- ᗯᄆᓣ

6 A+ ᗯᓣ

7 Power+ ፮ᓣ

8 NC
9 B- ೢᄆᓣ

10 B+ ೢᓣ

J1 ؗਭ J2 仒㢨

1 NC
2 Ground 8 ፮ᄆᓣ

3 I- 6 ീᄆᓣ

4 I+ 5 ീᓣ

5 A- 2 ᗯᄆᓣ

6 A+ 1 ᗯᓣ

7 Power+ 7 ፮ᓣ

8 NC
9 B- 4 ೢᄆᓣ

10 B+ 3 ೢᓣ

 ՁὙMS-USB-RS-485-01ۋ
ଠᤗὙUSB-RS-485ᣀ૰٧
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᱉ӄᆿ㻻ᱥᡇԢⲺ俌㾷Աࣗ

ੇ͂ᄉᄫಕ௦ᝧᤁҮଌ҃ጆፑᄉ᝹Ꮅ֖ᎃርࡉԺᑞڠኤӬǌᲝংଡΘᤁҮଌֵ̖҃੝ၸҁᄉʶጆѴᣃ͇ࢹХὋၸ̅

ֵ̖ᄉ᝹Ꮅǋஞ֖߿配Ꮅǌ੝థᄉᣃ͇֖ఝளᦏБ᠟ଡΘፋࠆਖ਼ǌ

 Quick Tuner 
ၸ̅൥ᤈͩనֵ̖ᄉ᝹Ꮅ֖配Ꮅǌ΍ၸ
Step-Servo Quick TunerὋԺ̾ࣞүၸ
ਖ਼੼ҁణ·ᄉͩనஞ߿ԟஜὋᤆԺ̾฽
ណ۲ఴᄉᤁҮଌ҃ҩᑞὋࣲ˄Ժ̾ࠃௐ
ᤈᛠஜ૵ᄢଌǌ

ST Configurator
ၸ̅᝹֖߿配ᎵST/STACጆѴ᯵Ү
٧֖STM/SWMᬶ੆यᯰ᣹ǌST 
Configuratorᣃ͇˝᯵Ү٧ԟஜ᝹߿ଡ
Θ˿ʶሗኤΦழयǌ

Q Programmer
ၸ̅ХథQᎃርᑞҦᄉ᯵Ү٧ὋѸत֖
ᎃᣣӬ机ርࣿὋࣲࠃဗርࣿ᯾႐ǌᤇ̎
᯵Ү٧Хథ͉ܲҫူܪǋஜߥᤁኪǋ࠘
٧ୱͺ֖ᎃᆉ٧ᡱᬣኍҩᑞǌߚ

STF Configurator
ၸ̅PCቪ配ᎵSTFጆѴ᯵Ү٧ᄉᣃ͇Ὃ
ᣃ͇ᬶ੆QᎃርὋኤӬᤁҮኍҩᑞǌ

RS-485 Bus Utility
RS-485 Bus Utility௦ʶ˓ኤӬᄉὋҩᑞ
ुܷᄉᣃ͇ࢹХὋ᤯᣾MOONSýSCL 
ASCII̽֐᝹Ꮅ֖฽ណܲᣈRS-485᤯ᝬ
Ꭹፎǌ

CANopen Test Tool
ၸ̅໥ᇧCANopen᤯ᝬҩᑞὋԺ̾ࣞ
үၸਖ਼ఝኤӬڠधԦ֖ѫౡCANopen
ᤁҮଌ҃ǌ

附录  

软件
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 Quick Tuner

ྱཁ

•   ԣݝᄉၸਖ਼ႌ᭦

•   ᝹ᎵኤӬὋԵᭉʻ൥

•   ᯵Ү٧᝹Ꮅˀ配Ꮅ

•   ͩనԟஜஞ߿ˀ᧓ಧ

•   ᤁҮុណˀᄢଌ

•   ᎃзࣲγߚSCL̽֐ᑭఴ

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆КጆѴTSM/SSM/TXM/SSDC ጆѴ൥ᤈͩనֵ̖

С̅ᣃ͇

Step-Servo Quick Tuner௦۲̅PCᄉ൥ᤈͩనःၸ配Ꮅុណᣃ͇ὋԺ
̾ុஞͩనஞ߿ԟஜὋ฽ណ᝿ͤ൥ᤈͩనᄉ᯵ҮবᑞὋԺ̾配Ꮅͩన
ଌ҃ܘᄝὋଌ҃ഴय֖I/Oҩᑞ᝹߿ὋФᇧจ٧ҩᑞԺ̾ࣞүၸਖ਼配
Ꮅͩనଌ҃ܘᄝǌStep-Servo Quick Tunerஂ૆ܲሗ᤯ᝬӨᝫὋΒݟ
RS-232ǋRS-485/422ǋCANopen੊ܹ̾Ꭹǌ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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ST Configurator 

ྱཁ

•   ᄯ᜹ᄉၸਖ਼ႌ᭦

•   ᯵Ү٧࿃খˀઐ᝜ᄢଌ

•   Ӊդᒬ฽ഴयὋၸ̅฽ណ᯵Ү٧/电机ҩᑞ

•   ЮᎵSCLុណቓԯ

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆КጆѴST֖STAC൥ᤈ᯵Ү٧

•   ஂ૆КጆѴSTM֖SWMᬶ੆यᯰ᣹

С̅ᣃ͇

ST Configuratorᣃ͇΍ST/STAC/STM/SWM൥ᤈ᯵Ү٧ᄉ᝹Ꮅǋ配
Ꮅ֖ᎃርԪ३ኤӬᣏౚǌ᤯᣾ᄯ᜹ᄉႌ᭦Ὃၸਖ਼Ժࠪ电机ԟஜǋI/O
ԟஜǋᎃᆉ٧֖ᤁҮଌ҃ԟஜᤈᛠ᝹ᎵǌST ConfiguratorଡΘRS-
232ǋRS-485/422ǋCANopen֖ܹ̾Ꭹ᤯ᝬழयᄉ௃ᎊᤋଋǌՎௐὋ
౦ၸਖ਼ᄉ᝟ኪ机߶ᜈ˿Q Programmerᣃ͇Ὃ᤯᣾ST Configuratorݟ
ԺᄯଋѬ૰ҁQ ProgrammerᤈᛠQርࣿᎃ҃ǌ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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Q Programmer

ྱཁ

•   ӬᣈᤁҮଌ҃

•   ੯ᛠ᯾႐ርࣿ

•   ͉ܲҫူܪ

•   ్͇ѻற

•   ஜߥᤁኪ

٧ୱͺߚ࠘   •

•   ᤁҮᢽᤛഴ઱

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆੝థST/STACጆѴᄉQ/C/IPۋ᯵Ү٧

•   ஂ૆੝థTSM/SSM/TXM/STM/SWMጆѴᄉQ/C/IPᬶۋ੆यᯰ᣹

С̅ᣃ͇

Q Programmer௦ʶ൛ӬᣈᤁҮଌ҃ᄉᣃ͇Ὃၸ̅ᲝংԺᎃርयᄉ൥
ᤈԢͩన᯵Ү٧ǌQ ProgrammerЉ᝴ၸਖ਼˝-Q֖-Plus᯵Ү٧Ѹतҩ
ᑞܬఽᄉԺ࿗በᤁᛠᄉርࣿǌQ Programmerဖܑஂ૆ᄉૈ̽Ӊહᤁ
ᛠଌ҃ǋI/Oǋ᯵Ү٧配Ꮅˀ࿃খǋஜߥᤁኪǋ࠘٧ߚୱͺ֖͉ܲҫ
 ǌူܪ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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STF Configurator 

ྱཁ

•   ᄯ᜹ᄉၸਖ਼ႌ᭦

•   ᯵Ү٧࿃খˀઐ᝜ᄢଌ

•   ЮᎵSCL੊eSCLុណቓԯ

•   ЮᎵQᎃርႌ᭦

•   ᤁҮ͋ᄽ

С̅ᣃ͇

STF Configurator௦ʶ൛۲̅PCቪ配ᎵSTFጆѴ᯵Ү٧ᄉᣃ͇Ὃᣃ
͇ᬶ੆QᎃርὋኤӬᤁҮኍҩᑞǌ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ
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RS-485 Bus Utility

ྱཁ

•   ஂ૆SCLૈ̽

•   ኤผᄉၸਖ਼ႌ᭦ǋुܷᄉҩᑞ

•   ஂ૆ܲ᣹32ᣈᄉRS-485ᤁҮଌ҃Ꭹፎ

•   ԺᄢଌI/O࿃খǋ᯵Ү٧࿃খǋઐ᝜࿃খԢ9ሗణథၸᄉᤁҮԟஜ

•   ᎃзࣲγߚSCLૈ̽ᑭఴ

•   ᬶ੆ڙጲࣞү

•   ஂ૆КጆѴRS-485᯵Ү٧

С̅ᣃ͇

ឥᝒ(SCL)ଌ҃ᲝংRS-485ܲᣈ˘ԯ᤯ᝬ᯵̽֐౦৥੩ኪ΍ၸ˘ԯݟ
Ү٧Ὃᥦ˥৥͗ᭉ᜵ʶ˓ኤӬᄉ͋ᄽጻቪ౎ཿ৘֖฽ណ֖̽֐RS-485
ᎩፎǌRS-485 Bus Utility௦ణݝᄉᤤસὋځ˝߱Ժઁૈ̽ͺ˝ʶ˓Ӊ
ԦᤞὋ̽ૈڙ˧ᫍ᧓ၸణ࠴ᄉढௐὋՎௐڙԦᤞᄉௐϊᬃҪþٿᢻÿ
ቿǌФ߱ጻቪࢹХΙ൒ԦᤞᣤЙᄉߙቿὋܘҪ˿΍ၸSCLૈ̽ᄉᬱ
ऎǌ

ጆፑ᜵ය

Microsoft Windows 7ὋWindows 8ὋWindows 10ὋWindows 
XP(Service Pack 3)Ὃ32ͮ੊64ͮጆፑ

CANopen Test Tool 

ྱཁ

•   ԣݝᄉၸਖ਼ႌ᭦

•   ஂ૆ܲሗࢹͺഴय

•   ᧓ၸܲጲር੾శὋᤁᛠবᑞᰳ

•   CAN঳ጲᄢଌˀ௅ং᝭ेҩᑞ

•   ஂ૆Kvaser/PEAK/ZLG᤟配٧
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ፏࠪͮᎵ
ᄰࠪ̅þᭅཁÿͮᎵ੊þԓཁÿͮᎵ౎ᝮᄉͮሧϘ

ፏࠪͮᎵᎃር
᝹᝟᣾ር˖ὋѽၸፏࠪͮᎵᤈᛠᎃር᝹᝟Ὃˀʶᓉ᝹ڙ
᝟˖᧓ၸᄰࠪͮᎵʿՎὋᄰࠪͮᎵԵ௦ॆґͮᎵ֖ʼʶ
ͮᎵ˧ᫍᄉСᐎǌ

ဖܑຝऎ
᝹ܫֆ̭ډ᠎ᄉຝऎ

ҩညஉܷ٧
ᣀӐ˝ᰳᑞ᧙电ԌὋ电ึ౎᯵(᧙ߙഴ઱᧙੊ஜ)ζՁ࠱
Ү电机ᤁᛠᄉ电ߔ᝹ܫǌ

ASCIIᆉ
ၸ̅ζো̓૰ᄉᎾڍಕэ̼ᆉǌ੝థᄉૈ̽ὋߙආὋஜ
ᦏԺ̾ᣀӐ˝ASCIIᆉὋˀ̃ᤈ҃ஜᄰࠪःὋ̾Φ̅ߙ
᝹ܫ˧ᫍζՁᄉ͛ᣤ੊ខѾǌ

ᣈՓᫍᬨ
ၿ̅ᣈՓҦ̖ၶᄉͮᎵϟሧ 

จྱည
᣾ር˖ඇሙ͛ᣤ̃ᤈ҃ͮ(RS-232᤯ᝬݟඊ)ԯ᤯ᝬ˘ڙ
ᄉஜᄫ

Ԥ౜᯵Ү(Ԥ电Ԍ᯵Ү) 
൥ᤈ᯵Ү٧᤯᣾ᣤѢᰳͯˏሗ电Ԍ౎ଌ҃൥ᤈ电机ᤁ
ᛠǌᰳ电Ԍၸ̅΍᤯᣾൥ᤈ电机ፈጷᄉ电ึ᣹ҁᮔЎ᝹
᝟ᄉϘὋཨՐፂ᣾ʶൿௐᫍՐѬ૰˝ͯ电ԌὋγ૆ॆґ
੝᜵ය᣹ҁᄉ电ึϘǌ

Ԥ౜ব᯵Ү٧
᤯᣾࠱ᣤѢҁ൥ᤈ电机ፈጷʼᄉ电ึᤈᛠ౜বᣀԪ̯Ꮺ
இԪ电机ᇒ౜ழՓὋᤈᏪஇԪ电机஼ᣀழՓᄉ᯵Ү٧ᜁ
ሥ˝Ԥ౜ব᯵Ү٧ǌԤ౜ব᯵Ү٧᤯࣡ၸ౎᯵Ү4Ὃ6Ὃ
8ጲ电机ǌࠪ̅4ጲ֖8ጲ电机ὋԤ౜ব᯵Ү٧᯵Ү஌ည
ඊӬ౜ব᯵Ү٧ఝᰳὋՎௐ电机ᣤѢҦᅽఝܷǌ

௃҄ͩన᯵Ү٧
ଌ҃බᇒयՎ൥̓ึᯰ᣹ᄉͩన᯵Ү٧

யจ᯵Ү٧
᤯᣾੩धὋС᫆ҩညஉܷ٧౎ଌ҃൥ᤈ电机电ึᄉ᯵Ү
٧ǌ

ፏᎅኍጞB
൥ᤈ电机ᮨ߿ణᰳࢹͺຝऎ130℃

㔓㕎ㅿ㓝+

൥ᤈ电机ᮨ߿ణᰳࢹͺຝऎ180℃

᫆ဖ
᧓ၸԥᯟᜈᎵ೜฽ᣤѢቪζՁᄉጆፑǌԥᯟζՁၸ̅ʼ
ͮ机ಢൣࠃᬄᣤѢ֖᜵යᣤѢ˧ᫍᄉឧࢿǌ

Cogging
ଠᤗ电机ͯڙᤳௐᣀҮʿڨӈᄉశឥ

૰Փ
ૈࠪ᤯ፋ൥ᤈ电机ፈጷ电ึ੊电Ԍᄉ૰Փᛠ˝ǌڙథ҄
电机˖Ὃ᭤电֖҄૰Փ٧߸੆૰Փǌڙ௃҄电机˖Ὃ᤯
᣾ଋஅࣲѫౡ᭐͛࠶ਕ٧Ὃᎃᆉ٧ኍ᝹ܫᤄٿᄉͮᎵζ
োὋஇԪ᤯ፋ电机ᄉ电ึ౎ࠃဗǌ

ଌ҃٧(൥ᤈᯰ᣹)
Ӊդᄯึ电ຸὋ电ຸधС֖धСଌ҃ጲᡸᄉጆፑǌ

᫽ࡈ
ζՁ͛ڙᣤ᣾ር˖ᑞ᧙ᤩຑᛯђᄉԪӐညὋˀௐᫍథСǌ

൪Ӝ
ᣤЙζՁԪӐᏪᣤѢζՁ෤థᄰःԪӐᄉᔴډ

Ҧᅽͮ߿
ʿ᤯电࿃খʽὋᎀਤ஼ᣀ电机ᣈ੝ᭉᄉణܷҦᅽǌ᤯࣡
ၸ̅PM电机֖HB电机ǌ฽᧙ௐὋᭉγ᝼电机ጲ෤థᆀ
ଋǌ

᯵Ү٧(PWM) 
ѽၸᑡ҃ុࠔ੾శଌ҃᤯ፋ电机电ึϘᄉ᯵Ү٧Ὃࠪ̅
ᭉ᜵ᰳ஌ညὋঋᤳԥःᄉःၸ௦ʼ·ᄉᤤસǌ

᯵Ү٧(ͩన) 
᤯᣾᫆ဖଌ҃੾శὋѽၸ电机ͮᎵԥᯟζՁ౎γ᝼电机
ͮᎵэᆷ੊ᤳऎϘዴᆷᄉ᯵Ү٧ǌ

᯵Ү٧(൥ᤈ) 
᤯᣾ᣀԪஜߙᑡуழՓζՁ౎இԪ电ึϘ̯Ꮺࠃဗ电机
ଌ҃ᄉ电ߔᜈᎵǌ

ӳቆඊ
࠭᤯ௐᫍ/С᫆ௐᫍᄉᄇѫඊǌΒݟὋݟ౦ʶ˓᝹ܫ
ʶᄯ̅ܪधը࿃খὋᥦ˥ӳቆඊ˝100%ǌʶӦௐᫍध
ըὋʶᓉௐᫍС᫆Ὃӳቆඊ˝50%ǌ

Үখ҃Ү
ᜁҮᄉϢൢබᇒय电机(థ҄/௃҄)ᄉ੾శὋ᤯᣾ʶ˓Ү
খ҃Ү电᫽΍电机ፈጷᆀଋὋ̯Ꮺ΍电机ᤳऎ̾ૈஜழ
यᛯђᒯᭅǌ

ᎃᆉ٧
᤯᣾࠱ᤁҮ᣾ርᝌౡ˝电ߔζՁ౎ଡΘͮᎵζোᄉᜈ
ᎵὋ᤯࣡ၸ̅ͮᎵ/ᤁҮԥᯟᄉ᫆ဖଌ҃ጆፑ˖ǌ

ᎃᆉͮ߿٧ᑡу
ʶ̎ܘ᧙यᎃᆉڙ٧电机ඇ஼ᣀʶړՐ͗ፋѢʶ˓ᑡу
ζՁၸ̅᫆ဖͮᎵԟᏥǌ

ᣈՓᫍᬨ
ၿ̅ᣈՓҦ̖ၶᄉͮᎵϟሧ

术语表
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ᡱᬣឧࢿ
电机ᤁҮ˖Ὃ᜵ය᣹ҁͮᎵ֖ࠃᬄ᣹ҁͮᎵ˧ᫍᄉͮᎵ
ឧࢿǌ

ं͟୔୺(᭡୔୺)
᭡୔୺Ҧ௦ૈྫྷͳ˧ᫍథᄰࠪᤁҮᡕҸௐᄉ୔୺Ҧ

ᳪব୔୺(Ү୔୺)
Ү୔୺Ҧ௦ૈྫྷͳ˧ᫍథᄰࠪᤁҮௐᄉ୔୺ҦὋˏྫྷͳ
ʶெᆷ߿ὋҮ୔୺Ҧ߿˝ࡂϘǌ

᭐͛࠶ਕ٧
ͩన电机ʼᄉԥᯟᜈᎵ

γ૆Ҧᅽ(᭡খҦᅽ) 
电机ʼ电Րᩙߔ߿ͰᣀߔᄉҦᅽ

ຈ合य൥ᤈᯰ᣹
ၿබᇒᨠὋԺԪᇒ᫽֖ߔ߿ᣀߔፆౝౝ੆ǌ

໔Ր(ͮᎵ) 
൥ᤈ电机Ϣൢௐځ˝ᇒڣᄉԪӐ͗ˀࠃᬄ᜵යͮᎵథሮ
᝴ᄉͮᎵϟሧ

I/O ζՁ(ᣤЙ/ ᣤѢ)
ଌ҃٧ᫍଋஅ֖Ԧᤞζোᄉ̭޴ǌI/OζՁథˏሗὙ
ஜߙ᧙-धСὋፘ电٧ኍኍథ࠭᤯֖Сறˏሗ࿃খᄉᜈ
Ꮅ὚ഴ઱᧙-૆፝ζՁΒݟᤳऎὋຝऎኍኍǌ

ቆ᫋电ึ
൥ᤈ电机᭡ൢௐᄉᄰ电ึϘǌॆ൥ᤈ电机ʿᤁᛠௐὋ᤯
᣾ђ࠵Θፋᯰ᣹ᄉᄰ电ึ౎ђ࠵Ԧབǌ

ѫऎ٧
电ߔ᝹ܫὋၸ౎ԦᤞᑡуழՓζՁፋ൥ᤈ᯵Ү٧౎ଌ҃
൥ᤈ电机ᤁᛠǌ

电ਕ(̈ਕ) 
ˏ˓࠭ͳ˖᤯᣾电ึ੝̖ၶᄉᇒਕጲ̈ᄰͺၸ

电ਕ(ᒬਕ) 
ʶ˓࠭ͳ˖᤯᣾ᄉ电ึ̖ၶԪӐ੝࠭ᒰᄉᇒਕጲԪӐ

਄᧙
ᛥ᧙ྫྷͳᤳऎஇԪᄉᬱऎܷ࠴ǌྫྷͳᡔܷὋ਄᧙ᡔܷὋ
΍᠆ᣑᤳऎԪӐ੝ᭉᄉҦᅽᡔܷǌ

਄᧙ඊ
᠆ᣑ਄᧙֖电机਄᧙ᄉඊ

ణܷቆᣑըҮᮟည
电机ڙ౼ሗ᯵Ү्यǋ电ԌԢᮨ߿电ึʽὋڙʿҪ᠆ᣑ
ᄉৰхʽὋᑞܴᄯଋᡐҮᄉణܷᮟညǌ

PIDٿᡸ 
΍ၸPID(ඊΒὋሤѫὋॱѫ)ኪ法ᤈᛠ电ึଌ҃ᄉᰳব
ᑞٿᡸǌ

ͮᎵٿᡸ
ԥᯟٿᡸ˖ᄉԟஜ௦ͮᎵϘ

ᤳऎٿᡸ
ԥᯟٿᡸ˖ᄉԟஜ௦ᤳऎϘ

ణܷԥՓᮟည
电机ቆᣑ࿃খʽὋγ᝼电机ʿˎ൥ᤁᛠᄉൣԥᣀζՁణ
ܷᮟညǌ

ణܷᤁᛠᮟည
电机ቆᣑ࿃খʽὋγ᝼电机ʿˎ൥ᤁᛠᄉణܷᑡуᮟ
ညǌ

ጹѫ
电ึጹѫὋ΍൥ᤈ电机൥ᡯᝇ˝ఝጹ࠱᯵Ү٧Юᦉڙ
400൥Ὃ800൥Ὃ1600ړᝇऎᄉ੾శǌ᤯࣡ጹѫஜ˝ʶ࠴
൥ὋఝܲৰхʽጹѫஜԺ̾௦200-51200(൥/ړ)˖͉ʹʶ
˓ϥஜϘǌ

धဖ
෤థԥᯟٿᡸᄉጆፑὋܷܲஜ൥ᤈጆፑ௦ᤇሗ᝹᝟

૜ᕤ٧
൥ᤈጆፑ˖ၸ౎Ԧᤞ߿ڌᮟညᑡуζՁᄉᜈᎵ

᣾у
൥ᤈ电机Ϣൢௐᡓ᣾ᮔయͮᎵᄉဗ៵

බᇒय൥ᤈ电机
Ӊդබᇒͳᣀ֖ߔᄧፈߔ߿ನॶᄉ൥ᤈ电机

ྰЙᮟည(ֽःᮟည)
൥ᤈ电机ቆᣑʽʿܾ൥ᄉణܷᑡуըҮᮟည

ྰЙҦᅽ
໗ᡛ൥ᤈᯰ᣹ڙʶ߿ᑡуᮟညʽըҮࣲधݼᤁᛠὋʿܾ
൥ᄉణܷ᠆ᣑҦᅽǌ

ྰѢҦᅽ
໗ᡛ൥ᤈᯰ᣹ڙʶ߿ᑡуᮟညʽሶ߿ᤁᛠὋʿܾ൥ᄉణ
ܷ᠆ᣑǌ

ᑡуᮟည
ᣤЙҁଌ҃٧ᄉᑡуᤳऎὋф߿电机஼ᣀᤳऎὋᮟညᡔ
ᰳὋᤳऎᡔঋǌ

PWM (ᑡуࠔऎុᓫ)
ၸ̅ଌ҃൥ᤈ੊ͩన电机电ึ֖电Ԍᄉʶሗழ法

फ़ՓઆҮ
ၿ̅ᣈफ़ˀᣈ੽ᄉᫍᬨὋᣈ੽Юᦉီ֖໓ᫍߔᄉᫍᬨኍ
ኍԓ࠭ځᒰᄉफ़ՓᤁҮǌ

Ҫђᤳனည
电机ᄉҪђᤳ᣾ርὋˀᑡуᮟညᄉஇԪథСǌ

Ҧᅽ߿ᮨ
ᤳऎʽὋ电机૆፝ᣤѢፋ᠆ᣑᄉణܷҦᅽǌ߿ᆷڙ

вၶ
ᣑҮᑞᣀӐ˝电᠆࠱ђᤳ᣾ር˖Ὃ电机ϷԦ电机ʶಧڙ
ᑞᤄٿፋҩညஉܷ٧ᄉဗ៵ǌ

᧗ܬዴऎ 
᧗ܬᤁҮ˖Ὃඇ൒ϢൢᄉͮᎵˀˀኃʶ൒ុ߿ᄉͮᎵ˧
ᫍᝇऎ੊᫁ऎᄉࢿϘ:ࢿϘᡔ࠴Ὃዴऎᡔᰳǌ
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ጹѫஜ
᤯࣡ૈ电机஼ᣀʶړ੝ᭉ᜵ᡋᄉ൥ஜ

ះ૜
ֆయবܰҦڙ౼ʶྱ߿ᮟညௐ࠭ᒰ૜ܷࣧܘᄉဗ៵

ֽःᮟည(ྰЙᮟည)
൥ᤈ电机ቆᣑʽʿܾ൥ᄉణܷᑡуըҮᮟည

Ringing
ጆፑ቉ཨஇԪ࿃খՐᄉ૜Үဗ៵

RS-232ὋRS-422/485
˘ԯ᤯ᝬᆵ͇ 

˘ᛠ᤯ᝬቪԯ
ஜߙஜ૵᤯ᝬԯὋ૊ͮ(Bit)Ԧᤞ֖ଋԩߙᓫǌ

ͩనҩညஉܷ٧/᯵Ү٧
ଋஅଌ҃ζՁὋஇԪ᤯ፋ电机ፈጷ电ึϘ̾ᣤѢҦᅽᄉ
电ߔ᝹ܫǌ

ͩనጆፑ
ԥᯟଌ҃ٿᡸὋԥᯟԟஜ௦ͮᎵ੊Ꮷᤳऎǌ

तበௐᫍ
൥ᤈ电机૊ཱ᜵යҁ᣹ૈͮ߿ᎵՐҁణጻϢൢ੝ᭉ᜵ᄉ
ௐᫍ

ᣀҦᅽ(γ૆੊᭡খҦᅽ)܃
电机ϢൢௐڌథᄉҦᅽ

൥ᡯᝇ
൥ᤈ电机ڌథᄉణ࠴机೙ᝇऎὋʶᓉ˝1.8cὋ0.9cὋ
0.72cὋ0.36ऎኍኍὋ֖᯵Ү٧௃Сǌ

൥ᡯᝇዴऎ 
൥ᡯᝇዴऎԀࠃᬄᄉ൥ᡯᝇˀူ᝶൥ᡯᝇ˧ᫍᄉࢿϘὋ
᤯࣡ၸူ᝶൥ᡯᝇᄉᄇѫஜ੊ፏࠪϘ౎ᛥ᧙ǌ᭡খ൥ᡯ
ᝇឧ࠴ࢿǌᛪᇧ电机ዴऎᰳὋ᤯࣡௦ቆᣑʽ฽᧙ᄉǌ

धСஉܷ٧
ଌ҃ᰳ电Ԍᄉ᤯ற̯Ꮺଌ҃电ึϘᄉ᝹ܫ

Ѭ૰ࣿѴ(Θ电ࣿѴ) 
Θፋ电机ፈጷᄉ电ԌࣿѴ੊౜বὋଌ҃电机஼ᣀழՓ

བௐᫍ࣡ஜ
电机ፈጷҁ᣹ణጻຝऎ63.2%੝ᭉᄉௐᫍ

བ电᫽
电᫽ϘᬣຝऎԪӐᄉຝऎ೜฽Њ͇

Ҧᅽ 
电机஼ᣀҦὋኍ̅Ҧᒥ(ஶҦཁҁᣈॶᄉۆᄯᡯሎ)ˀҦ
ᄉ˱ሤὋӬͮὙN·m  ǌ

়Ҧᅽ
ᛪဗ电机ᣤЙ电ึ֖ᣤѢҦᅽСጆᄉϘὋ
ӬͮὙҦᅽ(N·m )/电ึ(A)ǌ

Ҧᅽனညڎ(ᆵऎ)
ॆథܰҦஶҪڙ电机ᣈʼௐὋ电机ᣤѢҦᅽᄉԪӐன
ညǌ

ҦᅽจҮ
ၿ૰Փ٧ᦉѫ̖ၶᄉ电ึጮจ࠭ᒰҦᅽจҮὋͳဗڙ电
机Ҧᅽʿࣰᛥʼǌ

਄᧙Ҧᅽඊ
电机Ҧᅽ/ᣀߔ਄᧙ὋඊϘᡔܷὋҪᤳऎᡔᰳǌ

Ӭ౜᯵Ү٧
᤯ፋ电机ፈጷᄉ电ึԵథʶ˓ழՓᄉ᯵Ү٧ǌΘፋ电机
ፈጷ电Ԍᄉ౜বγ૆ʿԪǌ᤯࣡ଋ6ጲ੊8ጲ电机ǌ 

ԥःय൥ᤈ电机(V/R) 
ၿࣛᴐᄉᣃᇒᨠᔆᣀ֖ࣛߔፈጷᄉߔ߿ጷ੆

ዤব᫽ࡈ
බᇒᄯึ电机ᄉʶᮉ᧗᜵ԟஜὋф߿ጆፑሶ߿বǌ
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ᜥᙝᦘ㇍表

AB Ib-ft2
Ib-ft-s2  

or  
slug-ft2

Ib-in2 Ib-in-s2 oz-in2 oz-in-s2 Kg-cm2 g-cm2 g-cm-s2

Ib-ft2 1 3.108 × 10-2 144 0.373 2.304 × 103 5.968 421.40 4.214 × 105 429.71

Ib-ft-s2 32.174 1 4.633 × 103 12 7.413 × 104 192 1.35 × 104 1.356 × 107 1.383 × 104

Ib-in2 6.944 × 10-3 2.158 × 10-4 1 2.509 × 10-3 16 4.144 × 10-2 2.926 2.926 × 103 2.984

Ib-in-s2 2.681 8.333 × 10-2 386.1 1 6.177 × 103 16 1.129 × 103 1.130 × 106 1.152 × 103

oz-in2 4.34 × 10-4 1.349 × 10-5 6.25 × 10-2 1.619 × 10-4 1 2.59 × 10-3 0.182 182.901 0.186

oz-in-s2 0.168 5.208 × 10-3 24.13 6.25 × 10-2 386.088 1 70.615 7.0616 × 104 72.008

Kg-cm2 2.373 × 10-3 7.37 × 10-6 0.3417 8.851 × 10-4 5.46 1.41 × 10-2 1 1000 1.019

g-cm2 2.373 × 10-6 7.376 × 10-8 3.417 × 10-4 8.851 × 10-7 5.467 × 10-3 1.416 × 10-5 10-3 1 1.0197 × 10-3

g-cm-s2 2.327 × 10-3 7.233 × 10-5 0.3351 8.680 × 10-4 5.362 1.389 × 10-2 0.9806 980.667 1

Βݟ：电机ᣀߔ਄᧙௦90 g-cm2 ，૰ኪ੆Ӭͮoz-in-s2，

ಉលʼᛪ३૰ኪጆஜ˝1.416 × 10-5

ள਄᧙Ϙ=90 × 1.416 × 10-5=1.27 × 10-3oz-in-sec2

࣑⸟ᦘ㇍表

AB Ib-ft Ib-in Oz-in dyne-cm N-m mN-m Kg-cm g-cm

Ib-ft 1 12 192 1.356 × 107 1.356 1.356 × 103 13.825 1.383 × 104

Ib-in 8.333 × 10-2 1 16 1.130 × 106 0.113 1.13 × 102 1.152 1.152 × 103

Oz-in 5.208 × 10-3 6.250 × 10-2 1 7.062 × 104 7.062 × 10-3 7.062 7.201 × 10-2 72.01

dyne-cm 7.376 × 10-8 8.851 × 10-7 1.416 × 10-5 1 10-7 10-4 1.0197 × 10-8 1.0197 × 10-3

N-m 0.7376 8.851 141.62 107 1 1，000 10.197 1.0197 × 104

mN-m 7.376 × 10-4 8.851 × 10-3 0.1416 104 10-3 1 1.0197 × 10-1 10.197

Kg-cm 7.233 × 10-2 0.8679 13.877 9.806 × 105 9.806 × 10-2 9.806 1 1000

g-cm 7.233 × 10-5 8.6801 × 10-4 1.389 × 10-2 980.67 9.8066 × 10-5 9.8066 × 10-2 10-3 1

Βݟ：电机Ҧᅽ௦53oz.in，૰ኪ੆Ӭͮkg.cm
ಉលʼᛪ३૰ኪጆஜ˝7.201 × 10-2

ளҦᅽϘ=53 × 7.201 × 10-2=3.816kg.cm



http://www.moons.com.cn
E-mail:ama-info@moons.com.cn

•  本产品目录所列产品规格、技术参数等仅供参考，我公司保留变更的权利，恕不另行通知。如需了解产品详情，请和我公司销售部门联系。

400-820-9661

客户咨询中心

鸣志总部

国内办事处

深圳
深圳市南山区学苑大道1001号南山智园A7栋503

邮编：518071

南京
南京市江宁区天元中路126号新城发展中心2号楼11楼

1101/1102室

邮编：211106

青岛
青岛市市北区凤城路16号 卓越大厦1012室

邮编：266000

北京
北京市海淀区丹棱街3号中国电子大厦B座816室

邮编：100080

武汉
武汉市江汉区解放大道686号世贸大厦3001室

邮编：430022

成都
成都市武侯区人民南路4段19号威斯顿联邦大厦1917室

邮编：610041

西安
西安市唐延路1号旺座国际城D座1006室

邮编：710065

宁波
浙江省宁波市江东区惊驾路565号泰富广场B座309室

邮编：315040

广州
广州市天河区林和西路9号耀中广场B座40层06室

邮编：510610

北美公司

MOONS’ INDUSTRIES (AMERICA), INC. (Chicago)
1113 North Prospect Avenue, Itasca, IL 60143 USA

MOONS’  INDUSTRIES (AMERICA), INC.’  INDUSTRIES (AMERICA), INC.’ (Boston)
36 Cordage Park Circle, Suite 310 Plymouth, MA 02360 USA

APPLIED MOTION PRODUCTS, INC.
404 Westridge Dr. Watsonville, CA 95076 USA

LIN ENGINEERING, INC.
16245 Vineyard Blvd., Morgan Hill, CA 95037 USA

欧洲公司

MOONS’  INDUSTRIES (EUROPE) S.R.L.
Via Torri Bianche n.1 20871 Vimercate (MB) Italy

AMP & MOONS’ AUTOMATION (GERMANY) GMBH
Borsenstrabe 14
60313 Frankfurt am Main Germany

东南亚公司

MOONS’ INDUSTRIES (SOUTH-EAST ASIA) PTE. LTD.
33 Ubi Avenue 3 #08-23 Vertex Singapore 408868

日本公司

MOONS’ INDUSTRIES JAPAN CO., LTD.
〒222-0033 
神奈川県横浜市港北区新横浜２丁目１２番地１
新横浜光伸ビル6F 602

上海市闵行区闵北工业区鸣嘉路168号

邮编：201107
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